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1 POSTANOWIENIA OGOLNE

1.1 Wymagania niniejszej Publikacji maja zastosowanie do rejestratoréw danych z podroézy
statku, zwanych dalej VDR, wymaganych przez Konwencje SOLAS, Rozdziat V, Prawidto 20.

1.2 Zalecenia zawarte w niniejszej Publikacji sa zgodne z wymaganiami zawartymi w nastepu-
jacych rezolucjach Miedzynarodowej Organizacji Morskiej (IMO): A.694(17) i MSC.333(90).

2 UZNANIE TYPU

VDR powinien by¢ typu uznanego (zgodnie z SOLAS V/18.1) oraz zainstalowany na statku zgodnie
z wymaganiami rezolucji MSC.333(90). VDR powinien zosta¢ poddany prébom zgodnie z wyma-
ganiami publikacji IEC 61996.

3 ZATWIERDZENIE DOKUMENTAC]I INSTALACYJNE]

Przed zainstalowaniem VDR na statku, do zatwierdzenia przez PRS powinna by¢ przedtozona na-

stepujaca dokumentacja:

— Opis ogoélny instalacji VDR;

— Schemat blokowy VDR wraz z wyszczeg6lnieniem wszystkich podtgczonych czujnikow i toréow
kablowych (z podaniem typow kabli);

— Wykaz danych, ktére majg by¢ rejestrowane przez VDR;

— Dane techniczne o interfejsach wszystkich czujnikéw;

— Plan rozmieszczenia wszystkich czes$ci sktadowych VDR (tzn. gtdwnego urzadzenia rejestruja-
cego, statego nosnika rejestrujgcego umieszczonego w obudowie ochronnej, samosptywaja-
cego nosnika rejestrujgcego w samosptywajacej kapsule zabezpieczajgcej, dtugookresowego
nosnika rejestrujacego, rezerwowego Zrédta zasilania VDR, mikrofonow);

— Informacja o sposobie zasilania VDR;

— Swiadectwo uznania typu wyrobu wydane dla VDR przez Administracje pafistwa bandery lub
w jej imieniu, a dla statkdw podnoszacych bandere panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej
- $wiadectwo zgodnoSci z Dyrektywq MED.

4 NADZOR NAD INSTALACJA VDR
4.1 Proby VDR po zainstalowaniu na statku

4.1.1 Po zainstalowaniu VDR na statku nalezy poddac go prébom zgodnym z instrukcja produ-
centa. Préby takie powinny by¢ przeprowadzane w obecnosci przedstawiciela producenta i wy-
magajg zastosowania specjalnego wyposazenia do odczytywania zarejestrowanych danych (zgod-
nie z rezolucja MSC.333(90), Zatacznik, p.5.1.3).

4.1.2 Przed rozpoczeciem préby VDR powinien rejestrowac¢ dane przez okres co najmniej 12
godzin ze wszystkich aktywnych (pozostajgcych w stanie pracy) czujnikéw. Nastepnie zarejestro-
wane dane nalezy zaprezentowac¢ inspektorowi PRS punkt po punkcie, zgodnie z p. 8 niniejszej
Publikacji.

4.1.3 Probymaja na celu stwierdzenie, Ze instalacja VDR jest zgodna z wymaganiami zawartymi
w podrozdziatach 5, 6 i 8 niniejszej Publikacji. Ponadto, w celu sprawdzenia czy rejestrowane sg
dane z wymaganych i majgcych zastosowanie czujnikdw, wymienionych w p. 8, nalezy sprawdzi¢,
czy identyfikacja odbieranych danych jest prawidtowa na poszczegdlnych kanatach wejsciowych
VDR.

Polski Rejestr Statkéw 5
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4.1.4 Procedury odzyskiwania danych powinny by¢ wigczone do systemu zarzadzania bezpie-
czenstwem statku! i weryfikowane przez Administracje panstwa bandery lub w jej imieniu.

4.2 Przeglad roczny VDR

4.2.1 Rejestrator danych z podrozy statku, tacznie ze wszystkimi czujnikami, powinien podlegac
corocznym probom dziatania. Proby powinny by¢ przeprowadzane przez uznang firme serwisowa
autoryzowana przez producenta i majg na celu sprawdzenia doktadnosci, czasu trwania i mozliwo-
$ci odzyskania zarejestrowanych danych. Ponadto nalezy przeprowadzac proby i inspekcje w celu
okreslenia zdolno$ci do zadziatania wszystkich zamontowanych zabezpieczen i urzadzen pomaga-
jacych zlokalizowaé¢ VDR (wg SOLAS V/18.8 i Kodeksu HSC Praw. 13.16.2).

4.2.2 Firma serwisowa powinna by¢ uznana przez PRS lub przez Administracje panstwa ban-
dery albo przez upowazniong organizacje, dziatajagcg w imieniu Administracji panistwa bandery.
Uznanie firmy serwisowej udzielane w imieniu Administracji panstwa bandery powinno by¢ prze-
prowadzone zgodnie z wydang przez PRS Publikacjq Nr 51/P - Zasady uznawania firm serwiso-
wych.

4.2.3 Inspektor PRS powinien sprawdzi¢, czy na statku przechowywany jest egzemplarz waz-
nego Certyfikatu zgodnosci (COC), zawierajacy nastepujace informacje:
nazwa statku i nr IMO;
— data i miejsce przeprowadzonych prob z wynikiem zadowalajacym;
— producent, typ i numer seryjny VDR;
— nazwa i adres firmy serwisowej;
— nazwisko i podpis specjalisty przeprowadzajacego roczne proby VDR;
— numer Certyfikatu uznania firmy serwisowej i data uplywu waznosci tego certyfikatu.

4.2.4 Jezeli na statku nie ma Certyfikatu zgodnosci potwierdzajacego przeprowadzenie rocznego
badania VDR, to moze by¢ wydany tylko warunkowy Certyfikat bezpieczeristwa statku pasazer-
skiego/ Certyfikat bezpieczeristwa wyposazenia statku towarowego/ Certyfikat bezpieczernstwa
statku towarowego.

5 ROZMIESZCZENIE ELEMENTOW VDR

Wszystkie elementy VDR powinny by¢ zainstalowane zgodnie z wytycznymi producenta oraz
zgodnie z wymaganiami zawartymi w Swiadectwie uznania typu wyrobu.

5.1 Stalyisamopsptywajacy nosnik rejestrujacy

Obudowa ochronna powinna by¢ umieszczona na poktadzie otwartym w poblizu mostka nawiga-
cyjnego i tak blisko ptaszczyzny symetrii statku, jak to jest tylko praktycznie wykonalne. Powinien
by¢ zapewniony do niej dostep zaré6wno w celu jej rutynowego utrzymania i konserwacji, jak i w
celu dotarcia do niej nurkéw w przypadku zatoniecia w wyniku katastrofy. Lokalizacja samospty-
wajacej obudowy ochronnej powinna zapewnia¢ minimalizacje ryzyka zaktocen spowodowanych
przez wigzke radaru oraz minimalizacje ryzyka udaremnienia jej wyptyniecia po uwolnieniu.

5.2 Mikrofony

Mikrofony powinny by¢ umieszczone na mostku w taki sposéb, aby pokrywaty stanowiska robo-
cze opisane w MSC/Circ.982 i zapewniatly rejestracje rozmoéw. Poziom nagrywania podczas nor-
malnych warunkéw zeglugi powinien by¢ taki, aby przy odtwarzaniu normalnej mowy byta ona
zrozumiata. Jako$¢ nagrania mowy powinna by¢ zapewniona na wszystkich stanowiskach

1 Patrz cze$¢ 10 Kodeksu ISM.
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roboczych, nawet jezeli wystapi pojedynczy alarm akustyczny w dowolnym miejscu mostka lub
dowolny hatas, tgcznie z hatasem uszkodzonego urzadzenia lub wiatru. Nalezy to zapewni¢ po-
przez zastosowanie przynajmniej dwoch kanatéw akustycznych do nagrywania. Nagrania z mi-
krofonéw umieszczonych na zewnatrz, na skrzydtach mostka, powinny by¢ rejestrowane w przy-
najmniej jednym dodatkowym niezaleznym kanale.

5.3 Urzadzenie alarmowe

Urzadzenie alarmowe VDR (urzadzenie alarmu akustycznego i wizualnego) powinno by¢ zainsta-
lowane na mostku nawigacyjnym (zgodnie z rezolucjg MSC.333(90), Zatacznik, p. 5.1.3).

5.4 Inne elementy VDR

Wszystkie inne elementy VDR powinny by¢ tak rozmieszczone, aby zapewniony byt tatwy dostep
do nich w celu ich utrzymania i konserwacji.

6 ZASILANIE

6.1 VDR powinien by¢ podiaczony do statkowego gtéwnego i awaryjnego Zrodta zasilania ener-
gia elektryczng oraz do zapasowego, wyznaczonego rezerwowego Zrddia energii elektrycznej za-
pewniajgcego zasilanie przez okres 2 godzin.

6.2 Rejestracja powinna by¢ ciagta, chyba Ze zostanie automatycznie zakonczona po uptywie 2
godzin zasilania z dedykowanego rezerwowego Zrodta energii elektrycznej.

7 INTERFEJSY DLA CZUJNIKOW

7.1 Utrata tacznosci z jednym z czujnikow nie powinna powodowac utraty innych danych, nie-
zaleznych od tego utraconego czujnika (np. uszkodzenie radaru nie powinno powodowa¢ utraty
innych danych niz tych pochodzacych ze zobrazowania radarowego).

7.2 Informacje moga by¢ doprowadzane z oddzielnych czujnikéw podtaczonych bezposrednio
do VDR lub z odpowiedniej rozdzielnicy sieciowej danych. Jezeli dane pochodza z rozdzielnicy
sieciowej, interfejsy powinny by¢ wykonane w taki sposoéb, aby sieciowa rozdzielnica danych dzia-
fata nieprzerwanie na wypadek awarii VDR lub fragmentu interfejsu. Przesytanie danych powinno
by¢ zgodne z odpowiednia miedzynarodowa normg dotyczacg interfejséw (zgodnie z rezolucja
MSC.333(90), Zatacznik, p.8).

8 ZAKRES REJESTROWANYCH DANYCH

8.1 Dataiczas

Datai czas (odniesiony do UTC) powinny pochodzi¢ ze Zrédta zewnetrznego, a zegar wewnetrzny
powinien by¢ zsynchronizowany z aktualng data i czasem. W okresach utraty Zrédta zewnetrz-
nego urzadzenie powinno wykorzystywac zegar wewnetrzny. Zapis powinien wskazywa¢, ktore
ze zrodet jest aktualnie w uzyciu. Sposéb rejestrowania powinien by¢ taki, aby synchronizacja
w czasie wszystkich pozostatych danych umozliwita, po ich odtworzeniu z wystarczajaca rozroz-
nialnoscig i ciggtoscig, szczegdétowa rekonstrukcje przebiegu wypadku.

8.2 Pozycja statku

Pozycja statku powinna by¢ pobierana z odbiornika §wiatowego satelitarnego systemu nawiga-
cyjnego lub alternatywnie z ziemskiego systemu radionawigacyjnego. Pozycja statku powinna by¢
rejestrowana, o ile to mozliwe, przy zapewnieniu rozréznialnosci 0.0001 minuty tuku.

Polski Rejestr Statkéw 7




Publikacja 77 /P
lipiec 2019 Zalecenia dotyczace rejestratora danych z podroézy

8.3 Predkosc¢ statku

8.3.1 Predkos¢ statku wzgledem wody i wzgledem dna, 1acznie ze wskazaniem, ktéra z nich jest
rejestrowana, pobierana z urzadzenia do pomiaru predkosci i przebytej drogi (log), powinna by¢
rejestrowana, jesli jest taka mozliwos$¢, przy zapewnieniu rozréznialnosci 0,1 wezta. Odstep cza-
sowy miedzy kolejnymi zapisami nie powinien przekraczac 1 sekundy.

8.3.2 Jezeli predkos¢ wzgledem dna jest pobierana z elektronicznego systemu okreslania pozy-
cji (EPFS), to urzadzenie to powinno by¢ typu uznanego jako log.

8.4 Kierunek

Kierunek pobierany ze wskazan bedgcego w uzyciu kompasu statkowego powinien by¢ rejestro-
wany, jesli jest taka mozliwos¢, przy zapewnieniu rozréznialnosci 0,1. Zapisy powinny by¢ doko-
nywane w odstepach czasu nie przekraczajacych 1 sekundy.

8.5 Sygnaly akustyczne na mostku

Sygnaty akustyczne z mostka powinny by¢ rejestrowane zgodnie z punktem 4.6.5 publikacji IEC
61996.

8.6 Lacznos¢ glosowa

Rozmowy prowadzone za pomoca urzadzen VHF zainstalowanych w poblizu miejsca dowodzenia
statkiem (patrz SOLAS/V/22) lub obok radaru gtéwnego powinny by¢ rejestrowane.

8.7 Daneradarowe

8.7.1 Dane zobrazowania radarowego pobierane z radaru gtéwnego (zazwyczaj pracujacego
w pa$mie X i zamontowanego na stanowisku dowodzenia statkiem) powinny by¢ uaktualniane
w odstepach czasu nie przekraczajgcych 15 sekund.

8.7.2 Na statkach, na ktérych wymagane sg dwa radary, miedzy ktérymi zainstalowano system
przetaczania, w pamieci ostatnio zapisywanych danych powinna by¢ zapisywana informacja
z tego radaru, ktory byt uzywany przez nawigatora w czasie zapisu.

8.8 ECDIS

Kiedy statek jest wyposazony w System Obrazowania Mapy Elektronicznej i Informacji Nawiga-
cyjnej (ECDIS), wowczas VDR powinien rejestrowac sygnaty elektroniczne wskaznika ECDIS, gdy
jest on uzywany jako podstawowy Srodek nawigacji.

W przypadku kiedy statek jest wyposazony w System Nawigacji Zintegrowanej (INS), ,wskaZnik
ECDIS” oznacza zadania monitorowania trasy i funkcje wyswietlania.

W przypadku gdy zainstalowanych jest wiele wskaznikéw ECDIS i gdy nie jest mozliwe okresSlenie,
ktory wskaznik ECDIS jest uzywany jako podstawowy Srodek nawigacji, wszystkie wskazniki po-
winny by¢ rejestrowane w sekwencji tak, aby co najmniej jeden obraz byt rejestrowany w odstepie
nieprzekraczajacym 15 sekund jako najnowszy obraz z kazdej lokalizacji zapisanej po kolei. Na przy-
ktad gdy uzywane sa 3 wyswietlacze ECDIS, kazdy obraz ECDIS powinien by¢ rejestrowany co naj-
mniej co 45 sekund.

8 Polski Rejestr Statkéw
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8.9 Echosonda

Jezeli jest to mozliwe, powinna by¢ rejestrowana gtebokos$¢ pod stepka przy zapewnieniu rozroz-
nialnosci 0,1 m. W miare mozliwosci powinny by¢ takze rejestrowane: aktualnie wyswietlana
skala gtebokosci i inne dostepne informacje okreslajace status echosondy. Czestotliwo$¢ aktuali-
zowania danych powinna by¢ lepsza niz 1 Hz.

8.10 Glowne alarmy

Nalezy rejestrowac status wszystkich alarméw wymaganych na mostku jak wyszczegdlniono
w rezolucji A.1021(26), tabela 10.1.1 (Code on Alerts and Indicators).

8.10.1 Jezeli funkcje alarmowe opisane w tabeli 10.1.1 obejmujg wiecej niz jeden alarm, to sta-
tus kazdego z tych poszczegdlnych alarméw powinien by¢ identyfikowalny w pamieci ostatnio
zarejestrowanych danych.

8.10.2 Jezeli dokumenty konwencyjne dopuszczajg instalowanie urzadzen do recznego stero-
wania kasujacego wytaczanie lub funkcje alarmowe, to uruchomienie takiego kasowania powinno
by¢ odnotowane w pamieci ostatnio zarejestrowanych danych.

8.11 Komendy dla steru i odczyt potoZenia steru

Status wszystkich uktadéw zasilania urzadzenia sterowego, zamontowanych na statku oraz status
i nastawy systemu sterowania urzadzeniem sterowym powinny by¢ zidentyfikowane wsréod
ostatnio zarejestrowanych danych.

Jezeli na statku przewidziano zdalne sterowanie urzadzeniem sterowym z wiecej niz jednego
miejsca, takiego jak skrzydta mostka lub poprzez automatyczny system sterowania, taki jak auto-
pilot, to kazda komenda dla urzadzenia sterowego i odczyt potoZenia steru, tacznie z miejscem jej
wydania oraz informacja o sposobie sterowania (zdalnym lub bezposrednio z pomieszczenia ma-
szyny sterowej), powinny by¢ zidentyfikowane wsrdd ostatnio zarejestrowanych danych.

Kat wychylenia steru powinien by¢ rejestrowany z doktadnoscia, o ile to mozliwe, do 1 stopnia.
Odstep czasu miedzy kolejnymi zapisami nie powinien przekraczac 1 sekundy.

8.12 Ustawienie i odczyt polozenia telegrafu maszynowego i pednika

Nalezy przewidzie¢ rejestrowanie potozenia telegrafu maszynowego lub elementéw bezposred-
niego sterowania silnika/skoku $§ruby nastawnej, facznie z predkoscig obrotowa watu, [obr/min]
(lub wartos$cig rownowazng), wskazaniami uktadu sprzezenia zwrotnego, jesli jest zamontowany,
1acznie ze wskazaniami naprzéd/wstecz. Zakres rejestrowania powinien takze obejmowac status
wszystkich urzadzen napedowych (tzn. predkos¢ obrotowa, skok i kierunek obrotu $ruby).

Predkos¢ obrotowa powinna by¢ rejestrowana z doktadnos$cia do 1 obr./min. Jezeli stosowana
jest zdalnie sterowana $ruba nastawna, to jej skok powinien by¢ rejestrowany z doktadnos$cig do
1 stopnia w odstepach czasu nie przekraczajacych 1 sekundy.

8.13 Status otworow w kadlubie

Nalezy zapewnic rejestrowanie wszystkich danych obowigzkowo wyswietlanych na mostku,
ktoére dotycza statusu otworow w kadtubie.

0Odno$nik Alarm Zastosowanie Komentarz

SOLAS 1I-1 | Status otwor6ow zewnetrznych zamykanych wodoszczelnie, | Statki towarowe
15-1.2 z wyjatkiem pokryw lukdéw tadunkowych
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8.14 Status drzwi wodoszczelnych i pozarowych

Nalezy zapewnic¢ rejestrowanie wszystkich danych obowigzkowo wy$wietlanych na mostku,
ktére dotycza statusu drzwi wodoszczelnych i pozarowych.

Odnos$nik | Alarm | Zastosowanie | Komentarz
SOLAS II-1
13.6114.2 | Status drzwi wodoszczelnych urucha- Statki pasazerskie zbudowane 1 lu- |~
mianych mechanicznie tego 1992 r. lub po tej dacie oraz

statki pasazerskie przewozace po-
jazdy ciezarowe wraz z towarzysza-
cym im personelem, niezaleznie od
daty ich budowy (patrz SOLAS II-

1/16.1/2)
13-1.2 Status wewnetrznych drzwi wodoszczel- | Statki towarowe )
nych uzywanych w morzu
13-1.3 Status wewnetrznych drzwi wodoszczel- | Statki towarowe )
nych i pokryw lukéw normalnie za-
mknietych w morzu
SOLAS 1I-2
7.9.3 Wskaznik potozenia drzwi pozarowych | Statki pasazerskie przewozace wie- | *
cej niz 36 pasazerow Jesli jest usytuow-

any na mostku

*

9.4.1.1.5.6 | Wskaznik potozenia drzwi pozarowych [ Statki pasazerskie
Jesli jest usytuow-
any na mostku

9.4.1.1.5.13 | Wskaznik potozenia drzwi pozarowych [ Statki pasazerskie 2
w pomieszczeniu kategorii specjalnej Z wyjatkiem, gdy sa
zasilane elektrycz-
nie i automatycznie
zamykane

8.15 Przyspieszenia i naprezenia kadtuba

Jezeli statek jest wyposazony w, wymagane przez IMO, urzagdzenie monitorujace naprezenia i ru-
chy (przyspieszenia) kadtuba, to nalezy zapewni¢ rejestrowanie wszystkich danych w wybranych
punktach pomiarowych oraz ich identyfikacje wsréd ostatnio zarejestrowanych danych. Odstep
czasu miedzy kolejnymi zapisami nie powinien przekracza¢ 1 sekundy.

8.16 Predkos¢ i kierunek wiatru

Jezeli statek jest wyposazony w stosowne czujniki, ktérych interfejsy spetniajag wymagania publi-
kacji IEC 61162, nalezy zapewnic¢ rejestrowanie w pamieci ostatnio zarejestrowanych danych, rze-
czywistej lub wzglednej predkosci wiatru i jego kierunku wraz ze wskazaniem, ktéra z tych pred-
kosci jest rejestrowana. Odstep czasu miedzy kolejnymi zapisami nie powinien przekracza¢ 15
sekund.

8.17 AIS

Nalezy rejestrowac wszystkie dane z AlS.

2 Status kazdego z poszczeg6lnych otworéw (drzwi) powinien by¢ zapisany w pamieci ostatnio rejestrowanych da-
nych.
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8.18 Kolysanie

Jezeli statek jest wyposazony w elektroniczny przechytomierz, nalezy rejestrowac jego dane. Me-
toda rejestracji powinna zapewni¢ odtworzenie przebiegu kotysania podczas odczytu.

8.19 Elektroniczny dziennik okretowy

Jezeli statek wyposazony jest w elektroniczny Dziennik okretowy odpowiadajacy odpowiednim
wymaganiom Administracji, to informacje w nim zawarte nalezy rejestrowac. (Uwaga: W chwili
pisania IMO nie opublikowata Zadnych standardéw dla tego celu).

8.20 Informacje dodatkowe

Rejestrowanie wszelkich innych informacji przez VDR nie powinno wptyna¢ na pogorszenie jego
wtlasciwosci techniczno - funkcjonalnych (np. ograniczenie pojemnos$ci pamieci w obudowie
ochronnej do przechowywania danych).

Wykaz zmian obowiazujacych od 1 lipca 2019 roku

Pozycja Tytut/Temat Zrédto

IACS Rec. No 85

Caty dokument Uaktualnienie zgodnie zmianami nr 1 do Zalecen IACS nr 85
2005/Rev.1 2018
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