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1 WYMAGANIA OGOLNE
1.1 Wstep

Niniejsza Publikacja zostata opracowana w oparciu o wymagania techniczne podane w Rezolucji
IMO MSC.188(79)/Rev.2.

Publikacja przeznaczona jest do projektowania, wykonania i poddawania prébom systemoéw
wykrywania poziomu wody do celéw certyfikacji jak tez do cel6w instalowania na statkach.
Uktad redakcyjny Publikacji odpowiada uktadowi Rezolucji MSC, traktowanej jako dokument
Zrodtowy, tak aby mozna byto tatwo zweryfikowal poszczegdlne wymagania, a w przysztosci
fatwo wdrozy¢ do Publikacji obligatoryjne poprawki/ interpretacje dotyczace dokumentu
zrédtowego. Tekst zrodtowy zostat oznaczony czcionka koloru niebieskiego. Czcionka koloru
czarnego oznaczono w tekScie specyficzne wymagania, inne niz wynikajace z dokumentu
Zrodtowego.

W Publikacji uwzgledniono interpretacje IACS oraz IMO do dokumentu Zré6dtowego, odpowiednio
oznaczone w tekScie odno$nikiem* i czcionka koloru fioletowego.

1.2 Dokumentacja projektowa

W celu wystawienia $wiadectwa uznania typu wyrobu, do Centrali PRS nalezy przedtozy¢
dokumentacje techniczng systemu wykrywania poziomu wody, w nastepujacym zakresie:

.1 Opis ogdlny systemu wykrywania poziomu wody, zawierajacy podstawowe parametry
techniczne, sposdb instalowania na statkach oraz zasady obstugi.

.2 Rysunki techniczne systemu obejmujace: zestawienie i wykaz elementdéw, materiaty
elementéw odpornych na korozje, sposoby uszczelnienia i szczegoty wykonania.

.3 Instrukcje obstugi oraz okresowych przegladéw i konserwaciji.
4 Schematy elektryczne zasilania i sygnalizacji alarmowej, wraz z panelem alarmowym.

.5 Certyfikaty dopuszczajace do stosowania w strefach niebezpiecznych, je$li maja
zastosowanie.

.6 Program odbioru i préb typu.
1.3 Zakres zastosowania

1.3.1 Niniejsze normatywy okreslaja techniczne wymagania funkcjonalne dla urzadzen do
wykrywania i alarmowania poziomu wody instalowanych na nastepujacych statkach:

.1 masowcach, zgodnie z prawidtem SOLAS XII/12;

.2 statkach towarowych z jedng tadownig innych niZ masowce, zgodnie z prawidtem SOLAS
[I-1/25; oraz

.3 statkach towarowych z wieloma fadowniami, innych nizZ masowce i zbiornikowce,
zgodnie z prawidtem SOLAS I1-1/25-1.

1.3.2 Normatywy te okre$lajg réowniez techniczne wymagania funkcjonalne dla alarméw
poziomu zezy uzywanych jako systemy wykrywania poziomu wody na statkach towarowych z
wieloma tadowniami, w celu zapewnienia zgodnosci z prawidtem SOLAS I1-1/25-1.
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2 DEFINICJE

2.1 System wykrywania poziomu wody (Water level detector) oznacza system sktadajacy sie
z czujnikdw i alarmoéw, ktéry wykrywa i ostrzega o przedostaniu sie wody do tadowni i innych
przedziatéw, zgodnie z wymaganiami prawidet SOLAS 11-1/25, 11-1/25-1 lub XII/12.1,

2.2 Czujnik (Sensor) oznacza element zamontowany w monitorowanym miejscu, ktéry
aktywuje sygnat oznaczajacy obecno$¢ wody w tym miejscu.

2.3 Poziom wody dla alarmu wstepnego (Pre-alarm level) oznacza dolny poziom wody, przy
ktérym zadziata(ja) czujnik(i) w tadowni.

2.4 Poziom wody dla alarmu gtéwnego (Main alarm level) oznacza wyzszy poziom wody, przy
ktérym zadziata(ja) czujnik(i) w tadowni lub jedyny poziom w przedziatach innych niz tadownie.

2.5 Sygnalizacja wizualna (Visual indication) oznacza wskazanie poprzez uruchomienie
Swiatta lub innego urzadzenia, ktore jest widoczne dla ludzkiego oka przy wszystkich poziomach
os$wietlenia lub jego braku w miejscu, w ktérym sie znajduje.

2.6 Sygnalizacja diwiekowa (Audible indication) oznacza sygnat dzwiekowy, ktéry jest
odbierany w miejscu, w ktérym jest sygnalizowany.

3 WYMAGANIA FUNKCJONALNE
3.1 Sposoby wykrywania poziomu wody

3.1.1 Wpykrywanie poziomu wody moze odbywac sie bezposrednio lub posrednio, jak okreslono
ponizej:
.1 sposéb bezposredni oznacza wykrywanie obecnosci wody poprzez fizyczny kontakt
wody z urzadzeniem wykrywajacym;

.2 sposéb posredni wykrywania opiera sie na zastosowaniu urzadzen niemajacych
fizycznego kontaktu z woda.

3.1.2 Czujniki powinny by¢ umieszczone w rufowej czesci tadowni lub powyzej jej najnizszego
punktu na statkach, ktérych dno wewnetrzne nie jest rownolegte do projektowanej wodnicy lub,
w przypadku masowcow spetniajagcych wymagania prawidta XI1I/12 Konwencji SOLAS, w cze$ci
rufowej kazdej tadowni, lub w najnizszej czesci przedziatéw innych niz tadownie, do ktérych ma
zastosowanie to prawidto.

3.1.3 Systemy wykrywania poziomu wody powinny by¢ zdolne do dziatania w sposdb ciagly
podczas przebywania statku w morzu.

3.2 Wymagania dla systemu wykrywania poziomu wody

3.2.1 Systemy wykrywania poziomu wody powinny zapewnia¢ wiarygodne wskazanie, Zze woda
osiaga zadany poziom*.

* Interpretacje:
Dozwolony jest jeden czujnik zdolny do wykrywania obu ustawionych pozioméw (poziom alarmu wstepnego i gtéwny
poziom alarmowy). (IACS UI SC180, Rev.4)

3.2.2 System powinien by¢ zdolny:
W przypadku tadowni:
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.1 aktywowac alarm, zaréwno wizualny, jak i dZzwiekowy, gdy gteboko$¢ wody na czujniku
osiggnie poziom dla alarmu wstepnego w monitorowanym pomieszczeniu. Sygnalizacja
powinna identyfikowa¢ pomieszczenie;

.2 aktywowac alarm, zaréwno wizualny, jak i dZwiekowy, gdy poziom wody na czujniku
osiagnie poziom dla alarmu gtéwnego, sygnalizujac rosnacy poziom wody w tadowni.
Sygnalizacja powinna identyfikowa¢ pomieszczenie, a alarm wizualny i dZwiekowy nie
powinien by¢ taki sam jak ten dla poziomu alarmu wstepnego.

W przypadku przedziatéw innych niz tadownie:

.3 aktywowac alarm, zaréwno wizualny, jak i dZwiekowy, sygnalizujac obecnos$¢ wody
w przedziale innym niz tadownia, gdy poziom wody w monitorowanym przedziale
osiagnie czujnik. Wizualna i dZwiekowa charakterystyka sygnalizacji alarmu powinna
by¢ taka sama jak w przypadku poziomu dla alarmu gtéwnego w tadowni.

3.2.3 Elementy systemu wykrywania poziomu wody* powinny by¢ odpowiednio odporne na

korozje dla wszystkich tadunkéw, ktére zamierza sie przewozi¢ w tadowni.

* Interpretacje:
Elementy systemu wykrywania poziomu wody obejmujq czujnik oraz wszelkie urzqdzenia filtrujqce i zabezpieczajqce
czujnik zainstalowane w tadowniach i innych przedziatach, zgodnie z wymaganiami prawidta SOLAS 11-1/25 lub
X11/12.1. (MSC.1/Circ.1572/Rev.1) oraz (IACS UI SC180, Rev.4)

3.2.4 Czujnik sygnalizujacy poziom wody powinien mie¢ zdolno$¢ aktywacji z doktadnoscia +/-
100 mm.

3.2.5 Elementy systemu wykrywania poziomu wody powinny by¢ certyfikowanego typu
bezpiecznego, odpowiedniego dla tadunkdéw, ktére zamierza sie przewozic¢*. CzeS¢ systemu
z obwodami elektrycznymi w przestrzeni tadunkowej powinna by¢ iskrobezpieczna lub typu
przeciwwybuchowego, z odpowiednig grupa aparatury i klasg temperaturowa, ktéra nalezy
okresli¢ w zalezno$ci od przewozonego tadunku.

* Interpretacje:

1. Zasadniczo konstrukcja i proby typu powinny by¢ zgodne z normq IEC 60079-11: 2023 oraz z minimalnymi
wymaganiami EX (ib). Jezeli statek jest przeznaczony wylgcznie do przewozu tadunkow, ktore nie mogg wytworzy¢
atmosfery palnej lub wybuchowej, iskrobezpieczne obwody elektryczne nie muszq by¢ stosowane, pod warunkiem zZe
instrukcje operacyjne zawarte w punkcie 4.1 Zalqcznika w szczegolnosci wykluczajq przewoz tadunkow, ktore
moglyby wytworzy¢ potencjalng atmosfere wybuchowq. Wszelkie wylgczenia tadunkow okreslonych w Zalqczniku
muszq byc¢ zgodne z Ksigzkq tadunkowq statku oraz z wszelkimi certyfikatami odnoszgcymi si¢ do przewozu specjalnie
okreslonych tadunkow.

2. Maksymalna temperatura powierzchni elementow systemu zainstalowanych w przestrzeniach tadunkowych powinna
by¢ odpowiednia dla palnych pytow i/lub gazow wybuchowych, z ktorymi mogq si¢ zetkngé. W przypadku gdy
charakterystyka pytow i gazow jest nieznana, maksymalna temperatura powierzchni elementow nie moze przekraczaé
85 stopni C.

3. W przypadku zainstalowania elementéw iskrobezpiecznych, muszq one posiada¢ certyfikat typu bezpiecznego.

4. W przypadku, gdy systemy wykrywania poziomu wody zawierajq obwody iskrobezpieczne, plany tych obwodow
podlegajq ocenie/ zatwierdzeniu przez PRS. (MSC.1/Circ.1572 /Rev.1) oraz (IACS Ul SC180, Rev.4)

3.3 Wymagania dotyczace systemu alarmowego

3.3.1 Alarmy wizualne i dZwiekowe powinny by¢ odpowiednie do umieszczenia na mostku
nawigacyjnym.
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* Odniesienie do wymagarn prawidet SOLAS V/17iV/18.

3.3.2 Alarmy wizualne i dZwiekowe powinny by¢ zgodne z Kodeksem alarmdéw i wskaznikéw
z 2009 r., z pdézniejszymi poprawkami, majacym zastosowanie do podstawowych alarméw
zwigzanych z ochrong lub bezpieczenstwem statku*.
*  Interpretacje:
Alarm wstepny, jako alarm podstawowy, ma wskazywac stan, ktéry wymaga natychmiastowej uwagi, aby zapobiec
sytuacji awaryjnej, podczas gdy alarm gtéwny, sygnalizujqcy sytuacje awaryjng ma wskazywad, koniecznos¢ podjecia
natychmiastowych dziatan, w celu zapobiegania zagrozeniu dla Zycia ludzkiego lub statku. (MSC.1/Circ.1572/Rev.1)
oraz (IACS Ul SC180, Rev.4)

3.3.3 System alarmowy wizualny i dzwiekowy powinien:

.1 zapewnia¢ sygnalizacje wizualng, uzywajac $wiatta o wyraznej barwie lub wySwietlacza
cyfrowego, dobrze widocznego we wszystkich przewidywanych poziomach o$wietlenia
na mostku, ktoére nie zaktdca znaczaco innych czynnosci niezbednych dla bezpiecznej
eksploatacji statku. Sygnalizacja wizualna powinna pozostawa¢ widoczna do czasu, gdy
poziom wody aktywujacy ja powrdci do stanu ponizej poziomu odpowiedniego czujnika.
Sygnalizacja wizualna nie moze by¢ wygaszona przez operatora;

.2 w potaczeniu z sygnalizacja wizualng tego samego czujnika, system alarmowy powinien
zapewniac¢ sygnalizacje dZwiekowa w pomieszczeniu, w ktédrym znajduje sie sygnalizator
wizualny. Sygnalizacja dZwiekowa powinna mie¢ mozliwo$¢ wyciszenia przez operatora.

3.3.4 Do systemu alarmowego moga by¢ wilgczone opdznienia czasowe, aby zapobiec
fatszywym alarmom wynikajacym z efektu rozpryskiwania wody zwigzanego z ruchem statku.

3.3.5 W przypadku systeméw wykrywania poziomu wody stosowanych w tadowniach lub
zbiornikach, ktére moga by¢ wykorzystywane do balastu wodnego, mozna zainstalowac obej$cia
sygnalizacji alarmowej* (SOLAS prawidta 1I-1/25-1 oraz XII/12.1). W przypadku takich tadowni
lub zbiornikéw nalezy zapewni¢ mozliwos¢ sygnalizacji wizualnej obejscia w przypadku
dezaktywacji systemu wykrywania poziomu wody. Jezeli zapewniona jest taka mozliwos¢
obejscia, to anulowanie stanu obejScia i ponowna aktywacja sygnalizacji alarmowej powinny
nastgpi¢ automatycznie po usunieciu balastu z tadowni lub zbiornika do poziomu ponizej
najnizszego poziomu sygnalizacji alarmowe;j.
*  Interpretacje:
System sygnalizacji wtargniecia wody nie powinien by¢ zdolny do obejscia alarmu przedziatéw (np. przedziatéw
suchych, tadowni itp.), ktore nie sq zaprojektowane ani przeznaczone do przewoZzenia balastu wodnego.

1. Umozliwienie urzqdzeniom obejscia alarmow nalezy dostosowac do kazdego konkretnego statku przed probami
oddania statku do eksploatacji w obecnosci inspektora PRS w zwiqzku certyfikacjg. Wszelkie pozniejsze modyfikacje
podlegajq ponownej certyfikacyi.

2., Tabliczka ostrzegawcza”, ktora zabrania personelowi obejscia alarmu w dowolnej tadowni, nie jest akceptowalng
alternatywq dla powyzszych przepisow. (IACS UI SC180, Rev.4)

3.3.6 Wymagania dotyczace nieprawidlowego dziatania, alarméw i sygnalizacji powinny
obejmowac zdolno$¢ ciagtego monitoringu systemu*, ktéry w przypadku wykrycia usterki
aktywuje alarm wizualny i dZwiekowy. Alarm dZwiekowy powinien mie¢ mozliwo$¢ wyciszenia,
natomiast sygnalizacja wizualna powinna pozosta¢ aktywna do czasu usuniecia usterki.
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* Interpretacje:
Monitoring usterek ma na celu podjecie dziatann w celu usuniecia awarii zwiqzanych z systemem, np.: przerwanie
obwodu, zwarcie, utrata zasilania, awaria procesora. (MSC.1/Circ.1572/Rev.1) oraz (IACS Ul SC180, Rev.4)

3.3.7 System wykrywania poziomu wody powinien mie¢ mozliwo$¢ zasilania energia
elektryczng z dwoch niezaleznych Zrédet energii*. Awaria ktéregokolwiek z dwoch Zrddet
zasilania elektrycznego powinna by¢ sygnalizowana alarmem.

*  Interpretacje:

1. Zasilanie elektryczne powinno pochodzic¢ z dwoch oddzielnych zZrodel, z ktorych jedno powinno by¢ gtownym Zrodtem
energii elektrycznej, a drugie powinno byc¢ zZrodlem awaryjnym, chyba ze zainstalowano dedykowang baterie
akumulatorow tadowang w sposob ciggly, ktorej ukiad, polozenie i trwatos¢ sq rownowazne do zrédta awaryjnego
(18h). Zasilanie akumulatorowe moze stanowic¢ akumulator wewnetrzny w systemie wykrywania poziomu wody.

2. Uklad przelgczania zasilania z jednego zZrodia energii elektrycznej na drugie nie musi by¢ zintegrowany z systemem
wykrywania poziomu wody.

3. W przypadku zastosowania akumulatoréw w zasilaniu wtornym, nalezy zapewni¢ sygnalizacje awarii obu zrodel
zasilania. (MSC. 1/Circ.1572/Rev.1) oraz (IACS UI SC180, Rev.4)

3.4 Préby typu

3.4.1 Systemy wykrywania poziomu wody powinny zosta¢ poddane prébom typu, aby wykazac
ich wytrzymatos$¢ i przydatnos¢ w odpowiednich, uznanych miedzynarodowo warunkach oraz
pod katem ich nieprzerwanego funkcjonowania w przewidywanej temperaturze pracy*.

* W kwestii préb typu nalezy odnies¢ sie do IEC 60092-504 i IEC 60529. Elementy elektryczne
instalowane w tadowniach, zbiornikach balastowych i suchych przestrzeniach powinny spetniac¢
wymagania dla klasy IP68, zgodnie z IEC 60529.

Interpretacje:
1. IACS UR E10 moze by¢ uzywany jako norma dotyczqca préb i badari ré(wnowazna normie IEC 60092-504: 2016.
2. Zakres badan powinien obejmowac:
W przypadku panelu alarmowego/monitoringu:
- préby funkcjonalne zgodnie z MSC.188 (79);
- préba ,Zanik energii zasilajqcej”;
- préba,Wahania parametréw energii zasilajqgcej”;
- préba ,Suche gorgco”
- préba ,Wilgotne gorgco cykliczne”;
- préba ,Wibracje sinusoidalne”;
- préby EMC;
- proba rezystancji izolacji;
- préba wysokiego napiecia; oraz. (IACS Ul SC180, Rev.4)
- préby przechytow statycznych i dynamicznych, jesli panel zawiera ruchome czesci.
W przypadku jednostki bariery IS, jesli znajduje sie w steréwce:
- oprocz certyfikatu wydanego przez kompetentne niezalezne laboratorium badawcze, nalezy rowniez
przeprowadzic¢ préby EMC.
W przypadku czujnikéw wtargniecia wody:
- proby funkcjonalne zgodnie z MSC.188(79);
- préba ,Zanik energii zasilajqcej”;
- proéba ,Wahania parametréow energii zasilajgcej”;
- préba ,Suche gorgco”
- préba ,Wilgotne gorgco cykliczne”;
- préba,Zimno”;
- préba ,Wibracje sinusoidalne”;
- klasa obudowy zgodnie z MSC.188 (79);

Polski Rejestr Statkéw 9
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proba rezystancji izolacji;

préba wysokiego napiecia;

proby EMC (jesli czujnik jest w stanie wytwarzac szum elektromagnetyczny) oraz

proby przechytéw statycznych i dynamicznych (jezeli czujniki zawierajq ruchome elementy).
(MSC.1/Circ.1572/Rev.1) oraz (IACS Ul SC180, Rev.4)

3.4.2 Czujniki obstugujace tadownie powinny umozliwia¢ testowanie funkcjonalne na miejscu,
gdy fadownia jest pusta, metodami bezposrednimi lub posrednimi.

3.5 Instrukcje obstugi

Udokumentowane procedury obstugi i konserwacji systemu wykrywania poziomu wody powinny
znajdowac sie na statku i by¢ tatwo dostepne.

4 INSTALOWANIE I PROBY

Wytyczne dotyczace instalowania i prob systemdéw wykrywania poziomu wody dla statkéow
podlegajacych prawidtom SOLAS 1I-1/25, 11-1/25-1 i XII/12 zostaly podane w Zatgczniku do
niniejszej Publikacji.

5 ALARMY POZIOMU ZEZY WYKORZYSTYWANE JAKO SYSTEMY WYKRYWANIA POZIOMU
WODY

5.1 Alarmy poziomu zezy moga by¢ wykorzystane jako systemy wykrywania poziomu wody
pod warunkiem spetnienia wymagan funkcjonalnych oraz wymagan instalacyjnych i testowych,
okreslonych w rozdziatach 3 i 4.

5.2 Niektore przewozone na statku tadunki wymagaja zabezpieczenia systemu pomp zezowych,
aby zapobiec rozprzestrzeniania sie zanieczyszczonych lub potencjalnie niebezpiecznych cieczy.

5.3 Jezeli studzienka zezowa tadowni bedzie catkowicie szczelna podczas przewozu
okreslonych tadunkéw i w zwigzku z tym nie moze by¢ ona wykorzystana do doptywu wody do
czujnika (-6w), to wowczas nalezy zapewni¢ odpowiedni alternatywny punkt lub punkty
wykrywania poziomu wody.

5.4 Jezeli studzienka zezowa jest uzywana podczas przewozu okreslonych tadunkéw, to nie
moze by¢ ona catkowicie uszczelniona, aby umozliwi¢ przedostawanie sie wody w celu aktywacji
czujnikow.

6 PROBY OKRESOWE

Systemy wykrywania poziomu wody powinny by¢ na statku poddawane okresowym prébom w
takim samym zakresie jak okreslono w punkcie 3.3 Zatgcznika, a zapisy z préb okresowych
powinny by¢ przechowywane na statku.

10 Polski Rejestr Statkow




Publikacja przepisowa 124 /P
NORMATYWY WYKONANIA SYSTEMOW WYKRYWANIA POZIOMU WODY STOSOWANYCH NA STATKACH  styczei 2024

ZAYACZNIK

WYTYCZNE DOTYCZACE INSTALOWANIA I PROB SYSTEMOW WYKRYWANIA POZIOMU
WODY STOSOWANYCH NA STATKACH
1 CEL

1.1 Niniejsze Wytyczne okre$laja procedury instalowania i préob systeméw wykrywania i
alarmowania poziomu wody instalowanych na nastepujacych statkach:

.1 masowcach, zgodnie z prawidtem SOLAS XII/12;

.2 statkach towarowych z jedng tadownia innych niZ masowce, zgodnie z prawidtem SOLAS
[1-1/25; oraz

.3 statkach towarowych z wieloma tadowniami, innych niZ masowce i zbiornikowce,
zgodnie z prawidtem SOLAS 1I-1/25-1.

1.2 Wytyczne okreslaja rowniez procedury instalowania i prob systemoéw alarmowych zezy
wykorzystywanych jako detektory poziomu wody na statkach towarowych z wieloma tadowniami,
innych niZ masowce i zbiornikowce, zgodnie z prawidtem SOLAS 1I-1/25-1.

2 ELEMENTY SYSTEMU WYKRYWANIA POZIOMU WODY
2.1 Wymagania dotyczace préb typu elementéw systemu wykrywania poziomu wody

2.1.1 Elementy systemu wykrywania poziomu wody powinny zapewnia¢ wiarygodne
wskazania, ze woda osiaggneta zadany poziom i powinny zosta¢ poddane prébom typu w celu
wykazania ich wytrzymatosci i przydatnos$ci w odpowiednich warunkach okre$lonych w normie
[EC 60092-504 oraz w nastepujacych warunkach*:

*  Interpretacje:
Procedura dotyczqca préb powinna spetnic¢ nastepujqce kryteria:
1. proby typu powinny by¢ obserwowane przez inspektora PRS, jezeli proby nie sq przeprowadzane przez
kompetentngq niezalezngq jednostke badawczq.
2. proéby typu powinny by¢ przeprowadzone na prototypie lub losowo wybranym elemencie (elementach), ktére sq
reprezentatywne dla produkowanego elementu, ktéry jest poddawany takiej probie.
3. préby typu powinny by¢ udokumentowane (raporty z préb typu) przez producenta i przedtoZone do PRS.
(MSC.1/Circ.1572/Rev.1) oraz (IACS UI SC180, Rev.4)

.1 ochrona obudéw elementéw elektrycznych zainstalowanych w tadowniach, zbiornikach
balastowych i przedziatach suchych powinna spetnia¢ wymagania dla klasy IP68 zgodnie
z IEC 60529:1989 Ed.2.2, w zaleznosci od zastosowania. Nalezy przeprowadzi¢ probe
ciSnieniowa obudowy pod ciSnieniem wody w oparciu o wartosci ci$nienia
utrzymywanego przez okres zalezny od zastosowania. W przypadku czujnikow
montowanych w tadowniach przeznaczonych do przewozu wdd balastowych lub
zbiornikach balastowych, warto$¢ ciSnienia powinna odpowiada¢ gtebokosci tadowni
lub zbiornika, a okres utrzymywania ci$nienia powinien wynosi¢ 20 dni. W przypadku
czujnikbw montowanych w przedziatach, ktére majg by¢ suche, warto$¢ ci$nienia
powinna odpowiada¢ gitebokosci przedziatu, a okres utrzymywania ci$nienia powinien
wynosi¢ 24 godziny*.

*  Interpretacje:
1. Okres proby w zanurzeniu elementow elektrycznych przeznaczonych do zabudowy w zbiornikach balastowych
i zbiornikach tadunkowych stosowanych jako zbiorniki balastowe powinien wynosic¢ nie mniej niz 20 dni.
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2. Okres proby w zanurzeniu elementow elektrycznych przeznaczonych do instalowania w suchych pomieszczeniach i

tadowniach nieprzeznaczonych do stosowania jako zbiorniki balastowe powinien wynosic¢ nie mniej niz 24 godziny.
Jezeli czujnik i/lub urzqdzenie lgczqce kable (np. skrzynka przylqczeniowa, itp.) jest zainstalowane w przestrzeni
przylegajgcej do tadowni (np. w ,,dolnym cokole” itp.), a w obliczeniach statecznosci awaryjnej uznaje sie, ze
przestrzen ta jest zalana, czujniki i elementy systemu powinny spetnia¢ wymagania dla klasy IP68, dla stupa wody
rownego glebokosci tadowni przez okres 20 dni lub 24 godzin, w zaleznosci od tego, czy tadownia jest przeznaczona
do wykorzystania jako zbiornik balastowy, jak opisano w poprzednich punktach. (MSC.1/Circ.1572/Rev.1) oraz
(IACS UI SC180, Rev.4)

.2 dziatanie w mieszaninie tadunek/ woda dla wybranego zakresu grup tadunkdéw, takich
jak pyt rudy zelaza, pyt weglowy, zboza i oleje, przy uzyciu wody morskiej z zawiesing
drobnego materiatu reprezentatywnego drobnoziarnistego dla kazdej grupy tadunku.
Do celow préb typu* nalezy zastosowa¢ mieszang zawiesine reprezentatywnych
drobnych materiatéw w wodzie morskiej o stezeniu 50% wagowo wraz z kompletnym
zespotem czujnika, tacznie z zamontowanym filtrem. Funkcjonowanie zestawu czujnika
z dowolnymi urzadzeniami filtrujgcymi powinno zosta¢ sprawdzone w mieszaninie
tadunek/ woda poprzez 10-krotne zanurzenie bez czyszczenia uktadow filtrujacych.

*  Interpretacje:

1 Préba typu wymagana dla czujnika powinna by¢ zgodna z nastepujgcymi warunkami:

.1 zbiornik prébny mieszaniny tadunek/woda nalezy zwymiarowac¢ w taki sposéb, aby jego wysokosé
i objetos¢ byly takie, aby czujnik i kazdy zamontowany filtr mozna byto catkowicie zanurzy¢ w
przypadku powtdrnych préb funkcjonalnych wymaganych w 2.1.1.2 oraz proéb przechytu statycznego i
dynamicznego okreslonych w poprzedniej interpretacji;

.2 czujnik i wszelkie zamontowane filtry, ktére majg by¢ zanurzone i umieszczone w zbiorniku tak, jak
bytyby instalowane zgodnie z instrukcjami instalowania wymaganymi w pkt 4.1.4;

.3 cisnienie w zbiorniku do préb kompletnego czujnika nie powinno przekracza¢ 0,2 bara przy czujniku i
dowolnym uktadzie filtrow. Nacisk mozna uzyska¢ poprzez zwiekszenie cisnienia lub uzycie pojemnika
o0 odpowiedniej wysokosci;

4 nalezy przepompowaé mieszanine tadunek/woda do zbiornika probnego i zapewnié¢ odpowiednie
mieszanie mieszaniny w celu utrzymania zawiesiny ciat statych. Efekt wpompowania mieszaniny
tadunek/woda do zbiornika nie moze mie¢ wplywu na prace czujnika i uktadu filtrujqcego;

.5 mieszanine tadunek/woda nalezy przepompowac do zbiornika prébnego do ustalonego poziomu, aby
czujnik zanurzyt sie w wodzie i aby zaobserwowa¢ dziatanie alarmu;

.6 zbiornik probny nalezy nastepnie oprézni¢ i obserwowa¢ wytqczenie stanu alarmowego;

.7 pojemnik prébny i czujnik z dowolnym uktadem filtrujgcym nalezy pozostawi¢ do wyschniecia bez
fizycznej ingerencji;

.8 procedure préby nalezy powtarza¢ kolejno dziesie¢ razy bez czyszczenia jakiegokolwiek uktadu
filtrujgcego, ktéry moze by¢ zamontowany zgodnie z instrukcjq montazu producenta (patrz takze pkt
2.1.1.2);

.9 zadowalajqce aktywowanie i dezaktywowanie alarmu w kazdym z dziesieciu kolejnych préb bedzie
oznaczato pomysine wykonanie préby typu.

2 Mieszanina tadunek/woda stosowana do badania typu powinna by¢ reprezentatywna dla zakresu
tadunkéw w nastepujqgcych grupach i powinna obejmowacé tadunek o najmniejszych czqstkach, jakie mozna
znalezé w typowej reprezentatywnej probce:

.1 czgstki rudy Zelaza i woda morska;

.2 czqstki wegla i woda morska;

.3 czgstki ziarna i woda morska; oraz

4 czqstki kruszywa (piasku) i woda morska.

Nalezy ustalic i zarejestrowac najmniejszy i najwiekszy rozmiar czqstek wraz z gestosciq suchej mieszaniny.

Czqgstki powinny by¢ réwnomiernie rozprowadzone w catej mieszaninie. Badanie typu z reprezentatywnymi

czgstkami bedzie zasadniczo kwalifikowato wszystkie rodzaje tadunkéw w obrebie czterech grup

wymienionych powyZzej.

Ponizej przedstawiono wskazéwki dotyczqce doboru czgstek do celow badawczych:

.1 czgstkirudy zelaza powinny sktada¢ sie gtéwnie z matych luznych ziaren rudy Zelaza, a nie grudek rudy
(pyt o wielkosci czgstek <0,1 mm);

12
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.2 czqstki wegla powinny sktadac sie gtéwnie z matych luznych ziaren wegla, a nie grudek wegla (pyt o
wielkosci czgstek <0,1 mm);

.3 czgstki ziarna powinny sktada¢ sie gtéwnie z matych luznych ziaren sypkiego ziarna (ziarna o wielkosci
> 3 mm, takie jak pszenica);

4 czgstki kruszywa powinny sktada¢ sie gtdwnie z matych luznych ziaren sypkiego piasku i bez grudek
(pyt o wielkosci czgstek <0,1 mm). (MSC.1/Circ.1572/Rev.1) oraz (IACS Ul SC180, Rev.4)

2.1.2 Ochrona obudéw urzadzen elektrycznych instalowanych na poktadzie nad przedziatami
balastowymi i tadowniami powinna spetnia¢ wymagania dla klasy IP56, zgodnie z norma IEC
60529:1989 Ed.2.2.

2.1.3 Elementy sytemu wykrywania poziomu wody przeznaczone do stosowania
w chtodzonych pomieszczeniach tadunkowych powinny spemlia¢ wymagania odpowiedniej
normy branzZowej obejmujacej odpowiednie temperatury robocze panujace w tych
pomieszczeniach.

2.2 Wymagania dotyczace instalowania elementéw systemu wykrywania poziomu wody

2.2.1 Czujniki powinny by¢ umieszczone w chronionym miejscu, ktére jest potgczone
z okre$long czescig tadowni (zwykle czesScig rufowq), tak aby czujnik w tym potozeniu wykrywat
poziom wody reprezentatywny dla poziomow w rzeczywistej przestrzeni tadowni. Czujniki te
powinny by¢ zlokalizowane*:

.1 albo tak blisko linii Srodkowej, jak to jest praktycznie mozliwe, albo

.2 zaréwno po lewej, jak i prawej burcie tadowni.

* Interpretacje:
Na statkach, ktorych stepke potozono w dniu 1 lipca 2004 r. lub pdzniej, jezeli czujniki nie sq umieszczone w odlegtosci
mniejszej lub réwnej 1 przestrzeni pofatdowania lub 1 przestrzeni pionowego usztywnienia grodzi od osi symetrii, to
czujniki nalezy umiesci¢ zaréwno na lewej, jak i prawej burcie tadowni.
Na statkach, ktérych stepke potoZono przed 1 lipca 2004 r., jezeli czujniki nie sq umieszczone w odlegtosci mniejszej
lub réwnej B/6 od osi symetrii, powinny by¢ one umieszczone zaréwno po lewej, jak i prawej burcie tadowni. (IACS Ul
SC180, Rev.4)

2.2.2 Czujniki powinny by¢ umieszczone na wysokosci okreslonej w prawidle Konwencji SOLAS.
Wysokosci te nalezy mierzy¢ od gérnej powierzchni dna wewnetrznego.

2.2.2.1 W przypadku czujnikdw poziomu zezy, wymaganych w prawidle I1-1/25-1.3 Konwencji
SOLAS, jezeli dno studzienki zezowej znajduje sie ponizej gérnej powierzchni dna wewnetrznego,
to wysokoSci tych czujnikdw nalezy mierzy¢ od dna studzienki zezowe;.

2.2.3 Jezeli zastosowano oktadzine lub izolacje tadowni/ zbiornika, a oktadzina lub izolacja nie
sa wykonane zgodnie ze standardem wodoszczelnos$ci, woéwczas wysokos$¢ czujnika nalezy
mierzy¢ od gérnej powierzchni dna wewnetrznego. Jezeli wyktadzina lub izolacja zostata
zweryfikowana jako wodoszczelna, wéwczas wysoko$ci mozna mierzy¢ od gornej powierzchni
oktadziny/izolacji.

2.2.4 Zainstalowanie czujnikéw nie powinno uniemozliwia¢ uzywania jakiejkolwiek rury
sondujacej lub innego urzadzenia do pomiaru poziomu wody w tadowniach lub innych
przedziatach.

2.2.5 Czujniki i elementy systemu wykrywania poziomu wody powinny by¢ instalowane
w miejscach dostepnych dla przegladu, konserwacji i naprawy.
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2.2.6 Kazdy element filtrujacy zamontowany na czujnikach powinien mie¢ mozliwos¢
oczyszczenia przed zatadunkiem tadowni.

2.2.7 Czujniki, kable elektryczne i wszelkie towarzyszace elementy systemu wykrywania
poziomu wody instalowane w tadowniach powinny by¢ chronione przed uszkodzeniem przez
tadunki lub mechaniczne urzadzenia przetadunkowe zwigzane z operacjami na masowcach, na
przyktad powinny by¢ umieszczane w rurach o solidnej konstrukcji lub w podobnych chronionych
miejscach.

2.2.8 Wszelkie zmiany/modyfikacje konstrukcji statku, instalacji elektrycznych lub rurociaggdéw,
ktére wymagajg ciecia i/lub spawania, powinny zosta¢ zatwierdzone przez PRS przed
rozpoczeciem prac.

3 PROBY SYSTEMU
3.1 Wymagania dotyczace préb typu systemu alarmowego

3.1.1 Systemy alarmowe powinny zosta¢ poddane, odpowiednio, probom typu* zgodnie z
norma IEC 60092 504: 2016.

* Interpretacje:
Procedura dotyczgca préb powinna spetni¢ nastepujqce kryteria:
1. proby typu powinny by¢ obserwowane przez inspektora PRS, jesli préby nie sq przeprowadzane przez
kompetentnq niezaleznq jednostke badawczg;
2. proéby typu powinny by¢ przeprowadzone na prototypie lub losowo wybranym elemencie (elementach), ktére sq
reprezentatywne dla produkowanego elementu, poddawanego takiej probie;
3. préby typu powinny by¢ udokumentowane (raporty z badan typu) przez producenta i przedstawione do wglgdu
PRS. (MSC.1/Circ.1572/Rev.1) oraz (IACS UI SC180, Rev.4)

3.1.2 Na panelu alarmowym powinien znajdowac sie przetgcznik do prob alarmow
dzwiekowych i wizualnych, ktéry powinien powraca¢ do pozycji wylaczonej, gdy nie jest
uzywany.

3.2 Wymagania dotyczace préb systemu alarmowego
Alarmy wizualne i dZwiekowe powinny zosta¢ poddane prébom, w celu wykazania, Ze:
.1 sygnalizacja wizualna nie moze zosta¢ wytaczona przez operatora.

.2 alarmy zostaty ustawione na poziomie ostrzegajacym operatora, ale nie zaktécajacym
bezpiecznej eksploatacji statku, oraz

.3 alarmy poziomu wody odro6zniajg sie od innych alarméw.
3.3 Wymagania dotyczace préob-kompletnego systemu wykrywania poziomu wody

3.3.1 Po zainstalowaniu systemu na statku, nalezy przeprowadzi¢ proby-funkcjonalne jego
dziatania. Proby powinny wykaza¢ obecno$¢ wody na czujnikach dla kazdego monitorowanego
poziomu wody. Tam, gdzie bezposrednie uzycie wody jest niepraktyczne mozna zastosowal
metody symulacyjne.

3.3.2 Nalezy przeprowadzi¢ préby alarmoéw kazdego czujnika w celu sprawdzenia, czy wstepne
i gtbwne alarmy poziomu wody dziatajg dla kazdego przedziatu, w ktérym czujniki zostaty
zainstalowane, oraz czy sg prawidtowo sygnalizowane. Nalezy réwniez przeprowadzi¢ préby
uktadu monitorowania usterek systemu, na ile jest to mozliwe do wykonania.
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3.3.3 Na statku powinny by¢ przechowywane zapisy z prob systeméw alarmowych.
4 INSTRUKCJE OBSLUGI

4.1 Na statku powinny znajdowac sie instrukcje obstugi*, ktére powinny zawiera¢ nastepujace
informacje i instrukcje operacyjne:

.1 opis elementéw systemu wykrywania i alarmowania wraz z wykazem procedur
sprawdzania, na ile to mozliwe, czy kazdy element systemu dziata prawidtowo na
kazdym etapie eksploatacji statku.

.2 potwierdzenie, Ze elementy systemu zostaty poddane prébom typu zgodnie z wymaganiami
punktu 2.1 powyzej.

.3 schematy liniowe systemu wykrywania i sygnalizacji alarmowej pokazujace rozmieszczenie
elementéw systemu.

4 instrukcje instalowania dotyczace orientacji, ustawiania, zabezpieczania, ochrony i préb
elementow systemu.

.5 wykaz grup tadunkdéw, dla ktérych czujniki s3 odpowiednie do pracy w 50% zawiesinie
wody morskiej (patrz 2.1.1.2).

.6 zakres temperatur, dla ktérych elementy systemu sg odpowiednie;

.7 procedury postepowania w przypadku nieprawidtowego dziatania systemu wykrywania
poziomu wody.

.8 wymagania dotyczace konserwacji elementéw systemu wykrywania poziomu wody.

*  Interpretacje:
Dla kazdego statku kopie instrukcji obstugi nalezy udostepni¢ inspektorowi PRS co najmniej 24 godziny przed
przeglgdem systemu wykrywania poziomu wody. PRS powinien zapewni¢, ze wszelkie plany wymagane do celow
klasyfikacyjnych zostaty odpowiednio ocenione/zatwierdzone. (MSC.1/Circ.1572/Rev.1) oraz (IACS Ul SC180, Rev.4)
4.2 Instrukcje obstugi systeméw alarmowych poziomu zezy wykorzystywanych jako
systemy wykrywania poziomu wody, oprocz informacji podanych w 4.1 (patrz punkt 5.3
niniejszych normatywoéw wykonania), powinny zawiera¢ nastepujace informacje:

.1 procedure przelgczania na dziatanie alternatywne przewidziane w przypadkach,
gdy system alarmowy poziomu zezy nie moze by¢ uzywany jako system
wykrywania poziomu wody; oraz

.2 wykaz tadunkéw, dla ktérych powinno by¢ stosowane dziatanie alternatywne
systemu alarmowego poziomu zezy.
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Wykaz dokumentéw IMO wdrozonych do Publikacji

MSC.1/Circ.1572/Rev.1: Ujednolicone interpretacje rozdziatéw II-1 i XII Konwencji SOLAS,
przepisow technicznych dotyczacych srodkéw dostepu w celu inspekcji
(rezolucja MSC.158(78)) oraz normatywéw wykonania systeméw
wykrywania poziomu wody na masowcach i statkach towarowych z
jedna tadownig innych niz masowce (rezolucja MSC.188(79))

Wykaz dokumentéw IACS wdrozonych do Publikacji

UI SC180/Rev.4: Interpretacje prawidta II-1/25 Konwencji SOLAS, zmienionego
rezolucjami IMO do MSC.436(99) i prawidta XII/12 Konwencji SOLAS,
zmienionego rezolucjami IMO do MSC.170(79)
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