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PRZEPISY KLASYFIKAC]I I BUDOWY MORSKICH MOBILNYCH JEDNOSTEK WIERTNICZYCH
Czesc¢ IV - Instalacje maszynowe styczen 2024

1 WYMAGANIA OGOLNE
1.1 Wstep

Niniejsza Czes¢ IV zostata opracowana w uktadzie redakcyjnym odzwierciedlajacym uktad wyma-
gan technicznych zawartych w rozdziatach 1, 4, 7 i 8 Kodeksu budowy i wyposazenia mobilnych
morskich jednostek wiertniczych (Kodeks MODU w skrocie Kodeks) oraz Ujednoliconych Wymagan
[ACS - UR, cytowanych w wersji oryginalnej, traktowanych jako dokumenty Zrédtowe oznaczone
w teksScie odpowiednim kolorem czcionki. Na konicu danego punktu/podrozdziatu znajduje sie
nazwa i numer punktu/podrozdziatu dokumentu Zrédtowego.

Tekst niniejszej Czesci IV zawiera dodatkowe i specyficzne wymagania/zalecenia/interpretacje
PRS, ktére oznaczono czarnym kolorem czcionki.

Celem takiego uktadu redakcyjnego jest tatwa weryfikacja wdrozenia wszystkich obowigzujgcych
wymagan, a w przysztosci uproszczenie procedury wdrazania do Przepiséw kolejnych zmian do-
kumentéw Zrédtowych.

Na koncu znajduje sie wykaz aktualnie obowiazujacych dokumentéw IMO oraz rezolucji IACS od-
noszacych sie do niniejszej Czesci IV.

1.2 Zakres zastosowania

1.2.1 Niniejsza Czes¢ IV ma zastosowanie do urzadzen i instalacji maszynowych stosowanych
na mobilnych morskich jednostkach wiertniczych, ré6znych typéw, zdefiniowanych w podroz-
dziale 1.3, zwanych dalej ,jednostkami”, ktére otrzymuja znak klasy zgodnie z podrozdziatem 3.2
z Czesci I Przepisow (MODU Code, 1.2.1).

1.2.2 Jes$li wtekscie niniejszej Czesci IV nie okreslono szczeg6towych wymagan dotyczacych po-
szczegblnych urzadzen i instalacji maszynowych, to wéwczas nalezy stosowac Przepisy klasyfika-
cji i budowy statkéw morskich, Czes¢ VI — Ship and Machinery Piping Systems zawierajacej takie
wymagania.

1.2.3 W przypadku, gdy niniejsza Czes¢ IV pozostawia pewne rozwigzania techniczne do uzna-
nia Administracji, to wowczas PRS dziatajac jako Uznana Organizacja (RO), podejmie odpowiednie
decyzje we wspoétpracy z Administracja, zgodnie z postanowieniami stosownej Umowy z Admini-
stracja.

1.3 Definicje

Definicje z zakresu terminologii og6lnej stosowanej w tej Czesci IV podane sa w Czesci | — Zasady
klasyfikacji.

Dla potrzeb niniejszej Czesci IV, o ile wyraZnie nie podano inaczej, uzyte w niej terminy majg zna-
czenie zdefiniowane w tym podrozdziale.

1.3.1 Administracja (Administration) oznacza Rzad Panstwa, ktérego bandere jednostka ma
prawo podnosi¢ (MODU Code, 1.3.4).

1.3.2 Jednostka ze stabilizacjq kolumnowq (Column-stabilized unit) jest to jednostka, ktérej
poktad gtéwny jest potgczony z kadtubem podwodnym lub stopami za pomocg kolumn lub keso-
now (MODU Code, 1.3.11).

Jednostki wiertnicze ze stabilizacja kolumnowa wykorzystuja wypornos¢ szeroko rozstawionych
kolumn w celu zapewnienia ptywalnosci i stateczno$ci we wszystkich trybach pracy na wodzie
lub podczas podnoszenia lub opuszczania jednostki, zaleznie od przypadku. Kolumny sg
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potaczone u gory z konstrukcja podtrzymujgcg urzadzenia wiertnicze. W dennej czesci kolumn
moga by¢ umieszczone dolne kadtuby lub stopy, w celu zapewnienia dodatkowej ptywalno$ci lub
wystarczajacej powierzchni do podparcia jednostki na dnie morskim. Elementy usztywniajace
sekcje rurowe lub konstrukcyjne moga by¢ stosowane do tagczenia kolumn, dolnych kadtub6éw lub
stép oraz do podparcia gérnej konstrukeji. Operacje wiertnicze moga by¢ prowadzone w stanie
ptywalnosci, w ktérym jednostka jest okreslana jako pdtzanurzalna, lub gdy jednostka jest pod-
parta na dnie morskim, w ktérym to stanie jest okreslana jako zanurzalna. Jednostka pétzanu-
rzalna moze by¢ zaprojektowana do pracy w stanie ptywalnosci lub jako podparta na dnie mor-
skim, pod warunkiem Ze kazdy rodzaj operacji zostanie uznany za zadowalajacy (IACS UR D2.2.2).

1.3.3 Posterunki dowodzenia (Control stations) s3 to pomieszczenia, w ktérych znajduja sie
urzadzenia radiowe lub gtéwne wyposazenie nawigacyjne jednostki, lub awaryjne zrodto zasila-
nia, lub w ktérych zgrupowane sg urzadzenia rejestrowania lub sterowania gaszeniem pozaru, lub
systemu dynamicznego pozycjonowania, lub w ktérych znajduje sie system gasniczy obstugujacy
rézne lokalizacje. W przypadku jednostek stabilizowanych kolumnowo, centralne stanowisko ste-
rowania balastowaniem jest ,posterunkiem dowodzenia” (...) (MODU Code, 1.3.13).

1.3.4 Stan bezenergetyczny jednostki (Dead ship condition) jest to stan, w ktérym gtéwny ze-
sp6t napedowy, kotly i urzadzenia pomocnicze nie pracuja z powodu braku zasilania (MODU Code,
1.3.15).

1.3.5 Zalanie (Downflooding) oznacza kazde zalanie wnetrza jakiejkolwiek cze$ci ptywajacej
konstrukcji jednostki przez otwory, ktére nie moga by¢ odpowiednio zamkniete wodoszczelnie
lub strugoszczelnie w celu speinienia kryteriow stateczno$ci w stanie nienaruszonym lub z uszko-
dzeniem, lub ktére sg wymagane ze wzgledéw eksploatacyjnych, aby pozostawaty otwarte (MODU
Code, 1.3.18).

1.3.6 Awaryjne zZrédto energii elektrycznej (Emergency source of electrical power) jest to Zro-
dto energii elektrycznej przeznaczone do zasilania niezbednych funkcji dziatania jednostki,
w przypadku awarii gtéwnego Zrédta energii elektrycznej (MODU Code, 1.3.19).

1.3.7 Rozdzielnica awaryjna (Emergency switchboard) jest to rozdzielnica, ktéra w przypadku
awarii gtdwnego systemu zasilania energia elektryczng jest zasilana bezposrednio z awaryjnego
zrdédta energii elektrycznej i/lub tymczasowego awaryjnego Zrddta energii elektrycznej i przezna-
czona jest do rozdzialu energii elektrycznej dla funkcji ratunkowych jednostki (MODU Code,
1.3.20).

1.3.8 Pomieszczenia zamkniete (Enclosed spaces) sg to przestrzenie ograniczone przez pod-
togi, Sciany i/lub poktady, ktére moga mie¢ drzwi lub okna (MODU Code, 1.3.21).

1.3.9 Drzwi gazoszczelne (Gastight door) sa to solidne, $cisle przylegajace drzwi zaprojekto-
wane tak, aby byty odporne na przeptyw gazu w normalnych warunkach atmosferycznych (MODU
Code, 1.3.25).

1.3.10 Przestrzenie zagrozone wybuchem (Hazardous areas) sg to wszystkie te przestrzenie,
w ktérych — ze wzgledu na mozliwg obecnos¢ tatwopalnej atmosfery powstajacej podczas prac
wiertniczych — uzytkowanie maszyn lub urzadzen elektrycznych bez wtasciwego rozpatrzenia
moze prowadzi¢ do zagrozenia pozarowego lub wybuchu (MODU Code, 1.3.27).

1.3.11 Urzqgdzenia i elementy przemystowe sa to maszyny i elementy, ktére sg uzywane
w zwigzku z operacjami wiertniczymi (MODU Code, 1.3.29).
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1.3.12 Przedzialy maszynowe (Machinery spaces) sg to wszystkie przedzialy maszynowe ka-
tegorii A oraz wszystkie inne przedziaty, w ktérych znajdujg sie urzadzenia napedowe, kotty i inne
opalane urzadzenia procesowe, zespoty paliwowe, silniki parowe i spalinowe, generatory
i gtéwne urzadzenia elektryczne, stacje tankowania paliwa olejowego, urzadzenia chtodnicze, sta-
bilizacyjne, urzadzenia wentylacyjne i klimatyzacyjne oraz podobne pomieszczenia oraz szyby
prowadzace do takich przedziatéw (MODU Code, 1.3.34).

1.3.13 Przedzialy maszynowe kategorii A (Machinery spaces of category A) sa to wszystkie
pomieszczenia, w ktérych znajduja sie silniki spalinowe uzywane albo:

.1 donapedu gtéwnego; lub

.2 do innych celéw, jezeli takie silniki majg tgczng moc nie mniejsza niz 375 kW;

albo w ktérych znajduje sie jakikolwiek kociot opalany paliwem olejowym lub zespét paliwowy
oraz szyby prowadzace do takich pomieszczen (MODU Code, 1.3.35).

1.3.14 Gléwne Zrédto energii elektrycznej (Main source of electrical power) jest to zZrédto
przeznaczone do zasilania energia elektryczng wszystkich urzadzen niezbednych do utrzymania
jednostki w normalnych warunkach eksploatacyjnych i mieszkalnych (MODU Code, 1.3.36).

1.3.15 Gléwne urzqgdzenie sterowe (Main steering gear) jest to urzadzenie maszynowe, zespo6t
napedowy urzadzenia sterowego, je$li wystepuje, oraz urzadzenia pomocnicze i srodki przeno-
szenia momentu obrotowego na trzon sterowy, np. rumpel lub kwadrant, niezbedne do wywota-
nia ruchu steru w celu sterowania jednostka w normalnych warunkach eksploatacyjnych (MODU
Code, 1.3.37).

1.3.16 Rozdzielnica gtéwna (Main switchboard) jest to rozdzielnica zasilana bezposrednio
z gtéwnego Zrédta energii elektrycznej i przeznaczona do rozdziatu energii elektrycznej na po-
trzeby jednostki (MODU Code, 1.3.38).

1.3.17 Maksymalna predkosé eksploatacyjna naprzéd (Maximum ahead service speed) jest
to najwieksza predko$¢ do utrzymywania, dla ktérej jednostka jest zaprojektowana, podczas eks-
ploatacji na morzu przy jej najwiekszym zanurzeniu (MODU Code, 1.3.39).

1.3.18 Maksymalna predkos¢ wsteczna (Maximum astern speed) jest to predko$¢, jaka jed-
nostka moze osiggna¢ przy projektowanej maksymalnej mocy wstecznej przy najwiekszym zanu-
rzeniu (MODU Code, 1.3.40).

1.3.19 Mobilna morska jednostka wiertnicza (MODU) lub jednostka (Mobile offshore drilling
unit (MODU) or unit) jest to jednostka zdolna do prowadzenia operacji wiertniczych w celu po-
szukiwania lub eksploatacji zasob6w pod dnem morskim, takich jak ptynne lub gazowe weglowo-
dory, siarka lub s61 (MODU Code, 1.3.41).

1.3.20 Tryb pracy (Mode of operation) oznacza stan lub sposdb, w jaki jednostka moze pracowac
lub funkcjonowaé¢ w miejscu lub podczas przemieszczania sie. Tryby pracy jednostki obejmuja:

.1 stan eksploatacji - stan, w ktérym jednostka znajduje sie na miejscu w celu prowadzenia
operacji wiertniczych, a taczne obcigzenia srodowiskowe i eksploatacyjne mieszcza sie
w odpowiednich granicach projektowych ustalonych dla takich operacji. W zaleznosci od
przypadku, jednostka moze ptywac lub by¢ oparta na dnie morskim.

.2 trudne warunki sztormowe - warunki, w ktérych jednostka moze by¢ poddana najpo-
wazniejszemu obcigzeniu $rodowiskowemu, dla ktérego jednostka zostata zaprojekto-
wana. Zaktada sie, ze operacje wiertnicze zostaty przerwane ze wzgledu na dotkliwos$¢ ob-
cigzenia Srodowiskowego. W zaleznosci od przypadku, jednostka moze ptywac lub by¢
oparta na dnie morskim.

Polski Rejestr Statkéw 7
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.3 stan przemieszczania sie - stan, w ktérym jednostka przemieszcza sie z jednego potoze-
nia geograficznego do innego (MODU Code, 1.3.42) (IACS UR D2.2.10).

1.3.21 Normalny stan eksploatacji i zakwaterowania (Normal operational and habitable con-
ditions) oznacza:

.1 stan, wjakim jednostka jako catos¢, jej urzadzenia maszynowe, funkcje, Srodki i urzadze-
nia pomocnicze zapewniajg bezpieczna zegluge podczas przemieszczania sie, bezpieczen-
stwo w trybie przemystowym, bezpieczenstwo przeciwpozarowe, ochrone przed zala-
niem, acznos¢ i sygnalizacje wewnetrzng i zewnetrzng, drogi ewakuacji i wciaggarki do to-
dzi ratunkowych, a sSrodki zapewniajgce minimum komfortowych warunkéw zamieszka-
nia sg sprawne i funkcjonujg normalnie; oraz

.2 operacje wiertnicze (MODU Code, 1.3.44).

1.3.22 Zespét paliwowy (0il fuel unit) jest to urzadzenie stuzace do przygotowania paliwa ole-
jowego do podania do kotta opalanego paliwem lub urzadzenie stuzace do przygotowania do po-
dania podgrzanego paliwa do silnika spalinowego i obejmuje wszelkie pompy ci$nieniowe oleju,
filtry oraz podgrzewacze pracujgce na paliwie pod ci$nieniem wiekszym niz 0,18 N/mmz2. Pompy
transportowe paliwa olejowego nie s3 uwazane za zespoty paliwowe (MODU Code, 1.3.45).

1.3.23 Jednostka samopodnosna (Self-elevating unit) jest to jednostka posiadajaca ruchome
nogi, zdolna do uniesienia swojego kadtuba nad powierzchnie morza i opuszczenia go z powrotem
do morza (MODU Code, 1.3.48).

Samopodnos$ne jednostki wiertnicze posiadajag kadtuby o wystarczajacej wypornosci, aby bez-
piecznie przemiescic jednostke w zgdane miejsce, po czym kadtub jest podnoszony na okreslong
wysokos¢ nad powierzchnie morza na nogach, ktére sg wsparte na dnie morskim. Sprzet wiertni-
czy i materialy eksploatacyjne mogg by¢ transportowane na jednostce lub moga by¢ tadowane na
jednostke w jej podwyzszonej pozycji. Nogi takich jednostek moga penetrowac dno morskie, moga
by¢ wyposazone w powiekszone sekcje lub stopy w celu zmniejszenia penetracji, lub moga by¢
przymocowane do podtoza (IACS UR D2.2.1).

1.3.24 Zespodt napedowy urzgdzenia sterowego (Steering gear power unit) oznacza, w zalez-

nosci od przypadku:
.1 elektryczne urzadzenie sterowe, silnik elektryczny i zwigzane z nim wyposazenie elek-
tryczne;

.2 elektrohydrauliczne urzadzenie sterowe, silnik elektryczny i zwigzane z nim wyposazenie
elektryczne oraz przytaczong pompe;

.3 inng przektadnie hydrauliczng, silnik napedzajacy i podtaczong pompe (MODU Code,
1.3.54).

1.3.25 Jednostka powierzchniowa (Surface unit) jest jednostka z kadtubem wypornosciowym
typu statek lub barka, o konstrukgcji jedno- lub wielokadtubowej, przeznaczong do eksploatacji
w stanie ptywajacym (MODU Code, 1.3.55).

Jednostki wiertnicze typu powierzchniowego:

.1 jednostki wiertnicze typu statek s3 to pelnomorskie jednostki wiertnicze o ksztatcie
statku, posiadajace kadtub lub kadtuby typu wypornosciowego, pojedyncze, podwdjne lub
potréjne, ktore zostaty zaprojektowane lub przystosowane do operacji wiertniczych
w stanie plywajacym. Takie jednostki posiadaja mechanizm napedowy.

.2 jednostki wiertnicze typu barka s3 to jednostki pelnomorskie posiadajgce kadtub lub
kadtuby typu wypornos$ciowego, ktére zostaly zaprojektowane lub przystosowane do
operacji wiertniczych w stanie ptywajacym. Jednostki te nie majg mechanizmu napedo-
wego (IACSUR D2.2.3).
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1.3.26 Wodoszczelnos¢ (Watertight) oznacza zdolnos$¢ do zapobiegania przedostawaniu sie
wody przez konstrukcje w dowolnym kierunku pod ci$nieniem, dla ktérego zostata zaprojekto-
wana konstrukcja (MODU Code, 1.3.58) (IACS UR D2.2.7).

1.3.27 Strugoszczelnos¢ (Weathertight) oznacza, ze w kazdych warunkach morskich woda nie
przedostanie sie do wnetrza jednostki (MODU Code, 1.3.59) (IACS UR D2.2.8).

1.4 Odstepstwa

Administracja moze zwolni¢ kazda jednostke posiadajaca cechy rozwigzan nowatorskich z wszel-
kich wymagan niniejszej Czesci IV (Kodeksu), ktérych stosowanie mogtoby utrudnia¢ badania nad
rozwojem takich rozwigzan. Kazda taka jednostka powinna jednak speinia¢ wymagania bezpie-
czenstwa, ktére w opinii tej Administracji sa odpowiednie do zamierzonej eksploatacji i zapew-
niajg ogodlne bezpieczenstwo jednostki. Administracja, ktéra zwolni jednostke z wymagan niniej-
szej Czesci IV (Kodeksu) powinna umiesci¢ takie szczegétowe informacje w certyfikacie i przeka-
za¢ do IMO wraz z uzasadnieniem, tak aby IMO mogto je rozesta¢ do innych Rzadéw Panstw w celu
poinformowania swoich funkcjonariuszy (MODU Code, 1.4).

1.5 Odpowiedniki

1.5.1 Jezeli niniejsza Czes¢ IV (Kodeks) stanowi, Ze okre$lony szczegét/element projektu lub
konstrukcji, osprzetu, materiatu, urzadzenia lub aparatury, lub ich rodzaj ma by¢ zamontowany
lub przewozony na jednostce, lub Ze nalezy poczyni¢ jakiekolwiek szczegélne srodki, to wowczas
Administracja moze zezwoli¢ na zamontowanie lub przewoz jakiegokolwiek innego szczego6tu/
elementu projektu lub konstrukcji, osprzetu, materiatu, urzadzenia lub aparatury, lub ich rodzaju,
lub na poczynienie na tej jednostce jakichkolwiek innych $rodkéw, pod warunkiem Ze zostanie
przekonana, na podstawie préob lub w inny sposéb, Ze takie szczego6ty/ elementy projektu lub kon-
strukcji, osprzetu, materiatu, urzadzenia lub aparatury, lub ich rodzaj, lub poczynione $rodki s3
co najmniej tak samo skuteczne, jak te przewidziane w niniejszej Czesci IV (Kodeksie) (MODU,
1.5.1).

1.5.2 Jezeli Administracja zezwoli na zastapienie jakiegokolwiek osprzetu, materiatu, urzadze-
nia, aparatury, elementu wyposazenia lub jego rodzaju, lub wymagania, procedury, rozwigzania,
nowatorskiego projektu lub zastosowania, to wéwczas powinna przekaza¢ do IMO szczegdtowe
informacje na ten temat wraz z raportem dotyczacym przedtozonych dowodéw, tak aby IMO mo-
gta je rozesta¢ do innych Rzadoéw Panstw w celu poinformowania swoich funkcjonariuszy (MODU
Code, 1.5.2).

1.6 Dokumentacja klasyfikacyjna

Przed przystapieniem do budowy jednostki nalezy przedstawic¢ Centrali PRS, do rozpatrzenia i za-
twierdzenia, dokumentacje jak podano ponizej. W przypadku jednostek, ktére podlegaja modyfi-
kacjom, rozpatrzeniu i zatwierdzeniu podlega niewymieniona ponizej dokumentacja w zakresie
obejmujacym modyfikacje.

1.6.1 Dokumentacja techniczna

Dokumentacja instalacji maszynowych powinna zawierac¢ opisy/ plany/ schematy/ wykazy obej-
mujgce:
.1 opis techniczny jednostki, z podaniem podstawowych funkcji, standw eksploatacyjnych
i parametréow jednostki;
.2 rozmieszczenie urzadzen maszynowych do obstugi jednostki, takich jak: silniki, kotty,
pompy, sprezarki oraz urzagdzenia wykorzystywane do operacji wiertniczych i prowadze-
nia proceséw technologicznych (jesli majg zastosowanie);
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.3 rozplanowanie przedziatlbw maszynowych i pomieszczen zwigzane z operacjami wiertni-

czymi;

4 rysunki i obliczenia system6w zwigzanych z napedem, sterowaniem i podnoszeniem ka-
dtuba jednostki;

.5 rysunki i obliczenia watéw Srubowych, przektadni i sprzegietl (dla jednostek z wtasnym
napedem);

.6 rysunki i obliczenia $rub napedowych, z uktadem ich sterowania lub innych zastosowa-
nych pednikéw (dla jednostek z wtasnym napedem);

.7 rysunkii obliczenia urzadzen sterowych (dla jednostek z wtasnym napedem);

.8 rysunkii obliczenia urzadzen cumowniczych, kotwicznych i holowniczych;

.9 instalacje paliwa do zasilania silnikow, kotow i zespotéw paliwowych wraz z rozmieszcze-
niem zbiornikéw paliwa, pomp, rurociaggdw i zaworéw odcinajacych;

.10 instalacje balastowe wraz z obliczeniami wydajnosci pomp balastowych, obliczeniami hy-
draulicznymi wymaganego ci$nienia, rozmieszczeniem pomp, rurociggéw, i zaworéw od-
cinajacych;

.11 instalacje sterowania balastem;

.12 instalacje zezowa i odwadniajaca wraz z obliczeniami wydajno$ci pomp zezowych, obli-
czeniami hydraulicznymi wymaganego ci$nienia, rozmieszczeniem pomp, rurociggéow
i zaworow odcinajacych;

.13 rurociggi odpowietrzajace i sondujgce zbiorniki kadtubowe jednostki;

.14 instalacje wody chtodzgcej dla urzadzen i systeméw maszynowych jednostki;

.15 systemy sterowania, bezpieczenstwa i alarméw dla ukltadéw i urzadzen maszynowych
jednostki;

.16 system wykrywania i alarmowania wysokiego poziomu wody w przedziatach jednostki;

.17 systemy sprezonego powietrza, pary oraz instalacji technologicznych dla procesé6w zwig-
zanych z operacjami wiertniczymi;

.18 systemy wentylacji wraz z obliczeniami wydajno$ci wentylatoréw, prowadzeniem kana-
16w wentylacyjnych i rozmieszczeniem klap odcinajgcych oraz wlotéw i wylotéw powie-
trza;

.19 urzadzenia i systemy wykorzystywane do operacji wiertniczych i prowadzenia proceséw
technologicznych, ktérych dziatanie ma wptyw na bezpieczenstwo jednostki (jesli majg
zastosowanie);

.20 program prob urzadzen i instalacji maszynowych;

.21 program prob jednostki w morzu.

Dokumentacja klasyfikacyjna powinna zawiera¢ specyfikacje materiatowe, wykaz urzadzen i wy-
posazenia, elementéw sktadowych instalacji maszynowych oraz niezbedne informacje pozwala-
jace oceni¢, czy urzadzenia/ instalacje spelniaja wymagania Przepisow.

1.6.2 Dokumentacja eksploatacyjna i procedury awaryjne

1.6.2.1 Instrukcje obstugi urzadzen zawierajace wskazéwki dotyczace bezpiecznej eksploatacji
jednostki zaré6wno w normalnych, jak i przewidywanych warunkach awaryjnych, zatwierdzone
przez Administracje, powinny znajdowac sie na poktadzie i by¢ tatwo dostepne dla wszystkich
zainteresowanych. Instrukcje powinny, oprdécz dostarczania niezbednych ogélnych informacji
o jednostce, zawiera¢ wytyczne i procedury dotyczace dziatan, ktére sg istotne dla bezpieczen-
stwa personelu i jednostki. Instrukcje powinny by¢ zwiezte i opracowane w taki sposéb, aby byty
tatwo zrozumiate. Kazda instrukcja powinna by¢ zaopatrzona w spis tresci, indeks oraz, w miare
mozliwosci, odsytacze do dodatkowych szczegétowych informacji, ktére powinny by¢ tatwo do-
stepne na poktadzie (MODU Code, 14.1.1).
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1.6.2.2 Instrukcja obstugi dla cel6w normalnej eksploatacji powinna zawiera¢ og6lne informa-
cje opisowe instalacji i urzadzen maszynowych oraz wytyczne dotyczace ich uzycia oraz okreso-
wych przegladéw, préb i konserwacji (MODU Code, 14.1.2).

1.6.2.3 Instrukcja dotyczaca dziatan awaryjnych powinna zawiera¢ wytyczne i procedury po-
stepowania zatogi w mozliwych do przewidzenia sytuacjach awaryjnych (MODU Code, 14.1.4).

1.6.2.4 Informacje zawarte w instrukcjach obstugi powinny by¢ w miare potrzeby poparte do-
datkowymi materiatami dostarczonymi w postaci planéw, instrukcji producenta oraz innych da-
nych niezbednych do sprawnej eksploatacji i obstugi jednostki. Szczegétowe informacje podane
w instrukcjach producentéw nie musza by¢ powtarzane w instrukcjach obstugi. Informacje te po-
winny by¢ wymienione w instrukcji obstugi, tatwo identyfikowalne, umieszczone w tatwo dostep-
nym miejscu na urzadzeniu i dostepne przez caty czas (MODU Code, 14.1.5).

1.6.2.5 Instrukcje obstugi i konserwacji oraz rysunki techniczne instalacji i urzadzen maszyno-
wych istotnych dla bezpiecznej eksploatacji jednostki powinny by¢ opracowane w jezyku zrozu-
miatym dla tych oficeréw i cztonkéw zatogi, od ktérych wymaga sie zrozumienia takich informac;ji
podczas wykonywania swoich obowigzkéw (MODU Code, 14.1.6).

1.7 Zakres nadzoru

1.7.1 Ogolne zasady nadzoru dotyczace klasyfikacji, nadzoru nad budows i podczas eksploatacji
jednostek w zakresie instalacji maszynowych podane sa w Czesci I - Zasady klasyfikacji.

1.7.2 Urzadzenia i instalacje maszynowe, ktorych dokumentacja podlega rozpatrzeniu i za-
twierdzeniu, podlegajg nadzorowi Administracji lub uznanej organizacji (RO) podczas budowy
lub przebudowy jednostki.

1.7.3 Urzadzenia i elementy instalacji maszynowych powinny by¢ dostarczane ze Swiadectwem
uznania typu wyrobu lub innym certyfikatem uznanej instytucji, dopuszczajacym do stosowania
w warunkach morskich, do akceptacji przez Administracje lub RO.

1.7.4 Pompy instalacji maszynowych podlegajg odbiorowi i prébom dziatania u producenta
w obecnosci inspektora Administracji lub inspektora RO.

1.7.5 Butle ze sprezonymi gazami i zbiorniki ci$nieniowe instalacji maszynowych podlegaja od-
biorom i prébom ci$nieniowym u producenta w obecnosci inspektora Administracji lub inspek-
tora RO.

1.8 Odbiory i préoby na jednostce

Po zamontowaniu na jednostce urzadzenia i instalacje maszynowe podlegajg odbiorowi i prébom
dziatania zgodnie z uzgodnionym programem prob.

2 INSTALACJE MASZYNOWE DLA WSZYSTKICH TYPOW JEDNOSTEK

2.1 Wymagania ogdlne*

*  Patrz Wytyczne dotyczqce uktadu, projektu i rozmieszczenia maszynowni (MSC/Circ.834).

2.1.1 Wymagania dotyczace instalacji maszynowych i elektrycznych zawarte w niniejszej Czesci
IV oraz w Czesci VI (w rozdziatach od 4 do 8 Kodeksu MODU) maja na celu zapewnienie ochrony
personelu przed pozarem, porazeniem pradem elektrycznym lub innymi obrazeniami fizycznymi.
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Przepisy maja zastosowanie zaréwno do urzadzen morskich, jak i przemystowych (MODU Code,
4.1.1).

2.1.2 Kodeksyistandardy postepowania, ktérych skuteczno$¢ zostata potwierdzona przez rze-
czywiste stosowanie w przemysle wiertniczym na morzu, ktére nie stojg w sprzecznosci z niniej-
szg Czescig IV (Kodeksem MODU) i ktore sg akceptowane przez Administracje, moga by¢ stoso-
wane dodatkowo do tych wymagan (MODU Code, 4.1.2).

2.1.3 Wszystkie urzadzenia, sprzet elektryczny, kotty i inne zbiorniki ci$nieniowe, zwigzane
z nimi systemy rurociggéw, armatura i okablowanie powinny by¢ zaprojektowane i wykonane
odpowiednio do zamierzonego dziatania oraz powinny by¢ tak zainstalowane i zabezpieczone,
aby zredukowaé¢ do minimum wszelkie niebezpieczenstwo dla oséb na poktadzie, zwracajac
szczegblng uwage na ruchome czesci, gorgce powierzchnie i inne zagrozenia. Projekt powinien
uwzglednia¢ materiaty uzyte do budowy oraz cele morskie i przemystowe, do ktérych sprzet jest
przeznaczony, warunki pracy i warunki srodowiskowe, ktérym bedzie poddawany. Nalezy zwro-
ci¢ uwage na konsekwencje awarii systemoéw i wyposazenia istotnego dla bezpieczenstwa jed-
nostki (MODU Code, 4.1.3).

2.1.4 Wszystkie urzadzenia, komponenty i systemy istotne dla bezpiecznej eksploatacji jednostki
powinny by¢ zaprojektowane do pracy w nastepujacych statycznych warunkach nachylenia:
.1 jednostki ze stabilizacjg kolumnowa - od pozycji pionowej do kata nachylenia 15° w do-
wolnym kierunku;
.2 jednostki samopodnosne - od pionu do kata nachylenia 10° w dowolnym kierunku;
.3 jednostki powierzchniowe - od pozycji pionowej i w poziomym przegtebieniu do kata na-
chylenia 15° na dowolng burte i jednocze$nie przegtebieniu do 5° na dziobie lub rufie.

Administracja/PRS moze zezwoli¢ lub wymaga¢ odchylen od tych katéw, biorac pod uwage ro-
dzaj, wielko$¢ i warunki eksploatacji jednostki (MODU Code, 4.1.4) (IACS UR D9.1.3.1/Rev.4).

2.1.5 Wymagania zawarte w niniejszej Czesci IV maja zastosowanie do urzadzen i instalacji ma-
szynowych niezbednych do bezpiecznej eksploatacji jednostki. Nie majg one zastosowania do
sprzetu i systemdéw wykorzystywanych wylacznie do operacji wiertniczych, z wyjatkiem przypad-
koéw zwigzanych z bezpieczenstwem.

Systemy i sprzet, ktére sg uzywane wytacznie do wiercenia i ktére moga mie¢ wptyw na bezpie-
czenstwo jednostki, na ktdrej sg zainstalowane, moga by¢ zaprojektowane zgodnie z alternatyw-
nymi wymaganiami uznanych norm akceptowanych przez PRS (IACS UR D9.1.1/Rev.4).

2.1.6 Na jednostkach z wtasnym napedem jak i bez napedu wszystkie urzadzenia napedowe
i pomocnicze, urzadzenia sterowe, zbiorniki ciSnieniowe, pompy i instalacje rurociaggdw nie-
zbedne do bezpiecznej eksploatacji jednostki powinny by¢ skonstruowane i zainstalowane zgod-
nie z odpowiednimi wymaganiami zawartymi w niniejszej Czesci IV oraz innymi majgcymi zasto-
sowanie wymaganiami Przepiséw PRS (IACS UR D9.1.2 /Rev.4).

Jesli wyraznie nie podano inaczej, do celéw niniejszej Czesci IV nalezy stosowac Przepisy klasyfi-
kacji i budowy statkéw morskich, Czes¢ VI — Ship and Machinery Piping Systems.

2.2 Alternatywny projekt i rozwigzania

Jezeli alternatywny projekt lub rozwigzania odbiegajg od wymagan normatywnych niniejszej Cze-
sci 1V (Kodeksu), to nalezy przeprowadzi¢ analize techniczng, ocene i zatwierdzenie projektu
i rozwigzan zgodnie z prawidtem SOLAS II-1/55 w oparciu o wytyczne opracowane przez IMO*
(MODU Code, 4.2).
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*  Patrz Zmienione wytyczne dotyczqce alternatywnych projektow i rozwiqzan dla rozdziatéw II-1 i Il Konwencji SOLAS
(MSC.1/Circ.1212/Rev.1).

2.3 Urzadzenia maszynowe

2.3.1 Wszystkie kotly, wszystkie cze$ci urzadzen, wszystkie systemy parowe, hydrauliczne,
pneumatyczne i inne wraz z towarzyszaca im armaturag, znajdujace sie pod ciSnieniem wewnetrz-
nym, przed oddaniem do eksploatacji po raz pierwszy powinny zosta¢ poddane odpowiednim
probom, w tym probie ciSnieniowe;.

2.3.2 Nalezy zapewnic¢ odpowiednie rozwigzania i $rodki utatwiajgce bezpieczny dostep, czysz-
czenie, kontrole i konserwacje urzadzen, w tym kottéw i zbiornikéw ci$nieniowych.

2.3.3 Tam, gdzie istnieje ryzyko przekroczenia predkosci obrotowej urzadzen maszynowych,
nalezy zapewnic¢ Srodki zapewniajgce, ze predkos¢ bezpieczna nie zostanie przekroczona.

2.3.4 Jezeli urzadzenia, w tym zbiorniki ciSnieniowe lub jakiekolwiek czesci takich urzadzen,
podlegaja ci$nieniu wewnetrznemu i moga by¢ poddane niebezpiecznemu nadci$nieniu, to tam
gdzie ma to zastosowanie nalezy zapewni¢ Srodki chronigce przed takim nadmiernym ci$nieniem.

2.3.5 Wszystkie przektadnie zebate, watly i sprzegta uzywane do przenoszenia mocy do urza-
dzen maszynowych powinny by¢ zaprojektowane i wykonane w taki sposéb, aby wytrzymywaty
maksymalne naprezenia robocze, ktorym moga by¢ poddane we wszystkich warunkach uzytko-
wania, biorac pod uwage typ silnikéw, ktérymi sa napedzane lub ktorych stanowia czes¢.

2.3.6 Silniki spalinowe o $rednicy cylindra 200 mm lub pojemnosci skrzyni korbowej 0,6 m3
i wiekszej powinny by¢ wyposazone w uznanego typu zawory bezpieczenstwa skrzyni korbowej
0 wystarczajacej powierzchni upustu. Zawory nadmiarowe powinny by¢ rozmieszczone lub wy-
posazone w Srodki zapewniajace takie ukierunkowanie wyptywu z nich, aby zminimalizowa¢
mozliwo$¢ odniesienia obrazen przez personel.

2.3.7 Urzadzenia maszynowe, tam gdzie ma to zastosowanie, powinny by¢ wyposazone w au-
tomatyczne uktady odcinajace lub alarmy w przypadku awarii, takich jak awaria zasilania olejem
smarowym, ktéra moze szybko doprowadzi¢ do catkowitego zniszczenia, uszkodzenia lub wybu-
chu. Administracja moze zezwoli¢ na rozwigzania umozliwiajace obejscia automatycznych urza-
dzen odcinajacych.

2.3.8 Nalezy zapewni¢ $rodki umozliwiajace podtrzymanie lub przywrécenie normalnego dzia-
tania waznych systeméw, takich jak systemy balastowe w jednostkach pétzanurzalnych, systemy
podnos$nikowe w jednostkach samopodno$nych i glowice przeciwerupcyjne, nawet jesli jedno
z istotnych urzadzen pomocniczych przestanie dziatac.

2.3.9 Nalezy zastosowac $rodki zapewniajace, ze urzagdzenia maszynowe mogg zosta¢ urucho-
mione ze stanu bezenergetycznego bez pomocy z zewnatrz (MODU Code, 4.3).

2.4 Kotly parowe i instalacje zasilania kotléw

2.4.1 Kazdy kociot parowy i kazda nieopalana wytwornica pary powinny by¢ wyposazone w co
najmniej dwa zawory bezpieczenistwa o odpowiedniej wydajnosci. Jednakze Administracja moze,
biorac pod uwage moc wyjsciowa lub jakiekolwiek inne wtasciwos$ci dowolnego kotta lub nieopa-
lanej wytwornicy pary, zezwoli¢ na zamontowanie tylko jednego zaworu bezpieczenstwa, jezeli
uzna, ze zapewniona jest odpowiednia ochrona przed nadcisnieniem.
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2.4.2 Kazdy kociot opalany olejem przeznaczony do pracy bez dozoru recznego powinien by¢
wyposazony w urzadzenia zabezpieczajace, ktére odcinaja doptyw paliwa i alarmujg w miejscu
nadzorowanym w przypadku niskiego poziomu wody, braku doptywu powietrza lub zaniku pto-
mienia.

2.4.3 Kazdy system wytwarzania pary, ktéry mdgtby sta¢ sie niebezpieczny z powodu awarii
zasilania woda zasilajaca, powinien by¢ wyposazony w co najmniej dwa oddzielne systemy zasi-
lania woda z pompami zasilajacymi wiacznie, zwracajac uwage, ze dopuszczalne jest pojedyncze
przejscie przez beben parowy. Dla tych funkcji, ktére nie sg istotne dla bezpieczenistwa jednostki,
wymagany jest tylko jeden uktad wody zasilajacej, jezeli zapewnione jest automatyczne wytgcze-
nie uktadu wytwarzania pary w przypadku utraty zasilania w wode. Nalezy zapewni¢ srodki, ktore
zapobiegng powstawaniu nadci$nienia w jakiejkolwiek czesci systemu wody zasilajgcej.

2.4.4 Kotly powinny by¢ wyposazone w Srodki nadzoru i kontroli jakosci wody zasilajace;j.
W miare mozliwos$ci nalezy zapewni¢ Srodki zapobiegajace przedostawaniu sie oleju lub innych
zanieczyszczen, ktore moga niekorzystnie wpltywac na kociot.

2.4.5 Kazdy kociot majacy istotne znaczenie dla bezpieczenistwa jednostki, ktory jest zaprojek-
towany do posiadania poziomu wody, powinien by¢ wyposazony w co najmniej dwa urzadzenia
wskazujgce jego poziom wody, z ktérych co najmniej jeden powinien by¢ szktem wodowskazo-
wym z bezposrednim odczytem (MODU Code, 4.4).

2.5 Instalacje rurociagéw parowych

2.5.1 Kazdy rurociag parowy i kazda podiaczona do niego armatura, przez ktéra moze przepty-
wac para, powinny by¢ tak zaprojektowane, wykonane i zainstalowane, aby wytrzymac¢ maksy-
malne naprezenia robocze, ktdrym moga by¢ poddawane.

2.5.2 Nalezy zapewni¢ skuteczne $rodki do osuszania kazdego rurociggu parowego, w ktérym
w przeciwnym razie mogtoby doj$¢ do niebezpiecznego uderzenia hydraulicznego.

2.5.3 Jezeli rurociag lub armatura parowa moze odbiera¢ pare z dowolnego Zrédta pod cisnie-
niem wyzszym niz to, dla ktérego jest przeznaczona, nalezy zainstalowa¢ odpowiedni zawor re-
dukcyjny, zawér nadmiarowy i manometr (MODU Code, 4.5).

2.6 Sterowanie urzadzeniami maszynowymi

2.6.1 Urzadzenia maszynowe istotne dla bezpieczenstwa jednostki powinny by¢ wyposazone
w skuteczne $rodki ich obstugi i sterowania.

2.6.2 Systemy automatycznego uruchamiania, obstugi i sterowania urzadzen maszynowych,
ktore sa istotne dla bezpieczenstwa jednostki, powinny zasadniczo obejmowac srodki umozliwia-
jace reczne obejs$cie automatycznego sterowania. Awaria jakiejkolwiek cze$ci uktadu automatycz-
nego i zdalnego sterowania nie powinna uniemozliwia¢ korzystania z recznego sterowania. Na-
lezy zapewni¢ wizualne wskazanie, aby pokazac, czy obejscie zostato aktywowane, czy nie (MODU
Code, 4.6).

2.7 Instalacje sprezonego powietrza

2.7.1 Na kazdej jednostce nalezy przewidzie¢ $rodki zapobiegajace wystapieniu nadci$nienia
w jakiejkolwiek czes$ci instalacji sprezonego powietrza oraz w miejscach, w ktorych ptaszcze
wodne lub obudowy sprezarek i chtodnic powietrza moga by¢ narazone na niebezpieczne nadci-
$nienie w wyniku przecieku do nich z czesci ciSnieniowych. We wszystkich instalacjach nalezy
zapewnic¢ odpowiednie Srodki upustu ci$nienia.
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2.7.2 Instalacje powietrza rozruchowego silnikow spalinowych powinny by¢ odpowiednio za-
bezpieczone przed skutkami cofania sie zaptonu i wybuchéw wewnetrznych w przewodach po-
wietrza rozruchowego.

2.7.3 Rurociagi powietrza rozruchowego od odbiornikéw powietrza do silnikdw spalinowych
powinny by¢ catkowicie oddzielone od rurociagéw wylotowych ze sprezarki.

2.7.4 Nalezy zapewni¢ rozwigzania ograniczajace do minimum wnikanie oleju do rurociggéw
sprezonego powietrza rozruchowego oraz opréznienie tych rurociggéw (MODU Code, 4.7).

2.8 Rozwiazania dotyczace paliwa olejowego, oleju smarowego i innych olejéw palnych

2.8.1 Rozwigzania dotyczace przechowywania, dystrybucji i utylizacji paliwa olejowego po-
winny zapewnia¢ bezpieczenstwo jednostki i 0s6b znajdujacych sie na poktadzie.

2.8.2 Rozwiagzania dotyczace przechowywania, dystrybucji i utylizacji oleju stosowane w ci$nie-
niowych systemach smarowania powinny by¢ takie, aby zapewniaty bezpieczenstwo jednostki
i 0s6b znajdujacych sie na poktadzie.

2.8.3 Rozwigzania dotyczace przechowywania, dystrybucji i utylizacji innych olejéw palnych
stosowanych pod ci$nieniem w ukladach przenoszenia mocy, uktadach sterowania i uruchamia-
nia oraz uktadach wymiany ciepta powinny zapewnia¢ bezpieczenstwo jednostki i 0s6b znajduja-
cych sie na poktadzie.

2.8.4 Rurociagi, armatura i zawory w przedziatach maszynowych, w ktérych znajduja sie oleje
palne, powinny by¢ wykonane z materiatu uznanego przez Administracje, bioragc pod uwage za-
grozenie pozarowe.

2.8.5 Lokalizacja i rozmieszczenie rurociaggéw odpowietrzajacych zbiornikdw rozchodowych i
osadowych paliwa oraz zbiornikéw oleju smarowego powinny by¢ takie, aby w przypadku pek-
niecia rurociggu odpowietrzajacego zminimalizowac ryzyko przedostania sie do zbiornika wody
deszczowej lub morskie;j.

2.8.6 Nalezy zapewni¢ dwa zbiorniki rozchodowe paliwa olejowego dla kazdego rodzaju paliwa
uzywanego na poktadzie, niezbednego do napedu i waznych systeméw lub réwnowaznych urza-
dzen, kazdy o pojemnosci co najmniej o§miu godzin pracy przy maksymalnej ciggtej mocy zna-
mionowej zespotu napedowego, jezeli taki istnieje, i normalnego obcigzenia roboczego zespotu
generatora.

2.8.7 Wysokocisnieniowe przewody doprowadzajace paliwo:

.1 wszystkie zewnetrzne wysokoci$nieniowe przewody doprowadzajace paliwo pomiedzy
wysokoci$nieniowymi pompami paliwowymi a wtryskiwaczami paliwa powinny by¢
chronione systemem przewodéw podwdjnych zdolnym do powstrzymania paliwa w przy-
padku awarii przewodu wysokiego ci$nienia. Przewéd podwojny powinien sktadac sie
z Zzewnetrznej rury ostonowej, w ktérej umieszczony jest wysokoci$nieniowy przewdd pa-
liwowy, tworzac trwaty oktad. System przewodéw podwdjnych powinien obejmowac
$rodki do zbierania wyciekéw, nalezy zapewni¢ rozwigzanie umozliwiajgce uruchomienie
alarmu w przypadku awarii przewodu paliwowego;

.2 wszystkie powierzchnie o temperaturze powyzej 220°C, na ktére moze wyciec paliwo
w wyniku awarii systemu paliwowego, powinny by¢ odpowiednio zaizolowane;
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.3 przewody paliwowe powinny by¢ ostoniete lub w inny sposéb odpowiednio zabezpie-
czone, aby unikng¢, na ile to mozliwe, rozbryzgoéw oleju lub wyciekéw oleju na gorace po-
wierzchnie, az do wlotéw powietrza do silnika lub innych Zr6det zaptonu. Liczba potaczen
w takich systemach rurociggdéw powinna by¢ ograniczona do minimum (MODU Code, 4.8).

2.9 Urzadzenia do pompowania zez
2.9.1 Wymagania ogélne

2.9.1.1 Nalezy zapewni¢ skuteczng instalacje pomp zezowych, zdolng do wypompowywania
i osuszania przedziatéw wodoszczelnych innych niz zbiorniki stale przeznaczone do przewozu
wody stodkiej, wody balastowej, paliwa olejowego lub tadunkdéw ptynnych, dla ktérych przewi-
dziano inne skuteczne sSrodki pompowania, we wszystkich praktycznych warunkach, niezaleznie
od tego, czy jednostka jest ustawiona pionowo, czy pochylona, jak okreslono w pkt 2.1.4 (4.1.4
Kodeksu). W duzych przedziatach lub przedziatach o nietypowym ksztatcie nalezy zapewni¢ do-
datkowe koncowki rur ssacych, jesli Administracja uzna to za konieczne. Nalezy zapewni¢ rozwia-
zania, aby woda znajdujgca sie w przedziale mogta przedostac sie do rur ssacych. Przedziaty nie-
wyposazone w rurociag zezowy moga by¢ odprowadzane do innych pomieszczen wyposazonych
w rurociag ssacy zezy. Nalezy zapewnic¢ Srodki do wykrywania obecno$ci wody w takich przedzia-
tach, ktore sgsiadujg z morzem lub zbiornikami zawierajacymi ciecze oraz w przedziatach pu-
stych, przez ktére przechodza rurociagi transportujgce ciecze. Jezeli Administracja jest przeko-
nana, ze bezpieczenstwo jednostki nie jest zagrozone, w poszczegoélnych przedziatach mozna zre-
zygnowac z instalacji pomp zezowych i srodkéw do wykrywania obecnosci wody.

Zasadniczo, instalacja zezowa powinna spetnia¢ wymagania Przepiséw PRS. Przedziaty pod pokta-
dem, w ktorych znajdujg sie urzadzenia niezbedne do eksploatacji i bezpieczenstwa jednostki, po-
winny mie¢ zamontowana na state instalacje zezowa lub odwadniajgcga. Przedziaty te powinny by¢
osuszane za pomoca co najmniej dwoéch pomp zezowych lub réwnowaznych (IACS UR D9.6.1/
Rev.4).

2.9.1.2 Do kazdej magistrali zezowej nalezy przewidzie¢ co najmniej dwie samozasysajace
pompy napedzane mechanicznie. Pompy sanitarne, balastowe i pompy og6lnego uzytku moga by¢
uznane za niezalezne mechaniczne pompy zezowe, jezeli s3 wyposazone w niezbedne przytacza
do instalacji pomp zezowych (IACS UR D9.6.1/Rev.4).

2.9.1.3 Wszystkie rurociagi zezowe powinny by¢ wykonane ze stali lub innego odpowiedniego
materiatu o wtasciwos$ciach akceptowanych przez Administracje. Nalezy zwroci¢ szczeg6lng
uwage na projekt rurociggéw zezowych przechodzacych przez zbiorniki balastowe, biorgc pod
uwage skutki korozji lub innych uszkodzen.

2.9.1.4 Uktad instalacji pomp zezowych powinien by¢ taki, aby nie dopusci¢ do przedostania sie
wody z morza do przestrzeni suchych lub niezamierzonego przedostania sie wody z jednego prze-
dziatu do drugiego.

2.9.1.5 Wszystkie zaworowe skrzynie rozdzielcze i zawory obstugiwane recznie w potaczeniu
z pompami zezowymi powinny znajdowac sie w miejscach dostepnych, w normalnych warunkach
eksploatacji. Tam, gdzie takie zawory znajduja sie w normalnie nieobsadzonych przez wachte po-
mieszczeniach ponizej wyznaczonej linii tadunkowej i nie s3 wyposazone w alarmy wysokiego
poziomu wody zezowej, powinny mie¢ mozliwo$¢ obstugi z zewnatrz pomieszczenia (IACS UR
D9.6.1/Rev.4).

2.9.1.6 W kazdym miejscu, z ktérego mozna sterowac zaworem, nalezy zapewni¢ $rodki wska-
Zujace, czy Zzawor jest otwarty, czy zamkniety. Dzialanie wskazZnika powinno opierac sie na ruchu
trzpienia zaworu.

16 Polski Rejestr Statkow




PRZEPISY KLASYFIKACJI I BUDOWY MORSKICH MOBILNYCH JEDNOSTEK WIERTNICZYCH

Czes¢ IV - Instalacje maszynowe styczen 2024

2.9.1.7 Nalezy zwrdcic¢ szczeg6lng uwage na osuszanie przestrzeni zagrozonych wybuchem ze
wzgledu na ryzyko wybuchu (patrz pkt 6.3.2 Kodeksu MODU).

2.9.1.8 Do jednostek ze stabilizacjg kolumnowa majg zastosowanie nastepujgce wymagania do-
datkowe:

.1 skrzynie tancuchowe, ktérych zalanie mogtoby znaczaco wptyna¢ na statecznosc¢ jed-
nostki, powinny by¢ wyposazone w zdalne wykrywanie zalania oraz w zainstalowane na
state Srodki odwadniajace. W centralnym stanowisku sterowania balastem nalezy zapew-
ni¢ zdalng sygnalizacje zalania;

.2 co najmniej jedna z pomp, o ktérych mowa w pkt 2.7.2 (4.9.2 Kodeksu), oraz zawory
ssawne zez w pompowni powinny by¢ zdolne do pracy zaréwno zdalnej, jak i lokalnej
(IACS UR D9.6.9/Rev.4);

.3 pomieszczenia napedu jednostki i pompownie w kadtubach dolnych powinny by¢ wypo-
sazone w dwa niezalezne systemy wykrywania wysokiego poziomu wody zezowej, zapew-
niajace alarm dZzwiekowy i optyczny w centralnym stanowisku sterowania balastem
(MODU Code, 4.9).

2.9.2 Wielko$¢ magistrali zezowej

Pole przekroju poprzecznego gtéwnej linii zezowej powinno by¢ nie mniejsze niz suma po-
wierzchni dwéch najwiekszych odgatezien ssacych (IACS UR D9.6.2/Rev.4).

2.9.3 Wielkos$¢ ssacych odgatezien zezowych

Srednica wewnetrzna odgatezien ssacych z kazdego przedziatu powinna byé nie mniejsza niz wy-
nika to z nastepujgcego wzoru, z doktadnoscig do 5 mm:

d=2,15A+25 [mm]

gdzie A to zwilZona powierzchnia w m? przedziatu, z wytaczeniem elementéw usztywniajacych,
gdy przedziat jest do potowy wypeiniony woda. Wewnetrzna Srednica kazdej linii zezowej nie
powinna by¢ mniejsza niz 50 mm (IACS UR D9.6.3/Rev.4).

2.9.4 Wielko$¢ pomp zezowych

Kazda pompa zezowa powinna by¢ w stanie zapewni¢ przeptyw wody przez magistrale zezowg
z predko$cig nie mniejszg niz 2 m na sekunde. W przypadku podtaczenia do instalacji zezowej
wiecej niz dwoch pomp, ich tgczna wydajnos¢ nie powinna by¢ mniej skuteczna (IACS UR
D9.6.4/Rev.4).

2.9.5 Skrzynie tanncuchowe

Skrzynie tancuchowe (fanicucha kotwicznego) powinny mie¢ mozliwo$¢ oprézniania ich przez za-
instalowang na state instalacje zezowa lub odwadniajacg, lub za pomocg srodkéw przenos$nych.
Nalezy zapewni¢ Srodki do usuwania btota i zanieczyszczen z instalacji zezowej lub odwadniajacej
(IACSUR D9.6.5/Rev.4).

2.9.6 Przedzialy puste

Przedziaty puste sgsiadujace z morzem lub zbiornikami zawierajacymi ciecze oraz przedziaty pu-
ste, przez ktore przechodza rurociagi transportujace ciecze, powinny by¢ osuszane za pomoca za-
instalowanych na state instalacji zezowych lub odwadniajgcych, lub za pomocg srodkéw przeno-
$nych. Jezeli uzywane sa pompy przenos$ne, to nalezy zapewni¢ dwie takie pompy, a obie pompy
i urzadzenia do pompowania powinny by¢ tatwo dostepne.
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Okreslone powyzej przedzialy puste, ktére nie sg wyposazone w instalacje zezowe lub odwadnia-
jace zgodnie z powyzszym, nalezy uwzgledni¢ w analizie stateczno$ci jednostek (IACS UR D9.6.6/
Rev.4).

2.9.7 Alarm zezowy

Pomieszczenia do napedu jednostki lub pompownie w dolnych kadtubach jednostek ze stabiliza-
cja kolumnowa, ktére normalnie sg bezwachtowe, nalezy wyposazy¢ w dwa niezaleZne systemy
wykrywania i alarmu wysokiego poziomu wody (IACS UR D9.6.7 /Rev.4).

2.9.8 Ssanie zez z przestrzeni zagrozonych wybuchem

Przestrzenie zagrozone i niezagrozone wybuchem nalezy wyposazy¢ w oddzielne urzadzenia od-
wadniajace lub pompujace (IACS UR D9.6.8/Rev.4).

2.10 Instalacja balastowa na jednostkach ze stabilizacja kolumnowa

Pompy balastowe i rurociqgi

2.10.1 Jednostki powinny by¢ wyposazone w skuteczng instalacje pompowa zdolng do balasto-
wania i odbalastowania dowolnego zbiornika balastowego w normalnych warunkach eksploata-
cyjnych i w stanie przemieszczania sie. Alternatywnie, Administracje moga zezwoli¢ na kontrolo-
wane balastowanie grawitacyjne.

Kazdy zbiornik balastowy powinien mie¢ mozliwo$¢ pompowania wody przez co najmniej dwie
pompy o napedzie mechanicznym (IACS UR D9.5.1/Rev.4).

2.10.2 Instalacja balastowa powinna zapewnia¢ mozliwo$¢ zmiany potozenia jednostki w sta-
nie nienaruszonym, z maksymalnego normalnego zanurzenia eksploatacyjnego do petnego zanu-
rzenia sztormowego lub na wiekszg glebokos¢, jaka moze okresli¢ Administracja/ PRS, w ciggu
trzech godzin (IACS UR D9.5.2/Rev.4).

2.10.3 Instalacja balastowa powinna by¢ tak zaprojektowana, aby zawierata co najmniej dwie
niezalezne pompy, tak aby instalacja pozostawata sprawna w przypadku awarii jednej z nich. Za-
stosowane pompy nie muszg by¢ dedykowanymi pompami balastowymi, ale powinny by¢ zawsze
tatwo dostepne do takiego uzytku.

Pompy balastowe powinny by¢ samozasysajace lub posiada¢ oddzielny uktad zalewania (IACS UR
D9.5.1/Rev.4).

2.10.4 Instalacja balastowa powinna by¢ zdolna do dziatania po uszkodzeniu okreslonym w pkt
3.5.10 Kodeksu MODU oraz powinna umozliwia¢ przywrdcenie jednostki do stanu poziomego
przegtebienia i bezpiecznego zanurzenia bez przyjmowania dodatkowego balastu, przy niespraw-
nosci ktdérejkolwiek pompy. Administracja moze zezwoli¢ na przeciwdziatanie zalaniu jako pro-
cedure operacyjna. Zalewania przeciwpradowego nie nalezy uwazac za $rodek poprawiajacy wy-
sokos$¢ ssania pomp balastowych przy rozwazaniu sprawno$ci systemu balastowego po uszko-
dzeniu okreslonym w pkt 3.5.10 Kodeksu MODU.

Instalacja balastowa powinna by¢ rozwigzana w taki sposéb, aby nawet w przypadku awarii jed-
nej pompy byta w stanie przywroci¢ jednostke do stanu roéwnego przegtebienia i zanurzenia ak-
ceptowalnego przez PRS w odniesieniu do stateczno$ci, gdy podlega warunkom uszkodzenia
okreslonym w IACS UR D3.7.3 (IACS UR D9.5.4/Rev.4).
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2.10.5 Instalacja balastowa powinna by¢ tak rozwigzana i eksploatowana, aby nie dopusci¢ do
niezamierzonego przeptywu wody balastowej z jednego zbiornika lub kadtuba do drugiego, co
mogtoby spowodowac przesuniecie momentu prostujacego, prowadzac do nadmiernych katéw
przechytu lub przegtebienia.

Instalacja balastowa powinna by¢ tak rozwigzana, aby zapobiega¢ niezamierzonemu przepty-
wowi wody balastowej z jednego kwadrantu (¢wiartki) do innego kwadrantu jednostki. Instalacje
nalezy rowniez tak zaprojektowadé, aby przeptyw wody balastowej z jednego zbiornika do innego
zbiornika przez pojedynczy zawdr nie byto mozliwe, z wyjatkiem sytuacji, gdy taki przeptyw nie
maégtby niekorzystnie wpltyna¢ na statecznos¢ jednostki (IACS UR D9.5.3/Rev.4).

2.10.6 Kazda pompa balastowa przewidziana do spetnienia wymagan pkt 2.10.3 (4.10.3 Ko-
deksu) powinna mie¢ mozliwos$¢ zasilania z awaryjnego zrodta energii. Rozwigzania powinny by¢
takie, aby instalacja byla w stanie przywroci¢ jednostke z nachylenia okreslonego w pkt 2.1.4.1
(4.1.4.1 Kodeksu) do stanu poziomego przegtebienia i bezpiecznego zanurzenia po utracie jakie-
gokolwiek pojedynczego elementu w systemie zasilania energia.

2.10.7 Wszystkie rurociagi balastowe powinny by¢ wykonane ze stali lub innego odpowied-
niego materiatu o wtasciwosciach akceptowanych przez Administracje. Nalezy zwréci¢ szcze-
gbélna uwage na wykonanie rurociaggéw balastowych przechodzacych przez zbiorniki balastowe,
biorgc pod uwage skutki korozji lub innych uszkodzen.

2.10.8 Wszystkie zawory i elementy sterowania powinny by¢ wyraznie oznakowane, aby ziden-
tyfikowac¢ funkcje, jaka petia. Lokalnie nalezy zapewni¢ $rodki wskazujace, czy zawor jest
otwarty, czy zamkniety.

2.10.9 Nalezy przewidziec¢ rurociagi odpowietrzajace na kazdym zbiorniku balastowym w licz-
bie i przekroju wystarczajacym do skutecznego dziatania instalacji pompowania balastu w wa-
runkach okres$lonych w pkt 2.10.1 do 2.10.8 (4.10.1 do 4.10.8 Kodeksu). W celu umozliwienia od-
balastowania zbiornikdw balastowych przeznaczonych do przywrdcenia normalnego zanurzenia
jednostki oraz zapewnienia braku przechytéw po uszkodzeniu, otwory rurociggéw odpowietrza-
jacych do tych zbiornikdw powinny znajdowac sie powyzej wodnicy najgorszego uszkodzenia,
okreslonego w rozdziale 3 Kodeksu MODU. Takie rurociagi odpowietrzajgce powinny znajdowac
sie poza zasiegiem uszkodzen, jak okreslono w rozdziale 3 Kodeksu MODU.

Systemy sterowania i sygnalizacji

2.10.10 Najednostce nalezy przewidzie¢ centralne stanowisko sterowania balastem. Powinno
ono by¢ zlokalizowane powyzej wodnicy najwiekszego uszkodzenia, w przestrzeni nieobjetej za-
ktadanym rozmiarem uszkodzenia, o ktérym mowa w rozdziale 3 Kodeksu MODU, oraz odpowied-
nio chronione przed dzialaniem warunkéw atmosferycznych. Powinno ono by¢ wyposazone
w nastepujace systemy sterowania i sygnalizacji, wyposazone w odpowiednie alarmy dzwiekowe
i wizualne, tam gdzie ma to zastosowanie:

system sterowania pompg balastowg;

system sygnalizacji stanu pompy balastowej;

system sterowania zaworami balastowymi;

system sygnalizacji potozenia zaworu balastowego;

system wskazywania poziomu w zbiorniku;

system wskazywania zanurzenia jednostki;

wskazniki przechytu i przegtebienia jednostki;

system sygnalizacji dostepno$ci zasilania (podstawowego i awaryjnego);

system wskazywania ci$nienie instalacji balastowej hydrauliczno-pneumatycznej (IACS
UR D9.5.5/Rev.4).

N |
2
3
4
5
.6
7
.8
9
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2.10.11 Oproczzdalnego sterowania pompami i zaworami balastowymi z centralnego stanowi-
ska sterowania balastem, wszystkie pompy i zawory balastowe powinny by¢ wyposazone w nie-
zalezne sterowania lokalne, dziatajagce w przypadku awarii zdalnego sterowania. Niezalezne lo-
kalne sterowanie kazdej pompy balastowej i zwiazanych z nig zaworéw zbiornikéw balastowych
powinno znajdowac sie w tym samym miejscu (IACS UR D9.5.5/Rev.4).

2.10.12 Systemy sterowania i sygnalizacji wymienione w pkt 2.10.10 (4.10.10 Kodeksu) po-
winny funkcjonowac niezaleznie od siebie lub posiada¢ wystarczajaca redundancje, tak aby awa-
ria jednego systemu nie zagrazata dziataniu Zadnego z pozostatych systemoéw (IACS UR
D9.5.5/Rev.4).

2.10.13 Kazdy zawor balastowy uruchamiany mechanicznie powinien powraca¢ do pozycji za-
mknietej po utracie zasilania sterujacego. Po przywrdceniu zasilania sterujacego kazdy taki zawér
powinien pozosta¢ zamkniety do czasu przejecia przez operatora sterowania balastem kontroli
nad reaktywowanym systemem. Administracja/PRS moze zaakceptowa¢ rozwigzania zaworéw
balastowych, ktére nie powracaja do pozycji zamknietej po utracie zasilania, pod warunkiem
uznania, Ze bezpieczenstwo jednostki nie zostato naruszone (IACS UR D9.5.5/Rev.4).

2.10.14 System wskazywania poziomu w zbiorniku, o ktérym mowa w pkt 2.10.10.5 (4.10.10.5
Kodeksu), powinien umozliwiac:

.1 wskazanie poziom cieczy we wszystkich zbiornikach balastowych. Nalezy zapewni¢ do-
datkowe Srodki do okreslania pozioméw w zbiornikach balastowych, ktérymi moze by¢
rura sondujaca. Czujniki poziomu w zbiorniku nie powinny znajdowac sie w przewodach
ssawnych zbiornika;

.2 wskazywanie poziomu cieczy w innych zbiornikach, takich jak olej opatowy, woda stodka,
ptyn wiertniczy lub zbiorniki magazynowe cieczy, ktérych napeinianie lub opréznianie
mogtoby, zdaniem Administracji, wptyna¢ na stateczno$¢ jednostki. Czujniki poziomu
w zbiorniku nie powinny znajdowac sie w przewodach ssawnych zbiornika.

2.10.15 System wskazujgcy zanurzenie powinien pokazywac zanurzenie mierzone w kazdym
narozniku jednostki lub w reprezentatywnych miejscach, zgodnie z wymaganiami Administracji.

2.10.16 Obudowy, w ktorych znajduja sie elementy elektryczne systemu balastowego, ktérych
awaria mogtaby spowodowac niebezpieczne dziatanie instalacji balastowej po przedostaniu sie
cieczy do obudowy, powinny spetnia¢ wymagania pkt 2.6.21 z Czesci VI (5.6.21 Kodeksu).

2.10.17 W kazdym miejscu, z ktérego mozna sterowac zaworem, nalezy zapewni¢ srodki wska-
zujace, czy zawor jest otwarty, czy zamkniety. Wskazniki powinny opierac¢ sie na ruchu trzpienia
zaworu lub by¢ rozmieszczone w inny sposéb o rownowaznej niezawodnosci.

2.10.18 W centralnym stanowisku sterowania balastem nalezy przewidzie¢ $rodki do odciecia
lub odigczenia systemow sterowania pompami balastowymi i zaworami balastowymi od ich Zré-
det energii elektrycznej, pneumatycznej lub hydraulicznej.

tgcznosé wewnetrzna

2.10.19 Miedzy centralnym stanowiskiem sterowania balastem a pomieszczeniami, w ktérych
znajdujg sie pompy lub zawory balastowe, lub innymi pomieszczeniami, w ktérych moze znajdo-
wac sie wyposazenie niezbedne do obstugi systemu balastowego, powinny znajdowac sie zainsta-
lowane na state Srodki tacznosci niezalezne od zasilania z gtéwnego Zrédta energii elektrycznej
jednostki (MODU Code, 4.10) (IACS UR D9.5.5(iv)/Rev.4).

20 Polski Rejestr Statkow




PRZEPISY KLASYFIKACJI I BUDOWY MORSKICH MOBILNYCH JEDNOSTEK WIERTNICZYCH

Czes¢ IV - Instalacje maszynowe styczen 2024

2.11 Ochrona przed zalaniem

2.11.1 Kazdy wlot i wylot wody morskiej w pomieszczeniach ponizej wyznaczonej linii tadun-
kowej powinien by¢ wyposazony w zawor (zdalnie sterowany) obstugiwany z fatwo dostepnego
miejsca na zewngatrz pomieszczenia na nastepujacych jednostkach:
.1 na wszystkich jednostkach ze stabilizacjg kolumnowa;
.2 na wszystkich innych jednostkach, na ktérych pomieszczenie z zaworem jest zwykle bez-
wachtowe i nie jest wyposazone w system wykrywania wysokiego poziomu wody zezo-
wej.

Zawory wlotowe i wylotowe w przedziatach znajdujacych sie ponizej wyznaczonej linii fadunko-
wej (przedziaty normalnie bezwachtowe) nalezy wyposazy¢ w zawory zdalnie sterowane. Jezeli
zdalne sterowanie dla wlotéw i wylotéw wody morskiej przeznaczonych do pracy urzadzen na-
pedowych i wytwarzajacych energie zapewnione jest przez zawory uruchamiane mechanicznie,
to awaria zasilania uktadu sterowania nie moze spowodowac:

e zamkniecia zaworéw otwartych;

e otwarcia zaworow zamknietych.

Zamiast zdalnego sterowania mozna rozwazy¢ zaakceptowanie alarméw zezowych tylko dla jed-
nostek powierzchniowych i samopodnos$nych (IACS UR D9.4.2 /Rev.4).

2.11.2 Systemy sterowania i wskazniki, o ktérych mowa w pkt 3.6.5.1 Kodeksu MODU, powinny
dziata¢ zar6wno w warunkach normalnych, jak i w przypadku zaniku gtéwnego zasilania. Tam,
gdzie do tego celu przewidziana jest zmagazynowana energia, jej pojemnos¢ powinna by¢ satys-
fakcjonujaca dla Administracji.

2.11.3 Kompensatory niemetalowe w instalacjach rurociagéw, jezeli znajduja sie w instalacji
przechodzacej przez burte jednostki, a zar6wno przejscie, jak i kompensator niemetalowy znaj-
duja sie ponizej najwyzszej wodnicy tadunkowej, powinny by¢ poddawane przegladowi w ramach
przegladu na doku wymaganego w podrozdziale 1.6 Kodeksu MODU i wymieniane w razie po-
trzeby lub w odstepach czasu zalecanych przez producenta (MODU Code, 4.11).

2.12 Urzadzenia do kotwiczenia jednostek powierzchniowych i jednostek
ze stabilizacjq kolumnowa*

*  Patrz Wytyczne dotyczqce systeméw kotwiczenia dla MODU (MSC/Circ.737).

2.12.1 Urzadzenia kotwicz3ace, jezeli sg stosowane jako jedyne $rodki do utrzymania pozycji
jednostki, powinny mie¢ odpowiednie wspo6tczynniki bezpieczenistwa i by¢ zaprojektowane tak,
aby utrzymac jednostke na stanowisku wiertniczym we wszystkich warunkach projektowych.
Rozwigzania powinny by¢ takie, aby awaria jakiegokolwiek pojedynczego elementu nie powodo-
wata postepujacej awarii pozostatych urzadzen kotwiczacych.

2.12.2 Kotwice, liny, szakle i inny zwigzany z nimi sprzet taczacy powinny by¢ zaprojektowane,
wyprodukowane i przetestowane zgodnie z uznang miedzynarodowa norma dotyczaca sprzetu
do cumowania na morzu. Dokumentacja dotyczaca testow, tam gdzie ma to zastosowanie, po-
winna by¢ przechowywana na poktadzie jednostki. Na jednostce nalezy zapewni¢ rejestracje
wprowadzanych zmian i przeglady wyposazenia (do kotwiczenia).

2.12.3 Liny kotwiczne mogg by¢ wykonane z drutu, sznura, tancucha lub dowolnej ich kombi-
nacji.
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2.12.4 Nalezy przewidzie¢ srodki umozliwiajace zwolnienie liny kotwicznej z jednostki po utra-
cie gtbwnego zasilania (windy kotwicznej).

2.12.5 Prowadnice i krazki linowe powinny by¢ tak zaprojektowane, aby zapobiegaty nadmier-
nemu zginaniu i zuzyciu liny kotwicznej. Mocowania do kadtuba lub konstrukcji powinny by¢ ta-
kie, aby odpowiednio wytrzymaty naprezenia wywierane, gdy lina kotwiczna jest obcigzona do jej
wytrzymatos$ci na zerwanie.

2.12.6 Nalezy zapewni¢ odpowiedni uktad kotwic, aby zapobiec przemieszczaniu sie kotwic na
torze wodnym.

2.12.7 Kazda winda kotwiczna powinna by¢ wyposazona w dwa niezalezne hamulce mecha-
niczne. Kazdy hamulec powinien by¢ w stanie wytrzymac statyczne obcigzenie liny kotwicznej
wynoszace co najmniej 50% jej wytrzymatosci na zerwanie. Jezeli Administracja na to zezwoli,
jeden z hamulcéw moze by¢ zastgpiony hamulcem obstugiwanym recznie.

2.12.8 Konstrukcja windy kotwicznej powinna zapewnia¢ odpowiednig zdolnos¢ hamowania
dynamicznego do kontrolowania normalnych kombinacji obcigzen od kotwicy, liny kotwicznej
i jednostki obstugujacej kotwice podczas rozwijania kotwic przy maksymalnej projektowej pred-
kosci obrotowej windy kotwiczne;j.

2.12.9 W przypadku utraty zasilania windy kotwicznej, mechaniczny uktad hamulcowy powi-
nien by¢ uruchamiany automatycznie i by¢ w stanie wytrzymac¢ 50% catkowitej statycznej zdol-
nosci hamowania windy kotwiczne;j.

2.12.10 Kazda winda kotwiczna powinna by¢ sterowana z miejsca zapewniajacego dobrg wi-
doczno$¢ dla operacji kotwiczenia.

2.12.11 Na stanowisku sterowania winda kotwiczna nalezy przewidzie¢ $rodki do monitoro-
wania naprezenia liny i obcigzenia napedu windy kotwicznej oraz wskazania ilosci zuzytej liny.

2.12.12 Stanowisko dowodzenia jednostki obsadzone zatoga powinno by¢ wyposazone w urza-
dzenia wskazujgce i automatycznie rejestrujgce naprezenia lin oraz predkos¢ i kierunek wiatru.

2.12.13 Nalezy zapewni¢ niezawodne $rodki taczno$ci miedzy miejscami na jednostce uwazane
za krytyczne dla operacji kotwiczenia.

2.12.14 Szczeg6lng uwage nalezy zwrdéci¢ na rozwiazania, w ktérych przewidziane systemy ko-
twiczenia sg uzywane w potaczeniu ze sterami strumieniowymi w celu utrzymania jednostki na
stanowisku wiertniczym (MODU Code, 4.12).

2.13 Systemy dynamicznego pozycjonowania*

*  Patrz Wytyczne dotyczqce szkolenia operatoréw systeméw dynamicznego pozycjonowania (DP) (MSC.1/ Circ.738/
Rev.2).

Systemy dynamicznego pozycjonowania uzywane jako jedyne $rodki utrzymania na wodzie po-
zycji jednostki powinny zapewnia¢ poziom bezpieczenstwa rownowazny poziomowi przewidzia-
nemu dla urzadzen kotwiczacych (MODU Code, 4.13).

Jednostki wyposazone w system dynamicznego pozycjonowania powinny spetnia¢ Wymagania
dla statkow i jednostek z systemem dynamicznego pozycjonowania (DP), ujete w Publikacji 120/P,
opracowanej w oparciu o wytyczne zawarte w MSC.1/Circ.1580.
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2.14 Systemy podnoszenia dla jednostek samopodnosnych

Urzqdzenia maszynowe

2.14.1 Mechanizmy podnoszenia powinny byc¢:
.1 zaprojektowane i rozwigzane w spos6b zapewniajacy bezpieczenstwo jednostki, aby po-
jedyncza awaria jakiegokolwiek elementu nie powodowata niekontrolowanego opadania
jednostki;

Na stanowisku dowodzenia obsadzonym wachtg nalezy zapewni¢ odpowiedni monito-
ring, aby wskazac takg awarie (IACS UR D9.2 /Rev.4);

.2 zaprojektowane i zbudowane na maksymalne obcigzenia opuszczania i podnoszenia jed-
nostki, okreslone w instrukcji obstugi jednostki zgodnie z pkt 14.1.2.8 Kodeksu MODU;

.3 zdolne do wytrzymania sit oddziatujacych na jednostke z maksymalnych kryteriéw $rodo-
wiskowych dla jednostki; oraz

4 skonstruowane w taki sposéb, aby w przypadku utraty zasilania (np. elektrycznego, hy-
draulicznego lub pneumatycznego) mozna byto bezpiecznie utrzymac podniesienie nogi
wzgledem jednostki.

Sterowanie, tqcznos¢ i sygnalizacja alarmowa

2.14.2 System podnoszenia powinien by¢ obstugiwany z centralnego stanowiska sterowania
podnoszeniem.

2.14.3 Stanowisko sterowania podnoszeniem powinno posiadac:

.1 alarmy dZzwiekowe i wizualne sygnalizujace przecigzenie systemu podnoszenia i brak wy-
poziomowania. Jednostki, ktérych systemy podnoszenia s3 narazone na réznice faz
w przektadniach zebatych, powinny réwniez mie¢ alarmy dzwiekowe i wizualne doty-
czace réznicy faz w przektadniach zebatych; oraz

.2 oprzyrzadowanie wskazujace:
.2.1 pochylenie jednostki wzgledem dwdch poziomych, prostopadtych osi;
.2.2 zuzycie energii lub inne wskazniki podnoszenia lub opuszczania nég, jesli maja za-

stosowanie; oraz

.2.3 status zwolnienia hamulca.

2.14.4 Nalezy zapewnic system tgcznosci miedzy centralnym stanowiskiem sterowania podno-
szeniem a miejscem lokalizacji kazdej nogi (MODU Code, 4.14).

2.15 Rurociagi instalacji maszynowych

2.15.1 Rurociggi powinny by¢ rozmieszczone wewnatrz zaktadanej strefy penetracji uszkodze-
nia, chyba Ze podczas oceny statecznosci uszkodzenia uwzgledniono specjalne rozpatrzenie.

2.15.2 Systemy rurociggdw transportujgce ciecze inne niz stwarzajace zagrozenie wybuchem
zasadniczo powinny by¢ oddzielone od systeméw rurociggéw, ktére moga zawierac ciecze stwa-
rzajace zagrozenie wybuchem. Potaczenia krzyZowe systemoéw rurociggdw moga by¢ dozwolone,
jezeli zapewnione sa Srodki zapobiegajace mozliwemu zanieczyszczeniu systemu cieczy innych
niz stwarzajace zagrozenie wybuchem przez medium stwarzajace zagrozenie wybuchem.

2.15.3 Jezeli do rozpylania cieczy z odwiertu przed spalaniem w pochodniach stosuje sie po-
wietrze lub pare wodng, to na rurociggu powietrza lub pary nalezy zainstalowac¢ zawdr zwrotny.
Zawor ten powinien by¢ czeScig rurociggu zainstalowanego na state, tatwo dostepnego i jak naj-
blizej wysiegnika palnika.
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2.15.4 PRS moze zaakceptowac alternatywne rozwigzania, ktére zapewniaja rownowazny po-
ziom bezpieczenstwa (IACS UR D9.3/Rev.4).

2.16 Obstluga zaworéow

Jezeli zawory systemow rurociggdw sa przystosowane do zdalnego sterowania i sg napedzane
mechanicznie, to nalezy przewidzie¢ dodatkowy sposéb obstugi zaworow, ktérym moze by¢ ste-
rowanie reczne (IACS UR D9.4.1/Rev.4).

2.17 Odpowietrzenia i przelewy zbiornikow
2.17.1 Wymagania ogdlne

2.17.1.1 Odpowietrzenia i przelewy zbiornikdw nalezy lokalizowa¢ z uwzglednieniem statecz-
nos$ci uszkodzenia oraz potozenia ostatecznej obliczonej linii zanurzenia w zaktadanym stanie
uszkodzenia (patrz IACS UR UR D.7.4.2(c)). Nalezy unika¢ odpowietrzen i przelewéw zbiornikdow,
ktére moglyby spowodowaé postepujace zalewanie, chyba Ze podczas przegladu statecznosci
w stanie uszkodzonym po$wiecono temu szczeg6lng uwage.

2.17.1.2 W przypadkach, gdy odpowietrzenia i przelewy zbiornikéw konicza sie na zewnatrz
lub w przestrzeniach uznanych za zatopione, odpowietrzenia zbiornikow réwniez nalezy uwazac
za zalane. W przypadkach, gdy zbiorniki sg uwazane za uszkodzone, pomieszczenia, w ktérych
koncza sie ich odpowietrzenia lub przelewy rowniez nalezy uwazac za zalane.

2.17.1.3 0d odpowietrzen i przelewéw ze zbiornik6w nieuznanych za zalane w wyniku uszko-
dzenia i znajdujgcych sie powyzej ostatecznej obliczonej linii zanurzenia mozna wymagac¢, aby
byty wyposazone w samoczynne zamkniecie (IACS UR D9.7.1/Rev.4).

2.17.2 Wielko$¢ odpowietrzen

Wielko$¢ odpowietrzen powinna by¢ zgodna z wymaganiami Przepiséw PRS, z uwzglednieniem
ci$nienia projektowego zbiornika (IACS UR D9.7.2 /Rev.4).

2.17.3 Ochrona rurociagéw odpowietrzajacych

Lokalizacje i rozmieszczenie rurociggéw odpowietrzajacych obstugujacych zbiorniki paliwa
i zbiorniki oleju smarowego nalezy zaprojektowa¢ w sposéb zapewniajgcy ochrone przed prze-
dostawaniem sie wody morskiej lub deszczowej (do zbiornika) w przypadku przypadkowego
uszkodzenia rur odpowietrzajacych (IACS UR D9.7.3/Rev.4).

2.18 Rury sondujace
2.18.1 Wymagania og6lne

Wszystkie zbiorniki nalezy wyposazy¢ w oddzielne rury sondujace lub zatwierdzony system zdal-
nego wskazywania poziomu cieczy. Jezeli dtugo$¢ rury sondujacej przekracza 20 m, to minimalna
$rednica wewnetrzna 38 mm zgodnie z wymaganiami Przepiséw powinna zosta¢ zwiekszona do
co najmniej 50 mm (IACS UR D9.8.1/Rev.4).

2.18.2 Dodatkowe sondowanie

W przypadku stosowania systemu zdalnego wskazywania poziomu cieczy nalezy przewidzie¢ do-
datkowy system sondowania dla zbiornikéw, ktdre nie zawsze sg dostepne (IACS UR D9.8.2 /Rev.4).
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2.18.3 Przedzialy puste

Przedziaty puste sgsiadujace z morzem lub zbiornikami zawierajacymi ciecze oraz przedziaty pu-
ste, przez ktdre przechodza rurociagi transportujace ciecze powinny by¢ wyposazone w oddzielne
rury sondujace, zatwierdzone urzadzenia wskazujace poziom cieczy w zbiorniku lub by¢ wyposa-
zone w $rodki do okres$lania, czy zbiorniki puste zawieraja ciecze. Przedziaty puste okreslone po-
wyzej, ktore nie spetniajg tego wymagania, nalezy uwzgledni¢ w analizie statecznosci jednostki
(IACS UR D9.8.3/Rev.4).

2.19 Paliwa o niskiej temperaturze zaptonu

2.19.1 Wymagania ogdlne

Jezeli na jednostce zamierza sie wykorzystywac paliwa o temperaturze zaptonu ponizej 60°C, ale
nie nizszej niz 43°C (préba w zamknietym tyglu), fakt ten nalezy wyraZnie okresli¢ w dokumen-
tacji przedtozonej do rozpatrzenia. Na rurociggach odpowietrzajacych nalezy zamontowac gto-
wice odpowietrzajgce uznanego typu z przerywaczami ptomienia. Dopuszcza sie rozwazenie in-
nych rozwigzan. Stosowanie paliw o temperaturze zaptonu nizszej niz 43°C (préba w zamknietym
tyglu) wymaga szczegblnego rozwazenia uzycia odpowiednich urzadzen do przechowywania, ob-
stugi oraz kontroli paliwa, jak réwniez instalacji elektrycznej i wentylacji (IACS UR D9.9.1/Rev.4).

2.19.2 Przechowywanie paliwa dla $miglowca

Rejony, w ktorych znajduja sie takie zbiorniki paliwa i prowadzone sa operacje tankowania po-
winny by¢ odpowiednio oddzielone od zamknietych przestrzeni lub innych rejonéw, w ktoérych
znajduje sie Zrédto zaptonu oparéw. Na rurociggach odpowietrzajacych powinny by¢ zamonto-
wane gtowice odpowietrzajace uznanego typu z przerywaczami ptomienia. Zbiorniki do przecho-
wywania paliwa powinny mie¢ zatwierdzona konstrukcje metalowa i by¢ odpowiednie do insta-
lacji paliwa. Szczegélng uwage nalezy zwrdci¢ na projekt, montaz i uktady zabezpieczajgce oraz
potaczenia elektryczne zbiornika i systemu przesytu paliwa. Strefa magazynowania i obstugi pa-
liwa powinna by¢ trwale oznaczona. Nalezy zapewni¢ zrebnice lub inne rozwigzania w celu po-
wstrzymania wyciekéw paliwa (IACS UR D9.9.2/Rev.4).

2.20 Instalacje urzadzen maszynowych w przestrzeniach zagrozonych wybuchem

2.20.1 Silniki spalinowe w przestrzeniach zagrozonych wybuchem

Zasadniczo, silnikow spalinowych nie nalezy instalowa¢ w przestrzeniach zagrozonych wybu-
chem. Jezeli nie da sie tego unikna¢, nalezy zwréci¢ szczeg6lng uwage na rozwigzanie uwzgled-
niajace zagrozenia (IACS UR D9.10.1/Rev.4).

2.20.2 Kotly w przestrzeniach zagrozonych wybuchem

Kottéw opalanych paliwem nie nalezy instalowac¢ w przestrzeniach zagrozonych wybuchem (IACS
UR D9.10.2).

2.21 Instalacje silnikow spalinowych i kotlow

2.21.1 Wyloty spalin

Wyloty spalin silnikoéw spalinowych powinny by¢ wyposazone w skuteczne urzadzenia przeciwi-
skrowe i powinny by¢ wyprowadzane poza przestrzenie zagrozone wybuchem. Wyloty spalin ko-
ttéw opalanych paliwem powinny by¢ wyprowadzane poza przestrzenie zagrozone wybuchem
(IACSUR D9.11.1/Rev.4).
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2.21.2 Przewody spalinowe

Przewody spalinowe powinny by¢ montowane zgodnie z wymaganiami Przepiséw PRS. Izolacje
przewoddw spalinowych nalezy zabezpieczy¢ przed ewentualnym nasigkaniem olejem (IACS UR
D9.11.2/Rev.4).

2.21.3 Wloty powietrza

Wloty powietrza do silnikow spalinowych powinny znajdowac sie w odlegtosci nie mniejszej niz
3 m od przestrzeni zagrozonych wybuchem, okreslonych w podrozdziale 3.2 z Czesci VI (UR D8.2)
(IACSUR D9.11.3/Rev.4).

2.22 Rurociagi wysokocisnieniowe do operacji wiertniczych

Systemy rurociggéw instalowane na state, przeznaczone do operacji wiertniczych powinny spet-
ni¢ wymagania akceptowalnej normy lub kodeksu (IACS UR D9.12.1/Rev.4).

2.23 Rozwigzania dotyczace pierwszego uruchomienia

Nalezy zapewni¢ mozliwos$¢ pierwszego uruchomienia systemoéw jednostki w trybie ,stan beze-
nergetyczny” bez pomocy z zewnatrz (IACS UR D9.13.1/Rev.4).

2.24 Sterowanie i monitoring

Tam, gdzie podczas przemieszczania jednostki przedzialy maszynowe sa normalnie bezwach-
towe, to systemy sterowania i monitorowania powinny by¢ skonstruowane i zainstalowane zgod-
nie z majgcymi zastosowanie wymaganiami Przepiséw PRS (IACS UR D9.14.1/Rev.4).

3 INSTALACJE MASZYNOWE DLA JEDNOSTEK Z WEASNYM NAPEDEM
3.1 Wymagania ogdlne

3.1.1 Wymagania niniejszego rozdziatu maja zastosowanie do jednostek, ktore sg zaprojekto-
wane do przemieszczania sie z uzyciem wlasnego napedu bez pomocy z zewnatrz i nie majg za-
stosowania do jednostek, ktére sg wyposazone jedynie w Srodki stuzgce do pozycjonowania lub
pomocy w operacjach holowania. Wymagania te stanowig uzupelnienie wymagan podrozdziatu 2
niniejszej Czesci IV oraz podrozdziatéw 2 i 3 z Czesci VI (4, 5 i 6 Kodeksu).

3.1.2 Nalezy zapewni¢ $rodki umozliwiajgce podtrzymanie lub przywroécenie normalnej pracy
urzadzen napedowych, nawet jesli jedno z podstawowych urzadzen pomocniczych przestanie
dziataé. Szczeg6lng uwage nalezy zwroci¢ na nieprawidlowe dziatanie:

agregatu pradotworczego stuzacego jako gtéwne Zrodto energii elektrycznej;

zrodta zasilania parg;

urzadzen dla wody zasilajacej kociot;

urzadzen doprowadzajacych paliwo do kottéw lub silnikéw;

Zrédta ci$nienia oleju smarowego;

Zrédta ci$nienia wody;

pompe skroplin i urzadzenia do utrzymywania prézni w skraplaczach;

mechanicznego doprowadzenia powietrza do kottow;

sprezarke powietrza i odbiornik do celéw rozruchu lub sterowania; oraz
0 hydrauliczne, pneumatyczne lub elektryczne srodki sterowania urzadzeniami napedu

gtéwnego, w tym Srubami o zmiennym skoku.

ROV WiNR

Jednakze Administracja, biorac pod uwage ogélne wzgledy bezpieczenistwa, moze zaakceptowac
cze$ciowe ograniczenie zdolnos$ci w stosunku do petnej normalnej eksploatacji.
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3.1.3 Urzadzenia napedu gtéwnego i wszystkie urzadzenia pomocnicze istotne dla napedu
i bezpieczenstwa jednostki powinny, po zamontowaniu na jednostce, by¢ zdolne do pracy w wa-
runkach statycznych okreslonych w pkt 2.1.4 (4.1.4 Kodeksu) oraz w nastepujgcych warunkach
dynamicznych:

.1 jednostki ze stabilizacjg kolumnowg 22,5° w dowolnym kierunku;

.2 jednostki samopodnosne 15° w dowolnym kierunku;

.3 jednostki powierzchniowe przechylenie 22,5° i jednoczesne przegtebienie 7,5° na dziobie

lub rufie.

Administracja/ PRS moze zezwoli¢ na odchylenia od tych katéw, biorac pod uwage rodzaj, wiel-
kos¢ i warunki eksploatacji jednostki (IACS UR D9.1.3.2 /Rev.4).

3.1.4 Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na projektowanie, budowe i instalowanie uktadow
urzadzen napedowych, tak aby zaden rodzaj ich drgan nie powodowat nadmiernych naprezen
w tych urzadzeniach w normalnych zakresach ich uzytkowania (MODU Code, 7.1).

3.2 Zdolno$¢ poruszania sie wstecz

3.2.1 Jednostki powinny mie¢ wystarczajacg moc do poruszania sie wstecz, aby zapewnic wta-
$ciwg kontrole nad jednostkg we wszystkich normalnych okolicznos$ciach.

3.2.2 Nalezy zademonstrowac zdolno$¢ dziatania urzadzenia do odwrodcenia kierunku ciggu
$ruby napedowej w odpowiednim czasie i doprowadzenia jednostki do stanu zatrzymania sie
w rozsadnej odlegtosci, przy maksymalnej predkosci eksploatacyjnej do przodu.

3.2.3 Czasy zatrzymania, kursy jednostki i odlegtosci zarejestrowane podczas préb, wraz z wy-
nikami prob w celu okreslenia zdolnosci jednostek posiadajacych wiele $rub napedowych do na-
wigowania i manewrowania z jedng lub wiekszg liczba niesprawnych $rub napedowych, powinny
by¢ dostepne na poktadzie do uzytku kapitana lub innego wyznaczonego personelu.*

*  Patrz Zalecenie dotyczqce dostarczania i wyswietlania informacji manewrowych na statkach, przyjete przez IMO re-
zolucja A.601(15).

3.2.4 Jezeli jednostka jest wyposazona w dodatkowe srodki do manewrowania lub zatrzymy-
wania, to nalezy je zademonstrowac i odnotowac, jak okreslono w pkt 3.2.2 i 3.2.3 (7.2.21 7.2.3
Kodeksu) (MODU Code, 7.2).

3.3 Kotly parowe i systemy zasilania kottéw

3.3.1 Kotty wodnorurkowe obstugujace turbinowe urzadzenia napedowe powinny by¢ wypo-
sazone w alarm wysokiego poziomu wody.

3.3.2 Kazdy system wytwarzania pary, ktory zapewnia funkcje istotne dla napedu jednostki,
powinien by¢ wyposazony w co najmniej dwa oddzielne uktady wody zasilajacej z pompami zasi-
lajacymi wiacznie, zwracajagc uwage, ze dopuszczalne jest pojedyncze przej$cie przez beben pa-
rowy. Nalezy zapewni¢ $rodki, ktore zapobiegng powstawaniu nadci$nienia w jakiejkolwiek cze-
Sci instalacji (MODU Code, 7.3).

3.4 Sterowanie urzadzeniami maszynowymi

3.4.1 Gloéwne i pomocnicze urzadzenia maszynowe istotne dla napedu jednostki powinny by¢
wyposazone w skuteczne $rodki do ich obstugi i sterowania. Wszystkie uktady sterowania istotne
dla napedu, sterowania i bezpieczenstwa jednostki powinny by¢ niezalezne lub zaprojektowane
w taki sposéb, aby awaria jednego uktadu nie obnizata osiaggéw innego uktadu. W przypadku srub
o zmiennym skoku, na mostku nawigacyjnym nalezy przewidzie¢ wskaznik skoku.
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3.4.2

Jezeli zapewnione jest zdalne sterowanie urzadzeniami napedowymi z mostka nawigacyj-

nego, a przedziaty maszynowe sg obsadzone zatogg, to powinny by¢ spetnione nastepujace za-

sady:
A

.10

predkos¢, kierunek ciggu i, jesli ma to zastosowanie, skok sruby napedowej powinny by¢
w petni sterowalne z mostka nawigacyjnego we wszystkich warunkach zeglugi, wtaczajac
w to manewrowanie;

zdalne sterowanie, dla kazdej niezaleznej $ruby napedowej, powinno by¢ realizowane za
pomoca urzadzenia sterujgcego tak zaprojektowanego i wykonanego, aby jego dziatanie
nie wymagato szczegdélnej uwagi podczas obstugi mechanizmu. Jezeli wiecej niz jedna
$ruba przeznaczone jest do jednoczesnej pracy, to Sruby te moga by¢ sterowane za po-
moca jednego urzadzenia sterujacego;

urzadzenie napedu gtéwnego powinno by¢ wyposazone w awaryjne zatrzymanie na
mostku nawigacyjnym i niezalezne od systemu sterowania mostkiem;

polecenia dla urzagdzen napedowych z mostka nawigacyjnego powinny by¢ podane odpo-
wiednio na gtdéwnym stanowisku sterowania urzadzeniami maszynowymi lub na platfor-
mie manewrowej;

zdalne sterowanie urzadzeniami napedowymi powinno by¢ mozliwe tylko z jednego sta-
nowiska w danej chwili; na jednym stanowisku sterowania dozwolone sg potaczone ze
sobg jednostki sterujgce. Na kazdym stanowisku powinien znajdowac sie wskaznik poka-
zujacy, ktére stanowisko steruje urzadzeniem napedowym. Przekazywanie sterowania
miedzy mostkiem nawigacyjnym a przedziatami maszynowymi powinno by¢ mozliwe
tylko w przedziale maszynowym lub sterowni maszynowej;

powinna istnie¢ mozliwo$¢ lokalnego sterowania urzadzeniami napedowymi, nawet
w przypadku awarii jakiejkolwiek czesSci systemu zdalnego sterowania;

system zdalnego sterowania powinien by¢ zaprojektowany w taki spos6b, aby w przy-
padku jego awarii byt uruchamiany alarm, a zadana predko$¢ i kierunek ciaggu byty utrzy-
mywane do czasu uruchomienia sterowania lokalnego, chyba ze Administracja uzna to za
niepraktyczne;

na mostku nawigacyjnym powinny by¢ zainstalowane wskazniki:

.8.1 predkosci i kierunku dziatania sruby, w przypadku $rub o statym skoku;

.8.2 predkosci i potozenie sruby napedowej, w przypadku $rub o zmiennym skoku;

na mostku nawigacyjnym i w przedziale maszynowym powinien zosta¢ zainstalowany
alarm informujacy o niskim ci$nieniu powietrza rozruchowego, ustawionym na poziomie
umozliwiajgcym jeszcze uruchomienie silnika gtéwnego. Jezeli uktad zdalnego sterowania
urzadzen napedowych jest zaprojektowany do automatycznego rozruchu, to liczba naste-
pujacych po sobie automatycznych prob, ktére nie doprowadza do rozruchu, powinna by¢
ograniczona, aby zapewni¢ wystarczajace ci$nienie powietrza rozruchowego do rozruchu
lokalnego; oraz

systemy automatyki powinny by¢ zaprojektowane w sposdéb, ktéry zapewnia, ze progowe
ostrzezenie o zblizajgcym sie spowolnieniu lub wylaczeniu uktadu napedowego zostanie
przekazane oficerowi wachtowemu w czasie umozliwiajgcym ocene sytuacji nawigacyjnej,
w sytuacji awaryjnej. W szczeg6lnosci systemy powinny kontrolowaé, monitorowac, zgta-
sza¢, ostrzega¢ i podejmowac dziatania w zakresie bezpieczenstwa w celu zmniejszenia
predkosci lub zatrzymania napedu, jednoczesnie dajac oficerowi odpowiedzialnemu za
wachte nawigacyjna mozliwo$¢ recznej interwencji, z wyjatkiem przypadkéw, w ktorych
interwencja reczna spowoduje catkowita awarie silnika i/lub urzadzen napedowych
w krotkim czasie, na przyktad w przypadku nadmiernej predko$ci obrotowe;j.
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3.4.3 Jezeli gtdbwny naped i towarzyszace mu urzgdzenia, w tym Zrdédta gtéwnego zasilania elek-
trycznego, sa wyposazone w rozne stopnie automatycznego lub zdalnego sterowania i znajduja
sie pod stalym nadzorem zatogi ze sterowni, to sterownia ta powinna by¢ zaprojektowana, wypo-
sazona i zainstalowana w taki sposdb, aby obstuga urzadzen byta tak bezpieczna i efektywna jak
pod bezposrednim nadzorem; w tym celu podrozdzialy 4.3 do 4.6 (8.3 do 8.6 Kodeksu) powinny
mie¢ odpowiednie zastosowanie. Szczeg6lng uwage nalezy zwrdci¢ na ochrone przed pozarem
i zalaniem (MODU Code, 7.4).

3.5 Sterowanie jednostka

3.5.1 Zwyjatkiem jak okreslono w pkt 3.5.18 (7.5.18 Kodeksu), jednostki powinny by¢ wyposa-
zone w gtowne urzadzenie sterowe i pomocnicze urzadzenie sterowe zgodnie z wymaganiami Ad-
ministracji. Gtdwne urzadzenie sterowe i pomocnicze urzadzenie sterowe powinny by¢ tak roz-
mieszczone, aby pojedyncza awaria jednego z nich, o ile jest to uzasadnione i wykonalne, nie po-
wodowata, ze drugie przestanie dziatac.

3.5.2 Gléwne urzadzenie sterowe powinno mie¢ odpowiednig wytrzymato$¢ i powinno by¢ wy-
starczajace do sterowania jednostka przy maksymalnej predkosci eksploatacyjnej, co powinno
zostac¢ zademonstrowane. Gtéwne urzadzenie sterowe i trzon sterowy powinny by¢ tak zaprojek-
towane, aby nie ulegly uszkodzeniu przy maksymalnej predkos$ci wstecz, ale ten wymog konstruk-
cyjny nie musi by¢ potwierdzony prébami przy maksymalnej predkosci wstecz i maksymalnym
kacie wychylenia steru.

3.5.3 Gléwne urzadzenie sterowe, przy najwiekszym zanurzeniu jednostki, powinno umozli-
wiac przestawienie steru z wychylenia 35° na jedng burte do wychylenia 35° na drugga burte, gdy
jednostka porusza sie naprzdéd z maksymalna predkoscig eksploatacyjna. Ster powinien dac sie
przestawi¢ z wychylenia 35° na jedng burte do wychylenia 30° na druga burte w czasie nie dtuz-
szym niz 28 s, w tych samych warunkach.

3.5.4 Gléwne urzadzenie sterowe powinno by¢ uruchamiane mechanicznie tam, gdzie jest to
konieczne do spetnienia wymagan pkt 3.5.3 (7.5.3 Kodeksu) oraz w kazdym przypadku, w ktérym
Administracja wymaga trzonu sterowego o $rednicy wiekszej niz 120 mm, w rejonie sterownicy.

3.5.5 Zespodtlub zespoty napedowe gtdwnego urzadzenia sterowego powinny by¢ tak zaprojek-
towane, aby uruchamiaty sie automatycznie po przywroceniu zasilania, po awarii zasilania.

3.5.6 Pomocnicze urzadzenie sterowe powinno mie¢ odpowiednig wytrzymato$¢ i powinno by¢
wystarczajgce do sterowania jednostka z predkoscia Zeglowng oraz powinno by¢ zdolne do szyb-
kiego uruchomienia w sytuacji awaryjne;.

3.5.7 Pomocnicze urzadzenie sterowe powinno umozliwia¢ przestawienie steru z wychylenia
15°najedng burte do wychylenia 15° na drugg burte w czasie nie dluzszym niz 60 s przy najwiek-
szym zanurzeniu morskim jednostki podczas pracy z potowg maksymalnego zanurzenia, przy
predkos$ci naprzod lub siedmiu weztéw, w zaleznosci od tego, ktora wartos¢ jest wieksza.

3.5.8 Pomocnicze urzadzenie sterowe powinno by¢ uruchamiane mechanicznie tam, gdzie jest
to konieczne do spetnienia wymagan pkt 3.5.7 (7.5.7 Kodeksu) oraz w kazdym przypadku, w kto-
rym Administracja wymaga trzonu sterowego o Srednicy wiekszej niz 230 mm w rejonie sterow-
nicy.

3.5.9 Jezeli gtbwne urzadzenie sterowe sktada sie z dwoch lub wiecej identycznych zespotéw
napedowych, to pomocnicze urzadzenie sterowe nie musi by¢ montowane, jezeli gtdbwne urzadze-
nie sterowe jest zdolne do obstugi steru zgodnie z wymaganiami pkt 3.5.3 (7.5.3 Kodeksu) przy
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pracy ze wszystkimi zespotami napedowymi. Na tyle, na ile jest to uzasadnione i wykonalne,
gltéwne urzadzenie sterowe powinno by¢ tak umieszczone, aby pojedyncza awaria jego rurocia-
goéw lub jednego z zespotéw napedowych nie naruszyta integralnosci pozostatej czesci urzadzenia
sterowego.

3.5.10 Sterowanie gtéwnym urzadzeniem sterowym powinno by¢ zapewnione zaré6wno na
mostku nawigacyjnym, jak i w przedziale urzadzenia sterowego. JeZeli uktad sterowania urzadze-
niem sterowym, ktéry umozliwia sterowanie z mostka nawigacyjnego, jest elektryczny, to powi-
nien by¢ zasilany z obwodu zasilania urzadzenia sterowego, z punktu znajdujacego sie w prze-
dziale maszyny sterowe;j.

3.5.11 W przypadku rozwigzania gléwnego urzadzenia sterowego zgodnie z pkt 3.5.9 (7.5.9 Ko-
deksu) nalezy przewidzie¢ dwa niezalezne systemy sterowania, z ktérych kazdy moze by¢ obstu-
giwany z mostka nawigacyjnego. Jezeli system sterowania obejmuje telemetr hydrauliczny, Admi-
nistracja moze odstapi¢ od wymagan dotyczacych drugiego niezaleznego systemu sterowania.

3.5.12 Jezeli pomocnicze urzadzenie sterowe jest napedzane mechanicznie, to powinno by¢ wy-
posazone w system sterowania obstugiwany z mostka nawigacyjnego, ktéry powinien by¢ nieza-
lezny od systemu sterowania gtéwnego urzadzenia sterowego.

3.5.13 W przedziale urzadzenia sterowego nalezy przewidzie¢ srodki umozliwiajace odtacze-
nie uktadu sterowania urzgdzeniem sterowym od obwodu zasilania.

3.5.14 Nalezy zapewnic $rodki taczno$ci miedzy mostkiem nawigacyjnym a:
.1 przedziatem urzadzenia sterowego; oraz
.2 awaryjnym stanowiskiem sterowania, jezeli jest przewidziane.

3.5.15 Doktadne potozenie katowe steru w przypadku napedu mechanicznego powinno by¢
wskazywane na mostku nawigacyjnym. Wskazanie wychylenia steru powinno by¢ niezalezne od
systemu sterowania urzadzeniem sterowym.

3.5.16 Potozenie katowe steru powinno by¢ widoczne w przedziale urzadzenia sterowego.

3.5.17 Alternatywne zrodto zasilania, wystarczajgce co najmniej do zasilania zespotu napedo-
wego urzgdzenia sterowego, spetniajgcego wymagania pkt 3.5.7 (7.5.7 Kodeksu), a takze zwigza-
nego z nim uktadu sterowania i wskaznika wychylenia steru, powinno by¢ zapewnione automa-
tycznie w ciggu 45 s albo z awaryjnego Zrédta energii elektrycznej, albo z innego niezaleznego
zrédia energii znajdujacego sie w przedziale urzadzenia sterowego. To niezalezne zZrodto zasilania
powinno by¢ wykorzystywane wytgcznie do tego celu i powinno mie¢ pojemnos$¢ wystarczajaca
na 10 minut ciggtej pracy.

3.5.18 W przypadku zainstalowania steru niekonwencjonalnego lub w przypadku sterowania
jednostka za pomocg $rodkéw innych niz ster, Administracja powinna zwroci¢ szczegdlng uwage
na uktad sterowy, aby zapewni¢ akceptowalny stopien niezawodnosci i skutecznosci, tj. na pod-
stawie pkt 3.5.1 (7.5.1 Kodeksu) (MODU Code, 7.5).

3.6 Elektryczne i elektrohydrauliczne urzadzenia sterowe

3.6.1 Na mostku nawigacyjnym oraz na odpowiednim stanowisku sterowania urzadzeniami
maszynowymi nalezy zainstalowa¢ wskazniki sygnalizacji pracy silnikdw elektrycznych i elektro-
hydraulicznych urzadzen sterowych.
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3.6.2 Kazde elektryczne lub elektrohydrauliczne urzadzenie sterowe, sktadajgce sie z jednego
lub wiecej zespotdw energetycznych, powinno by¢ obstugiwane przez co najmniej dwa obwody
zasilane z rozdzielnicy gtéwnej. Jeden z obwod6w moze przechodzi¢ przez rozdzielnice awaryjna.
Pomocnicze elektryczne lub elektrohydrauliczne urzadzenie sterowe powigzane z gtdwnym elek-
trycznym lub elektrohydraulicznym urzadzeniem sterowym moze by¢ podtaczone do jednego
z obwodow zasilajgcych to gtdwne urzadzenie sterowe. Obwody zasilajace elektryczne lub elek-
trohydrauliczne urzadzenie sterowe powinny mie¢ odpowiednig moc znamionowg do zasilania
wszystkich silnikow, ktére mogg by¢ do niej jednocze$nie podtgczone i musza pracowac jedno-
czes$nie.

3.6.3 Dla tych obwodoéw i silnikow nalezy przewidzie¢ zabezpieczenie przeciwzwarciowe
i alarm przecigzeniowy. Zabezpieczenie przed nadmiernym pradem, jesli jest zapewnione, po-
winno by¢ nie mniejsze niz dwukrotno$¢ pradu peinego obciazenia tak chronionego silnika lub
obwodu i powinno by¢ tak rozwigzane, aby umozliwiato przeptyw odpowiednich pradéw rozru-
chowych. W przypadku zasilania tréjfazowego nalezy przewidzie¢ alarm informujacy o awarii
ktérejkolwiek z faz zasilania. Alarmy wymagane w niniejszym punkcie powinny by¢ zaréwno
dzwiekowe, jak i wizualne oraz powinny by¢ umieszczone na mostku nawigacyjnym w miejscu,
w ktérym mozna je tatwo zaobserwowac¢ (MODU Code, 7.6).

3.7 Laczno$¢ miedzy mostkiem nawigacyjnym a maszynownia

Jednostki powinny by¢ wyposazone w co najmniej dwa niezalezne $rodki przekazywania polecen
z mostka nawigacyjnego do stanowiska w przedziale maszynowym lub sterowni, z ktérego nor-
malnie steruje sie silnikami, z ktérych jeden powinien zapewnia¢ wizualng sygnalizacje polecen
i odpowiedzi zaréwno w maszynowni, jak i na mostku nawigacyjnym. Nalezy rozwazy¢ zapewnie-
nie Srodkow tgcznosci z wszelkimi innymi stanowiskami, z ktérych mozna sterowac silnikami.

3.8 Alarm dla oficeré6w mechanikow

Nalezy przewidzie¢ alarm dla oficeré6w mechanikéw, uruchamiany odpowiednio z maszynowni
lub platformy manewrowej, wyraznie styszalny w pomieszczeniach mieszkalnych mechanikéw
(MODU Code, 7.8).

4 PRZEDZIALY MASZYNOWE OKRESOWO BEZWACHTOWE DLA WSZYSTKICH TYPOW
JEDNOSTEK

4.1 Wymagania ogélne

Wymagania niniejszego rozdziatu s3 wymaganiami dodatkowymi w stosunku do wymagan pod-
rozdziatéw 2 i 3 niniejszej Czesci IV, podrozdziatéw 2 i 3 z Czesci VI oraz Czesci V (rozdziatéw 4 do
7 i 9 Kodeksu) i maja zastosowanie do okresowo bezwachtowych przedziatlbw maszynowych
okreslonych w tym rozdziale. Rozwigzania powinny zapewnia¢, ze bezpieczenstwo jednostki
w trybie morskim, w tym manewrowania, oraz w przedziatach maszynowych kategorii A podczas
operacji wiertniczych, tam gdzie ma to zastosowanie, jest rwnowazne bezpieczenstwu jednostki
z przedzialami maszynowe obsadzonymi zatogg (MODU Code, 8.1).

4.2 Zastosowanie

4.2.1 Wymagania podrozdziatéw 4.3 do 4.9 (8.3 do 8.9 Kodeksu) maja zastosowanie do jedno-
stek, ktére sg przeznaczone do przemieszczania sie za pomocg wtasnego napedu, bez pomocy
Z Zewnatrz.
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4.2.2 Jednostki inne niz jednostki zaprojektowane do samodzielnego przemieszczania sie, po-
siadajace przedziaty maszynowe okresowo bezwachtowe, w ktérych znajduja sie urzadzenia ma-
szyny zwigzane z trybem morskim, powinny spetnia¢ odpowiednie czesci podrozdziatéw 4.3, 4.4,
4.7,4.8 oraz 4.9 (8.3, 8.4, 8.7, 8.8 1 8.9 Kodeksu).

4.2.3 Jezeli w jakiejkolwiek jednostce przedziaty maszynowe kategorii A przeznaczone do ce-
16w wiertniczych maja by¢ okresowo bezwachtowe, Administracja powinna rozwazy¢ zastosowa-
nie podrozdziatéw 4.3 i 4.9 (8.3 i 8.9 Kodeksu) do przedzialéw maszynowych kategorii A,
z uwzglednieniem charakterystyki urzadzen maszynowych oraz przewidzianego nadzoru w celu
zapewnienia bezpieczenstwa.

4.2.4 Nalezy przedsiewziac¢ srodki satysfakcjonujace Administracje, aby zapewni¢, ze wyposa-
zenie kazdej jednostki dziata w spos6b niezawodny oraz Ze poczyniono zadowalajace ustalenia
dotyczace regularnych inspekcji i rutynowych testdw w celu zapewnienia ciggtej niezawodnej
pracy jednostki.

4.2.5 Kazdajednostka powinna by¢ zaopatrzona w dokumenty potwierdzajace, w sposéb zado-
walajacy Administracje, jej przydatnos$¢ do funkcjonowania z przedziatami maszynowymi okre-
sowo bezwachtowymi (MODU Code, 8.2).

4.3 Ochrona przeciwpozarowa
Zapobieganie pozarom

4.3.1 Tam, gdzie jest to konieczne, rurociagi paliwa i oleju smarowego powinny by¢ ostoniete
lub w inny sposéb odpowiednio zabezpieczone, aby unikna¢, na ile to mozliwe, rozbryzgéw oleju
lub wyciekdw oleju na gorace powierzchnie lub do wlotdw powietrza do urzadzen. Liczba pota-
czen w takich systemach rurociggéw powinna by¢ ograniczona do minimum, a tam, gdzie jest to
mozliwe do wykonania, nalezy zapewni¢ gromadzenie wyciekdw z wysokocisnieniowych rurocia-
géw paliwowych i wigczenie alarmu sygnalizujacego wyciek.

4.3.2 Tam, gdzie zbiorniki rozchodowe paliwa s3 napetniane automatycznie lub za pomoca
zdalnego sterowania nalezy zapewni¢ $rodki zapobiegajace przelewaniu sie zbiornikdw. Inne
urzadzenia, ktére automatycznie uzdatniaja ciecze tatwopalne, np. wiréwki paliwa olejowego,
ktére w miare mozliwo$ci powinny by¢ instalowane w specjalnym pomieszczeniu przeznaczonym
dla wiréwek paliwa i ich podgrzewaczy, powinny by¢ wyposazone w zabezpieczenia zapobiega-
jace przelewaniu sie cieczy.

4.3.3 Jezeli zbiorniki rozchodowe lub osadowe paliwa wyposazone sg w urzadzenia grzewcze,
to nalezy przewidzie¢ alarm wysokiej temperatury, jezeli temperatura zaptonu paliwa moze zo-
sta¢ przekroczona.

Wykrywanie pozaru

4.3.4 W przedziatach maszynowych okresowo bezwachtowych nalezy zainstalowa¢ uznanego
typu instalacje wykrywania pozaru, dziatajaca na zasadzie samokontroli i umozliwiajaca przepro-
wadzanie okresowych proéb dziatania.

4.3.5 Instalacja wykrywania pozaru powinna spetniaé nastepujace wymagania:

.1 instalacja wykrywania pozaru powinna by¢ tak zaprojektowana, aby czujki pozarowe roz-
mieszczone byty w taki sposob, aby szybko wykrywaty poczatek pozaru w dowolnej czesci
tych pomieszczen i w kazdych normalnych warunkach pracy urzadzen maszynowych oraz
zmian wentylacji, zgodnie z mozliwym zakresem temperatur otoczenia. Z wyjatkiem po-
mieszczen o ograniczonej wysokosci i tam, gdzie ich uzycie jest szczegdlnie odpowiednie,
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nie nalezy dopuszczac instalacji wykrywania pozaru wykorzystujgcych wytacznie czujki
termiczne. Instalacja wykrywania pozaru powinna inicjowa¢ alarmy dzwiekowe i wizu-
alne, réznigce sie pod kazdym wzgledem od alarméw innych systeméw niewskazujacych
pozar, w miejscach wystarczajacych do zapewnienia styszalnos$ci i obserwacji alarmoéw,
zgodnie z pkt 4.7.1 (8.7.1 Kodeksu);

.2 pozamontowaniu na jednostce, instalacje nalezy podda¢ prébom dziatania w r6znych wa-
runkach pracy urzadzen i wentylacji;

.3 instalacja wykrywania pozaru, jezeli jest zasilana elektrycznie, powinna by¢ zasilana au-
tomatycznie z awaryjnego Zrédta zasilania oddzielnym obwodem, w przypadku awarii
gtdwnego Zrddia zasilania.

4.3.6 Na wypadek powstania pozaru nalezy zapewni¢ srodki:
.1 w szybach nawiewnych i wylotowych (pochtaniaczy) powietrza kotlowego; oraz
.2 w kanatach powietrza przedmuchujacego urzadzen napedowych,

wykrywania pozaru i inicjowania alarméw na wczesnym etapie, chyba ze Administracja uzna to
za niepotrzebne w konkretnym przypadku.

4.3.7 Silniki spalinowe o mocy 2250 kW i wiekszej lub majace Srednice cylindra wieksza niz
300 mm powinny by¢ wyposazone w czujniki mgly olejowej skrzyni korbowej lub czujniki tem-
peratury tozysk silnika lub wyposazone w urzgdzenia réwnowazne.

Gaszenie pozaru

4.3.8 Statainstalacja gasnicza uznanego typu powinna by¢ zastosowana na jednostkach, na kté-
rych nie jest to wymagane w rozdziale 9 z Czesci V (9.9 Kodeksu).

4.3.9 Nalezy zapewni¢ natychmiastowe dostarczanie wody z instalacji wodnohydrantowej pod
odpowiednim ci$nieniem, zwracajac szczeg6lng uwage na mozliwo$¢ zamarzniecia wody:

.1 za pomocg urzadzen do zdalnego uruchamiania jednej z gtéwnych pomp pozarowych.
Urzadzenia uruchamiajace powinny by¢ zapewnione w strategicznych miejscach, w tym
na mostku nawigacyjnym, jesli taki istnieje, oraz na normalnie obsadzonym posterunku
dowodzenia; lub

.2 albo przez state utrzymywanie ci$nienia w instalacji hydrantu pozarowego,

.2.1 przezjedna z gtéwnych pomp pozarowych; albo
.2.2 przez specjalnie przeznaczong do tego celu pompe z automatycznym uruchamia-
niem jednej z gtdéwnych pomp pozarowych po obnizeniu ci$nienia.

4.3.10 Administracja powinna zwroci¢ szczeg6lng uwage na zachowanie odpornosci ogniowej
przedziatéw maszynowych, rozmieszczenie i centralizacje sterowania instalacja gasniczg oraz na
wymagane urzadzenia wylaczajace (np. wentylacja, pompy paliwowe itp.); Administracja moze
wymaga¢ dodatkowych urzadzen gasniczych i innego sprzetu przeciwpozarowego oraz aparatow
oddechowych (MODU Code, 8.3).

4.4 Ochrona przed zalaniem
Wykrywanie poziomu wody zezowej

4.4.1 Wysoki poziom wody zezowej w przedziatach maszynowych okresowo bezwachtowych
ponizej wyznaczonej linii tadunkowej powinien wywota¢ alarm dzwiekowy i optyczny w miej-
scach okreslonych zgodnie z pkt 4.7.1 (8.7.1 Kodeksu).
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4.4.2 W przedziatach maszynowych okresowo bezwachtowych nalezy przewidzie¢ studzienki
zezowe tam, gdzie jest to praktycznie mozliwe, a ktére powinny by¢ wystarczajgco duze, aby z ta-
twoscig pomiescic¢ ilo§¢ wody gromadzacej sie w okresach bezwachtowych. Studzienki powinny
by¢ zlokalizowane i monitorowane w taki sposéb, aby gromadzenie sie cieczy byto wykrywane na
zadanych poziomach, pod normalnymi katami nachylenia jednostki.

4.4.3 Tam, gdzie pompy zezowe moga by¢ uruchamiane automatycznie, nalezy przewidzie¢
Srodki wskazujgce w miejscach okreslonych zgodnie z pkt 4.7.1 (8.7.1 Kodeksu), kiedy doptyw
cieczy jest wiekszy niz wydajnos$¢ pompy lub kiedy pompa pracuje czesciej niz mozna by sie nor-
malnie spodziewa¢. W takich przypadkach mozna zezwoli¢ na mniejsze studzienki zezowe gro-
madz3ace ciecz w rozsagdnym oKkresie czasu. W przypadku stosowania automatycznie sterowanych
pomp zezowych nalezy zwrdci¢ szczeg6lna uwage na wymagania dotyczgce zapobiegania zanie-
czyszczeniu olejami (MODU Code, 8.4).

4.5 Sterowanie urzadzeniami napedowymi z mostka

4.5.1 W trybie morskim, wigczajac w to manewrowanie, parametry takie jak predkos¢, kieru-
nek ciggu oraz, jesli ma to zastosowanie, skok Sruby napedowej powinny by¢ w petni sterowalne
z mostka nawigacyjnego.

4.5.2 Takie zdalne sterowanie powinno by¢ realizowane za pomocg jednego urzadzenia steru-
jacego dla kazdej niezaleznej Sruby napedowej, z automatycznym wykonywaniem wszystkich
zwigzanych z tym czynno$ci, w tym, tam gdzie jest to konieczne, Srodkow zapobiegania przecia-
zeniu urzadzen napedowych. Jednakze, jezeli wiecej niz jedna Sruba napedowa jest zaprojekto-
wana do jednoczesnej pracy, to $ruby te moga by¢ sterowane za pomocg jednego urzadzenia ste-
rujacego.

4.5.3 Urzadzenie napedu gtéwnego powinno by¢ wyposazone w przycisk zatrzymania awaryj-
nego na mostku nawigacyjnym, ktéry powinien by¢ niezalezne od systemu sterowania mostka
nawigacyjnego, o ktérym mowa w pkt 4.5.2 (8.5.2 Kodeksu).

4.5.4 Polecenia dotyczace urzadzen napedowych przekazywane z mostka nawigacyjnego po-
winny by¢ podawane odpowiednio na gtéwnym stanowisku sterowania maszynowni lub na sta-
nowisku sterowania urzadzeniami napedowymi.

4.5.5 Zdalne sterowanie urzadzeniami napedowymi powinno by¢ mozliwe tylko z jednego miej-
sca w danym czasie. W miejscach zdalnego sterowania urzadzeniami napedowymi dozwolone sg
wzajemnie polgczone stanowiska sterowania. W kazdym miejscu powinien znajdowac sie wskaz-
nik pokazujacy, ktére miejsce steruje urzgdzeniem napedowym. Przekazanie sterowania miedzy
mostkiem nawigacyjnym a przedzialami maszynowymi powinno by¢ mozliwe tylko w gtéwnym
przedziale maszynowym lub w gléwnym stanowisku sterowania maszynowni. System powinien
obejmowac srodki zapobiegajace znaczgcym zmianom ciggu napedowego podczas przenoszenia
sterowania z jednego miejsca do drugiego.

4.5.6 Powinna istnie¢ mozliwo$¢ sterowania wszystkimi urzadzeniami maszynowymi niezbed-
nymi do napedu i manewrowania z lokalnego stanowiska, nawet w przypadku awarii jakiejkol-
wiek czesSci systemow automatycznego lub zdalnego sterowania.

4.5.7 System zdalnego sterowania automatycznego powinien by¢ zaprojektowany w taki spo-
s6b, aby w przypadku jego awarii na mostku nawigacyjnym i w gtdbwnym stanowisku sterowania
maszynownig zostal podany alarm. O ile Administracja nie uzna tego za niepraktyczne, zadana
predkos$¢ i kierunek ciggu $ruby napedowej powinny by¢ utrzymywane do czasu uruchomienia
sterowania lokalnego.
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4.5.8 Na mostku nawigacyjnym nalezy zainstalowa¢ wskazniki:
.1 predkosci i kierunku obrotéw $ruby napedowej, w przypadku $rub o skoku statym; lub
.2 predkosci i potozenia Sruby napedowej, w przypadku $rub o skoku zmiennym.

4.5.9 Liczba nastepujacych po sobie automatycznych préb rozruchu, ktére nie doprowadza do
startu, powinna by¢ ograniczona, aby zapewni¢ wystarczajgce ci$nienie powietrza rozruchowego.
Nalezy przewidzie¢ alarm informujacy o niskim ci$nieniu powietrza rozruchowego, ustawionym
na poziomie, ktéry umozliwia jeszcze uruchomienie urzadzen napedowych (MODU Code, 8.5).

4.6 Lacznosc

Nalezy zapewni¢ niezawodne Srodki tacznosci gtosowej miedzy gtownym stanowiskiem sterowa-
nia maszynowni lub odpowiednio stanowiskiem sterowania urzadzeniami napedowymi, most-
kiem nawigacyjnym, pomieszczeniami dla oficer6w mechanikéw oraz, na jednostkach ze stabili-
zacja kolumnowa, centralnym stanowiskiem sterowania balastem (MODU Code, 8.6).

4.7 System alarmowy

4.7.1 Na gtéwnym stanowisku sterowania maszynowni nalezy przewidzie¢ system alarmowy
dajacy dzwiekowa i wizualna sygnalizacje kazdej usterki wymagajacej uwagi. System powinien
réwniez:

.1 uruchomi¢ alarm dZwiekowy i wizualny na innym normalnie obsadzonym posterunku do-
wodzenia;

.2 uruchomi¢ alarm dla oficeréw mechanikéw przewidziany zgodnie z podrozdziatem 3.8
(7.8 Kodeksu) lub rownowazny alarm akceptowany przez Administracje, jezeli funkcja
alarmu nie zostata zgloszona lokalnie w ograniczonym czasie;

.3 tak dalece, jak jest to mozliwe do wykonania, by¢ zaprojektowany zgodnie z zasada bez-
pieczenstwa; oraz

4w trybie morskim wiaczy¢ alarm dZzwiekowy i wizualny na mostku nawigacyjnym w kaz-
dej sytuacji, ktéra wymaga dziatania oficera wachtowego lub na ktérg nalezy zwrécic
uwage oficera wachtowego.

4.7.2 System alarmowy powinien by¢ zasilany w sposdb ciggly i powinien posiada¢ automa-
tyczne przetaczanie na zasilanie rezerwowe w przypadku utraty zasilania normalnego.

4.7.3 Awaria normalnego zasilania systemu alarmowego powinna by¢ alarmowana.

4.7.4 System alarmowy powinien by¢ w stanie zasygnalizowac jednocze$nie wiecej niz jedng
awarie, a przyjecie ktéregokolwiek z alarméw nie powinno blokowac¢ kolejnego alarmu.

4.7.5 Zaakceptowanie, w miejscu wymienionym w pkt 4.7.1 (8.7.1 Kodeksu), kazdego stanu
alarmowego powinno by¢ wskazane w miejscach, w ktérych zostat on przedstawiony. Alarmy po-
winny by¢ utrzymywane do momentu ich zaakceptowania, a sygnalizacja wizualna powinna po-
zostac¢ do czasu usuniecia usterki, kiedy to system alarmowy powinien automatycznie powrocic¢
do normalnego stanu pracy (MODU Code, 8.7).

4.8 Wymagania specjalne dotyczace urzadzen maszynowych, kottéw i instalacji
elektrycznych

4.8.1 Wymagania specjalne dotyczace urzadzen maszynowych, kottéw i instalacji elektrycz-
nych powinny by¢ satysfakcjonujace dla Administracji i powinny obejmowac co najmniej wyma-
gania niniejszego podrozdziatu.
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Funkcja przelqczania

4.8.2 Tam, gdzie wymagane sa urzadzenia rezerwowe dla innych urzadzen pomocniczych istot-
nych dla napedu nalezy przewidzie¢ automatyczne urzadzenia przetgczajace. Przy automatycz-
nym przetgczeniu powinien zosta¢ podany alarm.

Sterowanie automatyczne i systemy alarmowe

4.8.3 Systemy sterowania powinny by¢ takie, aby funkcje potrzebne do dziatania urzadzen na-
pedu gtéwnego i jego urzadzen pomocniczych byly zapewnione przez niezbedne automatyczne
urzadzenia.

4.8.4 Jezeli jako naped gtéwny stosowane s3g silniki spalinowe, to nalezy zapewni¢ $rodki do
utrzymania ci$nienia powietrza rozruchowego na wymaganym poziomie.

4.8.5 Nalezy zapewni¢ system alarmowy zgodny z podrozdziatem 4.7 (8.7 Kodeksu) dla wszyst-
kich waznych ci$nien, temperatur i pozioméw cieczy oraz innych istotnych parametréw (MODU
Code, 8.8).

4.9 Systemy bezpieczenstwa

Nalezy przewidzie¢ system bezpieczenstwa zapewniajacy, ze powazna awaria dziatania urzadzen
maszynowych lub kotta, ktéra stwarza bezposrednie zagrozenie, zainicjuje automatyczne wytg-
czenie tej czeSci urzadzen oraz ze w miejscach okreslonych zgodnie z pkt 4.7.1 (8.7.1 Kodeksu)
zostanie uruchomiony alarm. Wytaczenie uktadu napedowego nie powinno by¢ uruchamiane au-
tomatycznie, z wyjatkiem przypadkéw, ktére moglyby doprowadzi¢ do powaznego uszkodzenia,
catkowitej awarii lub wybuchu. JeZeli zamontowane sg urzadzenia do obejscia wytaczenia gtow-
nego urzadzenia napedowego, to powinny one wyklucza¢ niezamierzone dziatanie. Nalezy zapew-
ni¢ sSrodki wizualne wskazujace, kiedy przecigzenie zostato aktywowane (MODU Code, 8.9).

5 INSTALACJE MASZYNOWE W PRZESTRZENIACH ZAGROZONYCH WYBUCHEM
DLA WSZYSTKICH TYPOW JEDNOSTEK

Wymagania dotyczace instalacji maszynowych i wentylacji, zamknietych przestrzeni zagrozonych
wybuchem - patrz Czes¢ VI, podrozdziaty 3.3 oraz 3.7.

36 Polski Rejestr Statkéw




PRZEPISY KLASYFIKAC]I I BUDOWY MORSKICH MOBILNYCH JEDNOSTEK WIERTNICZYCH
Czesc¢ IV - Instalacje maszynowe styczen 2024

Wykaz dokumentow IMO odnoszacych sie do Czesci IV Przepisow:
Rezolucje Zgromadzenia IMO

1. A.601(15): Zalecenie dotyczace dostarczania i wySwietlania informacji manewrowych na stat-
kach.

Okdlniki MSC

1. MSC/Circ.737: Wytyczne dotyczace systeméw kotwiczenia dla jednostek MODU.

2. MSC.1/Circ.738/Rev.2: Wytyczne dotyczace szkolenia operatoréw systeméw dynamicznego
pozycjonowania (DP).

3. MSC/Circ.834: Wytyczne dotyczace uktadu, projektu i rozmieszczenia maszynowni.

4. MSC.1/Circ.1212/Rev.1: Zmienione wytyczne dotyczace alternatywnych projektéow i rozwig-
zan dla rozdziatéw II-1 i [II Konwencji SOLAS.

5. MSC.1/Circ.1580: Wytyczne dla statkdw i jednostek z systemami dynamicznego pozycjono-
wania (DP).

Wykaz rezolucji IACS wdrozonych do Czesci IV:
Ujednolicone wymagania (UR)

D2 Definicje
D9/Rev.4 Urzadzenia maszynowe
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