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1 POSTANOWIENIA OGOLNE

1.1 Zastosowanie wymaga konwencji miedzynarodowych na okrcie
wojennym

1.1.1 Konwencje mgdzynarodowe wymienione w 1.2.5 majastosowanie do
statkdw towarowych i pasarskich i kadorazowo okréaja kryteria stosowania
kazdej z nich.

1.1.2 Wskazane jest, aby niehandlowezbly paistwowe, tak dalece, jak jest to
racjonalne i praktycznie mbwe, postpowaty zgodnie z postanowieniami kon-
wencji midzynarodowych w stosunku do eksploatowanych praezokrtow
wojennych, wojennych jednostek pomocniczych lulyaimjednostek rgowych.

1.1.3 NiniejszaCzs¢ X zawiera wymagania zgodne z wymaganiami technicz-
nymi odpowiednich konwencji ralzynarodowych, aktualnie oboyzujacych
poprawek do tych konwencji oraz przywotanych prieionwencje, magych
zastosowanie, kodekséw i rezolucji IMO.

1.1.4 Majac powyssze na uwadze, ninieLzsé¢ X nalery traktowa jako zale-
cenia dla okgtdw wojennych, uprawiagych zeglug; w czasie pokoju
i podlegajicych nadzorowi konwencyjnemu w zakresie ékmeym przez Zama-
wiajacego.

1.2 Zakres zastosowania

1.2.1 Niniejsza Czs¢ X zawiera wymagania dotygze uradzer i systemoéw
stuzacych zapewnieniu bezpieamtwa okgtu i jego zalogi oraz zapewnieniu
ochronysrodowiska morskiego.

1.2.2 Niniejsza Czs¢ X ma zastosowanie do nawodnych ¢w wojennych
i jednostek pomocniczych.

1.2.3 Niniejsza Czs¢ X ma ponadto zastosowanie do jednostek zaopatrzenia
i wsparcia logistycznego podczas przewozu gkrgch tadunkow, nie stanowi
cych zapasu oktowego.

1.2.4 W odniesieniu do wyposgania jednostek szybkich, magastosowanie
wybrane rozdziahMiedzynarodowego kodeksu bezpigsiea jednostek szybkich
(Kodeks HSC)Zastosowanie okéonych wymaga Kodeksu HSGowinno by
poprzedzone anakizechniczg i taktyczno-eksploatacyjndanego typu oktu;

1.2.5 NiniejszaCzs¢ X sktada si z rozdziatéw, zawieragych zbiory wymaga
wywodzce sg z:
.1 Miedzynarodowej konwencji o bezpietstevie zycia na morzu, 1974
(SOLAS)
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(N

Miedzynarodowej konwencji o liniach tadunkowych, 1986 66);
Miedzynarodowej konwencji o zapobieganiu zanieczysaczaorza przez
statki, 1973/1978 (MARPOL 73/78)

.4 Miedzynarodowej konwencji o pomierzaniu pojesanostatkow, 1969
(TONNAGE 1969)

[

.5 Konwencji w sprawie radzynarodowych przepiséw o zapobieganiu zde-

rzeniom na morzu, 1972 (COLREG)
1.3  Okreslenia

1.3.1 Okreilenia dotycace ogolnej terminologii stosowanejRvzepisach klasy-
fikacji i budowy oketow wojennycl{zwanych dalePrzepisam)i zawarte g w Cz-
sci | — Zasady klasyfikacji

1.3.2 Okreilenia szczegotowe, specyficzne @aesci X i dotyczce terminolo-
gii i zagadni@ bedacych przedmiotem poszczegdlnych rozdziatomsci X zawar-
te @ w pocatkowej czsci tych rozdziatdw.

1.3.3 W przypadku aycia w telécie Czsci X okreslen objanionych w innych
cze$ciachPrzepisow podawane jest odwotanie do tycledd.

1.4 Przeghdy i wystawianie dokumentéw zwizanych z Konwencjami mg-
dzynarodowymi

1.4.1 Polski Rejestr Statkow S.A. (zwany dalej PRS), idriay na zlecenie
i z upowanienia Zamawiajcego, sprawuje nadzor techniczny nad wypesesm
konwencyjnym poprzez przeprowadzanie gasjacych przegidow:

— przeghdu wstpnego przed oddaniem ekun do eksploatacji, magego za za-
danie kompleksowe sprawdzenie konstrukcjietkri jego wyposzenia na
zgodnda¢ z odpowiednimi wymaganiami, w celu wydania po perwszy sto-
sownychSwiadectw zgodnsi;

— przeghdu okresowego, magego za zadanie sprawdzeniegbkn jego wyposa-
zenia, w zakresie przewidzianym w stosownysWwiadectwach zgodriai,
w celu stwierdzenia, czy stan technicznyetkr jego wyposzenia jest zado-
walajacy i pozwala na takeksploataaj, do jakiej oket jest przeznaczony;

— przeghdu odnowieniowego, ktérego zakres jest taki sanpjalkeghdu okreso-
wego, ale ktorego celem jest wydanie nowgaliadectw zgodnéi;

— przeghdu pdredniego, ktéry ma za zadanie sprawdzenie niekioejementoéw
okretu i jego wyposzenia, w zakresie przewidzianym w stosownyieiadec-
twach zgodnéci, w celu stwierdzenia, czy stan techniczny tgtdmentow jest
zadowalajcy i pozwala na takeksploatagj okretu, do jakiej jest przeznaczony;

— przeghdu rocznego, ktéry ma za zadanie sprawdzenie, wegakwynikagcym
ze stosownegSwiadectwa zgodnii, czy stan okitu i jego wyposzenia od-
powiada majcym zastosowanie wymaganiom;
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— przeghdu doranego, ktory zalenie od okolicznéci jest sprawdzeniem kom-
pleksowym lub cgciowym i jest przeprowadzany po awarii, po naprawye
nikajacej z realizacji zalegewydanych w wyniku przegtlu oraz po kadej na-
prawie lub remoncie.

1.4.2 W wyniku nadzoru technicznego nad wypgsaem okegtow, PRS wydaje,
odnawia i potwierdz&wiadectwa zgodrizi dokumentujce spetnienie wymaga
konwencji i/lub kodekséw, w zakresie oki@anym w Swiadectwie zgodnii, do-
tyczacych:

.1 bezpieczéstwa konstrukcji okitu;

2 bezpieczastwa wyposzenia oketu;

3 bezpieczastwa radiowego oktu;

4 wolnej burty;

.5 zwolnienia od wymagawolnej burty;
.6 zapobiegania zanieczyszczaniu olejami;
7 zapobiegania zanieczyszczadiiekami;
8 zapobiegania zanieczyszcza#mieciami;
.9 Jednostek przewacych materiaty niebezpieczne;
.10 pomierzania okitow.
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2 WYMAGANIA ZWI AZANE Z KONWENCJ A MARPOL 73/78
2.1 Zalcznik | — Zapobieganie zanieczyszczaniu olejami

2.1.1 Okrsilenia

.1 Olej - oznacza rapnaftona w kazdej postaci, wiczapc w to surow
rope naftows, paliwo olejowe, pozostadoi olejowe oraz produkty rafino-
wane (inne i produkty petrochemiczne, @bg postanowieniami Zadz-
nika 1l doKonwencji MARPOL 73/78)

.2 Paliwo olejowe — oznacza xdy olej wyty jako paliwo w zwizku
Z nagdem oketu i prag jego mechanizméw pomocniczych, przemay
na tym okecie.

.3 Mieszanina oleista — oznacza mieszamnakiejkolwiek zawartci
oleju.

4 Pozostatdci olejowe — oznaczajpozostatéci powstajce w wy-
niku wirowania olejéw i oczyszczania zaolejonej wadzowej (szlam),
jak réwniez przecieki olejow, spusty odstanego oleju, odwoudiaiebior-
nikbéw olejowych, a take wszelkie oleje przepracowane.

.5 Zaolejona woda gzowa — 0znacza zanieczyszczaiejem wog
pochodzaca z zz przedzialdbw maszynowych eku, z wyjatkiem wody
pochodzcej z zz pompowni tadunkowej zbiornikowca olejowego.

.6 Zbiornikowiec olejowy — oznacza afrpomocniczy zbudowany
lub przystosowany do przewozu w swoich pomieszezdm{zbiornikach)
tadunkowych oleju luzem.

.7 Czysty balast — w odniesieniu do zbiornikowca oleggo, oznacza
balast w zbiorniku, ktéry po uprzednim przewozienun oleju, zostat
oczyszczony w takim stopnige zawarté¢ oleju w wyptywie, gdy balast
ten jest usuwany przyzuciu uznanego miernika zawaftd oleju, nie
przekracza 15 ppm. Woda usuwana z takiego zbiargitka oket znajduje
sie¢ w bezruchu, na czystej i spokojnej wodzie, w beaginy dzié, nie
spowoduje widocznyckladéw oleju na powierzchni wody ani nie spowo-
duje odi@enia s¢ ponizej powierzchni wody lub na przylegtym brzegu
szlamu lub emulsji.

2.1.2 Zakres zastosowania

2.1.2.1 Podrozdziat 2.1 zawiera wymagania dotz zapobiegania zanieczysz-
czaniu morza olejami z odidw wojennych.

2.1.2.2 Wymagania podrozdziatu 2.1 dotycwszystkich okgtéw, zaréwno bo-
jowych, jak i pomocniczych.

2.1.2.3 Spetnienie wymagatego podrozdziatu jest jednym z warunkéw nie-
zbednych dla nadania odiowi znaku MAR I.
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2.1.2.4 Polski Rejestr Statkow powinien dynformowany przez wigiwe stu-
by Zamawiagcego o wszystkich sprawach mogch mi€ wplyw na spetnienie
wymaga podrozdziatu 2.1, a tym samym na utrzymanie zndlR | oraz wa-
nosé wystawionegdwiadectwa.

2.1.3 Wystawiane dokumenty

Okret spetniajcy wymagania podrozdziatu 2.1 otrzymujviadectwo zgodrioi
Z wymaganiami ochronyodowiska morskiego przed zanieczyszczaniem olejami

2.1.4 Wymagania techniczne

2.1.4.1 Kazdy okrt powinien odpowiadamagcym do niego zastosowanie wy-
maganiom punktéw 2.1.4.2 do 2.1.4.18 oraz wymagamazdziatow 6 i 7 £zesci

VI — Urzgdzenia maszynowe i uwdzenia chtodniczeZbiornikowce olejowe powin-
ny dodatkowo odpowiadavymaganiom punktow 2.1.4.19 do 2.1.4.21.

2.1.4.2 Z okrgtéw, do ktérych maj zastosowanie wymagania podrozdziatu 2.1,
zabronione jest usuwanie do morza oleju lub midazaleistych oraz zaolejonej
wody zzowej, chybaze:
.1 zrzut ma miejsce w wyjkowych okoliczngciach, okrélonych w prawidle
11 z Zakcznika | doKonwencji MARPOL 73/78ub
.2 usuwana jest zaolejona wodazawa, zawierajca pozostakxi olejowe
w udowodnionej iléci nie przekraczagej 15 czsci oleju na milion czsci
wody (15 ppm).

2.1.4.3 Kazdy okrt o wyporndci 500 t lub wgkszej powinien b§ wyposaony w:

.1 kadtubowy lub wstawiany zbiornik wodygzowej, przeznaczony do groma-
dzenia zaolejonych woazowych z zz przedziatbw maszynowych;

.2 jeden lub wgcej kadtubowych lub wstawianych zbiornikow pozasteit ole-
jowych, w ktérych gromadzone:tty pozostatéci olejowe (szlam) z wirdwek
paliwa i oleju smarnego oraz z odolejacza wagpwej;

.3 kadtubowy lub wstawiany zbiorniciekdw olejowych, w ktérym gromadzo-
ne kzda wszelkie przecieki paliwa i oleju smarnego aseieki i odwodnienia
ze zbiornikéw paliwa i oleju smarnego, jak rovireeryty olej.

Pojemna¢ tych zbiornikbw powinna ki wystarczajca na czas trwania naj-
dtuzszego rejsu midzy portami, w ktérych zawartéich mazna zda do ladowych
lub ptywajcych uradzean odbiorczych. Ponadto pojemigowymienionego w .1
zbiornikasciekow olejowych powinna léywystarczajca dla pomieszczenia oleju
zwzytego z najwgkszego silnika nagu gtéwnego lub naglzajcego padnic,
chybaze w tym celu zastosowano oddzielny zbiornik olajayrego. Przy okréde-
niu pojemndgci zbiornikdw wymienionych w .2 i .3 nale kierowa siec wydanym
przez IMO cyrkularzem MEPC/Circ.265 zawiei@jm wytyczne dotyce post-
powania z odpadami olejowymi w pomieszczeniach grasaych.
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2.1.4.4 Na okrtach, na ktorych spalane tylko lekkie gatunki paliw, zbiorniki
wymienione w 2.1.4.3.2 i 2.1.4.3.3 mply¢ wspodlne, a ichaczna pojemnst
powinna by rowna lub wgksza od sumarycznej pojensico wymaganej dla ka
dego rodzaju zbiornika oddzielnie.

2.1.4.5 Zgromadzona w zbiornikach wymienionych w 2.1.4 Zablejona woda
Zezowa, jeeli nie jest usuwana w sposéb podany w 2.1.4.2®jinmma by zdana
do ladowych lub ptywajcych uradzen odbiorczych.

2.1.4.6 Zgromadzone w zbiornikach wymienionych w 2.1.4i3221.4.3.3 pozo-
stataici olejowe,scieki i zuzyte oleje smarne powinny bydane doadowych lub
ptywajacych uradzen odbiorczych lub poddane spaleniu.

2.1.4.7 Wymienione w 2.1.4.3.1, 2.1.4.3.2 i 2.1.4.3.3 zbikirdo gromadzenia
zaolejonej wody @owej, pozostakzi olejowych isciekéw powinny by tak wy-
konane, aby mdiwe byto okresowe usuwanie z nich osadéw gromegizh s& na
ich dnie.

2.1.4.8 Kazdy okrt, na ktérym znajduje sizbiornik do gromadzenia wody-z
zowej wymieniony w 2.1.4.3.1 powinien dyvyposaony w instalagji usuwania
wody zzowej z 2z przedzialdbw maszynowych do tego zbiornika. Irestial taka
powinna posiadapomg; wody zzowej oraz ruroagi umazliwiajace skuteczne
osuszanie wszystkich przedziatbw maszynowych. lagt ta nie powinna mie
zadnych paiczen z zzows instalacy odwadniagca wymagan ze wzgédow bez-
pieczéstwa (patrz podrozdzialy 6.1 i 6.2zesci VI) ani z instalagj balastow.

2.1.4.9 Kazdy okrt, na ktérym znajduje sizbiornik do gromadzenia wody-z
zowej wymieniony w 2.1.4.3.1 powinien dyyposaony w instalagi zdawania
wody zzowej z tego zbiornika dadowych lub ptywagcych uradzen odbior-
czych. Instalacja zdawania zaolejonej wodyavej powinna posiadapompe
umazliwiajaca skuteczne optdianie zbiornika orazakznik wyladunkowy zaki-
czony znormalizowanym kotnierzem pragkeniowym, zgodnym z prawidtem 19
z Zahkcznika | doKonwencji MARPOL 73/78

2.1.4.10 Pompy, o ktérych mowa w 2.1.4.8 i 2.1.4.9 mdy¢ zasgpione jedr
pomp zezowa, Stuzaca zaréwno do osuszanigzprzedziatdbw maszynowych, jak
i do zdawania zaolejonych wédzowych.

2.1.4.11 Kazdy okret, na ktérym znajduaj sie zbiorniki wymienione w 2.1.4.3.2
i 2.1.4.3.3 powinien by wyposaony w instalagi zdawania pozostatoi olejo-
wych i sciekéw do hdowych lub ptywajcych uradzer odbiorczych. Instalacja
zdawania powinna posiaglpomp umazliwiajaca skuteczne optdianie zbiornika
oraz hcznik wyladunkowy zakaczony znormalizowanym kotnierzem pragte-
niowym, zgodnym z prawidtem 19 z Zaknika | doKonwencji MARPOL 73/78

2.1.4.12 Instalacje, o ktorych mowa w 2.1.4.9 i 2.1.4.11 miegy mie¢ zadnego
potaczenia z zaworami wylotowymi za beirt
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2.1.4.13 taczniki wytadunkowe, o ktorych mowa w 2.1.4.9 i 2.11 mog by¢
zasppione jednymdcznikiem, jeeli zostanie zastosowane skuteczne rqzanie
(np. zawér zwrotny, zawor tréjdrogowy) uniedliriajace przedostanie espozo-
stataci olejowych do instalacji zaolejonej wodyzowej.

2.1.4.14 Na oketach, na ktérych zastosowane zostaty wymienione WA23.1
zbiorniki zaolejonej wodyezowej oraz wymienione w 2.1.4.4 zbiorniki pozostato
sci olejowych isciekow, pompy, o ktérych mowa w 2.1.4.10 i 2.1.4rhég by¢
zashpione jeda pomp, stuwzaca do zdawania zarowno zaolejonej wodyawej,
jak i pozostatéci olejowych isciekow.

2.1.4.15 Okrety o wyporndgci 100 t lub wekszej, lecz mniejszej ni500 t, po-
winny posiada co najmniej jeden zbiornik do gromadzenia zaolejavody zzo-
wej, pozostatéci olejowych isciekdw oraz instalagjdo osuszaniagz przedziatow
maszynowych i zdawania zawaitotego zbiornika doadowych lub ptywagcych
urzadzen odbiorczych. Instalacja taka powinna postagemp umazliwiajaca
skuteczne osuszaniezzi opr&nianie zbiornika oraztznik wytadunkowy zak-
czony znormalizowanym kotnierzem pragkeniowym, zgodnym z prawidtem 19
z Zahkcznika | doKonwencji MARPOL 73/78

2.1.4.16 Okrety o wyporndci ponizej 100 t, na ktérych ze wzgléw konstruk-
cyjnych nie mana zastosowazbiornikbw do gromadzenia wodyzowej, mog
gromadzt zaolejorm wod zgzowa W zgzach przedziatdw maszynowych. Instalacja
zdawania zaolejonej wodyzowej mae wowczas zostazasgpiona instalag od-
bioru przez odbiorcow zewtrznych. Instalacja taka powinna ughwia¢ skuteczne
osuszanie ez przedziatdbw maszynowych pompdbiorcy. Do instalacji tej nie
by¢ réwniez podhczona instalacja opraiania i zdawania zawadc zbiornikow
pozostatéci olejowych Znormalizowanyaéznik na rurocigu odbiorczym mgze

w takim przypadku zostazasapiony facznikiem innego rodzaju, uzgodnionym z od-
biorca.

2.1.4.17 Na oketach, na ktorych dalzie to maliwe ze wzgéddw technicznych
i uzasadnione warunkami ptywania, w uzupetnieniuirttalacji zdawania zaole-
jonej wody zzowej wymaganej zgodnie z 2.1.4.9, ana zastosowaurzdzenie
filtracyjne zaolejonej wody ¢owej odpowiadace wymaganiom zawartym
w prawidle 16(5) z Zakznika | doKonwencji MARPOL 73/78D0 gromadzenia
wody zzowej mana wowczas wykorzystazaréwno zbiornik, o ktérym mowa
w2.1.4.3.1, jak i @y przedziatdbw maszynowych. z#di przed skierowaniem do
urzadzenia filtracyjnego zaolejona wodazewa gromadzonaghzie w zbiorniku,
to zaleca i, aby zbiornik ten byt mdiwie wysoki, tak aby umdiwi ¢ separag
grawitacyjm oleju; do usuwania oleju z powierzchni wody aglevdwczas zasto-
sowa umieszczone na odpowiednich poziomach lejki spustdrurocigi odpro-
wadzajce olej z tych lejkbéw nalgy zaopatrzy w zawory lub kurki odcinage.
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2.1.4.18 Zbiorniki paliwa olejowego o gptcici 0,9 g/cni lub wigkszej i zbiorni-

ki oleju smarowego, z wyjkiem zbiornikbw obiegowych oleju smarowego silni-
kow gtéwnych, powinny b oddzielone od burt i dna zewtrenego przedziatami
ochronnymi o szerokgi co najmniej 0,76 m. Studzienkiage w takich zbiorni-
kach mog wystawa ponizej dna zbiornikow, pod warunkiepe bgda miaty maz-
liwie najmniejsze rozmiary, a odlegtodna studzienki od poszycia zegtnznego
bedzie wynosita co najmniej potayszerokeéci przedziatu ochronnego.

2.1.4.19 Na zbiornikowcach olejowych zaolejone wodyawe z 2z pompowni
tadunkowej oraz ze zbiornikéw resztkowych powinry lzdawane doabdowych
lub ptywagcych uradzer odbiorczych.

2.1.4.20 Wody balastowe ze zbiornikow tadunkowych wykorzysyych jako
zbiorniki balastowe powinny Byzdawane doatlowych lub ptywagcych uradzen
odbiorczych. Usuwanie takich wod balastowych dozaatopuszczalne jest jedy-
nie poza obszarami specjalnymi i jest dozwolonkatyléwczas, gdy odbywaesi
to w sposbéb zgodny z wymaganiami prawidia 9 i przyciu systemu kontrolno-
pomiarowego usuwania oleju, zgodnego z prawidler(8)12 Zahcznika | do
Konwencji MARPOL 73/78

2.1.4.21 Usuwanie wod balastowych ze zbiornikéw tadunkowsgpletniajcych
wymagania dla wyznaczonych zbiornikdw czystego stalpowinno odbywasie
zgodnie z prawidtem 13A(3) przyzyciu miernika zawartei oleju uznanego
w oparciu o wymagania wydanej przez IMO rezolucfeRLC.60(33), przy czym
zawart@d¢ oleju w usuwanej wodzie nie powinna przekrgcka ppm.

2.1.5 Wymagana dokumentacja eksploatacyjna

2.1.5.1 Na kadym okecie wyposaonym w wymienione w 2.1.4.17 wdzenie
filtracyjne zaolejonej wodyezowej powinna znajdowssie Instrukcja obstugiego

urzadzenia. Instrukcja ta powinna podaw@akze informacje, czy uedzenie mae

by¢ uzywane na obszarach specjalnych oraz definicje labkenz zaznaczonymi
obszarami specjalnymi wi§onwencji MARPOL 73/7&akcznik |, Prawidto 10.

2.1.5.2 Na kazdym okrcie o wypornéci 200 t lub wekszej powinien znajdowéa
sig zatwierdzony przez PRS aktualny (tj. w petni odpalapcy sytuacji na okcie,
schemat instalacjigzowej i instalacji pozostajoi olejowych (szlamu). Na oitach
nowych schemat taki powinien dprzedstawiony do zatwierdzenia na etapie projek-
towania.

2.1.5.3 Na kadym okecie powinny by opracowane i realizowane procedury
obslugi systeméw oleju smarowego, paliwa olejowego]jejonych wod zowych,
jak réwniez pozostatéci olejowych. Procedury te powinny co najmniej ohejva:
.1 pobieranie, przechowywanie i przemieszczanie paligjowych, olejéw
smarowych, hydraulicznych i grzewczych oraz olejdwstarczanych
w beczkach;
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.2 gromadzenie, przechowywanie, przemieszczanie i adewpozostakei
olejowych, jak rownie wod zaolejonych;
.3 postpowanie z olejami odzyskanymi w przypadku zaistisienzlewu.

2.1.5.4 Na kadym okercie powinny by opracowane i realizowane procedury
dotyczce zwalczania rozlewdw. Procedury te powinng bgracowane w oparciu
o0 wymagania dla oktowych planéw zapobiegania rozlewom olejowym zawvart
w wytycznych IMO: rezolucji MEPC. 54(32), wraz zmianami wprowadzonymi
rezoluch MEPC.86(44).

2.1.5.5 Na kazdym okecie naley prowadzt zapisy dotycgce operacji zwiza-
nych z przemieszczaniem paliw olejowych, olejéw mmach, hydraulicznych
i grzewczych, pozostadoi olejowych, jak réwnie wod zaolejonych i wod bala-
stowych. Zapisy te natg prowadz¢ w oparciu oKsigzke zapiséw olejowychkto-
rej wzor zawiera Uzupetnienie Il Zgdznika | doKonwencji MARPOL 73/78

2.2 Zafgcznik Il — Zapobieganie zanieczyszczaniu szkodliwyi
substancjami przewaonymi w opakowaniach

2.2.1 Okrsilenia

.1 Substancja szkodliwa — oznacza substamegnan w Kodeksie
IMDG za zanieczyszczgia morze. Jako substancje szkodliwe aalw-
niez traktowa puste opakowaniazyte uprzednio do przewozu substanciji
szkodliwych, jeeli nie zostaly z nich usugte resztki przewmonych sub-
stancji.

.2 Kodeks IMDG - oznaczMiedzynarodowy morski kodeks towaréw
niebezpiecznycprzyjety przez IMO rezolug A. 716(17), z péniejszy-
mi zmianami.

.3 Opakowanie - oznacza wyrOb zapewstsj utrzymanie okrdonej
jakosci pakowanych produktéw, przystosowanie ich do spamtu i skla-
dowania oraz prezentacji, a takchronijcy srodowisko naturalne przed
szkodliwym dziataniem niektérych produktow.

2.2.2 Zakres zastosowania

2.2.2.1 Podrozdziat 2.2 zawiera wymagania dotgez zapobiegania zanieczysz-
czaniu morza szkodliwymi substancjami przeamymi w opakowaniach na akr
tach wojennych.

2.2.2.2 Wymagania podrozdziatu 2.2 dotyoakretow zaopatrzeniowych i wsparcia
logistycznego, ktorymi magby¢ przewaone r@norodne tadunki, w tym itadunki
szkodliwe przewgone w opakowaniach, jak rownigvszystkich innych oktow, na
ktérych mog znajdowa sie substancje szkodliwe przesame w opakowaniach.
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2.2.3 Wymagania techniczne

2.2.3.1 Zasady ogolne

A

2

Przewo6z szkodliwych substancji na etach wojennych jest dozwolony
pod warunkiemze odbywa si zgodnie z postanowieniami podrozdziatu 2.2.
Zabrania s usuwania za bugt szkodliwych substancji przewonych
w opakowaniach, z wyjkiem przypadkéw, gdy jest to konieczne ze
wzgledu na bezpieczstwo oketu lub dla ratowaniaycia na morzu.
Zmywanie za buttresztek lub przeciekdéw szkodliwych substancji pst
zwolone przy zachowaniu bezpieagewa oketu i ludzi, zgodnie z zasa-
dami wynikagcymi z fizycznych, chemicznych i biologicznych édavo-
$ci tych substancii.

Przewaone w opakowaniach szkodliwe substancje powinny thi roz-
mieszczone i zabezpieczone, aby do minimum zredak@agraenia dla
srodowiska morskiego i nie nat& zatogi i okgtu na niebezpiecastwo.

2.2.3.2 Opakowania

A

Opakowania stosowane do przewozu szkodliwych snbstaowinny by
odpowiednie dla danej substancji, z punktu widzersigraen jakie sub-
stancja ta stwarza diaodowiska morskiego.

Opakowania powinny w petni odpowiadewymaganiom zawartym Wo-
deksie IMDG

2.2.3.3 Oznakowanie

A

2

Opakowania zawierage szkodliwe substancje powinny¢byrwale ozna-
kowane prawidtow nazwa techniczm, znakiem wskazggym na charakter
zagraen jakie ta substancja stwarza, jak rown@naczone trwatym zna-
kiem lub nalepk o tresci ,MARINE POLLUTANT” wskazujaca, ze opa-
kowanie zawiera szkodlisubstangj.

Oznakowanie powinno w petni odpowigdaymaganionKodeksu IMDG

2.2.3.4 'Wymagana dokumentacja eksploatacyjna

A

Szkodliwe substancje przeznaczone do zatadunkikea powinny posia-
dat certyfikat lub deklaraej zatadowcy stwierdzaga, ze w celu ograni-
czenia do minimum zagrenia dlasrodowiska zostaly one odpowiednio
opakowane, oznakowane, posiadajasciwe nalepki i § dobrze przygo-
towane do przewozu dragnorsk.

Okret przewaacy substancje szkodliwe powinien posiadazczegotowy
plan rozmieszczenia wszystkich szkodliwych subgtame wykaz wymie-
niajacy szkodliwe substancje znajdog st na okecie, z podaniem ich
rozmieszczenia. Jeden komplet kopii tych dokumergéwinien by prze-
chowywany u Zamawiagego.
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.3 Na kadym okrcie powinny by opracowane i realizowane procedury do-
tyczace sktadania raportow w przypadku, gdy gnajiejsce zdarzenia
Z udzialem substancji szkodliwych. Procedury te ipow by¢ opracowane
W oparciu o wymagania zawarte w wydanej przez IM@otucji A.851(20)
okreslajacej ogdlne zasady dotygz oketowych systeméw skiadania ra-
portbw oraz wymagania dotygze sktadania raportow z ajtéw wraz
z wytycznymi do skladania raportow o zdarzeniaecidziatem materiatow
niebezpiecznych, substancji szkodliwych i/lub zamyszczajcych morze.

2.3 Zafcznik IV — Zapobieganie zanieczyszczani§ciekami fekalnymi

2.3.1 Okreilenia
.1 Scieki fekalne —oznaczgj

(a) sciekiiinne odpady z dowolnego rodzajuegsiw i pisuarow;
(b) scieki z pomieszcze medycznych (izolatek, ambulatoriow itp.) po-
przez umywalki, wannydcieki poktadowe w tych pomieszczeniach;
(c) scieki z przestrzeni, w ktorych znajdujsic zywe zwierzta;
lub
(d) inne wody odptywowe zmieszaneséekami okrélonymi powyze;.
.2 Zbiornik retencyjny — oznacza zbiornikywany do gromadzenia
i przechowywanigciekow fekalnych.
.3 Najblizszy lad — okrdlenie ,od najbliszego 4du” oznacza od linii
podstawowej, od ktérej morze terytorialne daneggzahu jest wyznaczone
zgodnie z prawem railzynarodowym.

2.3.2 Zakres zastosowania

2.3.2.1 Podrozdziat 2.3 zawiera wymagania dotz zapobiegania zanieczysz-
czaniu morzaciekami fekalnymi z olgtéw wojennych.

2.3.2.2 Wymagania podrozdziatu 2.3 dotycwszystkich okgtéw, zaréwno bo-
jowych, jak i pomocniczych.

2.3.2.3 Spetnienie wymagatego podrozdziatu jest jednym z warunkéw nie-
zbednych dla nadania odiowi znaku MAR V.

2.3.2.4 Polski Rejestr Statkow powinien dynformowany przez wigiwe shs-
by Zamawiajcego o wszystkich sprawach meogch mi€ wplyw na spetnienie
wymaga tego podrozdziatu, a tym samym na utrzymanie zrndiR IV oraz
waznos¢ wystawionegd®wiadectwa.

2.3.3 Wystawiane dokumenty

2.3.3.1 Okret spetniajcy wymagania podrozdziatu 2.3 otrzymujeiadectwo
zgodndci z wymaganiami ochronyodowiska morskiego przed zanieczyszczaniem
sciekami fekalnymi
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2.3.4 Wymagania techniczne

2.3.4.1 Kazdy okrt powinien odpowiadamagcym do niego zastosowanie wy-
maganiom punktow 2.3.4.2 do 2.3.4.11 oraz wymagamardziatu 20 Lzsci VI
— Urzqdzenia maszynowe i udzenia chiodnicze.

2.3.4.2 Usuwaniesciekéw fekalnych z okitu do morza w odlegkei mniejszej
niz 12 Mm od najbliszego 4du jest zabronione, chyba:
.1 zrzut ma miejsce w wyfkowych okolicznéciach, okrélonych w prawidle 3
z Zahcznika IV doKonwencji MARPOL 73/78
.2 zrzut ma miejsce w odlegio nie mniejszej i 4 Mm i usuwaneasscieki
fekalne uprzednio zdezynfekowane i rozdrobnioney przyciu zatwier-
dzonych urzdzen;
.3 zrzut ma miejsce na wodach podlegsih jurysdykcji pastwa, ktére
ustanowito mniej ostre wymagania, lub
.4 usuwane sscieki fekalne poddane obrébce w agizeniu do oczyszczania
sciekéw fekalnych uznanego typu.

2.3.4.3 W odlegtaci wigkszej nz 12 Mm od najbliszego 4du usuwanie nie-
obrobionychsciekow fekalnych znajdagych s¢ w zbiorniku powinno odbywa
si¢ w umiarkowanym tempie, gdy aitrznajduje si w drodze i poruszaeiz szyb-
koscia nie mniejsz niz 4 wezly.

2.3.4.4 Kazdy okrt powinien by wyposaony w jedr z poniszych instalacii
sciekéw fekalnych:
.1 urzadzenie do oczyszczaniaiekdéw fekalnych, ktére powinno bygodne
Z wymaganiami technicznymi i warunkami prob oprasoymi przez
IMOY, Iub
.2 instalacg do rozdrabniania i dezynfekgjciekow fekalnych zatwierdzan
przez Administragj; instalacja taka powinna bywyposaona w zgodne
z wymaganiami niniejszego podrozdziatu zbiorniki deasowego prze-
chowywaniasciekow fekalnych w czasie, gdy ekrznajduje si w odle-
gtosci mniejszej nk 3 mile morskie od najbiszego 4du, lub
.3 zbiornik retencyjny do gromadzenia wszystkicgiekéw fekalnych,
0 pojemndci zgodnej z wymaganiami podanymi w niniejszym jpadezia-
le, uwzgkdniajac warunki eksploatacji oktu, liczebna¢ zatogi na okgcie
I inne magce wptyw czynniki; zbiornik powinien lgywyposaony w alarm
wysokiego poziomu oraz instalacpycia zbiornika woal

2.3.4.5 Pojemna¢ zbiornikdw, o ktérych mowa w 2.3.4.4.3 powinna’ lnkre-
slana przy zatlzeniu, ze na jeden osobodzienalery przewidzi€ 50 | przy konwen-
cjonalnym systemie splukiwania, a 15 | przy zast@sou systemu pedhiowego,

D Odwotanie to odnosi sido midzynarodowych wymagadotycacych norm czysti usuwa-

nych wod oraz konstrukcji i prob oczyszczaloiekéw fekalnych, przgtych przez IMO rezolu-
cja MEPC.2(VI) w dniu 3 grudnia 1976 r.
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w przypadku gdy do zbiornika kierowang tglko scieki fekalne oraz odpowiednio
200 1i 150 I, gdy do zbiornika kierowang wniez inne sanitarne wody odply-
wowe. Mazliwosé zastosowania zbiornikdw o mniejszej pojesuialopuszczalna
jest jedynie w technicznie uzasadnionych przypalkapodlega kadorazowo
odrgbnemu rozpatrzeniu przez PRS.

2.3.4.6 Kazdy okret powinien by wyposaony w instalagj zdawaniasciekdw
fekalnych do 4ddowych lub ptywaicych uradzen odbiorczych. W skiad instalacji
zdawania powinna wchodzpompa umdliwiajaca skuteczne opzaianie zbiorni-

ka retencyjnego i/lub zbiornikdw staneych komory oczyszczaldciekow. Na
okrgtach, na ktorych ze wzglow na ograniczone rozmiary, zamontowanie pompy
jest niemaliwe lub racjonalnie nieuzasadnione, do odbiéciekbw mana wyé
pompy odbiorcy.

2.3.4.7 Kazdy okrt powinien by wyposaony w hcznik wytadunkowy do zda-
wania éciekow ze zbiornika i/lub oczyszczalfiiekdéw, zakéczony znormalizo-
wanym kotnierzem zgodnym z wymaganiami aahika IV doKonwencji MAR-
POL 73/78. W przypadku odbioréciekbdw pomp odbiorcy, mana zastosowa
inny rodzaj 4cznika wytadunkowego, uzgodniony z odbiprc

2.3.4.8 Na oketach, ktére z zalania nie kda wyplywaly poza pas wod odle-
glych od najbliszego 4du 0 12 Mm nie nalgy wykonywa instalacji przeznaczo-
nej do usuwaniaciekow fekalnych do morza.

2.3.4.9 Na oketach o dtugéci L mniejszej nt 24 m, zbiornik retencyjny, o kto-
rym mowa w 2.3.4.4.3 me by¢ zastpiony przenénymi zbiornikami retencyjny-
mi o0 pojemnéci nie przekraczagej 20 | kady, wykonanymi zgodnie z nogmn
ISO 8099, ktére naky opr&znia¢ do khdowych lub ptywajcych instalacji odbior-
czych lub sanitarnych albo do morza poza pasem adbeigtych od najbliszego
ladu 0 12 Mm. Jako rozwzanie alternatywne nioa stosowa przendne toalety
chemiczne, w odpowiedniej Hoi i o odpowiedniej wielkéci, stosownie do li-
czebndci zalogi na okgcie; zawarté¢ tych toalet naley opr&niac do hdowych
lub ptywapcych instalacji odbiorczych lub sanitarnych albordorza poza pasem
wod odlegtych od najhtszegoddu o 3 Mm.

2.3.4.10 Na kazdym okrcie, na ktérym znajduje sinstalacja usuwania do mo-
rzasciekow fekalnych ze zbiornika retencyjnego i/lubzbgornikéw stanowicych
komory oczyszczalnéciekow, jak réwnie instalacja bezpmedniego odlotuscie-
kow fekalnych za bugt w bezpérednim gsiedztwie zaworu wylotowego na bur-
cie powinna b§ umieszczona tablica o #a:

Nieoczyszczongcieki fekalne.
Usuwanie za bug w strefie 12 Mm od najhiszegoddu jest zabronione.



22 Wyposaenie konwencyjne

2.3.5 Wymagana dokumentacja eksploatacyjna

2.3.5.1 Na kazdym okrcie o wypornéci 200 t lub wikszej powinien znajdowa
si¢ zatwierdzony przez PRS aktualny (tj. w peini odpmlapcy sytuacji na oks-
cie) schemat instalacjciekow fekalnych. Na oktach nowych schemat taki powi-
nien by przedstawiony do zatwierdzenia na etapie proje&tosy

2.3.5.2 Na kadym okrcie wyposaonym w uradzenia wymienione w 2.3.4.4.1
lub 2.3.4.4.2 powinna ldyw sposéb widoczny wywieszona trwata i czytelna in-
strukcja obstugi tych uszzen.

2.3.5.3 Na kazdym okercie powinny by opracowane i realizowane procedury
obstugi systemuciekow fekalnych. Naley prowadzé zapisy dotycace przegi-
dow uradzen, przeprowadzonych prac konserwacyjnych i napraaltzjak réw-
niez wynikéw pomiaréw sprawrigi dziatania i dozowanidrodkéw dezynfekuj-
cych. Tam, gdzie zainstalowane jestadizenie do oczyszczankeiekdéw fekal-
nych, naley przeprowadzaokresowe (co najmniej raz na 5 lat nieprzerwangj p
cy i po kadym remoncie wymagagym odstawienia uerizenia) badania laborato-
ryjne prébek wody pobranej na odlocie zagizenia.

2.4  Zalcznik V — Zapobieganie zanieczyszczan&mieciami

2.4.1 Okrsilenia

.1 Smieci - oznaczaj wszystkie rodzaje odpadéw produktéw Bpe-
czych, odpaddéw gospodarczych i eksploatacyjnydrekpowstaj podczas
normalnej eksploatacji oétu i podlegag usuwaniu w sposob agty lub
okresowo, z wyjtkiem substancji ok&onych lub wymienionych w innych
Zalacznikach ddkonwencji MARPOL 73/78

.2 Najblizszy lad — okrélenie ,od najblzszego adu” oznacza: od linii
podstawowej, od ktorej morze terytorialne danegsraklu jest wyznaczone
zgodnie z prawem railzynarodowym.

.3 Obszar specjalny — oznacza obszar morski, na kt@gmzgtdu
na okrglone przyczyny techniczne zagwiane z jego stanem oceanograficz-
nym i ekologicznym oraz ze wzglu na szczegolny charakter ruchu stat-
kow, wymagane jest obligatoryjne zastosowanie sepgh sposobow
zapobiegania zanieczyszczaniu mofm@eciami ze statkOw i oktow.

W sktad obszarow specjalnych wchadibszary wymienione w prawidle 5
z Zahkcznika V doKonwencji MARPOL 73/78

2.4.2 Zakres zastosowania

2.4.2.1 Podrozdziat 2.4 zawiera wymagania dotz zapobiegania zanieczysz-
czaniu morzamieciami z oketdw wojennych.

2.4.2.2 Wymagania podrozdziatu 2.4 dotycwszystkich okgtéw, zaréwno bo-
jowych jak i pomocniczych.
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2.4.2.3 Spelnienie wymaga tego podrozdziatu jest jednym z warunkéw nie-
zbednych dla nadania oéiowi znaku MAR V.

2.4.2.4 Polski Rejestr Statkow powinien dynformowany przez wigiwe shs-
by Zamawiagcego o wszystkich sprawach meogch mi€ wplyw na spetnienie
wymaga tego podrozdziatu, a tym samym na utrzymanie zndiAR V oraz
waznosé wystawionegdwiadectwa.

2.4.3 Wystawiane dokumenty

2.4.3.1 Okret spetniajcy wymagania podrozdziatu 2.4 otrzymujeiadectwo
zgodndci z wymaganiami ochronyodowiska morskiego przed zanieczyszczaniem
smieciami

2.4.4 Wymagania techniczne

2.4.4.1 Kazdy okrt powinien odpowiadamagcym do niego zastosowanie wy-
maganiom punktéw 2.4.4.2 do 2.4.4.9.

2.4.4.2 Usuwanie jakichkolwiekSmieci z oketu do morza jest zabronione,
chybaze:
.1 zrzut ma miejsce w wyfkowych okolicznéciach, okrélonych w prawidle 6
z Zahcznika V doKonwencji MARPOL 73/78
.2 zrzut ma miejsce poza obszarami specjalnymi i o@dbysi zgodnie
z warunkami okrdonymi w prawidle 3 z Zalcznika V do Konwenciji
MARPOL 73/78
.3 zrzut ma miejsce w oblpie obszarow specjalnych i odbywa gigodnie
z warunkami okrdonymi w prawidle 5 z Zakcznika V do Konwencji
MARPOL 73/78

2.4.4.3 Kazdy okrt nalezy wyposay¢ w srodki umaliwiajace przechowywanie
powstagcych na nimémieci do czasu ich zdania dglbwych lub ptywajcych baz
odbiorczych lub usugncia do morza zgodnie z warunkami podanymi w 2.424.2
i12.4.4.2.3.

2.4.4.4 Do przechowywaniamieci naley stosowa metalowe pojemniki, posia-
dajace szczelne zamlgiia. Liczle i wielkos¢ pojemnikow nalgy ustald biorac
pod uwag typ okrtu, liczb; zatogi, przewidywany czas przebywania w morzu
oraz przygotowanie baz, do ktorych @krawija w celu odbioru segregowanych
smieci. Jeeli do przechowywanigmieci przewidziano oddzielne, wydzielone
pomieszczenia, témieci w tych pomieszczeniach nayeprzechowywa w moc-
nych, odpowiednio oznakowanych workach.

2.4.4.5 Pojemniki usytuowane na poktadach otwartych powibyytrwatej kon-
strukcji, posiada szczelne zamkegia, byt w sposéb pewny zamocowane do kon-
strukcji okrtu oraz posiadawyrazne oznaczenie do jakich rodzaj@mieci s
przeznaczone.
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2.4.4.6 Okrety o nieograniczonym zagu ptywania nalgy wyposay¢ w po-
jemniki do co najmniej trzech rodzajéémieci, majc na uwadze niiwosé ich
usuwania do morza zgodnie z warunkami podanymiawijale 3 z Zadcznika V
do Konwencji MARPOL 73/7&atomiast okity operujice wyhcznie na obszarach
specjalnych zdefiniowanych w prawidle 5 z #anika Vdo Konwencji MARPOL
73/78 w pojemniki do co najmniej dwoch rodzaj@&mieci. Liczba pojemnikow
przeznaczonych do aghmych rodzajovémieci mare by zwigkszona, jeeli przewi-
duje sé zdawanie doadowych lub ptywajcych baz odbiorczyckhmieci segrego-
wanych w sposéb uzgodniony z tymi bazami. Dlactikw operujcych na obsza-
rach specjalnych zalecane jest, aby wirtainimalnej hcznej pojemnéci pojem-
nikobw do przechowywanigmieci okréli¢, przyjmupc 2 — 3 | na osapna dzié.

2.4.4.7 Jeeli na okecie zainstalowana jest spalardieci, to powinna by ona
typu uznanego oraz speldiawymagania wydanej przez IMO rezolucji
MEPC.76(40) wraz z poprawkami wprowadzonymi rezpllMEPC.93(45).

2.4.4.8 Jeeli na okecie instalowaneasurzadzenia do obrobkéimieci, takie jak
zgniatarki lub rozdrabniacze, to ich konstrukcjalpga uzgodnieniu z PRS.

2.4.49 Na kazdym okekcie naley zamocowa trwate tabliczki o wymiarach co
najmniej 12,5 na 20 cm informyge zatog o warunkach usuwaniamieci do mo-
rza. Zaleca si aby tabliczki byly zamocowane w pomieszczenikahhennych,
mesach i innych pomieszczeniach ogolnych, w masegynoprzy wefciach do
nadbuddéwek i w miejscach, gdzie przechowywagénsieci. Tre¢ tabliczek po-
winna zawieré informacje zgodne z wymaganiami Zetnika V doKonwenciji
MARPOL 73/78 wtasciwymi dla rejonuzeglugi oketu. Ponksza tabela zawiera
niezkedne informacje zgodne z wymaganiami prawidet 3 54zi Zahcznika V do
Konwencji MARPOL 73/7&tére powinny zostaumieszczone na tabliczkach.

Tabela 2.4.4.9
Rodzajsmieci Wszystkie okety
Poza obszarami ++\\ obszarach
specjalnymi specjalnych
1 2 3

Tworzywa sztuczne, w tym
réwniez liny syntetyczne, sieci
rybackie i plastikowe worki na
$mieci oraz popidt ze spalarek po usuwanie usuwanie
spaleniu tworzyw sztucznych, zabronione zabronione
mogcy zawiergé substancje
trujace lub metale eikie
Nietomce materiaty sztauerskig .
jak wysciotki, przektadki, opa- . usuwanie
JaK Wys P + 0P > 25 mil od hdu zabronione
kowania
Papler, szmaty, szk}o, metal, > 12 mil od hdu usuwanie
butelki, porcelana, itp. zabronione
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1 2 3
* Wszystkie pozostakamieci
tacznie z papierem, szmatami, usuwanie
szktem itp. rozdrobnione lub > 3 mile od 4du .
) zabronione
zmielone

Odpadyzywnosci nie rozdrob-
nione i nie zmielone

+ Odpadyzywnosci rozdrobnio-
ne lub zmielone

Rézne odpady zmieszane ze §gb R o0

> 12 mil od hdu > 12 mil odddu

> 3 mile od 4du > 12 mil odddu

. Odpady rozdrobnione lub zmielone w stopniu alindajacym przejcie przez sito
0 oczku 25 x 25 mm.

X4 Do obszaréw specjalnych zalicza:sviorze Srédziemne, Morze Baityckie, Morze
Czarne, Morze Czerwone, ,Obszar Zatokowy”, MorzeinBéne, Antarktyd
i Wielkie Karaiby.

see  Jeeli $Smieci zmieszaneasz innymi szkodliwymi odpadami, co do kt6érych ad-
mienne wymagania odiwie ich usuwania do morza, to natestosowa ostrzejsze
wymagania.

2.4.5 Wymagana dokumentacja eksploatacyjna

2.4.5.1 Na kazdym okrcie o wypornéci 200 t lub wikszej powinien znajdowa
si¢ plan postpowania zesmieciami. Plan taki powinien Byopracowany zgodnie
z wytycznymi podanymi w wydanej przez IMO rezoluR]EPC.71(38) i zatwier-
dzony przez PRS.

2.4.5.2 Na kadym okercie o wypornéci 200 t lub wekszej powinna znajdowa
sig ksiazka zapiséwsmieciowych, wykonana wedtug wzoru opracowanego prze
IMO. Zapisy w ksizce powinny by prowadzone zgodnie z wymaganiami poda-
nymi w prawidle 9 z Zalcznika V doKonwencji MARPOL 73/78

2.5 Zafcznik VI — Zapobieganie zanieczyszczaniu powietrzarzez okrety

2.5.1 Okreilenia

1 Obszary kontroli emisji tlenkow siarki (SPD- oznaczaj
obszary wymienione w prawidle 14(3) z atanika VI doKonwencji MAR-
POL 73/78 na ktorych okgt powinien stosow@aco najmniej jeden z podanych
w prawidle 14(4) sposobow ograniczania emisji tiemisiarki (SQ).

.2 Znaczna przebudowa silnika — oznacza m. in. zriaorrdyfi-
kacj silnika jak okrelono to w punkcie 1.3.2 Kodeksu technicznego NO

.3 Kodeks techniczny NQ oznacz&Kodeks techniczny kontroli emi-
sji tlenkébw azotu z oktowych silnikébw wysokopinych uchwalony
w 1997 roku RezolugjNr 2 Miedzynarodowej Konferencji Strakonwen-
cji MARPOL 73/78 stanowicy zahcznik do tej Rezoluciji.
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2.5.2 Zakres zastosowania

2.5.2.1 Podrozdziat 2.5 zawiera wymagania dotgez zapobiegania zanieczysz-
Czaniu powietrza przez aity.

2.5.2.2 Wymagania podrozdziatu 2.5,$jew jego tre&ci nie postanowiono ina-
czej, dotycz kazdego oketu.

2.5.2.3 Spetnienie wymagatego podrozdziatu jest jednym z warunkéw nie-
zbednych dla nadania odiowi znaku MAR VI.

2.5.2.4 Polski Rejestr Statkow powinien dynformowany przez wkgiwe stu-
by Zamawiagcego o wszystkich sprawach mggch mi€ wplyw na spetnienie
wymaga tego podrozdziatu, a tym samym na utrzymanie zndlR VI oraz
waznos¢ wystawionegd®wiadectwa.

2.5.3 Wystawiane dokumenty

2.5.3.1 Okret spetniajcy wymagania tego podrozdziatu otrzymuj@iadectwo
zgodndci z wymaganiami ochrony powietrza przed zanieczgsiem przez ogly
wojenne

2.5.4 Zastosowanie do olgtow wojennych wymaga Zatacznika VI do Kon-
wencji MARPOL73/78

2.5.4.1 Zasady ogolne

2.5.4.2 Z okretow, do ktérych maj zastosowanie wymagania niniejszego pod-
rozdziatu, zabroniona jest wykraczeg poza dopuszczalne normy emisja substan-
Cji zanieczyszczagych powietrze, chybae jest to konieczne ze wedu na za-
chowanie bezpiecastwa oketu lub ratowaniezycia ha morzu, 40z jest skutkiem
uszkodzenia oktu lub jego wyposgenia.

2.5.4.3 Wymagania dotycgce ograniczenia emisji tlenkow siarki (SG)
2.5.4.3.1 Niniejsze wymagania dotyakazdego oketu wojennego.

2.5.4.3.2 Kazdy okret wojenny przebywagy na Morzu Baityckim lub na Morzu
Pdoinocnym, ktére zostaly ustanowione obszaramirkinemisji tlenkéw siarki
(oraz na innych takich obszarachilijev przyszidgci zostam ustanowione), powi-
nien do napdu wszelkiego rodzaju wysokagnych silnikbw spalinowych, za-
rowno gtéwnych, jak i pomocniczych, stosawpaliwo o zawartéci siarki nie
przekraczajcej 1,5% wagowo.

2.5.4.3.3 Kazdy okrt wojenny przebywagy w portach poteonych na Morzu
Baltyckim i Morzu P6tnocnym powinien stosoévpaliwo o zawartéci siarki nie
przekraczajcej 0,5% wagowo.
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2.5.4.3.4 Kazdy okrt wojenny przebywagy poza Morzem Battyckim powinien
stosowa paliwo o zawartéci siarki nie przekraczagej 4,5% wagowo, chybze
przepisy miejscowe wymaggegtosowania paliwa o r8zej zawartéci siarki.

2.5.4.3.5 W przypadku, gdy okt uzywajac paliwa o okréonej zawartéci siarki
wchodzi do obszaru, gdzie wymagane jest stosowzaliea 0 nkszej zawartéci
siarki, to powinien on posiadaystem paliwowy w petni przeptukany z paliwa o
wyzszej zawartgci siarki.

2.5.4.3.6 W przypadku, gdy dostawa paliwa o zawéetesiarki wymaganej dla
jednego z rejonéw podanych w 2.5.4.3.2 i 2.5.418e4jest maliwa, nalery do-
starczy paliwo o0 nzszej zawartéci siarki.

2.5.4.3.7 Na kadym okecie powinny by prowadzone zapisy umldwiajace
okreslenie ilasci paliwa kadego gatunku w Kalym zbiorniku paliwowym oraz
daty, godziny i pozycji okitu w momencie zakiazenia operacji przechodzenia na
inny gatunek paliwa.

2.5.4.3.8 Na kazdym okrcie powinny by opracowane i stosowane procedury
okreslajace metody poboru prébek paliwa dostarczonego net ekrprzypadku,
gdyby zaszta koniecz§é sprawdzenia zawadoi w nim siarki; ma@na w tym
przypadku stosowametody zgodne z zaleceniami wydanej przez IMO Repo
MEPC.96(47) zawieragej wytyczne dla pobierania prébek paliwa celenirgpe
nia wymaga Zalkcznika VI doKonwencji MARPOL 73/78

2.5.4.4 Wymagania dotycgce ograniczenia emisji tlenkow azotNO,)

2.5.4.4.1 Niniejsze wymagania majzastosowanie do wszystkich spalinowych
silnikdw wysokopgznych o mocy wikszej nz 130 kW, niezalenie od ich prze-
znaczenia, z wyikiem silnikbw przeznaczonych wadznie do aytku w stanach

awaryjnych:
.1 instalowanych na oktach wojennych w dniu 1 stycznia 2000 r. lub po tej
dacie,

.2 zbudowanych lub poddanych znacznej przebudowie w dnstycznia
2000 r. lub po tej dacie.

2.5.4.4.2 Wszystkie silniki, do ktérych majzastosowanie niniejsze wymagania
powinny w zakresie emisji tlenkow azotu spetnigymagania prawidta 13(3)(a)
z Zahcznika VI doKonwencji MARPOL 73/78 powinny posiadé& Miedzynaro-
doweswiadectwo o zapobieganiu zanieczyszczaniu powi@zez silnik (EIAPP
Certificate) Silniki te, w okresie ich eksploatacji, powinnycbpoddawane, may
cym do nich zastosowanie, przagpm wymienionym w punkcie 2.1.1kodeksu
technicznego NO
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2.5.4.4.3 Gdy wartgci emisji tlenkéw azotu okéone w prawidle 13 z Zaézni-
ka VI do Konwencji MARPOL 73/7&lla konkretnego silnikaasprzekroczone,
nalezy zastosowa uzgodniony z PRS i zatwierdzony system oczyszezapalin,
zdolny obnky¢ emisg co najmniej do warkzi podanych w przywotanym wig
prawidle.

2.5.4.4.4 Powinna by zapewniona mdiwos¢ dokonywania pomiaréw waroi
emisji tlenkow azotu silnikéw w trakcie przedbw na okgcie zgodnie z rozdzia-
tem 6 zKodeksu technicznego NO

2.5.4.4.5 Urzadzenia stiace do pomiaréw wartgi emisji tlenkéw azotu powin-
ny spetnig nastpujace wymagania:
.1 uszkodzenie jakiegokolwiek elementu adzenia nie powinno ldyprze-
szkody w ciagtej, bezpiecznej pracy silnika;
.2 powinny by tak zaprojektowane, wykonane i zamontowane, abslivwp
byt do nich dosip celem obstugi, przeprowadzania praddw i napraw;
.3 powinny by wyposaone w rejestratory mierzonych parametrow.

2.5.4.4.6 Dla uradzei, o ktérych mowa w 2.5.4.4.5, powinny dgpracowane
i realizowane procedury obstugi, regulacji, pradgw i napraw.

2.5.4.4.7 Zapisy obrazujce prae urzadzer pomiarowych i uzyskanes tdrog
wartasci emisji tlenkow azotu powinny Byprzechowywane i udaginiane inspek-
torom PRS w trakcie przeglow na okgcie, o ktérych mowa w prawidle 5 z Za-
tacznika VI doKonwencji MARPOL 73/78

2.5.4.5 Wymagania dotycgce ograniczenia emisji substancji niszegxych
warstwe 0zonowy

2.5.4.5.1 Niniejsze wymagania maj zastosowanie do instalacji przeciw-
pozarowych, chtodniczych, klimatyzacyjnych i schtadzawody na wszystkich
okretach wojennych. Nie majzastosowania do chtodziarek i zawaek stosowa-
nych w kuchniach, pentrach, mesach i pomieszczemmalogowych.

2.5.4.5.2 Niedozwolone jest stosowanie halonéw w statychalasfjach przeciw-
pozarowych i ganicach.

2.5.4.5.3 Zabrania s stosowania w systemach chtodniczych, klimatyzaahn
i schtadzania wody czynnikow chtodniczych zawigeggh chlorofluorowglowo-

dory (CFC). Stosowanie czynnikéw chtodniczych, &taawieraj hydrochloroflu-
oroweglowodory (HCFC) jest dozwolone do 31 grudnia 2009

2.5.45.4 Instalacje ruroeigbw systeméw chiodniczych, klimatyzacyjnych
i schtadzania wody powinny byak zaprojektowane zaby umaliwi ¢ odizolowanie

i przettoczenie czynnika chiodniczego do zbiornikgnu z poszczegdinych odcin-
kow rurochgbw celem przeprowadzania przgifiw i napraw bez konieczém
uwalniania czynnika chtodniczego do atmosfery. Bxzpaalne g niewielkie wycie-

ki czynnika chtodniczego z instalacji, nieuniknigmay tego rodzaju pracach.
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2.5.45.5 Celem odzyskiwania czynnika chtodniczego, systeempdwinny by
tak zaprojektowane, aby przy pomocy esprki mazna byto przetloczy caly
czynnik chtodniczy w instalacji do zbiornika ptynu.

2.5.4.5.6 Wycieki czynnika powinny b§ doprowadzone do minimum dki
zastosowaniu procedur zapobiegania i okresowegaywgnia przeciekéw. Prze-
cieki zzadnego systemu nie powinny, va@il roku, przekraczal0% catkowitego
tadunku czynnika chtodniczego.

2.5.4.5.7 Nalezy zastosowawtasciwy dla kazdego rodzaju czynnika chtodnicze-
go system aigtej kontroli przeciekdw w tych pomieszczeniach ktérych takie
przecieki mog mie¢ miejsce oraz alarm wyprowadzony do miejscaglgim nad-
zorem, sygnalizacy przekroczenie dopuszczalnegezshia, okrélonego dla da-
nego czynnika.

2.5.4.5.8 Powinny by opracowane i stosowane procedury élajece szczegd-
towo zasady kontroli utraty, przeciekow i zdawacugnnika chtodniczego.

2.5.4.5.9 Powinny by prowadzone i przechowywane zapisy doiypez

— ilosci czynnika chtodniczego dodawanego dadego systemu,

— przeciekow czynnika i podejmowanych w zzku z tym dziala,

— ilosci odzyskiwanego czynnika i miejsca jego gromadzeni

— zwycia czynnika, oraz

— zdawania czynnika dadowych lub ptywajcych uradzea odbiorczych.

2.5.4.6 Wymagania dotycgce spalarek oketowych

2.5.4.6.1 Kazda spalarka zainstalowana naguke w dniu 1 stycznia 2000 r. lub
po tej dacie powinna odpowiadlatandardowym wymaganiom technicznym, za-
wartym w przygtej przez IMO rezolucji MEPC.76(40).

2.5.4.6.2 Powinny by opracowane i stosowane procedury obstugi spalaaek
pewniace zachowanie warunkéw pracy podanych w Uzupehiénido Zahcz-
nika VI doKonwencji MARPOL 73/78
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3  WYMAGANIA PRZEJ SCIOW E ZWI AZANE Z KONWENCJ A SOLAS,
ROZDZIAL Il — SRODKI | URZ ADZENIA RATUNKOWE

3.1 Zakres zastosowania

3.1.1.1 Niniejszy rozdziat 3 ma zastosowanie do nawodnyahtéw wojennych
i jednostek pomocniczych.

3.1.2 Wymagania rozdzialu 3 opracowane zostaty w opasdilaval Ship Code,
Chapter VII — Escape, Evacuation and Restaeaft) i maj charakter przégio-
wy. Zaleznie od ostatecznej postadaval Ship Codezakres wymagapodanych
w rozdziale 3 mge ulec zmianie. Wszystkie wymieniane w rozdzialedlki ra-
tunkowe powinny b§ zgodne z wymaganianiMliedzynarodowego kodekstod-
kéw ratunkowych (Kodeks LEA

3.1.3 W odniesieniu do oktéw istniepcych powinno si zapewnt dostosowa-
nie wyposaenia ratunkowego, w jak najszerszym zakresie, doaga rozdziatu 3.

3.1.4 Wymagania rozdziatu 3azgodne z wymaganiami technicznymi zawarty-
mi w Konwencji SOLAS 1974 i w uchwalonych do niepgPawkach, aktualnie
obowizujacych, dotyczcych srodkow i uradzen ratunkowych.

3.2 Okreslenia

Czas podgcia todzi ratowniczej z wody — czas wymagany do
podniesienia todzi do pozycji, w ktorej osoby zzabthog zeg¢ na pokiad okitu.

Do czasu podgia z wody todzi ratowniczej zaliczaesizas wymagany na przygo-
towanie do podicia todzi na pokitad oktu — podanie i zamocowanie falenia, za-
czepienie todzi ratowniczej do wdzenia wodujcego oraz podniesienie todzi
ratowniczej. Do czasu pagijia nie jest zaliczany czas potrzebny do ustawienia
urzadzenia wodujcego w pozycji podgia todzi ratowniczej.

Dlugos¢ rampy uradzenia wodujcego — odlegh pomiedzy ruf
todzi ustawionej na rampie a dolnymac@m rampy.

Dlugosé okretu — 96% dtugéci catkowitej mierzonej na poziomie wodnicy
potozonej na wysokeéci rownej 85% najmniejszej wysosa konstrukcyjnej, mie-
rzonej od gornej kragdzi stpki, albo diugé¢ mierzona od przedniej kragzi
dziobnicy do osi trzonu sterowego na poziomiegayodnicy, jeéeli okaze sk ona
wieksza.

Drabinka zefciowa —drabinka umieszczona w miejscach wsiadamia
jednostek ratunkowych w celu zapewnienia bezpieganeefcia do jednostki
ratunkowej po jej zwodowaniu.

Jednostka ratunkowa - jednostka phagaj zdolna do utrzymania przy
zyciu 0s6b znajduarych s¢ w niebezpieczestwie od czasu opuszczenia gl
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Kat rampy uradzenia woduacego — kt pomkdzy ptaszczyza po-
zioma a ramp urzadzenia wodujcego w pozycji wodowania, gdy aftrznajduje
sie na rownej sfpce.

Kat wejscia do wody — kt pomkdzy ptaszczyzppoziony a ptoz prowa-
dzaca todzi w momencie zetkatia sk najnizszego punktu ptozy z wad
Kodeks LSA —Miedzynarodowy kodeksodkow ratunkowychwprowadzony
przez IMO rezolug MSC. 48(66).

Kombinezon ochronny - kombinezon ochronny przezmagzla obsady
todzi ratowniczej.

Kombinezon ratunkowy — ubranie ochronne zmniejgmawychtodzenie
ciata osoby w nie ubranej i zanurzonej w zimnej zved

L6dz ratownicza — 164 przeznaczona do ratowania os6b w niebezpiecze
stwie i grupowania jednostek ratunkowych.

Materiat odblaskowy — materiat zdolny do odbijapi@mieniswietinych
w kierunku przeciwnym do ich padania.

Nadmuchanysrodek ratunkowy -srodek ratunkowy, ktérego ptywal-
nos¢ zapewniaj elastyczne komory wypetnione gazem i ktory jeatesprzecho-
wywany w stanie hadmuchanym i gotowym dytiu.

Odpowiednio wyszkolony personel — osoby obeznamaezhani-
zmami zwalniajcymi typu ,mechanizm zwalniagy pod obcizeniem”.

Otwory w burcie oketu —wszelkie otwory w burcie odu, takie jak:

— otwory state, weki;

— otwory zamykane, takie jak drzwi burtowe, okhaminatory lub furty burtowe.
Pneumatycznysrodek ratunkowy -$rodek ratunkowy, ktérego pty-
walnacé¢ zapewniaj elastyczne komory wypetnione gazem i ktory przegciem
jest normalnie przechowywany w stanie nienadmuctmany

Przyspieszenie wywotane swobodnym spadkiem — pieyzg-
nie, ktére dziata na osoby znajgcg st w todzi podczas wodowania przez swo-
bodny spadek.

SOLAS —Miegdzynarodowa konwencja o bezpietsteriezycia na morzu, 1974
wraz z poprawkami.

Sptynigcie — taki sposéb wodowania jednostki ratunkowegy ktérym jed-
nostka ta jest samoczynnie zwalniana ztego okgtu i jest w stanie gotowym do
uzycia.

Szybka to6d ratownicza — 164 ratownicza posiadaga minimala diu-
gos¢ 6 m, wyposaona w uradzenie prostace i mogca na spokojnej wodzie
rozwija¢ predkos¢ nie mniejsz niz 20 weztow z trzema osobami zatogi.

Srodek lub uradzenie do wodowania — sptzdo bezpiecznego
przemieszczenia jednostki ratunkowej lub todziwati@zej z miejsca jej ustawie-
nia do wody.
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Srodek ochrony cieplnej —worek lub ubranie wykonameeprzemakal-
nego materiatu o niskiej przewodiwocieplnej.

Uratowanie — podgie rozbitkow z wody.

Urzadzenie ratownicze — wdzenie do bezpiecznego przenoszenia roz-
bitkow z wody do wysokgi otwartego poktadu oktu.

Wodowanie przez swobodny spadek — sposéb wodovjediepstki
ratunkowej, przy ktérym jednostka z dopuszczdiczba osob oraz wyposaniem
zostaje zwolniona i opada na woldez udziatu jakiegokolwiek ugdzenia hamuf
cego.

Wykrycie - zlokalizowanie rozbitkéw lub jednostkitunkowe;j.

Wysokos¢ konstrukcyjna oketu — odleglé¢ pionowa, mierzona od
gornej powierzchni gpki do gornej krawdzi poktadnika poktadu wolnej burty
przy burcie. Na okitach, na ktérych zastosowano zagjtone podczenie mocnicy
poktadowej z burt, wysoka¢ konstrukcyjma nalezy mierzye do punktu przeecia
sig linii konstrukcyjnych poszycia poktadu i burty tgkkby to poidczenie miato
charakter ktowy. Jeeli poktad wolnej burty ma uskok i podwgzona czs¢ po-
ktadu rozciaga sk nad punktem, do ktérego madomierzona wysok& konstruk-
cyjna, to wysokét konstrukcyjm nalezy mierzy¢ od linii odniesienia &dacej
przedhizeniem niszej czsci poktadu réwnolegle do egci podwyzszonej.

3.3 Dokumentacja techniczna wyposeenia w srodki ratunkowe okr etu
nowego

3.3.1 Przed rozpocgiem budowy okstu, ktérego wyposeenie obgte jest wy-
maganiamiPrzepisow nalezy przedstawd do PRS S.A. do rozpatrzenia i zatwier-
dzenia dokumentagtechnicza w nastpujacym zakresie:

.1 plan rozmieszczeni@odkdw ratunkowych, okéajacy:

— typ oketu, pojemnéc brutto, diugé¢ okretu, liczbe 0sob;

— rozmieszczenie todzi ratunkowych i ratowniczytafw ratunkowych,
kot i paséw ratunkowych, drabinek geipwych, srodkow pirotechnicz-
nych oraz urgdzea do wodowania;

— typ, liczlg oraz nazwy producentéw wyspecyfikowanyérodkéw
i urzadzen ratunkowych;

— DOR (dopuszczalne olgenie robocze) elementéw mogeych, ob-
ciazenia zrywagce, materiat;

— odlegté¢ miedzy krawedzia rufy todzi a przedmni krawedzia sruby na-
pedowej oketu:

— wysoka¢ ustawieniasrodkow i uradzer ratunkowych od wodnicy
w stanie najmniejszego zanurzeniagblr

— sposoby sterowania wigarka urzadzea do wodowania jednostek ra-
tunkowych i todzi ratowniczych;
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usytuowanie instrukcji obstugi wdzer ratunkowych, drogi dégia do
jednostek ratunkowych, miejsca zbiérek wraz z dkréem ich po-
wierzchni w [nd];
— usytuowanie barierek w rejonie ustawienia jedzlostatunkowych,
Z zaznaczeniem bramek é&pwych, oraz sposéb ich zabezpieczenia;
— szczegOly zamocowanieodkow i uradzen ratunkowych;
— odlegta¢ ustawienia todzi odciany nadbuddowki;
— predkas¢ opuszczaniarodkow ratunkowych, w [m/min];
— przebieg wodowania jednostki ratunkowej przci& przechytu ©
i przy kacie przechytu 2Dna przeciwa burt — na wykonanym w diej
skali przekroju w potowie diugei jednostki ratunkowej, obejmagym
przekroje weggowe jednostki ratunkowej i odu, z zaznaczeniem
i okresleniem przeszkod wygbujacych na drodze wodowania jednostki
ratunkowey;
.2 obliczenia i dane potwierdzae spetnienie wymagarzepisowdo wghdu);
.3 program prob wyposgnia po zainstalowaniu na ekie;
4 plan ewakuacji.

3.4 Dokumentacja techniczna wypogenia wsrodki i urz gdzenia ratunkowe
okr etu istniejacego poddanego przebudowie lub odbudowie

3.4.1 Przed przysipieniem do przebudowy lub odbudowy etkr naley przed-
stawt do PRS S.A. do rozpatrzenia i zatwierdzenia dokuagg techniczg tych
instalacji i uradzen, ktére podlegaj wymianie, naprawie lub przerébce.

3.4.2 W przypadku instalowania na ekie istnieacym nowych urzdzen obje-
tych wymaganiamPrzepisow rézniacych st zasadniczo od ugdzen dotychcza-
sowych, naley przedstawi do PRS S.Ado rozpatrzenia i zatwierdzenia uzupet-
niajaca dokumentagj techniczm zwiazara z zainstalowaniem nowych udzea,

w zakresie wymaganym dla @kn nowego (patrz 3.3.1).

3.5 Wyposaenie wsrodki ratunkowe okr ¢téw (nowych)

3.5.1 Wymagania podrozdzialu 3.5 odnassic do oketéw wojennych wymie-
nionych w punkcie 2.1.7 @zsci | — Zasady klasyfikacji.

W punktach 3.5.2 i 3.5.3 ¢tio og6lne wymagania dla matych qidw. Dla
okretéw o0 wyporndci ponizej 40 t maliwe s3 odstpstwa od tych wymaga na
podstawie indywidualnego rozpatrzenia przez PRS.

W punktach 3.5.4 do 3.5.8etip wymagania dla tdych typdw oketow wojen-
nych.

3.5.2 Uradzenia radiowe dlasrodkow ratunkowych

Wymagania punktéw 3.5.2.1 i 3.5.218ajs zastosowanie do wszystkich typow
okretéw o wyporndci 300 ton i weksze;.



34 Wyposaenie konwencyjne

3.5.2.1 Radiotelefon VHF dogczndci dwukierunkowej

Okret 0 wyporndci 500 ton lub wgkszej powinien by wyposaony w co naj-
mniej trzy radiotelefony VHF da¢zndci dwukierunkowe;.

Okret 0 wyporndci 300 ton lub wikszej, lecz mniejszej 1i500 ton powinien
by¢ wyposaony w co najmniej dwa radiotelefony VHF dgcindici dwukierun-
kowej. Radiotelefony takie powinny odpowigdavymaganiom techniczno-
eksploatacyjnym nie azym niz uchwalone przez IM&

Jeli stacjonarny radiotelefon VHF dadznaci dwukierunkowej jest zamon-
towany w jednostce ratunkowej, powinien on odpoatagdymaganiom technicz-
no-eksploatacyjnym nie #8zym ni uchwalone przez IM&

3.5.2.2 Transpondery radarowe

Co najmniej jeden transponder radarowy powiniendovaat sic po kadej
burcie oketu o wyporndci 500 ton i wekszej.

Na okrcie o wypornéci rownej 300 ton lub wkszej, ale mniejszej 27i500
ton, powinien znajdowasie co hajmniej jeden transponder radarowy.

Transpondery radarowe powinny odpowi@davymaganiom techniczno-
eksploatacyjnym nie #$zym ni uchwalone przez IM&

Transpondery radarowe powinnycdprzechowywane w takich miejscach, aby
je mazna bylo szybko umigi¢ w kazdej jednostce ratunkowej innejzniratwa
ratunkowa.

3.5.3 Wyposaenie okrgtow o wypornosci do 100 t
3.5.3.1 Osobistérodki ratunkowe
3.5.3.1.1 Kota ratunkowe

3.5.3.1.1.1 Kota ratunkowe powinny odpowiaflavymaganiom podrozdziatu 2.1
z Kodeksu LSApowinno ich by co najmniej 6 i powinny kiy
.1 rozmieszczone tak, aby byly tatwo dgste po obu burtach oiu oraz —
na ile to jest madiwe — na wszystkich otwartych poktadach dochmyzh
do burt okegtu; co najmniej jedno koto powinno &yumieszczone
w poblizu rufy;
.2 umieszczone w sposOb u#tiaviajacy natychmiastowe ich zrzucenie i nie
przytwierdzone na state w jakikolwiek sposob.

3.5.3.1.1.2 Co najmniej jedno koto ratunkowe pozkiej burcie okgtu powinno

by¢ wyposaone w ptywagca linkg ratunkove odpowiadajca wymaganiom punk-
tu 2.1.4 ZKodeksu LSAo dtugdci nie mniejszej i podwadjna wysok&t, na ktérej

koto to jest umieszczone nad wodpie stanie najmniejszego zatadowaniagikr
w warunkach morskich, albo o diugd 30 m, w zalenosci od tego, ktéra z tych
wartcici jest wiksza.

D Ppatrz rez.A.809(19): Performance standards forgaireraft two-way VHF radiotelephone apparatus.
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3.5.3.1.1.3 Co najmniej potowa z ogolnej liczby kot ratunkowypbwinna by
wyposa&ona w samoczynnie zapaleg st ptawki $wietine odpowiadaice wyma-
ganiom punktu 2.1.2 Kodeksu LSAa co najmniej dwa z nich powinny dpo-
nadto wyposzone w samoaktywowane ptawki dymne odpowiackjwymaga-
niom punktu 2.1.3 Kodeksu LSApowinny by dostosowane do szybkiego zrzu-
cenia ze sterowni. Kota ratunkowe z ptawka@mietinymi oraz z ptawkamiwietl-
nymi i dymnymi powinny by rozmieszczone rowno po obu burtachetkr lecz
nie powinny to by kota ratunkowe wypogsane w linki ratunkowe zgodnie z wy-
maganiami punktu 3.5.3.1.1.2.

3.5.3.1.1.4 Kazde koto ratunkowe powinno Byoznaczone napisem wykonanym
duzymi literami (wersalikami) alfabetu tatskiego, zawieragym nazwe okretu,
do ktérego naley oraz nazw jego portu macierzystego.

3.5.3.1.2 Pasy ratunkowe

3.5.3.1.2.1 Dla kazdej osoby znajdagrej sk na okecie naley przewidzi€ pas
ratunkowy odpowiadagy wymaganiom punktu 2.2 ikodeksu LSAraz dodat-
kowo:
.1 na okecie powinna znajdowasic wystarczajca liczba paséw ratunko-
wych dla oséb petatych wach¢ oraz pasow przeznaczonych daycia
w daleko polaonych miejscach ustawienia jednostek ratunkowych.

3.5.3.1.2.2 Pasy ratunkowe powinny byumieszczone w fatwo deginych miej-
scach, a ich pol@nie powinno b§ oznaczone w zrozumiaty sposob.

3.5.3.1.3 Kombinezony ratunkowe i kombinezony ochrme

Dla kazdej osoby wyznaczonej do obsady todzi ratownicosyipien by prze-
widziany kombinezon ratunkowy odpowiedniego rozmjaxdpowiadajcy wyma-
ganiom podrozdziatu 2.3kodeksu LSAub kombinezon ochronny odpowiedniego
rozmiaru, odpowiadagy wymaganiom podrozdziatu 2.4<odeksu LSA

3.5.3.1.4 Wyrzutnie linki

Okret nalezy wyposay¢ w wyrzutnk linki ratunkowej, odpowiadaga wyma-
ganiom podrozdziatu 7.1kodeksu LSA

3.5.3.2 Jednostki ratunkowe i fodzie ratownicze

3.5.3.2.1 Tratwy ratunkowe

Okret powinien by wyposaony w co najmniej dwie tratwy ratunkowe
o tacznej pojemnéci wystarczajcej dla maksymalnej przewidzianej liczby
0sOb. W przypadku braku rdowosci tatwego przemieszczania tratw z burty na
burt;, liczbe tratw lub ich pojemn& nalery zwigkszy¢ tak, aby po kadej z burt
znajdowaly si tratwy dla maksymalnej przewidzianej liczby osob.
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3.5.3.2.2 todzie ratownicze

.1 Okret posiadajcy wiecej niz 4 tratwy powinien b§ wyposaony w co naj-
mniej jedn, t0dZz ratownica odpowiadajca wymaganiom podrozdziatu 5.1
zKodeksu LSA

.2 todzie abordzowe i todzie robocze magoy¢ zaliczone jako t6# ratow-
nicza, pod warunkiem spetnienia wymagdla todzi ratowniczej zawar-
tych w podrozdziale 5.1 kodeksu LSA

3.5.4 Wyposaenie okretow klasy tratowiec / niszczyciel min
3.5.4.1 Osobistérodki ratunkowe
3.5.4.1.1 Kota ratunkowe

3.5.4.1.1.1 Kota ratunkowe powinny odpowiaflavymaganiom podrozdziatu 2.1
z Kodeksu LSApowinno ich by co najmniej 6 sztuk i powinny by
.1 rozmieszczone tak, aby byly tatwo dgste po obu burtach oiu oraz —
na ile to jest madiwe — na wszystkich otwartych poktadach dochmyzh
do burt oketu; co najmniej jedno koto powinno byimieszczone w pobli-
zu rufy;
.2 umieszczone w sposOb u#tiaviajacy natychmiastowe ich zrzucenie i nie
przytwierdzone na state w jakikolwiek sposoéb.

3.5.4.1.1.2 Co najmniej jedno koto ratunkowe pozkiej burcie okgtu powinno

by¢ wyposaone w ptywagca linkg ratunkove odpowiadajca wymaganiom punk-
tu 2.1.4 ZKodeksu LSAo dtugaci nie mniejszej ri podwdjna wysok&:, na ktorej

koto to jest umieszczone nad wodpie stanie najmniejszego zatadowaniagbkr
w warunkach morskich, albo o diugd 30 m, w zaleéndsci od tego, ktéra z tych
wartasci jest wigksza.

3.5.4.1.1.3 Co najmniej potowa z ogolnej liczby kot ratunkowypbwinna by
wyposaona W samoczynnie zapaleg sé ptawki swietlne odpowiadaice wy-
maganiom punktu 2.1.2 Kodeksu LSAa co najmniej dwa z nich powinny by
ponadto wyposane w samoaktywowane ptawki dymne odpowiad@jwyma-
ganiom punktu 2.1.3 Kodeksu LSA powinny by dostosowane do szybkiego
zrzucenia ze sterowni. Kotfa ratunkowe z ptawkadwmietinymi oraz z ptawkami
swietlnymi i dymnymi powinny by rozmieszczone rownomiernie po obu burtach
okretu, lecz nie powinny to liykota ratunkowe wypogane w linki ratunkowe
zgodnie z wymaganiami punktu 3.5.4.1.1.2.

3.5.4.1.1.4 Kazde koto ratunkowe powinno Byoznaczone napisem wykonanym
dwzymi literami (wersalikami) alfabetu tatkiego, zawieracym nazw okretu,
do ktérego naley, oraz nazw jego portu macierzystego.
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3.5.4.1.2 Pasy ratunkowe

3.54.1.2.1 Dla kazdej osoby znajdagej sk na okecie naley przewidzi€ pas
ratunkowy odpowiadagy wymaganiom punktéw 2.2.1 lub 2.2.Kndeksu LSA
oraz dodatkowo:
.1 na okkcie powinna znajdowasi¢ wystarczajca liczba paséw ratunko-
wych dla osob petatych wacht oraz paséw przeznaczonych diycia
w daleko polaonych miejscach ustawienia jednostek ratunkowych.

3.54.1.2.2 Pasy ratunkowe powinny byumieszczone w tatwo deginych miej-
scach, a ich pot@nie powinno b§ oznaczone w zrozumiaty sposoéb.

3.5.4.1.3 Kombinezony ratunkowe i kombinezony ochrmme

Dla kazdej osoby wyznaczonej do zalogi todzi ratowniczejvimien by prze-
widziany kombinezon ratunkowy odpowiedniego rozmjardpowiadajcy wyma-
ganiom podrozdziatu 2.3kodeksu LSAub kombinezon ochronny odpowiedniego
rozmiaru, odpowiadaty wymaganiom podrozdziatu 2.4 kodeksu LSAJeeli
okret odbywa podrge miedzynarodowe, to powinien byprzewidziany kombine-
zon ratunkowy dla kalej osoby znajdafej st na okecie.

3.5.4.1.4 Wyrzutnie linki

Okret nalery wyposay¢ w wyrzutnk linki ratunkowej odpowiadafa wyma-
ganiom podrozdziatu 7.1kodeksu LSA
3.5.4.2 Jednostki ratunkowe i todzie ratownicze

3.5..4.2.1 Tratwy ratunkowe

Okret powinien by wyposaony w co najmniej dwie tratwy ratunkowe
o tacznej pojemnéci wystarczajcej dla maksymalnej przewidzianej liczby
0s6b. W przypadku braku movosci tatwego przemieszczania tratw z burty na
burt, liczbe tratw lub ich pojemn& nalery zwigkszy¢ tak, aby po kadej z burt
znajdowalty s tratwy dla maksymalnej przewidzianej liczby oséb.

3.5.4.2.2 todzie ratownicze

Okret posiadaicy wigcej niz cztery tratwy, powinien kywyposaony w co
najmniej jedn t6dz ratownicz odpowiadajca wymaganiom podrozdziatu 5.1
z Kodeksu LSA

3.5.5 Wyposaenie okretéw o wypornasci od 100 t do 600 t
3.5.5.1 Osobistérodki ratunkowe
3.5.5.1.1 Kota ratunkowe

3.5.5.1.1.1 Kota ratunkowe powinny odpowiaflavymaganiom podrozdziai@.1
z Kodeksu LSApowinno ich by co najmniej 8 i powinny kiy
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.1 rozmieszczone tak, aby byly tatwo dgste po obu burtach oiu oraz —
na ile to jest madiwe — na wszystkich otwartych poktadach dochmyzh
do burt okegtu; co najmniej jedno koto powinno &yumieszczone
w poblizu rufy;

.2 umieszczone w sposOb u#tiaviajacy natychmiastowe ich zrzucenie i nie
przytwierdzone na state w jakikolwiek sposob.

3.5.5.1.1.2 Co najmniej jedno koto ratunkowe nazkaj burcie okgtu powinno
by¢ wyposaone w ptywagca linkg ratunkove odpowiadajca wymaganiom punk-
tu 2.1.4 ZKodeksu LSAo dtugdci nie mniejszej i podwdjna wysok&t, na ktérej
koto to jest umieszczone nad wodnw stanie najmniejszego zatadowaniagekr
tow w warunkach morskich, albo o diégd 30 m, w zalenosci od tego, ktéra
z tych wartdci jest wiksza.

3.5.5.1.1.3 Co najmniej potowa z ogolnej liczby kot ratunkowypbwinna by
wyposaona w samoczynnie zapaleg st ptawki $wietine odpowiadace wyma-
ganiom punktu 2.1.2 Kodeksu LSAco najmniej dwa z nich powinny &yonadto
wyposaone w samoaktywowane ptawki dymne odpowiacajvymaganiom punktu
2.1.3 zKodeksu LSApowinny by dostosowane do szybkiego zrzucenia ze sterowni.
Kota ratunkowe z ptawkaniwietinymi oraz z ptawkamwietlinymi i dymnymi po-
winny by¢ rozmieszczone rbwnomiernie po obu burtaclgtokidecz nie powinny to
by¢ kota ratunkowe wypogane w linki ratunkowe zgodnie z wymaganiami punk-
tu 3.5.5.1.1.2.

3.5.5.1.1.4 Kazde koto ratunkowe powinno Byoznaczone napisem wykonanym
duzymi literami (wersalikami) alfabetu tatskiego, zawieragym nazwe okretu,
do ktérego naley, oraz nazw jego portu macierzystego.

3.5.5.1.2 Pasy ratunkowe

3.5.5.1.2.1 Dla kazdej osoby znajdagej sk na okecie naley przewidzi€ pas
ratunkowy odpowiadagy wymaganiom punktu 2.2.1 lub 2.2.2KpndeksuLSA
oraz dodatkowo:
.1 na okkcie powinna znajdowasi¢ wystarczajca liczba paséw ratunko-
wych dla oséb petatych wach¢ oraz pasow przeznaczonych doycia
w daleko potaonych miejscach ustawienia jednostek ratunkowych;
.2 pasy ratunkowe powinny Byumieszczone w fatwo daginych miejscach,
a ich potaenie powinno b§ oznaczone w zrozumiaty sposob.

3.5.5.1.3 Kombinezony ratunkowe i kombinezony ochrme

Dla kazdej osoby wyznaczonej do zatogi todzi ratowniczeyvmien by prze-
widziany kombinezon ratunkowy odpowiedniego rozmjardpowiadacy wyma-
ganiom podrozdziatu 2.3kodeksu LSAub kombinezon ochronny odpowiedniego
rozmiaru, odpowiadagy wymaganiom podrozdziatu 2.4 kodeksu LSAJeeli
okret odbywa podrge miedzynarodowe, to powinien byprzewidziany kombine-
zon ratunkowy dla kalej osoby znajdagej sk na okecie.
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3.5.5.1.4 Woyrzutnie linki

Okret nalery wyposay¢ w wyrzutnk linki ratunkowej odpowiadaga wyma-
ganiom podrozdziatu 7.1kodeksu LSA

3.5.5.2 Jednostki ratunkowe i todzie ratownicze

3.5.5.2.1 Tratwy ratunkowe

Okrgt powinien by wyposa&ony w co najmniej dwie tratwy ratunkowe
o tacznej pojemnéci wystarczajcej dla maksymalnej przewidzianej liczby
osOb. W przypadku braku rdiwosci tatwego przemieszczania tratw z burty na
burt;, liczbe tratw lub ich pojemn& nalery zwigkszy¢ tak, aby po kadej z burt
znajdowalty s tratwy dla maksymalnej przewidzianej liczby osob.

3.5.5.2.2 todzie ratownicze

Okret powinien by wyposaony w co najmniej jedntddz ratownicz odpo-
wiadapca wymaganiom podrozdziatu 5.1Kondeksu LSA

3.5.6 Wyposaenie okretu klasy korweta
3.5.6.1 Osobistdérodki ratunkowe
3.5.6.1.1 Kofa ratunkowe

3.5.6.1.1.1 Kota ratunkowe powinny odpowiaflavymaganiom podrozdziatu 2.1
z Kodeksu LSApowinno ich by co najmniej 8 i powinny ky
.1 rozmieszczone tak, aby byly tatwo dgmte po obu burtach aftu oraz — na
ile to jest maliwe — na wszystkich otwartych poktadach dochyggizh do burt
okretu; co najmniej jedno koto powinno dymieszczone w poblil rufy;
.2 umieszczone w sposOb u#tiaviajacy natychmiastowe ich zrzucenie i nie
przytwierdzone na state w jakikolwiek sposob.

3.5.6.1.1.2 Co najmniej jedno koto ratunkowe pozkiej burcie okgtu powinno

by¢ wyposaone w ptywajca linke ratunkows odpowiadajca wymaganiom punk-
tu 2.1.4 ZKodeksu LSAo dtugaci nie mniejszej ri podwdjna wysok&:, na ktorej

koto to jest umieszczone nad wodnie stanie najmniejszego zatadowaniaetkr
w warunkach morskich, albo o diugd 30 m, w zalenosci od tego, ktora z tych
wartasci jest wigksza.

3.5.6.1.1.3 Co najmniej potowa z ogolnej liczby kot ratunkowypbwinna by
wyposaona w samoczynnie zapaeg st ptawki $wietine odpowiadaice wyma-
ganiom punktu 2.1.2 Kodeksu LSAco najmniej dwa z nich powinny &yonadto
wyposaone w samoaktywowane ptawki dymne odpowiacajvymaganiom punktu
2.1.3 zKodeksu LSApowinny by dostosowane do szybkiego zrzucenia ze sterowni.
Kota ratunkowe z ptawkamiwietlnymi oraz z ptawkamwietlnymi i dymnymi po-
winny by¢ rozmieszczone rbwnomiernie po obu burtaclgtokidecz nie powinny to
by¢ kota ratunkowe wypogane w linki ratunkowe zgodnie z wymaganiami punk-
tu 3.5.6.1.1.2.
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3.5.6.1.1.4 Kazde koto ratunkowe powinno Byoznaczone napisem wykonanym
dwzymi literami (wersalikami) alfabetu tatskiego, zawieragym nazwe okretu, do
ktérego naley, oraz nazw jego portu macierzystego.

3.5.6.1.1.5 Okrety wojenne powinny by wyposaone w kota ratunkowe odpo-
wiadapce wymaganiom podrozdziatu 2.1Kndeksu LSAw liczbie nie mniejszej
od okr&lonej w tabeli 3.5.6.1.1.5:

Tabela 3.5.6.1.1.5

Diugos¢ okrgtu L, [m] Minimalna liczba ko6t ratunkowych
L <100 8
100< L <150 10

3.5.6.1.2 Pasy ratunkowe

Dla kazdej osoby znajdafej st na okecie naley przewidzi€ pas ratunkowy
odpowiadajcy wymaganiom podrozdziatu 2.2.1 lub 2.2.Kadeksu LSAoraz
dodatkowo:

.1 na okkcie powinna znajdowasi¢ wystarczajca liczba paséw ratunko-

wych dla oséb petacych wach¢ oraz pasow przeznaczonych doycia
w daleko potaonych miejscach ustawienia jednostek ratunkowych;

.2 pasy ratunkowe powinny Byumieszczone w fatwo daginych miejscach,
a ich potaenie powinno by oznaczone w zrozumiaty sposobzele ze
wzgledu na specyficzne cechy konstrukcyjneetlkrpasy ratunkowe prze-
widziane w .1 mogtyby stasig niedosgpne, to nalgy zastosowa alterna-
tywne rozwizania zaakceptowane przez PRS, przy czyniento by
zwigkszenie liczby pasow ratunkowych znajgjch st na okecie.

3.5.6.1.3 Kombinezony ratunkowe i kombinezony ochrme

Dla kazdej osoby wyznaczonej do zalogi todzi ratowniczejvimien by prze-
widziany kombinezon ratunkowy odpowiedniego rozmjardpowiadajcy wyma-
ganiom podrozdziatu 2.3kodeksu LSAub kombinezon ochronny odpowiedniego
rozmiaru, odpowiadagy wymaganiom podrozdziatu 2.4<pdeksu LSA

3.5.6.1.4 Wyrzutnie linki

Okret nalery wyposay¢ w wyrzutnk linki ratunkowej odpowiadaga wyma-
ganiom podrozdziatu 7.1kodeksu LSA
3.5.6.2 Jednostki ratunkowe i todzie ratownicze

3.5.6.2.1 Jednostki ratunkowe

3.5.6.2.1.1 Okret powinien by wyposaony:

.1 w jedm lub wiecej todzi ratunkowych spemnigych wymagania podroz-
dziatu 4.6 z Kodeksu LSAo0 takie] hczne] pojemnéci po kadej z burt
okretu, aby mogly one zapewniniejsca dla ogdinej liczby oséb na gtie;
oraz
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.2 dodatkowo, w jedmlub kilka pneumatycznych lub sztywnych tratw ratun
kowych odpowiadajcych wymaganiom podrozdziatu 4.2 lub 4.8adek-
su LSA ustawionych w miejscach umdwiajacych tatwy transport na do-
wolna burt na jednym poziomie pokladu otwartego i o takigizhej po-
jemndici, aby zapewri miejsca dla ogoélnej liczby osob na etie. Jeeli
tratwa ratunkowa lub tratwy ratunkowe nie mopy¢ w tatwy sposéb
przemieszczane na jednym poziomie poktadu otwantegelu zwodowa-
nia z dowolnej burty oktu, to hczna pojemng tratw ratunkowych po
kazdej burcie powinna kywystarczajca do pomieszczenia ogoélnej liczby
o0sbb znajdujcych st na okecie.

3.5.6.2.1.2 Okrgt o dtugadci mniejszej nt 85 m nie musi spetnéawymaga
punktu 3.5.6.2.1.1, jeli 33 spetnione nagpujace warunki:

.1 okret jest wyposaony w jedn lub kilka pneumatycznych tratw ratunkowych
lub sztywnych tratw ratunkowych spetsigych wymagania podrozdziatu
4.2 lub 4.3 Kodeksu LSAo takiej hcznej pojemnéci po kadej z burt oke-
tu, aby mogty one zapewnimiejsce dla ogdlnej liczby oséb na etie;

.2 jezeli tratwy ratunkowe wymagane w.1 nie mday¢ tatwo przemieszcza-
ne na jednym poziomie poktadu otwartego w celu zwahia z dowolnej
burty statku, to $zapewnione dodatkowe tratwy ratunkowe, tak abyra
pojemnd¢ tratw dostpnych po kadej burcie zapewniata miejsca dla 150%
0golnej liczby 0s6b na okcie;

.3 jezeli 16dz ratownicza wymagana w 3.5.6.2.2 jest zarazem uvadhke za-
kryta todzia ratunkowa odpowiadagca wymaganiom podrozdziatu 4.6
z Kodeksu LSAto mae ona by wliczona do 4cznej pojemnéci wymaga-
nej w.1, pod warunkieme lkczna pojemn& dostpna po kadej z burt
okretu wynosi co najmniej 150% ogdlnej liczby oséb keeoie; oraz

.4 na wypadek, gdyby ktérakolwiek z jednostek ratunkchvzostata utracona
lub stata si niezdatna odaytku, po kadej burcie okgtu dosgpne g jed-
nostki ratunkowe,gcznie z tymi, ktére magby¢ tatwo przemieszczane na
jednym poziomie poktadu otwartego, w liczbie wystrapcej do pomiesz-
czenia ogolnej liczby oséb na ekie.

3.5.6.2.1.3 Wszystkie jednostki ratunkowe wymagane do opuszazekrtu
przez wszystkie znajdage s¢ na nim osoby powinny Ryprzystosowane do zwo-
dowania, z przewidzianym dla nich kompletem osdlbyposaeniem, w cigu
30 minut od chwili podania sygnatu opuszczeniaiokr

3.5.6.2.2 todzie ratownicze

Okret powinien by wyposaony w co hajmniej jedntddz ratownicz odpo-
wiadapca wymaganiom podrozdziatu 5.1Kondeksu LSA
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3.5.7 Wyposaenie okretow klasy fregata
3.5.7.1 Osobistérodki ratunkowe
3.5.7.1.1 Kofa ratunkowe

3.5.7.1.1.1 Kota ratunkowe powinny odpowiaflavymaganiom podrozdziatu 2.1
z Kodeksu LSApowinny by:

.1 rozmieszczone tak, aby byly fatwo dgste po kadej z burt okgtu oraz —
na ile to jest maiwe — na wszystkich otwartych poktadach dochmyzh
do burt oketu; co najmniej jedno koto powinno &yimieszczone w pobli-
zu rufy;

.2 umieszczone w sposOb u#tiaviajacy natychmiastowe ich zrzucenie i nie
przytwierdzone na state w jakikolwiek sposob.

3.5.7.1.1.2 Co najmniej potowa z ogolnej liczby kot ratunkovypowinna by
wyposa&ona w samoczynnie zapaleg¢ s ptawki swietine odpowiadagce wyma-
ganiom punktu 2.1.2 Kodeksu LSAco najmniej dwa z nich powinny &ponadto
wyposaone w samoaktywowane ptawki dymne odpowiaciajvymaganiom punktu
2.1.3 zKodeksu LSA powinny by dostosowane do szybkiego zrzucenia ze sterowni.
Kofa ratunkowe z ptawkaniiwietinymi oraz z ptawkamswietinymi i dymnymi po-
winny by¢ rozmieszczone rownomiernie po obu burtaclgtokidecz nie powinny to
by¢ kota ratunkowe wypogane w linki ratunkowe.

3.5.7.1.1.3 Kazde koto ratunkowe powinno Byoznaczone napisem wykonanym
dwzymi literami (wersalikami) alfabetu tatskiego, zawieracym nazwg okretu
I portu macierzystego.

3.5.7.1.1.4 Okrety wojenne powinny by wyposaone w kota ratunkowe odpo-
wiadapce wymaganiom podrozdziatu 2.1Kndeksu LSAw liczbie nie mniejsze]
od okr&lonej w tabeli 3.5.7.1.1.4:

Tabela 3.5.7.1.1.4

Diugos¢ okrgtu L, [m] Minimalna liczba két ratunkowych
L <100 8
100< L <150 10

3.5.7.1.2 Pasy ratunkowe

3.5.7.1.2.1 Dla kazdej osoby znajdagej sk na okecie naley przewidzi€ pas
ratunkowy odpowiadagy wymaganiom punktu 2.2.1 lub 2.2.2Kondeksu LSA
i dodatkowo:
.1 na okecie powinna znajdowasic wystarczajca liczba paséw ratunko-
wych dla osob petacych wacht oraz paséw przeznaczonych diycia
w daleko potaonych miejscach ustawienia jednostek ratunkowych.
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3.5.7.1.2.2 Pasy ratunkowe powinny bymieszczone w fatwo deginych miej-
scach, a ich pot@nie powinno b§ oznaczone w zrozumialy sposobzele ze
wzgledu na specyficzne cechy konstrukcyjneetkrpasy ratunkowe przewidziane
w 3.5.7.1.2.1 moglyby stasie niedostpne, to nalgy zastosowa alternatywne
rozwiazania, zaakceptowane przez PRS, przy czymeno by zwigkszenie licz-
by paséw ratunkowych znajdigiych st na okecie.

3.5.7.1.2.3 Pasy ratunkowe aywane w catkowicie zakrytych todziach ratunko-
wych nie powinny utrudniawejicia do todzi lub siedzenia w niegcznie z zagi-
ciem paséw bezpiecastwa.

3.5.7.1.3 Kombinezony ratunkowe i kombinezony ochrme

Dla kazdej osoby wyznaczonej do zatogi todzi ratowniczeyvmien by prze-
widziany kombinezon ratunkowy odpowiedniego rozmjardpowiadajcy wyma-
ganiom podrozdziatu 2.3kodeksu LSAub kombinezon ochronny odpowiedniego
rozmiaru, odpowiadagy wymaganiom podrozdziatu 2.4Kpdeksu LSA

3.5.7.1.4 Woyrzutnie linki

Okret nalery wyposay¢ w wyrzutnk linki ratunkowej odpowiadaga wyma-
ganiom podrozdziatu 7.1kodeksu LSA

3.5.7.2 Jednostki ratunkowe i todzie ratownicze
3.5.7.2.1 Jednostki ratunkowe

3.5.7.2.1.1 Okret powinien by wyposaony:

.1 w jedm lub wiecej todzi ratunkowych spemni@ych wymagania podroz-
dziatlu 4.6 zKodeksu LSAo takiej hcznej pojemnéci po kadej z burt
okretu, aby mogty one zapewnmiejsca dla ogolnej liczby oséb na ekr
cie; oraz

.2 dodatkowo, w jedmlub kilka pneumatycznych lub sztywnych tratw ratun
kowych odpowiadajcych wymaganiom podrozdziatu 4.2 lub 4.8adek-
su LSA ustawionych w miejscach umdowviajacych tatwy transport na do-
wolna burt na jednym poziomie poktadu otwartego i o takigizhej po-
jemndici, aby zapewri miejsca dla ogoélnej liczby os6b na etie. Jeeli
tratwa ratunkowa lub tratwy ratunkowe nie mopy¢ w tatwy sposéb
przemieszczane na jednym poziomie poktadu otwanegelu zwodowa-
nia z dowolnej burty oktu, to hczna pojemng tratw ratunkowych po
kazdej z burt powinna kiywystarczajca do pomieszczenia ogdlnej liczby
o0sbb znajdujcych st na okecie.

3.5.7.2.1.2 Wszystkie jednostki ratunkowe wymagane do opuszezeRrtu
przez wszystkie znajdage sg na nim osoby powinny ldyprzystosowane do
zwodowania, z przewidzianym dla nich kompletem osélyposaeniem, w ci-
gu 10 minut od chwili podania sygnatu opuszczekhiata.
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3.5.7.2.2 todzie ratownicze

Okret powinien by wyposaony w co hajmniej jedntddz ratownicz odpo-
wiadapca wymaganiom podrozdziatu 5.1kodeksu LSAZa t6d: ratownicz mo-
ze by uznana t6d ratunkowa, jeeli odpowiada réwnie wymaganiom dla todzi
ratowniczej.

3.5.8 Wyposaenie okretow klasy okret desantowy
3.5.8.1 Osobistdérodki ratunkowe
3.5.8.1.1 Kofa ratunkowe

3.5.8.1.1.1 Kofa ratunkowe powinny odpowiaélavymaganiom podrozdziatu 2.1
z Kodeksu LSApowinny by:

.1 rozmieszczone tak, aby byly fatwo dgste po obu burtach aitu oraz — na
ile to jest maliwe — na wszystkich otwartych pokltadach dochmyzh do
burt okrtu; co najmniej jedno koto powinno &ymieszczone w poliu
rufy;

.2 umieszczone w sposOb umtiaviajacy natychmiastowe ich zrzucenie i nie
przytwierdzone na state w jakikolwiek sposob.

3.5.8.1.1.2 Co najmniej potowa z ogolnej liczby kot ratunkovmypowinna by
wyposa&ona w samoczynnie zapaleg¢ s¢ ptawki swietine odpowiadagce wyma-
ganiom podrozdziatu 2.12 Kodeksu LSAco najmniej dwa z nich powinny &y
ponadto wyposane w samoaktywowane ptawki dymne odpowigckjwymaga-
niom punktu 2.1.3 Kodeksu LSApowinny by dostosowane do szybkiego zrzucenia
ze sterowni. Kota ratunkowe z ptawkagwietlnymi oraz z ptawkamgwietinymi

i dymnymi powinny by rozmieszczone rownomiernie po obu burtachgtokriecz
nie powinny to by kota ratunkowe wypogane w linki ratunkowe.

3.5.8.1.1.3 Kazde koto ratunkowe powinno Byoznaczone napisem wykonanym
dwzymi literami (wersalikami) alfabetu tatskiego, zawieracym nazw okrgtu
I portu macierzystego.

3.5.8.1.1.4 Okrety tego typu powinny by wyposaone w kota ratunkowe odpo-
wiadapce wymaganiom podrozdziatu 2.1Kndeksu LSAw liczbie nie mniejsze]
od okr&lonej w tabeli 3.5.8.1.1.4:

Tabela 3.5.8.1.1.4

Dlugos¢ okretu L, [m] Minimalna liczba két ratunkowych
L <100 8
100< L <150 10
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3.5.8.1.2 Pasy ratunkowe

3.5.8.1.2.1 Dla kazdej osoby znajdgfe] sk na okecie naley przewidzi€é pas
ratunkowy odpowiadagy wymaganiom podrozdziatu 2.2.1 lub 2.2 Radeksu LSA
i dodatkowo:
.1 na okecie powinna znajdowasic wystarczajca liczba paséw ratunko-
wych dla oséb petacych wach¢ oraz pasow przeznaczonych doycia
w daleko polaonych miejscach ustawienia jednostek ratunkowych.

3.5.8.1.2.2 Pasy ratunkowe powinny byimieszczone w fatwo deginych miej-
scach, a ich pot@nie powinno b§ oznaczone w zrozumialy sposobzele ze
wzgledu na specyficzne cechy konstrukcyjneetkrpasy ratunkowe przewidziane
w 3.5.8.1.2.1 moglyby stasig niedostpne, to nalgy zastosowa alternatywne
rozwiazania, zaakceptowane przez PRS, przy czymanoog obejmowa zwigk-
szenie liczby znajdagych st na okecie pasow ratunkowych.

3.5.8.1.2.3 Pasy ratunkowe aywane w catkowicie zakrytych todziach ratunko-
wych nie powinny utrudniawejscia do todzi lub siedzeniagdznie z zapiciem
paséw bezpieczhstwa.

3.5.8.1.3 Kombinezony ratunkowe i kombinezony ochrme

Dla kazdej osoby wyznaczonej do zatogi todzi ratowniczeyvmien by prze-
widziany kombinezon ratunkowy odpowiedniego rozmjardpowiadacy wyma-
ganiom podrozdziatu 2.3kodeksu LSAub kombinezon ochronny odpowiedniego
rozmiaru, odpowiadagy wymaganiom podrozdziatu 2.4AKpdeksu LSA

3.5.8.1.4 Woyrzutnie linki

Okret nalezy wyposay¢ w wyrzutnk linki ratunkowej, odpowiadaga wyma-
ganiom podrozdziatu 7.1kodeksu LSA

3.5.8.2 Jednostki ratunkowe i todzie ratownicze

3.5.8.2.1 Jednostki ratunkowe

3.5.8.2.1.1 Okrgt powinien by wyposaony:

.1 w jedm lub wigcej todzi ratunkowych spetnigych wymagania podroz-
dziatlu 4.6 zKodeksu LSAo takiej hcznej pojemnéci po kadej z burt
okretu, aby mogly one zapewnimiejsca dla ogolnej liczby osob na etie;
oraz

.2 dodatkowo, w jedmlub kilka pneumatycznych lub sztywnych tratw ratun
kowych odpowiadagcych wymaganiom podrozdziatu 4.2 lub 4.8adek-
su LSA ustawionych w miejscach uriiwiajacych tatwy transport na do-
wolna burt na jednym poziomie poktadu otwartego i o takigizhej po-
jemndici, aby zapewri miejsca dla ogoélnej liczby osob na etie. Jeeli
tratwa ratunkowa lub tratwy ratunkowe nie molpy¢ w tatwy sposéb
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przemieszczane na jednym poziomie poktadu otwantegelu zwodowa-
nia z dowolnej burty oktu, to hczna pojemng tratw ratunkowych po
kazdej burcie powinna kywystarczajca do pomieszczenia ogoélnej liczby
0s0b znajdujcych s¢ na okecie.

3.5.8.2.1.2 Okret o dtugaci mniejszej nt 85 m nie musi spetnfawymaga
punktu 3.5.8.2.1.1, jeli s3 spetnione nagpujace warunki:

.1 okret jest wyposzony w jedr lub kilka pneumatycznych tratw ratunko-
wych lub sztywnych tratw ratunkowych speta@jch wymagania podroz-
dziatu 4.2 lub 4.3 Kodeksu LSAo takiej hcznej pojemnéci po kadej
z burt oketu, aby mogty one zapewnmiejsce dla ogoélnej liczby os6b na
okrecie;

.2 jezeli tratwy ratunkowe wymagane w.1 nie mdgy¢ tatwo przemieszcza-
ne na jednym poziomie pokitadu otwartego w celu zwahia z dowolnej
burty statku, toszapewnione dodatkowe tratwy ratunkowe, tak abyria
pojemndc¢ tratw dosgpnych po kadej burcie zapewniata miejsca dla 150%
0golnej liczby 0s6b na okeie;

.3 jezeli 16dz ratownicza wymagana w 3.5.8.2.2 jest zarazem uvadie za-
kryta todzia ratunkows odpowiadaica wymaganiom podrozdzialu 4.6
zKodeksu LSAto maze ona by wliczona do acznej pojemnéci wymaga-
nej w .1, pod warunkieme faczna pojemn& dostpna po kadej z burt
okretu wynosi co najmniej 150% ogolnej liczby oséb kegoie; oraz

4 na wypadek, gdyby ktérakolwiek z jednostek ratunkdwzostata utracona
lub stata si niezdatna od aytku, po kadej burcie okgtu dostpne g jed-
nostki ratunkowe,acznie z tymi, ktére magby¢ tatwo przemieszczane na
jednym poziomie pokfadu otwartego, w liczbie wystaphcej do pomiesz-
czenia ogolnej liczby 0sob na gkre.

3.5.8.2.1.3 Wszystkie jednostki ratunkowe wymagane do opusiazekretu
przez wszystkie znajdage s¢ na nim osoby powinny léyprzystosowane do zwo-
dowania, z przewidzianym dla nich kompletem osdbyposaeniem, w cigu
10 minut od chwili podania sygnatu opuszczeniaiokr

3.5.8.2.2 todzie ratownicze

Okrgt powinien by wyposaony w co najmniej jedntddz ratownicz odpo-
wiadahca wymaganiom podrozdziatu 5.1Kodeksu LSAZa tod: ratownicz mo-
ze zosté uznana t64d ratunkowa, jeeli odpowiada rowniewymaganiom dla todzi
ratowniczej.
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3.5.9 Wyposaenie okretow typu okr et zaopatrzeniowy
3.5.9.1 Osobistdrodki ratunkowe
3.5.9.1.1 Kota ratunkowe

3.5.9.1.1.1 Kofa ratunkowe powinny odpowiaélavymaganiom podrozdziatu 2.1
z Kodeksu LSApowinny by:

.1 rozmieszczone tak, aby byly tatwo dgste po kadej z burt okgtu oraz — na
ile to jest maliwe — na wszystkich otwartych pokltadach dochmyzh do
burt okrtu; co najmniej jedno koto powinno &ymieszczone w poliu
rufy;

.2 umieszczone w sposOb u#tiaviajacy natychmiastowe ich zrzucenie i nie
przytwierdzone na state w jakikolwiek sposob.

3.5.9.1.1.2 Co najmniej potowa z ogolnej liczby kot ratunkoviaypowinna by
wypos&ona w samoczynnie zapaag s¢ ptawki swietlne odpowiadajce wy-
maganiom punktu 2.1.2 Kodeksu LSAco najmniej dwa z nich powinny by
ponadto wyposane w samoaktywowane ptawki dymne odpowiad@jwyma-
ganiom punktu 2.1.3 Eodeksu LSApowinny by dostosowane do szybkiego zrzu-
cenia ze sterowni. Kota ratunkowe z ptawkawietinymi oraz z ptawkamiwietinymi

i dymnymi powinny by rozmieszczone réwnomiernie po obu burtachstkriecz
nie powinny to by kota ratunkowe wypogane w linki ratunkowe

3.5.9.1.1.3 Kazde koto ratunkowe powinno Byoznaczone napisem wykonanym
dwzymi literami (wersalikami) alfabetu tatskiego, zawieracym nazw okrgtu
I nazw; jego portu macierzystego.

3.5.9.1.1.4 Okrety tego typu powinny by wyposaone w kota ratunkowe odpo-
wiadapce wymaganiom 2.Kodeksu LSAw liczbie nie mniejszej od okilene]
w tabeli 3.5.9.1.1.4:

Tabela 3.5.9.1.1.4

Dlugosé okretu L, [m] Minimalna liczba kot ratunkowych
L <100 8
100< L <150 10

3.5.9.1.2 Pasy ratunkowe

3.5.9.1.2.1 Dla kazdej osoby znajdagej sk na okecie nalgy przewidzi€ pas
ratunkowy odpowiadagy wymaganiom punktu 2.2.1 lub 2.2.2Kondeksu LSA
oraz dodatkowo:
.1 na okecie powinna znajdowasic wystarczajca liczba paséw ratunko-
wych dla osob petacych wacht oraz paséw przeznaczonych diycia
w daleko potaonych miejscach ustawienia jednostek ratunkowych.
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3.5.9.1.2.2 Pasy ratunkowe powinny bymieszczone w fatwo deginych miej-
scach, a ich pot@nie powinno b§ oznaczone w zrozumialy sposobzele ze
wzgledu na specyficzne cechy konstrukcyjneetkrpasy ratunkowe przewidziane
w 3.5.9.1.2.1 moglyby stasig niedostpne, to nalgy zastosowa alternatywne
rozwiazania, zaakceptowane przez PRS, przy czymeno by zwiekszenie licz-
by paséw ratunkowych znajdgjych sk na okecie.

3.5.9.1.2.3 Pasy ratunkowe aywane w catkowicie zakrytych todziach ratunko-
wych nie powinny utrudniawejscia do todzi lub siedzenia w niejcznie z zapi-
ciem paséw bezpiecastwa.

3.5.9.1.3 Kombinezony ratunkowe i kombinezony ochrme

Dla kazdej osoby wyznaczonej do zalogi todzi ratowniczejvimien by prze-
widziany kombinezon ratunkowy odpowiedniego rozmjardpowiadajcy wyma-
ganiom podrozdziatu 2.3kodeksu LSAub kombinezon ochronny odpowiedniego
rozmiaru, odpowiadagy wymaganiom podrozdziatu 2.4Kpdeksu LSA

3.5.9.1.4 Wyrzutnie linki

Okret nalery wyposay¢ w wyrzutnk linki ratunkowej odpowiadaga wyma-
ganiom podrozdziatu 7.1kodeksu LSA

3.5.9.2 Jednostki ratunkowe i todzie ratownicze
3.5.9.2.1 Jednostki ratunkowe

3.5.9.2.1.1 Okret powinien by wyposaony:

.1 w jedm lub wiecej todzi ratunkowych spetnigych wymagania podrozdzia-
tu 4.6 zKodeksu LSAo takiej hcznej pojemnsxi po kadej z burt oketu,
aby mogly one zapewhmiejsca dla ogdinej liczby oséb na gtie; oraz

.2 dodatkowo, w jedmlub kilka pneumatycznych lub sztywnych tratw ratun
kowych odpowiadajcych wymaganiom podrozdziatu 4.2 lub 4.8adek-
su LSA ustawionych w miejscach uriiwiajacych tatwy transport na do-
wolna burt na jednym poziomie pokladu otwartego i o takigizhej po-
jemndasci, aby zapewrdi miejsca dla ogdlnej liczby osdb na egie. Jeeli
tratwa ratunkowa lub tratwy ratunkowe nie molpy¢ w tatwy sposéb
przemieszczane na jednym poziomie poktadu otwanegelu zwodowa-
nia z dowolnej burty oktu, to hczna pojemng tratw ratunkowych po
kazdej z burt powinna hywystarczajca do pomieszczenia ogoélnej liczby
0sbb znajdujcych st na okecie.

3.5.9.2.1.2 Okrgt o dtugaci mniejszej nt 85 m nie musi spetnéawymaga
punktu 3.5.9.2.1.1, jeli 33 spetnione nagpujace warunki:
.1 okret jest wyposaony w jedn lub kilka pneumatycznych tratw ratunkowych
lub sztywnych tratw ratunkowych spetrigych wymagania podrozdziatu
4.2 lub 4.3 Kodeksu LSAo takiej hcznej pojemnéri po kadej z burt okg-
tu, aby mogty one zapewniniejsce dla ogdlnej liczby os6b na etie;
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.2 jezeli tratwy ratunkowe wymagane w .1 nie mdg/c¢ tatwo przemieszcza-
ne na jednym poziomie poktadu otwartego w celu zwahia z dowolnej
burty oketu, to & zapewnione dodatkowe tratwy ratunkowe, tak ajoy-
na pojemnécé tratw dosgpnych na kadej burcie zapewniala miejsca dla
150% ogolnej liczby 0s6b na ekie;

.3 jezeli 16dz ratownicza wymagana w 3.5.9.2.2 jest zarazem uvadhke za-
kryta todzia ratunkowa odpowiadagca wymaganiom podrozdziatu 4.6
zKodeksu LSAto maze ona by wliczona do acznej pojemngci wymaga-
nej w .1, pod warunkieme laczna pojemn& dostpna po kadej z burt
okretu wynosi co najmniej 150% ogdlnej liczby oséb kecoie; oraz

4 na wypadek gdyby ktérakolwiek z jednostek ratunkchvyostata utracona
lub stata si niezdatna od zytku, po kadej burcie okgtu dosgpne g jed-
nostki ratunkowe,gcznie z tymi, ktére magby¢ tatwo przemieszczane na
jednym poziomie poktadu otwartego, w liczbie wystapcej do pomiesz-
czenia ogolnej liczby oséb na ekie.

3.5.9.2.1.3 Wszystkie jednostki ratunkowe wymagane do opuszazekritu
przez wszystkie znajdage s¢ na nim osoby powinny léyprzystosowane do zwo-
dowania, z przewidzianym dla nich kompletem osdlbyposaeniem, w cigu
10 minut od chwili podania sygnatu opuszczenigatokr

3.5.9.2.2 todzie ratownicze

Okret powinien by wyposaony w co najmniej jedptddz ratownicz odpo-
wiadahca wymaganiom podrozdziatu 5.1Kodeksu LSAZa tod: ratownicz mo-
ze zosté uznana t64d ratunkowa, jeeli odpowiada rowniewymaganiom dla todzi
ratowniczej.

3.6  Wymagania dlasrodkow ratunkowych

Srodki ratunkowe powinny spetriavymaganiaKodeksu LSAraz dodatkowo
wymagania podane w niniejszym podrozdziale.

3.6.1 Pneumatyczne tratwy ratunkowe

3.6.1.1 Pneumatyczne tratwy ratunkowe powinny odpowiad@/maganiom
podrozdziatu 4.2 Kodeksu LSA

3.6.1.2 Pneumatyczna tratwa ratunkowa powinnd twposaona w uradzenie
do jej samoodwodnienia.

3.6.1.3 Na pojemniku tratwy powinno ldyoznaczenie rodzaju zastosowanego
systemu swobodnego splynia tratwy.
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3.6.2 Namiotowe dwustronne tratwy ratunkowe

3.6.2.1 Namiotowe dwustronne tratwy ratunkowe powinny odigala wyma-
ganiom podrozdziatu 4.1kodeksu LSAraz, w przypadku pneumatycznych tratw
ratunkowych — podrozdziatu 4.2kndeksu LSAa w przypadku sztywnych tratw —
podrozdziatu 4.3 Kodeksu LSAoraz dodatkowo wymaganiom niniejszego pod-
rozdziatu.

3.6.2.2 Wymagania punktow 4.2.5.2 i 4.2.6.Xpdeksu LSAie maj zastoso-
wania do pneumatycznych namiotowych dwustronnyatwtratunkowych, a wy-
maganie punktu 4.3.5.1 kodeksu LSA- do sztywnych namiotowych dwustron-
nych tratw ratunkowych.

3.6.2.3 Plywajgca namiotowa dwustronna tratwa ratunkowa powinravipypo-
saona w uradzenie do jej] samoodwodnienia. Tratwa powinné tak skonstru-
owana, aby mdiwe bylo bezpieczne jejaycie przez osoby nieprzeszkolone.

3.6.2.4 Namiotowa dwustronna tratwa ratunkowa powinna spélswoje zada-
nie niezalenie od pozyciji, ktég przyjmie na wodzie po zwodowaniu.

Tratwa powinna posiadanamiot po kadej z obu jej stron. Namiot powinien
ustawt sig samoczynnie, kiedy tratwa jest zwodowana i zngjdgjna wodzie.

3.6.2.5 Oba namioty powinny odpowiadlawymaganiom punktéw 4.1.1.5,
4.1.3.3i14.1.3.4 Kodeksu LSA

3.6.2.6 Wyposaenie tratwy wymagane w podrozdziale 4.1.%Kadeksu LSA
powinno by stale dosfpne do uaycia, niezalenie od strony, na ktérej namiotowa
dwustronna tratwa ratunkowa ptywa.

3.6.2.7 W peini wyposaona namiotowa dwustronna tratwa ratunkowa powinna
zachowywé stale widciwa pozycg w warunkach morskich, niezalde od stop-
nia jej zatadowania.

3.6.2.8 Namiotowa dwustronna tratwa ratunkowa nie musirspeiwymagania
dotyczcego fatwego jej przenoszenia z burty nagokKretu i z tego powodu jej
masa nie musi lyograniczona do 185 kg wymaganych w punkcie 4.1zXKa-
deksu LSA

3.6.3 Samoodwracalne tratwy ratunkowe

3.6.3.1 Samoodwracalne tratwy ratunkowe powinny odpowtadgmaganiom
podrozdziatu 4.1 Kodeksu LSAraz, w przypadku pneumatycznych tratw ratun-
kowych — podrozdziatu 4.2 kodeksu LSAa w przypadku sztywnych tratw ratun-
kowych — podrozdziatu 4.3kodeksu LSAprzy czym:
.1 wymagania punktow 4.2.5.2 i 4.2.6.Kpdeksu LSAie maj zastosowa-
nia do samoodwracalnych tratw ratunkowych, a wymagpunktu 4.3.5.1
z Kodeksu LSA- do sztywnych samoodwracalnych tratw ratunkowych;
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.2 w petni wyposaona tratwa ratunkowa powinna ustagvek automatycznie
we wiaciwej pozycji, niezalenie od tego, w jakiej pozycji zostata napet-
niona;

.3 plywajaca samoodwracalna tratwa ratunkowa powinna Wwyposaona
w urzadzenie do jej samoodwodnienia. Tratwa ratunkowaipoavby tak
skonstruowana, aby mlowve bylo bezpieczne jejaycie przez osoby nie-
przeszkolone;

.4 samoodwracalna dwustronna tratwa ratunkowa nie spednig wymaga-
nia dotycacego fatwego jej przenoszenia z burty nagokretu i z tego
powodu jej masa nie musi dyograniczona do 185 kg wymaganych
w punkcie 4.1.2.2 Kodeksu LSA

3.6.4 Otwarte dwustronne tratwy ratunkowe

3.6.4.1 Otwarte dwustronne tratwy ratunkowe powinny odpaatawymaga-
niom punktow 4.1.1.4, 4.1.3.1, 4.2.2.1 i 4.2.6.Kadeksu LSAoraz dodatkowo
nastpujacym wymaganiom:

.1 powinny by odpowiedniej jakéci i wyprodukowane z odpowiednich ma-
teriatow;

.2 powinny by odporne na dziatanie atmosfery morskiej podczésdska-
nia przy temperaturze powietrza w granicach-o8°C do +65°C;

.3 powinny dziaté poprawnie przy temperaturze powietrza w granicach
od —18°C do +65°C i temperaturze wody morskiej w granicach-dd°C
do +30°C;

.4 powinny by tak wykonane, aby zachowywaly statecgnav stanie na-
dmuchanym i w petni obgtonym.

3.6.4.2 Konstrukcja otwartych dwustronnych tratw ratunkowych

3.6.4.2.1 Tratwa ratunkowa zapakowana w pojemnik powinnatai wykonana,
aby po jej zrzuceniu na wedz wysokdci 10 m zar6wno sama tratwa, jak i jej
wyposaenie dziatalty zadowalagjo.

Jezeli tratwa ratunkowa ma byustawiona na wysokoi wiekszej nz 10 m nad
wodnicy okretu w stanie jego najmniejszego zanurzenia w warcimkaorskich, to
powinna ona b tratwa takiego typu, ktéry zadowalgjo przeszedt prébzrzutu
z co najmniej takiej wysokai, na ktorej tratwa ma IByustawiona.

3.6.4.2.2 Unosaca sg na wodzie tratwa ratunkowa powinna wytrzyngowta-
rzajace s¢ skoki na m z wysokdci co najmniej 4,5 m nad jej poding

3.6.4.2.3 Przy peinym nadmuchaniuediratwy powinno by mazliwe wejscie do
niej z wody, niezatenie od pozycji, ktGg tratwa przyjmie po nadmuchaniu.

3.6.4.2.4 Podtoga tratwy powinna kywodoszczelna.
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3.6.4.2.5 Tratwa powinna by nadmuchiwana gazem nietoksycznym. Nadmu-
chiwanie powinno trw@anie dtwzej niz 1 min przy temperaturze otoczenia w grani-
cach od 18 do 28C i nie dhzej niz 3 min przy temperaturze otoczenia Wyries]
-18 °C. Pneumatyczna tratwa ratunkowa powinna zachamadj ksztatt po jej
obciazeniu przewidzianym kompletem osoéb i wypzesaiem.

3.6.4.2.6 Kazda z nadmuchiwanych komér powinnatladolna do wytrzymania
cisnienia réwnego co najmniej 3-krothemurigeniu roboczemu i za pomoezawo-
réw nadmiarowych lub przez ograniczone zasilaneegapowinna by zabezpie-
czona przed przekroczeniemsruenia dwukrotnie przewagzapcego cénienie
robocze. Powinno ldymazliwe podhczenie pompki dopetniagej lub mieszka, tak
aby byto maliwe utrzymywanie dnienia roboczego.

3.6.4.2.7 Komory wyporndciowe powinny mié dobrze widocza barwg na co
najmniej 25 procentach ich powierzchni. Spetnieigigo wymagania me by

zrealizowane przezzycie na kieszenie wodne materiatu posiackego dobrze
widoczm barwe.

3.6.4.2.8 Powierzchnie komor wyporgoiowych powinny by wykonane jako
przeciwélizgowe.

3.6.4.3 Nd@nos¢ tratw ratunkowych

3.6.4.3.1 Liczba oso6b, do pomieszczenia ktorych tratwa ratwak mae by
przeznaczona, powinna byowna liczbie najmniejszej z naptijacych:

.1 najwigksza liczba catkowita otrzymana w wyniku podzieteprzez 0,075
(0,096} wyrazonej w metrach s#eiennych ohjtosci w stanie nadmucha-
nym gtéwnych komér wyporrigiowych (z wykczeniem tawek poprzecz-
nych, jezeli 3 zastosowane);

.2 najwieksza liczba catkowita otrzymana w wyniku podzietepizez 0,304
(0,372 pola przekroju poprzecznego tratwy ratunkowej @tév tym
przypadku mee obejmowa tawkg lub tawki poprzeczne, jeli 3 zasto-
sowane), wyrzonego w metrach kwadratowych, mierzonego do najbar-
dziej wysungtych ku wretrzu tratwy krawgdzi komor wypornéciowych;

.3 liczba os6b wzacych srednio 75 kg, z ktorych kala ubrana jest w pas ra-
tunkowy i ktére mog by¢ posadzone z zapewnieniem wystargzej wy-
gody i tak, aby nie utrudniaty obstugi ktéregokadiprzedmiotu wyposa-
zenia tratwy ratunkowej.

3.6.4.3.2 Pojemndc¢ tratwy nie mae by mniejsza ni 4 osoby.

D Wartdi¢ 0,096 dotyczy statkéw szybkich (HSC).
2 Wartaié 0,372 dotyczy statkéw szybkich (HSC).
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3.6.4.4 Ospret tratw ratunkowych

3.6.4.4.1 Tratwa ratunkowa powinna byvyposaona w falé tak uradzony, aby
nasgpito samoczynne rozpogzie nadmuchiwania tratwy w trakcie jej spadania,
przed osignigciem wody. Tratwy o pojemsoi powyzej 30 osOb powinny iy
zaopatrzone dodatkowo w diprzytrzymupca.

3.6.4.4.2 Obciazenie zrywagce uktadu faleni wraz z ugdzeniami do ich moco-
wania do tratwy ratunkowej, z watkiem ,stabego ogniwa”, okéonego w punk-
cie 4.1.6.2 Kodeksu LSApowinno by nie mniejsze rii
7,5 kN dla tratw o pojemsoi do 8 0sdb,
10,0 kN dla tratw o pojemioi od 9 do 30 oséb i
15,0 kN dla tratw o pojemroi powyzej 30 oséb.

3.6.4.4.3 Tratwa ratunkowa powinna bywyposaona w nasipujaca liczbe
pneumatycznych podestow ustisviajacych wegcie na tratw osobom znajdaj
cym skt w wodzie, niezalmie od tego, ktarstrory tratwa spadta na wed

.1 jeden dla tratw o pojemsoi do 30 0s0b,

.2 dwa dla tratw o pojemrici powyzej 30 os6b.

3.6.4.4.4 Tratwa ratunkowa powinna bywyposaona w kieszenie wodne spet-
niajace nasfpujace wymagania:
.1 przekroj kieszeni powinien mieksztalt trojlata rownoramiennego, a pod-
stawa trdjlgta powinna b§ zamocowana do spodu tratwy;
.2 konstrukcja powinna unitiwia¢ napetnienie gi okoto 60% pojemnii
kieszeni w czasie 15-25 sekund napetnianidratwy gazem;
.3 ogolna pojemn& kieszeni wodnych powinna wyndésod 125 do 150 li-
tréw dla tratw ratunkowych o pojemées do 10 osoéb;
4 catkowita pojemn& kieszeni wodnych dla tratw ratunkowych przeznaczo-
nych dla wecej niz 10 oséb powinna wyndshie mniej nk 12 n, [l], gdzie
n jest liczkya osob, ktére tratwa nie pomidcic;
.5 kieszenie wodne powinny Byzamocowane na zewtnz obu gérnych ko-
mor wyporngciowych;
.6 kieszenie wodne powinny byrozmieszczone na obwodzie tratwy, z wy-
starczagcymi odstpami pomgdzy kieszeniami.

3.6.4.4.5 Przynajmniej jedna wtzana ¢cznie lampka odpowiadgga wymaga-
niom punktu 4.1.3.3 Kodeksu LSAvowinna b¢ zamocowana z obu stron gtow-
nych komor wyporngciowych.

3.6.4.4.6 Powinny by przewidziane odpowiednie wdzenia do samoodwodnie-
nia podtogi tratwy:

— dla tratwy o pojemniai do 30 oséb — jedno udzenie,

— dlatratwy o pojemrigi powyzej 30 os6b — dwa ugdzenia.
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3.6.4.4.7 W skiad wyposzenia tratwy ratunkowej powinny wchodzi

A

(SN

o

7
.8

.9

jeden plywajcy krazek ratunkowy, przymocowany do plywagj linki
o dlugaci nie mniejszej i 30 m i 0 wytrzymatéci na zrywanie nie mniej
niz 1 kN;

jeden n@, a dla tratw przeznaczonych dla 13 lulzeej osob- dwa takie
noze;

jeden czerpak ptywagy, a dla tratw przeznaczonych dla 13 lulzcej
0sOb- dwa takie czerpaki;

dwie gbki;

dwie kotwice plywaice: jedna przymocowana na stale do tratwy w taki
sposob, aby byla wyrzucona automatycznie podcadsnachiwania si
tratwy i jedna zapasowa;

dwa wiosta topatkowe;

jeden gwizdek lub réwnogdny srodek sygnalizacji akustyczneyj;

sz&¢ pochodni ¢cznych zatwierdzonego typu, mmmych dawa jaskrawe
swiatto czerwone przez okres nie krotszy himin;

jedna wodoszczelna latarka elektryczna do sygrajlibéyskowej, z zapa-
sowg zarowlkg i kompletem baterii;

.10 jeden egzemplarz ilustrowanej tablicy sygnatowmibawych;
.11 jedna instrukcja przetrwania na tratwie;
.12 apteczka pierwszej pomocy w wodoszczelnym pojemriiary po uyciu

apteczki mana szczelnie zamip;

.13 jeden zestaw naprawczy do naprawy preebkomorach wyporriciowych;
.14 jedna pompka dopetniga lub mieszek;
.15 jeden reflektor radarowy, zeli okret nie jest wypossony w transponder

radarowy.

3.6.4.4.8 Tratwy wyposaone zgodnie z 3.6.4.4.7 powinnycgznaczone diy-
mi literami alfabetu tadiskiego ,UM PACK".

3.6.4.4.9 W razie potrzeby wypoganie mae by umieszczone w pojemniku,
ktory powinien albo stanowiintegralmy, czs¢ tratwy ratunkowej, albo ldydo niej
przymocowany w sposéb niezawodny. Pojemnik powitighzdolny do unosze-
nia sk na wodzie przez co najmniej 30 minut bez uszko@dzego zawart€ci.

Linka mocujca pojemnik do tratwy ratunkowej powinna posiasga/trzyma-
tos¢ na rozrywanie nie mniejgaiz 2 kN lub trzykrotny cjzar pojemnika, w za-
leznosci od tego, ktéra warksé jest wiksza.

3.6.4.5 Oznakowanie otwartych odwracalnych tratw reunkowych

3.6.4.5.1 Na pojemniku powinny hynastpujace napisy:

A
2
3

nazwa producenta lub znak fabryczny;

numer fabryczny;

PRS S.A., jako instytucja, ktéra uznata dany tygivty i liczba oséb, do
ktGrej pomieszczenia tratwa jest przeznaczona,
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,NON-SOLAS ODWRACALNA";

,UM PACK”

data ostatniego przeglu kontrolnego;

diugai¢ falenia;

maksymalna dopuszczalna wysékoustawienia tratwy na okcie nad
wodnica — zalenie od wysokéci préby zrzutu na wag

.9 instrukcja wodowania, nadmuchiwania oraz e na tratw;

.10 instrukcja mocowania tratwy na statku.

o~ UM

3.6.4.5.2 Na tratwie ratunkowej powinny Byhastpujace napisy:

.1 nazwa producenta lub znak fabryczny;

2 numer fabryczny;

.3 data produkcji (miest i rok);

.4 PRS S.A,, jako instytucja, ktéra uznata dany tgvy;

5 nazwa i siedziba stacji obstugi, w ktorej dokonarstatniego przegtiu
tratwy;

.6 liczba 0s06b, do ktorej pomieszczenia tratwa jesépmaczona, napisana na
gornej powierzchni komor wyporgciowych cyframi 0 wysoké&i nie
mniejszej nk 100 mm, o barwie kontrastgiej z barw tratwy.

3.6.5 Szybkie todzie ratownicze

3.6.5.1 Szybkie todzie ratownicze wraz z ich gdzeniami do wodowania po-
winny by zdolne do bezpiecznego wodowania i go@dj przy niekorzystnych
warunkach pogodowych w warunkach morskich.

3.6.5.2 Procz spetnienia wymageaniniejszego podrozdziatu, wszystkie szybkie
todzie ratownicze powinny spetdiavymagania podrozdziatu 5.1kondeksu LSA

i przywotanych w nim innych podrozdziatbw i punktéw Kodeksu LSA
Z wyjatkiem wymaga punktéw: 4.4.1.5.3, 4.4.1.6, 4.4.6.8, 4.4.7.2,.1531,
5.1.1.6i5.1.1.10.

3.6.5.3 Dilugoi¢ szybkiej todzi ratowniczej, wEznie z cgscia pneumatyczaplub
statymi odbijaczami, powinna byie mniejsza i6 m i nie weksza nk 8,5 m.

3.6.5.4 W pefni wyposaone szybkie todzie ratownicze powinny g pred-
kos¢ nie mniejsz niz 20 weztow na spokojnej wodzie z zalp@ oséb i nie mniej-
sz niz 8 weztdw z kompletem oséb.

3.6.5.5 Szybkie todzie ratownicze powinny byamoodwracalne albo przysto-
sowane do odwrécenia do \étavej pozycji przez nie wicej niz dwdch czionkow
obsady todzi.

3.6.5.6 Szybkie todzie ratownicze powinny ®dysamoodwadniafge sg¢ albo
przystosowane do szybkiego odwodnienia.
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3.6.5.7 Sterowanie szybkimi todziami ratowniczymi powinndbgwa si¢ ze
stanowiska sternika, za pomokota sterowego. Sterowanie awaryjne zedy¢
realizowane bezgoednio przy ayciu rumpla. Mae by takze zastosowana dysza
wodna lub silnik zaburtowy.

3.6.5.8 W przypadku wywrdocenia siszybkiej todzi ratowniczej praca silnika
powinna by przerwana w sposob automatyczny lub poprzegcia wykcznika
awaryjnego, znajdagego s¢ przy stanowisku sternika.

Kiedy t6dz zostanie odwrdcona do pozycji \idavej, kazdy silnik powinien
by¢ zdolny do ponownego uruchomienia po przestawienyacznika awaryjnego
w jego normalne pofenie, jeeli wytacznik ten byt ayty.

Uktad instalacji paliwowej i smarnej powiniendiaki, aby po wywréceniu si
todzi utrata paliwa lub oleju smarnego nie przekyta 250 ml.

3.6.5.9 Szybkie todzie ratownicze, jeli jest to maliwe, powinny by wyposa-
zone w tatwe i bezpieczne wyciu stale jednozawiesiowe adzenie zwalniajce,
lub uradzenie rownowzne.

3.6.5.10 Konstrukcja szybkiej todzi ratowniczej powinna hieaka wytrzyma-
tos¢, aby tod zawieszona na swoim stropie lub haku mogta przérabchzenie
o wartgci odpowiadajcej poczwornej masie petnego kompletu 0s6b i wypmsa
nia, bez trwatych odksztaltgpo zdgciu obchzenia.

3.6.5.11 W skiad normalnego wyposgenia szybkich todzi ratowniczych powi-
nien wchodzi wodoszczelny zestaw radiokomunikacyjny VHF.

3.6.5.12 Zaloga szybkich todzi ratowniczych powinna skiadd ze sternika
i co najmniej dwoch czionkow zatogi, wyszkolonychodbywajcych regularne
treningi zgodnie Kodeksem STCWzaleceniami IMO.

36.6 Uradzenia do wodowania szybkich todzi ratowniczych

3.6.6.1 Kazde uradzenie do wodowania szybkiej fodzi ratownicze] puva
spetnig@ wymagania podrozdziatow 6.1.1 i 6.1.2 (z gkjem punktu 6.1.2.10)
z Kodeksu LSA

3.6.6.2 Urzadzenie do wodowania powinno byyposaone w urzadzenie tiu-
miace sity wywotane falowaniem wody podczas wodowanp@dnoszenia szyb-
kiej todzi ratownicze]. Urzdzenie ttumice powinno mié elastyczny element
zmniejszajcy gwattowne dziatanie sit oraz element tlgayi, zmniejszajcy przy-
spieszenia.

3.6.6.3 Wociagarka powinna by wyposaona w szybkie urglzenie napinage
ling ze stad sita w kazdych warunkach morskich, w ktérych szybkazddtowni-
cza mae by uzyta.

D Ppatrz rez.A.809(19): Performance standards foraireraft two-way VHF radiotelephone apparatus.
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3.6.6.4 Hamulec wcagarki powinien dziat& stopniowo. Podczas opuszczania
szybkiej todzi ratowniczej z pedrpredkoscia, gdy hamulec zostanie nagleaazo-
ny, dodatkowo dynamiczna sita gpdajaca nie powinna przewsgza& sity robo-
czej uradzenia do wodowania o wiej niz 50%.

3.6.6.5 Predkos¢ opuszczania w pelni wypasaej szybkiej todzi ratowniczej
z pelnym kompletem os6b nie powinnacbyieksza nk 1 m/s. Niezalenie od
wymagania punktu 6.1.1.9kodeksu LSAUrzadzenie do wodowania powinno by
zdolne do podnoszenia w petni wypgsiaej szybkiej todzi ratowniczej z 6 osoba-
mi z predkoscia nie mniejsz niz 0,8 m/s. Urzdzenie powinno hyzdolne do pod-
niesienia szybkiej todzi ratowniczej z maksymgalitzba oséb, ktdg t6dz moze
pomiesci¢, wyliczom w sposob podany w punkcie 4.4.2. Radeksu LSA

Co najmniej trzy zwoje liny powinny pozostana kebnie wchgarki, kiedy
szybka t6d ratownicza jest opuszczona na wpéd oket jest w stanie najmniegj-
szego zatadowania i ma przegenie do 10 i przechyt do 20 na ktégkolwiek
burte.
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4 WYMAGANIA ZWI AZANE Z KONWENCJ A SOLAS, ROZDZIAL IV
— URZADZENIA RADIOWE

4.1 Zakres zastosowania

4.1.1 Niniejszy rozdziat 4 ma zastosowanie doebdw, dla ktérych na podsta-
wie decyzji Zamawiajcego maj by¢ spetnione odpowiednie wymagarmanwen-
cji SOLAS 1974, Rozdzial IV — ddzenia radiowe

4.1.2 Niniejszy rozdziat nie ma zastosowania doadea i systemow dcznaci
stuzacych do dowodzenia oltem oraz do celow operacyjnych i taktycznych.

4.1.3 Wymagania rozdziatu dazgodne z wymaganiami technicznymi zawarty-
mi w Konwencji SOLAS 1974 i w uchwalonych do niaktualnie obowjzujacych
poprawkach dotyexych radiokomunikacji véwiatowym morskim systemieydz-
nosci alarmowej i bezpiecastwa (GMDSS) oraz odpowiadajyvymaganiom tech-
nicznym magcych zastosowanie rezolucji IMO.

4.1.4 Niniejszy rozdziat ustala wymagania techniczne dlkaetowych uradzen
radiowych oraz okiéa zakres wypos&nia oketéw w te uradzenia, sposoéb ich insta-
lacji na okecie, zasilania energelektryczma i zapewnienia gotowési eksploatacyjnej.

4.2 Okreslenia

Cyfrowe selektywne wywotanie (DSC) — technika wylystupca
kody cyfrowe, umgliwiajaca stacji radiowej nawkanie hcznaici i przekazanie
informaciji do innej stacji radiowej lub do grupyasfi, spetniajca odpowiednie
zalecenia Sektora Radiokomunikacji ITU (ITU-R).

INMARSAT - miedzynarodowa organizacja ds. ruchomgzhaci satelitar-
nej, powotana na modgonwencji o nédzynarodowej morskiej organizacji sateli-
tarnejz 1976 r.

Identyfikatory §wiatowego morskiego systemuaéznosci
alarmowej i bezpieczestwa - identyfikatory morskiej stby rucho-
mej, sygnaly wywotawcze jednostek ptyweych, identyfikatory INMARSAT

i numery seryjne ugdzen, ktére mog by¢ nadawane przez akowe uradzenia
radiowe i staa do identyfikacji jednostki ptywage;.

Lokalizacja — okr8anie pozycji okgtéw, samolotéw, jednostek ratunkowych
lub oséb znajdarych s¢ w niebezpiecagstwie.

Lacznos¢ mostek — mostek —ad¢znc¢ bezpieczastwa medzy jednost-
kami ptywapcymi realizowana z miejsc dowodzenia tymi jedkasti.

Miedzynarodowa stuba NAVTEX - koordynowane rozgtaszanie
i automatyczny odbidr na eztotliwosci 518 kHz morskich informacji bezpiedeze
stwa za pomacwaskopasmowej telegrafii dalekopisowej, przy zastaauw kzy-
ka angielskieg®.

D Ppatrz Podicznik NAVTEX zatwierdzony przez IMO (Publikacja [M951E).
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Morskie informacje bezpieczestwa (MSI) — ostrzeenia nawiga-
cyjne i meteorologiczne, prognozy pogody i inneng@ilviadoméci dla jednostek
plywajacych, zwhzane z bezpiecastwem, rozgtaszane drogadiows.

Nadzér konwencyjny — nadzor wg. wymagekreslonych w niniejszych
Przepisach

Obszar morza A1l — obszar radiotelefonicznegoggasco najmniej jednej
stacji brzegowej VHF, w ktorym jest zapewnionagé faczna¢ alarmowa za
pomoeg DSC.

Obszar morza A2 — obszar radiotelefonicznegoggasco najmniej jednej
stacji brzegowej MF (z wykzeniem obszaru Al), w ktérym jest zapewniong ci
gta lacznas¢ alarmowa za pomadSC.

Obszar morza A3 - obszar zggi satelitbw geostacjonarnych INMARSAT
(z wylaczeniem obszaréw Al i A2), w ktérym jest zapewniariggta facznaé
alarmowa.

Obszar morza A4 — obszar morza poza obszarami Al AS8.

Radiokomunikacja ogo6lna — radiowactna¢ eksploatacyjna i kore-
spondencja publiczna, innazmviadomdci nadawane przez radio w niebezpie-
czeastwie, pilne i dla zapewnienia bezpieagiva.

Regulamin Radiokomunikacyjny - regulamin radiokorkaaoyjny
zalkczony lub traktowany jako zgdzony do najnowszej, aktualnie obawuiijacej
Miedzynarodowej konwencji telekomunikacyjne.

Satelitarna stuba z orbit biegunowych — stha wykorzystujca
satelity na orbitach biegunowych COSPAS-SARSAT,iedlnce i przekazujce
sygnaly alarmowe o niebezpieéstwie, pochodaxe z satelitarnych radioptaw
awaryjnych oraz umiiwiajace okrélenie pozycji tych radioptaw.

System bezprzerwowego zasilania (UPS) — systaglego zasi-
lania uradzea radiowych przez okéony czas, niezaimy od podstawowego
i awaryjnegazrodia zasilania.

Waskopasmowa telegrafia dalekopisowa NBDP - techaika
tomatycznej telegrafii, zgodna z odngmi zaleceniami Sektora Radiokomunikacji
ITU (ITU-R).

4.3 Zakres nadzoru

4.3.1 Nadzor konwencyjny obejmuje projektowanie, prodgkdnstalowanie
i eksploatagj nizej wymienionych uradzen radiowych:
.1 urzadzenia radiowego VHF dadznaci radiotelefonicznej i cyfrowego
selektywnego wywotania DSC;
.2 urzadzenia radiowego MF dadzndici radiotelefonicznej i cyfrowego se-
lektywnego wywotania DSC;
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.3 urzadzenia radiowego MF/HF dadzndci radiotelefonicznej, wskopa-
smowej telegrafii dalekopisowej NBDP i cyfrowegidektywnego wywo-
tania DSC,;

ziemskiej stacji okgtowej do hcznaici satelitarnej INMARSAT;
odbiornika rozszerzonego wywotania grupowego EGC;

odbiornika ostrzeen nawigacyjnych i meteorologicznych NAVTEX;
satelitarnej radioptawy awaryjnej EPIRB;

transpondera radarowego SART;

radiotelefonu przerimego VHF.

©o~N U

4.3.2 Wszystkie urzdzenia radiowe instalowane na etach podlegaicych
nadzorowi PRS powinny Bytypu uznanego przez PRS. Za réwnomeurzdze-
niom radiowym nadzorowanym wedtug niniejszych poswien, PRS mae uzna
urzadzenia posiadage odpowiednie certyfikaty i dokumenty wystawionewni-
ku spetnienia procedur oceny zgoéciookreslonych w dyrektywie Unii Europej-
skiej 96/98/WE, dotycce] wyposaenia morskiego.

4.3.3 Wymagania techniczne dotyge uradzer radiowych nie wymienionych
w 4.3.2 oraz wymagania dotyg= ich instalacji na okcie s kazdorazowo odgb-
nie okrélane przez PRS.

4.3.4 Urzadzenia rownowazne, ktére mog by¢ instalowane zamiast wdzen
wymienionych w 4.3.2, powinny Bytypu uznanego przez PRS. Dodatkowym
warunkiem uznania typu wyrobu udzenia réwnowznego jest spetnienie przez
nie funkcji wymaganych dla ugdzenia wymienionego w 4.3.2.

4.3.5 Przed rozpocgxiem budowy okgtu lub przed zainstalowaniem nowego
urzadzenia radiowego na ajaie istniepcym, naley przedstawd PRS do zatwier-
dzenia ntej wymieniora dokumentagj techniczia, w zakresie dostosowanym do
rejonuzeglugi oketu:

.1 opis techniczny okitu;

2 wykaz uradzei radiowych z podaniem ich typow i producentow;

.3 deklaracja rejonueglugi;

.4 deklaracja sposobu utrzymania gotéeidechnicznej urgdzen radiowych;

5 schematy zasadnicze instalacji attzer radiowych z podaniem typow ka-
bli i zZrédet zasilania;
okreslenie sposobu uziemienia yozen;
obliczenie pojemn&zi akumulatorow stanowtych rezerwowerddio zasi-
lania uradzen radiowych;
.8 plan rozmieszczenia wdzer radiowych na mostku;
.9 plan rozmieszczenia anten (co najmniej dwa rzutyspolny dla urgdzen

radiowych i nawigacyjnych.

N o

4.3.6 Po zatwierdzeniu przez PRS dokumentacji instalagfidzen na okecie,
ich instalacji i uruchomienia powinna dok@nfirma serwisowa, uznana przez
PRS. Odbioru instalacji oraz dziataniaagzer dokonuje inspektor PRS.
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4.4  Wymagania ogoélne

441

Kazdy okrt znajdupcy sk w morzu powinien by zdolny do spetniania

nast;pulqcych wymaga funkcjonalnych (wg SOLAS 1V/4.1):

w N

0N OO

9
4.4.2

nadawania alarmow o niebezpiegzivie z oketu na brzeg za pomaco
najmniej dwéch oddzielnych i niezale/ch srodkdéw hezndici, z ktérych
kazdy wykorzystuje réna stuzbe radiokomunikacyjn, z wyjatkiem przy-
padkow okrélonych w 4.5.1.114.7.1.4.3;

odbioru na okgcie alarmow o niebezpiearstwie nadawanych z brzegu;
nadawania i odbioru alarméw o niebezpidsteie przesytanych reiizy
jednostkami ptywajcymi;

dwukierunkowej (nadawanie i odbidgcknaci koordynujcej akcje po-
szukiwania i ratownictwa morskiego;

dwukierunkowej dczncici na miejscu wypadku;

nadawania oraz odbioru sygnatéw lokalizacji;

nadawania i odbioru morskich informacji bezpietstesd’;
dwukierunkowej 4czndci ogolnej poprzez brzegowe systemy radiowe lub
sieci telekomunikacyjne; oraz

dwukierunkowej dczncici mostek — mostek.

Kazdy okrt powinien by wyposaony w uradzenia radiowe zataie od

obszaru lub obszaréw morza, przez ktore przebieggsatzamierzonej podiy,
zgodnie z wymaganiami oldlenymi odpowiednio w 4.5, 4.6, 4.7 lub 4.8 (wg
SOLAS IV/6.1)

4.4.3
A

Kazdy okret powinien by wyposaony w (wg SOLAS IV/7.1gprécz.7):
urzadzenie radiowe VHF zdolne do nadawania i odbioru:

.1.1 wywotania DSC na estotliwosci 156,525 MHz (kanat 70). Uruchamianie

nadawania alarmow o niebezpiegzivie powinno by mozliwe z miej-
sca, z ktérego zwykle dowodziksikretem; oraz

.1.2 radiotelefonii na ogstotliwosciach 156,300 MHz (kanat 6), 156,650 MHz

2

3

(kanat 13) i 156,800 MHz (kanat 16);

urzadzenie radiowe zdolne do utrzymywaniagtégo nastuchu DSC na
kanale 70 VHF, ktore me by oddzielne lub pakzone z urgdzeniem
wymaganym w 4.4.3.1.1,

transponder radarowy SART zdolny do dziatania wrpa 9 GHz, ktory:

.3.1 powinien by tak umieszczony, aby mégt by tatwdcia uzyty; oraz
.3.2 moze by jednym z transponderéw wymaganych dla jednostkinieowej;

4

odbiornik zdolny do odbioru wiadorda rozgtaszanych przez suzyna-
rodowa stuzbe NAVTEX, jesli okret odbywa podrd w jakimkolwiek ob-
szarze olkjtym zasggiem tej stiby;

1)

Nalezy zwrocié uwag:, ze rOwnie: okrety przebywajce w porcie mog potrzebowda odbioru

pewnych morskich informacji bezpiedstwa.
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.5 urzadzenie radiowe EGC do odbioru morskiej informa@epieczéstwa
Za pomog systemu rozszerzonego wywotania grupowego INMARSAT
jesli okret odbywa podréd w obszarze objym zastgiem INMARSAT
tam, gdzie nie dziata milzynarodowa sttha NAVTEX. Okrt odbywaj-
cy podr@e wykcznie w obszarach, gdzie krotkofalowaztla telegrafii
dalekopisowej dostarcza morskich informacji bezpeéstwa, posiadary
wyposaenie pozwalajce na odbidr tych informaciji, mie byt zwolniony
Z tego wymagania;

.6 satelitarn radioptave awaryjra EPIRB, ktéra — z uwzgtinieniem wyma-
gan podanych w 4.5.3 — powinnady

.6.1 zdolna do nadawania alarmu w niebezpiésegie albo za pomacsateli-
tarnej stiby z orbit biegunowych COSPAS-SARSAT, pracegj w pa-
smie czstotliwosci 406 MHz, albo, jeeli okret odbywa podrée jedynie
w zasegu systemu INMARSAT, poprzez satelitarstuzbe geostacjonan
INMARSAT, pracujca w pamie 1,6 GHZ"

.6.2 zainstalowana w fatwo deginym miejscu;

.6.3 przystosowana dacznego uwolnienia i przeniesienia do jednostkimatu
kowej przez jeds osolz;

.6.4 samosptywajca, gdy okgt tonie i uruchamiaca s¢ automatycznie
z chwila znalezienia siw wodzie; oraz

.6.5 przystosowana d@&cznego uruchomienia.

.7 radiotelefon przerimy VHF do hcznaci dwukierunkowej zérodkami ra-
tunkowymi, ktéry powinien by tak umieszczony, aby mogt by tatwo-
$cig uzyty (wg SOLAS 111/6.2.1).

4.5 Wyposaenie radiowe dla obszaru morza Alwg SOLAS 1V/8)

4.5.1 Oprocz spetnienia wymaggodrozdziatu 4.4, kaly okret, ktéry odbywa
podr&e wylcznie w obszarze Al, powinien bwyposaony w urzdzenie radio-
we zdolne do nadawania z elr na brzeg alarmu o niebezpietzivie, inicjowa-
nego z miejsca, z ktérego zwykle dowodzi skretem, dziatajce:

.1 w pamie VHF z zastosowaniem DSC; wymaganie tazenby spetnione
przez radioptaw awaryjra EPIRB okrélona w 4.5.3, zamontowarw po-
blizu miejsca, z ktérego zwykle dowodzie sbkretem lub uruchamian
Z tego miejsca zdalnie; albo

.2 poprzez satelitamnstuzbe z orbit biegunowych COSPAS-SARSAT, pracu-
jaca na czstotliwosci 406 MHz; wymaganie to nze by spetnione przez
satelitara radioptavwe awaryjra EPIRB wymagas w 4.4.3.6, zamontowa-
na w poblizu miejsca, z ktérego zwykle dowodzg sikrgtem lub urucha-
miarg z tego miejsca; albo

D Nalezy zwréci uwag;, ze réwnie okrety przebywajce w porcie mog potrzebowa odbioru

pewnych morskich informacji bezpiedstwa.
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3

A4
5

5.1
5.2

w pamie MF z zastosowaniem DSCsljeokret odbywa podrée w obsza-
rze zasigu stacji MF wyposanych w DSC; albo

w pamie HF z zastosowaniem DSC; albo

poprzez satelitagn stuzbe geostacjonatn INMARSAT; wymaganie to
moze by¢ spetnione za pomac

ziemskiej stacji olgtowej INMARSAT ¥; lub

satelitarnej radioptawy awaryjnej EPIRB wymagane#w.3.6, zamonto-
wanej w pobliu miejsca, z ktérego zwykle dowodzé sikretem lub zdal-
nie uruchamianej z tego miejsca.

4.5.2 Urzadzenie radiowe VHF wymagane w 4.4.3.1 powinn6 bgolne take
do dwukierunkowejdcznaci radiotelefonicznej ogdlnego przeznaczenia.

4.5.3 Okrety odbywajce podrée wylcznie w obszarze Al magoy¢ wyposa-
zone, zamiast w satelitayrradioptawe awaryjra, EPIRB wymagaa w 4.4.3.6,
w radioptave awaryjra, ktéra powinna b

A

w N

zdolna do nadawania alarméw o niebezpigsteie za pomat DSC na
kanale 70 VHF i wypos@ana dla celéw lokalizacji w transponder radaro-
wy SART, pracujcy w pgmie czstotliwosci 9 GHz;

zainstalowana w fatwo deginym miejscu;

przystosowana dageznego zwolnienia i przeniesienia do jednostkimatu
kowej przez jeds osolz;

samospilywajca, gdy oket tonie i uruchamiaca sé automatycznie

z chwila znalezienia siw wodzie; oraz

przystosowana dacznego uruchamiania.

4.6 Wyposaenie radiowe dla obszaréw morza Al i AZwg SOLAS IV/9)

4.6.1 Oprocz spetnienia wymagat.4, kady okrt, ktory odbywa podriée poza
obszar Al, ale pozostaje wewtrez obszaru A2, powinien Bywyposaony w:

A

11
1.2

urzadzenie radiowe MF zdolne do nadawania i odbioreglach 4czno-
sci w niebezpiecagstwie i dla zapewnienia bezpieéstwa, na cgstotli-
wosciach:

2187,5 kHz za pomadSC; oraz

2182 kHz za pomacradiotelefonii;

urzadzenie radiowe zdolne do utrzymywaniagtego nastuchu DSC na
czestotliwosci 2187,5 kHz, ktore m@ by oddzielne lub pakzone
Z urzadzeniem radiowym wymaganym w 4.6.1.1.1; oraz

srodki inicjujace nadawanie z oliu na brzeg alarméw o niebezpiegze
stwie za pomagstuzby radiowej innej i MF, dziatajcej albo:

D Wymaganie to mee byt spetnione przez ziemskie stacje glwe INMARSAT zdolne doacz-
nosci dwukierunkowej, takie jak stacje standardu AluB C. Jéli nie podano inaczej, uwaga ta
dotyczy wszystkich wymagadla stacji INMARSAT zawartych w niniejszym rozdzaa



64 Wyposaenie konwencyjne

.3.1 poprzez satelitagnstuzbe z orbit biegunowych COSPAS-SARSAT, pra-
cujaca na czstotliwasci 406 MHz; wymaganie to nie byt spetnione za
pomoa satelitarnej radioptawy awaryjnej EPIRB wymagawefl.4.3.6,
zamontowanej w pokdu miejsca, z ktérego zwykle dowodzé sikretem
lub uruchamianej z tego miejsca zdalnie; albo

.3.2 na czstotliwosciach HF przy zastosowaniu DSC; albo

.3.3 poprzez satelitag stuzbe geostacjonaen INMARSAT; wymaganie to
moze byt spetnione przez:

— ziemslg stacg okretowa INMARSAT albo

— satelitarg radioptave awaryjra EPIRB wymagag w 4.4.3.6, zamon-
towarg w poblizu miejsca, z ktérego zwykle dowodzg sikretem lub
zdalnie uruchamianz tego miejsca.

4.6.2 Inicjowanie nadawania alarméw o niebezpigst@ie za pomagurzadzen
radiowych wymienionych w 4.6.1.1 i 4.6.1.3 powinhg¢ mazliwe z miejsca,
z ktorego zwykle dowodzi siokrgtem.

4.6.3 Okret powinien dodatkowo méemazliwos¢ zapewnienia dwukierunkowej
taczndici ogolnej opartej na radiotelefonii lubaskopasmowej telegrafii dalekopi-
sowej NBDP za pomac
.1 urzadzer radiowych pracujcych na cgstotliwosciach roboczych w pa-
smach 1605 kHz do 4000 kHz lub 4000 kHz do 27 380. kWymaganie
to maze by spetnione przez uzupetnienie o takieziwosci urzadzen
wymaganych w 4.6.1.1; albo
.2 ziemskiej stacji okitowe] INMARSAT.

4.7 Wyposaenie radiowe dla obszaréw morza Al, A2 i ABvg SOLAS IV/10)

4.7.1 Oprocz spetnienia wymafat.4, kady okrt, ktory odbywa podriée poza
obszary Al i A2, ale pozostaje w obszarze A3eljenie spetnia wymaga4.7.2,
powinien by wyposaony w:

.1 ziemsk stacg okretowa INMARSAT zdolm do:

.1.1 dwukierunkowej (nadawanie i odbiérjckndci, w niebezpieczestwie
I dla zapewnienia bezpieamtwa, za pomac waskopasmowej telegrafii
dalekopisowej NBDP;

.1.2 inicjowania i odbioru priorytetowych wywaiawv niebezpiecagstwie;

.1.3 prowadzenia nastuchu alarméw o niebezpigsteie nadawanych z brze-
gu na oket, wlacznie z sygnatami skierowanymi do oanych obszarow
geograficznych;

.1.4 dwukierunkowej (nadawanie i odbiogckndci ogolnej za pomagradio-
telefonii albo wiskopasmowej telegrafii dalekopisowej NBDP; oraz

.2 urzadzenie radiowe MF zdolne do dwukierunkowej (naddwarodbior)
tacznaici, w niebezpieczestwie i dla zapewnienia bezpiedstva, na
czestotliwosciach:

.2.1 2187,5 kHz przy zastosowaniu DSC; oraz
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2.2
3

4

4.1

4.2
4.3

2182 kHz przy zastosowaniu radiotelefonii; oraz

urzadzenie radiowe zdolne do utrzymywaniagtégo nastuchu DSC na
czestotliwosci 2187,5 kHz, ktére m@ by oddzielne lub pakczone

Z urzadzeniem wymaganymw 4.7.1.2.1; oraz

srodki inicjujace nadawanie z oltu na brzeg alarméw o niebezpiegze
stwie, za pomagstuzby radiowej, dziatajcej:

poprzez satelitagnstuzbg z orbit biegunowych COSPAS-SARSAT, pracu-
jaca na castotliwosci 406 MHz; wymaganie to nie by spetnione przez
satelitarma radioptave awaryjra EPIRB wymagasn w 4.4.3.6, zamontowa-
na w poblizu miejsca, z ktérego zwykle dowodze sikretem albo zdalnie
uruchamian z tego miejsca,; albo

na czstotliwosciach HF przy zastosowaniu DSC; albo

poprzez satelitagnstuzbe geostacjonatnINMARSAT, za pomog dodat-
kowej ziemskiej stacji oktowej albo satelitarnej radioptawy awaryjnej
EPIRB wymaganej w 4.4.3.6, zamontowanej w pablniejsca, z ktérego
zwykle dowodzi si okretem albo zdalnie uruchamianej z tego miejsca.

4.7.2 Oprocz spetnienia wymaggodrozdziatu 4.4, kaly okret, ktéry odbywa
podr&e poza obszary Al i A2, ale pozostaje w obszarzejé®@li nie spetnia
wymaga podrozdziatu 4.7.1, powinien byvyposaony w:

A

1.1
1.2
1.3

3.1

3.2

urzadzenie radiowe MF/HF zdolne do dwukierunkowej (vaalaie i od-
bior) taczndci w niebezpieczestwie i dla zapewnienia bezpieézséwva,
na wszystkich agtotliwosciach wywanych w niebezpiecastwie i dla
zapewnienia bezpiecastwa, w pasmach 1605 kHz do 4000 kHz oraz
4000 kHz do 27 500 kHz:

przy zastosowaniu DSC;

przy zastosowaniu radiotelefonii; oraz

przy zastosowaniu ygkopasmowej telegrafii dalekopisowej NBDP; oraz
urzadzenie radiowe zdolne do utrzymywaniagtego nastuchu DSC na
czestotliwosciach 2187,5 kHz, 8414,5 kHz i na co najmniej jgdnea-
stepujacych czstotliwosci DSC wywanych w niebezpiecastwie i dla
zapewnienia bezpiecastwa: 4207,5 kHz, 6312 kHz, 12 577 kHz lub
16804,5 kHz. W kadej chwili powinno by mozliwe wybranie dowolnej
sparod tych czstotliwosci. Urzadzenie to mee by oddzielne lub pat
czone z wymienionym w 4.7.2.1; oraz

srodki inicjujace nadawanie z odu na brzeg alarméw o niebezpietze
stwie za pomagstuzby radiokomunikacyjnej innej aiHF, dziatajcej:
poprzez satelitagnstuzbe z orbit biegunowych COSPAS-SARSAT, pra-
cujaca na czstotliwaosci 406 MHz; wymaganie to nze by spetnione za
pomoa satelitarnej radioptawy awaryjnej EPIRB wymagawe#.4.3.6,
zamontowanej w pobiu miejsca, z ktérego zwykle dowodzg sikrgtem
lub zdalnie uruchamianej z tego miejsca; lub

poprzez satelitaemn stuzbe geostacjonarn INMARSAT; wymaganie to
moze byt spetnione za pomac
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— ziemskiej stacji oktowe] INMARSAT lub
— satelitarnej radioptawy awaryjnej EPIRB wymagane}.4.3.6, zamon-
towanej w pobliu miejsca, z ktérego zwykle dowodzi shkretem lub
zdalnie uruchamianej z tego miejsca; oraz

.4 dodatkowo, okgty te powinny mié mozliwos¢ dwukierunkowej (nada-
wanie i odbior) 4czndici ogolnej przy zastosowaniu radiotelefonii lub
waskopasmowej telegrafii dalekopisowe] NBDP, za pomozadzenia
radiowego MF/HF dziatapego na ogstotliwosciach pracy w pasmach
1605 kHz do 4000 kHz oraz 4000 kHz do 27 500 WAfgmaganie to
moze by spetnione przez dodanie takich #iwosci urzadzeniu wyma-
ganemuw 4.7.2.1.

4.7.3 Inicjowanie nadawania alarmow w niebezpidrsteie za pomog urz-
dzen radiowych wymienionych w 4.7.1.1, 4.7.1.2, 4.7,44.2.1 i 4.7.2.3 powin-
no byt mazliwe z miejsca, z ktérego zwykle dowodz sikrgtem

4.8 Wyposaenie radiowe dla obszaréw morza Al, A2, A3 i A4
(wg SOLAS 1V/11)

4.8.1 Oprocz spetnienia wymaggpodrozdziatu 4.4, kaly okrt, ktéry odbywa
podr&e we wszystkich obszarach mérz, powinien dyspodowadzeniami ra-
diowymi i wyposaeniem wymaganym w 4.7.2, z zastereiem,ze wyposaenie

wymagane w 4.7.2.3.2 nie r® stanowt alternatywy dla wypogania wymaga-
nego w 4.7.2.3.1, ktére zawsze powinn@ biosowane. Dodatkowo, @iy odby-

wajace podrége we wszystkich obszarach mérz powinny spétmgmagania pod-
rozdziatu 4.7.3.

4.9 Zrodia zasilania (wg SOLAS IV/13, oprocz 4.9.1, 4.9.2, 4.9.3)

4.9.1 Wszystkie urzdzenia radiowe wymienione w podrozdziale 4.2 powinn
by¢ zasilane z oddzielnych obwodow rozdzielnicyadeza radiowych.

4.9.2 Rozdzielnica urgdzen radiowych powinna hyzasilana niezalmymi ob-
wodami z podstawowego i awaryjnegmdia zasilania zgodnie z wymaganiami
rozdziatu lIKonwencji SOLAS 7#raz z uchwalonymi do niej Poprawkami z 1997
roku oraz wymaganian€zsci VIl — Instalacje elektryczne i systemy steroiaan
Kable tych obwodow naky uktada réznymi trasami, w miay mazliwosci mak-
symalnie oddalonymi od siebie zaréwno w pionie, ijak poziomie. Nalgy za-
pewni mazliwoé¢ szybkiego przekzaniazrédet zasilania.

49.3 W przypadku okgtow budowanych przed 01.02.1995 r. dopuszcza si
zasilanie urzdzen radiowych jednym obwodem, maaym zasilanie z podstawo-
wego i awaryjnegarddia energii.
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4.9.4 Kazdy okrt powinien by wyposaony w rezerwowerrodto lub zrodia
energii do zasilania ugdzer radiowych, umaliwiajace utrzymanie dcznaci
w niebezpieczestwie i dla zapewnienia bezpiedéstwa w przypadku uszko-
dzenia podstawowego i awaryjnegmdta energii elektrycznej na ajaie. Re-
zerwowezrodio lub zrodta energii elektrycznej powinny éydolne do jedno-
czesnego zasilania wdzenia radiowego VHF wymaganego w 4.4.3.1
i odpowiednio do obszaru lub obszaréw morza, déaydh oket jest wyposa-
zony, albo urzdzenia radiowego MF wymaganego w 4.6.1.1 albo MFidf
maganego w 4.7.2.1 lub 4.8.1, alba memskiej stacji okitowej INMARSAT
wymaganej w 4.7.1.1, a tak kazdego z dodatkowych olgien wymienionych
w 4.9.6, 4.9.7 1 4.9.9 przez okres co najmniej:

.1 jednej godziny, jeeli awaryjnezrodto energii elektrycznej jest zainstalo-
wane na okycie i zapewnia spetnienie wszystkich oéimgch wymaga
zawartych w prawidtach 11-1/42 lub 4Bonwencji SOLAS 74/9¢raz
w Czsci VIl — Instalacje elektryczne i systemy sterowania

.2 szeéciu godzin, jeeli awaryjnezrédio energii elektrycznej nie jest zainsta-
lowane lub nie zapewnia spetnienia wszystkich édpch wymaga za-
wartych w prawidtach 11-1/42 lub 4¥Xonwencji SOLAS 74/90raz
w Czsci VIl — Instalacje elektryczne i systemy sterniad .

Rezerwowezrédio lub zrodla energii nie muazrownoczénie zasilé odreb-

nych uradzen radiowych MF i HF.

4.9.5 Rezerwowezrodio lubzrodia energii elektrycznej powinny byiezalene
od napdu gtéwnego i sieci elektrycznej eku.

4.9.6 Tam, gdzie oprécz ugdzen radiowych VHF do rezerwowegorodta lub
zrodet energii elektrycznej me by podhczonych dwa lub wecej uradzei ra-
diowych, o ktérych mowa w 4.9.4r6dta te powinny b§ zdolne do jednoczesnego
zasilania przez czas okteny, odpowiednio w 4.9.4.1 lub 4.9.4.2, anizenia ra-
diowego VHF oraz:
.1 wszystkich innych urgzer radiowych, ktére magbyc¢ jednoczénie pod-
taczone do rezerwowegoodta lubzrédet energii; lub
.2 ktoregokolwiek z innych ugdzer radiowych pobieragych najwiksz
moc, jeli tylko jedno z tych urzdzenr radiowych mae by podhczone do
rezerwowegarodia energii jednoczeie z uradzeniem radiowym VHF.

4.9.7 Rezerwowezrodto lubzrodta energii mog by¢ wykorzystane do zasilania
o$wietlenia elektrycznego wymaganego w 4.11.1.1.

Y W celu okrélenia mocy, jakiej powinno dostarezeezerwowezrdio energii do kadego ura-
dzenia pracucego w warunkach niebezpieéséva, zaleca sistosowanie nagbujacego wzoru:
1/2 poboru prdu potrzebnego przy nadawaniu + pobdudpr niezledny przy odbiorze
+ pobdr padu kazdego dodatkowego okzienia.



68 Wyposaenie konwencyjne

4.9.8 Gdy rezerwowynyrodtem energii elektrycznej jest akumulator lubeliat
akumulatoréw wymagag¢ych tadowania, to:
.1 powinny by zapewniong&rodki automatycznego tadowania tych akumula-
toréw, zdolne do ich natadowania do minimalnej wgaraej pojemnsci
w czasie nie przekraczaym 10 godzin;
.2 gdy oket nie przebywa w morzu, pojemgtoakumulatorow powinna gy
sprawdzana za pompodpowiedniej metody’ w okresach nie przekra-
czapcych 12 miesicy.

4.9.9 Jeeli odbiornik GPS wykorzystywany jest do automatygo przekazy-
wania danych o pozycji oku do poktadowych uedlzer radiowych, powinien by

on dodatkowo zasilany z rezerwowe] baterii akunautaw radiowych lub z zasila-
cza bezprzerwowego UPS. Puedanie na zasilanie z rezerwowej baterii akumula-
torow powinno odbywasie automatycznie.

4,10 Wymagania instalacyjne
4.10.1 Rozmieszczenie

4.10.1.1 Urzadzenia radiowe powinny ldyzainstalowane w sterowni w taki spo-
s6b, aby obstugaga je osoba byla zwrécona twarw kierunku ruchu okitu

i miata zapewnios dobr widocznd¢ w tym kierunku. W pobfiu miejsca usta-
wienia uradzer radiowych nalgy zainstalowa zegar.

4.10.1.2 Urzadzenia radiowe megby¢ montowane na stole lub deianie. Mo-
ga by¢ instalowane oddzielnie lub jako radiostacja korkpteva w postaci tzw.
konsoli GMDSS. Spadd dokumentow, ktore zgodnie z Zegnikiem AP-11Re-
gulaminu Radiokomunikacyjnegmwinny znajdowa sie na okecie, w pobliu
miejsca zainstalowania wdzei radiowych nalgy przechowywé:
.1 instrukcg obstugi kadego urzdzenia;
.2 instrukcje serwisowe wszystkich yoze, jesli zadeklarowano gotovéo
eksploatacyja okretu ,w morzu”;
.3 spis sygnatow wywotawczych i cyfrowych kodow iddiigcyjnych mor-
skich stacji ruchomych i morskiej ruchomejay satelitarnej;
.4 spis stacji brzegowych i naziemnych stacji brzegdwgystemu GMDSS
realizupcych korespondengpgdlm i nadajcych komunikaty MSI;
spis stacji okgtowych;
.6 podrcznik morskiej stuby ruchomej i morskiej ruchomej sloy sateli-
tarnej.

&)

Y Jedm z metod sprawdzania pojemisbakumulatoréw jest ich catkowite roztadowanieonpwne
natadowanie przy zastosowaniu znamionowycid@w roboczych i zwyklego czasu tadowania
(np. 10 godzin). Ocena stanu natadowania akumdiatanaze by dokonywana w dowolnym
czasie, lecz j@i okret znajduje s§ w morzu, nie powinna powodowanacacego roztadowania
akumulatoréw.
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4.10.1.3 Kazde uradzenie radiowe powinno bywg SOLAS 1V/6.2)

.1 tak umieszczone, abyadne szkodliwe zakldcenia pochodzenia mecha-
nicznego, elektrycznego lub innego nie przeszkgdmajego prawidto-
wym dziataniu oraz aby byla zapewniona elektroneggzna kompaty-
bilnos¢ z innymi uradzeniami i systemami oraz wykluczone ich szkodli-
we wzajemne oddziatywanie;

.2 umieszczone w SposOb zapewaisj mazliwie najwyzszy stopié bezpie-
czenstwa i dostpnasci operacyjnej;

.3 zabezpieczone przed szkodliwym wptywem wody, eksataych tempe-
ratur oraz innych niekorzystnych warunkérmdowiskowych.

Urzadzenie radiowe VHF/DSC powinno znajdawsic w poblizu radaru gtow-
nego (stanowisko nawigacji i manewrowanhjayv miejscu dogodnym do dowo-
dzenia okgtem i by tak zainstalowane, aby byt zapewniony tatwy gosto nie-
go, a w czasie jegozytkowania twarz operatora mogtadogwrdocona w kierunku
ruchu oketu. W bezpérednim gsiedztwie nalgy umiesci¢ tabliczle z sygnatem
wywotawczym oketu i identyfikatorem morskiej s#lby ruchomej MMSI.

Tam, gdzie jest to niezdne, powinny znajdowasig urzadzenia umeliwia-
jace prowadzenieatznaici ze skrzydet mostka nawigacyjnego. W celu spetnie
nia tego ostatniego wymagania ima wykorzysta radiotelefon przenimy VHF
(wg SOLAS 1V/6.3).

4.10.1.4 Samosptywajca satelitara radioptave awaryjra EPIRB naley zamo-
cowa na otwartym poktadzie w taki sposéb, aby nie ukegarzemieszczaniu
w ekstremalnych warunkach eksploatacji i zostawmatpowierzchni wody w przy-
padku zatorgcia oketu.

4.10.1.5 Transpondery radarowe SART, radiotelefony przaadvVHF dlasrod-
kow ratunkowych i radioptawy awaryjne EPIRB diadkow ratunkowych, jdi
takie @ na okecie, naley przechowywa w sterowni lub w innym pomieszczeniu
nie zamykanym w czasie podgookretu, aby maliwe byto szybkie i tatwe prze-
niesienie ich do dowolnej todzi lub tratwy ratunkejw

4.10.1.6 Baterie akumulatoréw, stanoygie rezerwowezrddito energii elektrycz-

nej, powinny by tak umieszczane i zainstalowane, aby zapévWwg SOLAS

IV/13.7):

najtatwiejsz obstug;

racjonalny czas eksploataciji;

wysoki poziom bezpiecastwa;

utrzymywanie temperatury baterii w zakresie przeigidym przez produ-

centa podczas tadowania jak i bez gbenia; oraz

.5 prag; catkowicie natadowanej baterii przez co najmni@imalna wyma-
gar liczbe godzin w kadych warunkach pogodowych.

Dwihk

D Ppatrz rozdziat 5.
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4.10.1.7 Baterie akumulatorow powinny bynstalowane w madiwie najmniej-
szej odlegtéci od uradzen radiowych.

4.10.1.8 W celu utrzymania, w czasie eksploatacji baterymaganej minimal-
nej ich pojemnéci, baterie nalgy instalow& w zamykanym pomieszczeniu aku-
mulatorowym z odpowiedaiwentylacj i temperatug mieszczca sie w zakresie
od +15°C do +35°C. Baterie przewidziane do instalowania na zgwnpowinny
wytrzymywat zmiany temperatur w zakresie od <ZDdo +55°C.

4.10.1.9 Urzadzenia elektryczne i ugdzenia do tadowania znajdie sg

w pomieszczeniu akumulatoréw powinny¢biskrobezpieczne. Baterie powinny
by¢ tak umieszczone, aby zachowana bytadzy nimi odpowiednia odlegie,
umazliwiajaca dokonywanie inspekcji i konserwacji.

4.10.1.10 Pomieszczenia akumulatorow radiowych powinny spéhaiymaga-
nia rozdziatu llIKonwencji SOLAS 74/9Graz wymagani&zsci VIl — Instalacje
elektryczne i systemy sterowania.

4.10.2 Monta sieci kablowej

4.10.2.1 Montaz sieci kablowej urgdzen radiowych isrodki ochrony odbioru
radiowego przed zakt6ceniami wywotywanymi przezadeenia elektryczne o

tu powinny by wykonane zgodnie z wymaganiami rozdziatiKtnwencji SOLAS
74/97oraz wymaganiamCzsci VIl — Instalacje elektryczne i systemy steroi@an

4.10.2.2 Cata sié kablowa nalgaca do wyposzenia okgtowych uradzea ra-
diowych powinna b§ potazona przy zastosowaniu kabli ekranowanych, z zacho-
waniem cigtosci ekranowania. Przy wprowadzaniu kabli do pomigazcw kto-
rych zainstalowanegodbiorniki, naley uziemi ekrany kabli.

4.10.2.3 Kable obwodow antenowych najeuktada oddzielnie od kabli innego
przeznaczenia. deli nie ma takiej madiwosci, nalery stosowd kable z podwoj-
nym ekranem.

4.10.2.4 Wewretrzne promienie gcia kabli specjalnych i kabli wspétosiowych
o dwej srednicy powinny by nie mniejsze riwymagane przez ich producenta.

4.10.2.5 Rezystancja izolacji dowolnego patmego kabla, odtzonego z obu
koncéw od urzdzen radiowych, powinna wyno&ico najmniej 20 MR, niezalénie
od jego diugéci.

4.10.2.6 Rezystancja izolacji anten w stosunku do kadtubatokpowinna wy-
nost w normalnych warunkach klimatycznych co najmni@j NIQ, a przy pod-
wyzszonej wilgotnéci — co najmniej 1 ND.
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4.10.3 Uziemienia

4.10.3.1 Urzadzenia radiowe powinny mieuziemienia ochronne i robocze wy-
sokiej czstotliwosci, poprowadzone najkrotgszdrogy, zgodnie z wymaganiami
rozdziatu Il Konwencji SOLAS 74/9@raz wymaganiamCzsci VIII — Instalacje
elektryczne i systemy sterowania.

4.10.3.2 Uziemienia robocze wysokiej ¢ztotliwosci powinny by wykonane
z tasmy miedzianej, prowadzonej najkrédsdrogy od nadajnika/przetznika anten
nadawczych/sprgacza antenowego do metalowejanki lub poktadu, magych
pewne paiczenie elektryczne z kadtubem e¢kr, z odprowadzeniami do zaciskéw
uziemiapcych tych nadajnikéw — zgodnie z wymaganiami roahlzil Konwenciji
SOLAS 74/9raz wymaganiamCzsci VIl — Instalacje elektryczne i systemy
sterowania Dtugas¢ tasmy od nadajnika do miejsca pokenia zescianky lub po-
kladem nie powinna przekragzd500 mm. W zatenosci od mocy nadajnikéw
przekroje tamy i odprowadzé powinny by nie mniejsze ri

.1 25 mnf dla nadajnika 0 mocy mniejszejri0 W;

.2 50 mnf dla nadajnika o mocy od 50 do 500 W;

.3 100 mnf dla nadajnika o mocy wkszej nz 500 W.

4.10.3.3 We wszystkich przypadkach, gdzie to ma zastosowaniena wyko-
nywat uziemienie robocze kdego nadajnika oddzielnie przez gr#enie zaci-
skow uziemienia nadajnikow z najidiza metalova scianka za pomog tasmy mie-
dzianej lub gitkiego przewodu o odpowiednim przekroju.

4.10.3.4 W nadajnikach o mocy wkszej nz 50 W elektryczne patzenie tamy
uziemienia (gitkiego przewodu) z korpusem nadajnika powinné tdgkonane co
najmniej w dwdch miejscach, najbardziej oddalongdtrsiebie.

4.10.3.5 Robocze uziemienia odbiornikow najewykonywa za pomog mie-
dzianej tamy lub gktkiej miedzianej linki o przekroju co najmniej 6 Mnpopro-
wadzonych najkrétszdrogy od kadego odbiornika do gtéwnejday uziemienia
nadajnikow lub bezpwednio do najbliszejscianki pokczonej z kadtubem oktu.

4.10.3.6 Metalowe korpusy aparatury radiowej powinny¢slektrycznie pet-
czone najkrotsgdrogy z kadtubem okitu. Przy wprowadzaniu kabli do aparatury
nalezy pofaczy¢ elektrycznie ich ostony ekraruge z korpusem aparatury.

4.10.3.7 Przewody paiczeniowe ochronnych uziensiekorpuséw aparatury
radiowej powinny by maozliwie krotkie, nie diisze nk 150 mm.

4.10.3.8 Uziemienia dolnych kacéw statego takielunku masztéw i kominéw
dymnych powinny by wykonane skitka gtownej liny lub za pomac gietkich
przewodéw metalowych.

4.10.3.9 Ogodlna rezystancja wszystkich poten elektrycznych dowolnego
uziemienia nie powinna przekrac¢z2,02Q.
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4.10.3.10 Miejsca uziemienia uedzer do kadtuba powinny kydostpne dla
przeprowadzania okresowych pomiaroéw i konserwaciji.

4.10.3.11 Nie wolno wykorzystywé uziemier urzadzen radiowych w charakterze
piorunochronow.

4.10.4 Anteny

4.10.4.1 Anteny uradzen radiowych nalgy instalowa& zgodnie z wytycznymi
producentow tych uszlzer, z uwzgkdnieniem wymaga zawartych w niniejszym
rozdziale 4.

4.10.4.2 Anteny odbiorcze powinny lgytakiej konstrukcji i tak rozmieszczone,
aby wzajemne oddziatywanie z wszystkimi antenantiamaczymi i médzy sol
byto minimalne.

4.10.4.3 Przewody anten i ich sprowadizeie powinny znajdowasie blizej niz
1m od komindéw, masztow i innych metalowyche&i okretu. Anteny powinny
by¢ umieszczone w taki sposob, aby nie mogly datykanstrukcji metalowych
okretu w dowolnych warunkach jego eksploatacji.

4.10.4.4 Oddzielne elementy anten masztowych, takie jak wozy, pkty
i izolatory, powinny dawasi¢ tatwo zmienié. Zaleca sj, aby konstrukcja anten
masztowych umdiwiata ich ktadzenie.

4.10.4.5 Na jednostkach do przewozu paliw ptynnych i innyetiunkoéw tatwo-
zapalnych, do stalowego takielunku masztéw (wasttagi, linki do syreny, sztagi
tadunkowe itp.) powinny kywstawione izolatory. Izolatory nalg wstawt tak,
aby odlegté¢ migdzy nimi wynosita nie wicej niz 6 m, a odlegt&t od poktadu do
dolnego izolatora — nie mniejnB m i nie wecej niz 4 m. W celu zmniejszenia
strat przy pracy nadajnikow zaleca drieli¢c izolatorami takielunek na wszystkich
okretach. Dzielenie izolatorami sztagow tadunkowycht jebowihzkowe dla
wszystkich okgtow.

4.10.4.6 Dolne kaice stogcego stalowego takielunku masztéw i kominéw dymnych
powinny by elektrycznie paiczone z kadiubem odu. Caly pozostaly takielunek
powinien by izolowany od kadtuba oéu, a gdy nie jest to mitwe — niezawodnie
pofaczony elekirycznie z kadtubem za pombezowej lub stalowej linki.

4.10.4.7 Anteny odbiornikbéw radiofonicznych i telewizyjnygowinny by jak
najbardziej oddalone od wszystkich anten o przezvaa stabowym.

4.10.4.8 Wopusty anten nadawczych nafeinstalow& w takich miejscach, aby
zapewniona byla nmidiwos¢ prowadzenia przewodOw anten weive pomiesz-
czehr do nadajnikow najkrotazdrogr. W przypadku gdy spegacz antenowy i/lub
przewdd zasilacy anteg nadawcz umieszczoneasw fatwo dosgpnym miejscu,
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to powinny by catkowicie odgrodzone, aby uniestivi ¢ ich przypadkowe do-
tkniecie w granicach 1800 mm nad odpowiednim poktadeapem lub innym
miejscem, gdzie magprzechodz ludzie. Przy instalacji kolumienek lubado-
nych anten masztowych najeprzewidzi€¢ mazliwos¢ odprowadzenia wody wy-
kraplapcej sk w ich wrgtrzu.

4.10.4.9 Dla uniknkcia strat mocy zalecaesistosowd ogrodzenia wykonane
Z materialow izolacyjnych. W przypadku stosowangroolzéh metalowych po-
winny one by niezawodnie uziemione od kadtuba gikr Ogrodzenie naly insta-
lowa¢ w miar mazliwosci w takim miejscu, aby nie tworzyto martwegatk przy
namierzaniu optycznym.

4.10.4.10 Prowadzenie anten odbiorczych powinnc yykonane ekranowa-
nymi kablami wielkiej czstotliwosci, z zachowaniem ggtosci ekranowania. Prze-
taczniki antenowe, odgromniki i inne przydy podhczone do tych kabli powinny
by¢ typu ekranowanego. Doprowadzenia nie powinny wipdza ttumienia sy-
gnatu wikszego ni 3 dB.

4.10.4.11 Ekranowane kable wielkiej egtotliwosci anten odbiorczych nate
wyprowadzé bezpdrednio na otwarty poktad i pagizy¢ na wystarczacej wyso-
kosci do anten odbiorczych za pomgospecijalnych urglzer przegciowych o bu-
dowie strugoszczelnej lub hermetycznej, zapewoyah dostateczne pmizenie
elektryczne i dogp dla sprawdzenia ich stanu.

4.10.4.12 Dla kazdej anteny nie przewidzianej do statego pozinia w potee-
niu roboczym nakey wewmatrz pomieszczenia przewidZieirzadzenie przejcza-
jace, pozwalajce na ustawianie jej w patenia robocze, izolowane i uziemione.

4.10.4.13 Dla ochrony wejcia odbiornika przed wyladowaniami atmosferycz-
nymi w kazdej antenie odbiorczej nale przewidzi€é odpowiednie urgdzenie.
W przypadku zastosowania uktadu dopasaeegyo mgdzy antem odbiorcz

i kablem wielkiej cestotliwosci, urzadzenia ochrony przed wyladowaniami at-
mosferycznymi naley instalow& przed wejciem do uradzenia dopasowagego
(od strony anteny).

4.10.4.14 Antena VHF powinna hyumieszczona miiwie wysoko (tam, gdzie
warunki na to pozwalaj co najmniej 9,15 m nad wodnioajwigkszego zanurze-
nia oketu) i w taki sposob, aby na drodze rozchodzenidadielektromagnetycz-
nych w miag mazliwosci nie byto przeszkéd wokét catego horyzontu.

4.10.4.15 Anteny VHF powinny by umieszczone w odlegiol wigkszej ni
1 m od réwnolegtych do nich konstrukcji przewackzch.

4.10.4.16 Jeeli antena radiotelefonu VHF jest umieszczona naamej wyso-
kosci co antena odbiornika nastuchowego VHF/DSC, tee@di¢ migdzy nimi
powinna wynosi co najmniej 5 m.
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4.10.4.17 Jsli stosuje st anter dookdlry terminalu INMARSAT, nalgy ja
umiesci¢ w miare mazliwosci w takim miejscu, aby nie pojawity eskadne prze-
szkody mogce wyranie pogorsz§y sprawné¢ urzadzenia w kierunku dziobu
i rufy okretu az do elewacji —% oraz w kierunku prawej lub lewej burty eku az
do elewacji —15. Przeszkody, ktére znajdusic w odlegtdci 1 m od anteny i daj
strefe cienia wiksz niz 2°, mogy wyraznie pogorszy sprawnéé¢ urzadzenia
(wg Rez. A.807(19)).

4.10.4.18 J&li stosuje st stabilizowan anter kierunkowa, nalezy ja umiescic
w miar mazliwosci w takim miejscu, abyadne przeszkody mage wyranie
pogorszy sprawn@¢ urzadzenia nie pojawity giw zadnym azymuciezado ele-
wacji =5 . W przypadku anten kierunkowych o zysku okoto &) gdrzeszkody
znajdupce s¢ w odlegtagci do 10 m od anteny i dgje streg cienia wigksz niz 6°
mog Wyraznie pogorszy sprawndéé urzadzenia(wg Rez. A.807(19)).

4.10.4.19 W celu ostrzeéenia o potencjalnym zagreniu napromieniowaniem,
na obudowie anteny nale umiesci¢ tabliczlke informacyjra wskazujca odlegto-
sci, od ktérych poziomy promieniowania wynasodpowiednio 100 W/f)
25 W/nf oraz 10 W/rh(wg Rez. A.807(19) i Rez. A.808(19)).

4.10.4.20 Wysoka¢ zamocowania anteny SART skodku ratunkowym powin-
na wynost co najmniej 1 m nad poziomem mo(Rez. A.802(19)).

4.11 Wymagania techniczno-eksploatacyjne dla ugrlzen radiowych
4.11.1 Wymagania ogoinéwg Rez. A.694(17))

4.11.1.1 Kazde uradzenie radiowe powinno by

.1 wyposaone w niezawodne, zainstalowane na st@ég@ailenie elektryczne
elementow regulacyjnych stosowanych do obstugidrenia radiowego,
niezalene od podstawowego i awaryjnegddta energii elektrycznej; na-
lezy zapewnt mazliwosé regulacji natzenia tego éwietlenia;

.2 wyraznie oznaczone sygnatem rozpoznawczymetkridentyfikatorem
stacji oketowej i innymi kodami mogcymi miet zastosowanie przy ko-
rzystaniu z urgzdzenia radiowego;

.3 wyposaone w elementy regulacyjne, ktérych liczba, korigtja, sposob
funkcjonowania, rozmieszczenie, wyn@ oznaczenie, wielké i tatwa
dostpnas¢ w miejscu pracy umdzenia zapewnifatwa, szyblq i sku-
teczry jego obstug;

.4 tak skonstruowane, aby nietawe wycie elementow regulacyjnych nie
spowodowato jego uszkodzenia lub zagmia dla obstugdgej je osoby;
elementy regulacyjne nie przeznaczone do stosowsdazas rutynowej
obstugi uradzenia nie powinny kytatwo dosgpne.

4.11.1.2 Podhczenie jednego ugdzenia do drugiego lub do kilku innych gz
dzer nie powinno spowodowéazmiany ich parametrow technicznych.
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4.11.1.3 J&li przewidziano cyfrowy panel wprowadzania danychcyframi

od 0 do 9, cyfry te powinny lByrozmieszczone zgodnie ze stosownymi zalecenia-
mi CCITTY. Jdli jednak przewidziano klawiatgralfanumerycza, taky jaka stosu-

je se w maszynach do pisania lub w gnizeniach przetwarzania danych, cyfry
od 0 do 9 mog by¢ rozmieszczone zgodnie z narhsO 3791.

4.11.1.4 Wahania energii zasikgej, normalnie wyspujace na okgcie, nie
powinny wpltywa na prawidtows prac urzadzen.

4.11.1.5 Nalezy przewidzi€ srodki do zabezpieczania wdzer przed przear
zeniami padowymi i napgciowymi, stanami nieustalonymi i przypadkowymi
zmianami biegunowdzi zrodta zasilania.

4.11.1.6 Jeeli przewiduje s, ze uradzenie ldzie zasilane z wcej niz jedne-
go zrodla zasilania, naky przewidzi€ ukfad szybkiego przetzania z jednego
zrodia zasilania na drugie. Uktad taki nie must bijoudowany w urgdzenie.

4.11.1.7 Urzadzenia powinny pracowaprawidtowo w kadych warunkach eks-
ploatacji oketu i powinny przej¢ pomyslnie proby mechaniczne i klimatyczne
wedtug wymaga podanych wPublikacji IEC 945

4.11.1.8 Urzadzenia radiowe powinny Bykompatybilne elektromagnetycznie
z wszelkimi innymi urgdzeniami radiowymi i nawigacyjnymi na akie.

4.11.1.9 Urzadzenie radiowe przewidziane do zainstalowania wipotkompa-

su magnetycznego gtdéwnego lub sterowego powingozagpatrzone w tabliczk

z informach o minimalnej bezpiecznej odledg od tych kompaséw, w jakiej
moze by montowane.

4.11.1.10 Poziom szumow mechanicznych wytwarzanych przezdaenia
radiowe nie powinien zakidéastyszalngci wszelkich innych sygnatow akustycz-
nych, ktére maj wptyw na bezpieczestwo oketu.

4.11.1.11 Konstrukcja urzdzea radiowych powinna uniendbwiaé¢ przypadkowy
dostp do czsci aparatury znajdagych s¢ pod napgciem przekraczagym 55 V.
Dostp do takich elementow wdzenia powinien by mazliwy tylko przy wyciu
specjalnych naedzi. Zaréwno na obudowie wdzenia, jak i wewsqtrz powinny
by¢ umieszczone odpowiednie informacje ostrzegawcze.

4.11.1.12 Czsci metalowe, znajdage sk na zewntrznej czsci obudowy urz-
dzenia radiowego, powinny byiziemione, co nie powinno spowodawaziemie-
nia zaciskéw zasilania.

4.11.1.13 Urzadzenia radiowe powinny Bytak zabezpieczone, aby obstugaj
je osoba nie byta narana na pochodze od nich promieniowanie elektromagne-
tyczne wysokiej ogstotliwosci.

D zalecenie CCITT E161/Q.11.
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4.11.1.14 Urzadzenia zawierafe lampy generage promieniowanie mikrofa-
lowe powinny spelni@nasgpujace wymagania:

.1 zewretrzne promieniowanie mikrofalowe w normalnych wdch pracy
urzadzenia nie powinno przekraczgpoziomu okrélonego w wymaga-
niach Administracji dotycxych bezpiecaestwa i higieny pracy przy sto-
sowaniu urzdzen wytwarzaacych pola elektromagnetyczne w zakresie
czestotliwosci mikrofalowych;

.2 jezeli promieniowanie mikrofalowe wewtrz urzdzenia przekracza do-
puszczalny poziom, wowczas westwz urzdzenia nalgy umiesci¢
ostrzecenie, z& w instrukcji serwisowej utglzenia nalgy okresli¢ srodki
ostraznaosci, jakie naley przedstiwziaé¢ podczas serwisu.

4.11.1.15 Jeeli niewtaciwe dziatlanie urgzenia mae spowodowa wzrost
poziomu promieniowania, to w instrukcji obstugi anizenia nalgy umiecic¢ in-
formacg o okoliczndciach, ktére mog spowodowd taki wzrost i osrodkach
ostraznaosci, jakie naley przedsgwziac.

4.11.1.16 Urzadzenia radiowe powinny kytak skonstruowane, aby w ngst
stwie wymiany blokow funkcjonalnych nie byta wymagaponowna ich kalibracja
lub regulacja. Konstrukcja wdzen powinna take umaliwia¢ tatwy dosgp do
nich w celach inspekgcji lub konserwaciji.

4.11.1.17 Do kazdego urzdzenia radiowego powinna byahczona instrukcja
obstugi i konserwaciji, zawierga:

.1 w przypadku urzdzen zaprojektowanych takie maliwa jest diagnoza
uszkodzé i naprawa poprzez wymiarelementéw — petne schematy ukta-
dow, rozmieszczenie elementdw i ich wykaz;

.2 w przypadku urgzdzen zawierajcych bloki, ktérych diagnoza uszkodize
i naprawa poprzez wymiarelementéw nie jest mbwa — dane umdi-
wiajace zlokalizowanie uszkodzonego bloku i jego wymian

4.11.1.18 Na obudowie kadego uradzenia powinna kiyzamieszczona dobrze
widoczna w pozycji jego zamontowania informacjayiesapca:
.1 dane identyfikacyjne producenta;
.2 numer typu urzdzenia lub identyfikator symbolu, oznacgaj proby typu,
ktorym urzdzenie zostato poddane;
.3 numer seryjny urgzenia.

4.11.2 Uradzenie radiowe VHF do 4cznadsci radiotelefonicznej i cyfrowego
selektywnego wywotania DSC(wg Rez.A.803(19) i MSC.68(68),
oprécz 4.11.2.31)

4.11.2.1 Urzadzenie radiowe VHF me@ skfadd si¢ z kilku blokéw i powinno
by¢ zdolne do pracy simpleksowej lub simpleksowejpldidsowej.
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4.11.2.2 Urzadzenie radiowe VHF powinno zapewéinastpujace rodzaje wy-
wotlan przy zastosowaniu zarowno radiotelefonii, jak frowego selektywnego
wywotania DSC:

.1 alarmowe, pilne i bezpiecastwa,;

.2 eksploatacyjne;

.3 zwiazane z korespondengpubliczry.

4.11.2.3 Urzadzenie radiowe VHF powinno zapewéiaastpujace rodzajedcz-
nosci przy zastosowaniu radiotelefonii:

.1 alarmowy, pilna i bezpieczéstwa,

.2 eksploatacyja;

.3 zwiazam z korespondengijpubliczry.

4.11.2.4 Urzadzenie radiowe VHF powinno zawiérao najmniej:

.1 nadajnik/odbiornik z anten

.2 zintegrowany zespoét stengjy lub jeden albo wicej oddzielnych zespotéw
sterupcych;

.3 mikrofon z przyciskiem do nadawania, ktory saoby umieszczony na
mikrotelefonie;

4 gtosnik wbudowany lub zewgirzny;

5 zintegrowane lub oddzielne auadzenie cyfrowego selektywnego wywota-
nia DSC,;

.6 odbiornik nastuchowy DSC do utrzymywaniagiego nastuchu na kanale 70.

4.11.2.5 W sktad urgdzenia radiowego VHF magwvchodzt takze dodatkowe
odbiorniki.

4.11.2.6 Urzadzenie radiowe VHF powinno néespecjalny przycisk do nadawa-
nia sygnatu alarmowego w niebezpietstevie. Przycisk ten powinien bywyraz-
nie oznaczony i zabezpieczony przed przypadkowytyciam. Uruchomienie
nadawania alarmu powinno wymageo najmniej dwdch czynioi. Powinna ist-
nie¢ mazliwos¢ przerwania i zainicjowania nadawania alarmu wdigan momencie.

4.11.2.7 Urzadzenie radiowe VHF powinno zapew@iaskazanie statusu trans-
misji alarmu w niebezpiecastwie.

4.11.2.8 Urzadzenie radiowe VHF powinno byzdolne do pracy przyzyciu
emisji wymienionych w Zajczniku 19 do Regulaminu Radiokomunikacyjnego
w zakresie nagpujacych czstotliwosci:
.1 w pamie od 156,3 MHz do 156,875 MHz na kanatach singsek/ch,
zgodnie z Zajcznikiem 18Regulaminu Radiokomunikacyjnego
.2 w pamie od 156,025 MHz do 157,425 MHz do nadawaniapanie od
160,625 MHz do 162,025 MHz do odbioru na kanataapleksowych,
zgodnie z Zalcznikiem 18Regulaminu Radiokomunikacyjnego
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4.11.2.9 Urzadzenie radiowe VHF powinno ndievystarczajca liczbe kanatow,
lecz nie mniej i 3, w tym kanat 16 (156,800 MHz) dacknaci w niebezpiecze
stwie, kanat 6 (156,300 MHZz) dacnaci w akcjach SAR i kanat 13 (156,650 MHz)
do kcznaci ze statkami dla zapewnienia bezpidst@a(wg SOLAS I1V/7.1.1).

4.11.2.10 Maksymalna dewiacja egtotliwosci, odpowiadajca gkebokasci mo-
dulacji 100%, powinna ymazliwie zblizona do 5 kHz, lecz wadnym przypadku
nie maze przekracza+/— 5 kHz.

4.11.2.11 Preemfaza i deemfaza powinny wyrio8idB na oktaw.

4.11.2.12 Pasmo przepuszczaniastotliwosci akustycznych nie powinno prze-
kracz& 3000 Hz.

4.11.2.13 Urzadzenie cyfrowego selektywnego wywotania DSC powiroyd
zdolne do pracy na kanale 70 przayciu emisji G2B.

4.11.2.14 Przepcie z jednego kanatu na inny powinnatliozliwe w czasie nie
dtuzszym ni 5 sekund. Przégie z nadawania na odbiér i odwrotnie powinno od-
bywat si¢ w czasie nie przekracaaym 0,3 sekundy.

4.11.2.15 Nalezy przewidzié wiacznik/wylacznik z optycznym wskanikiem
wiaczenia urzdzenia. Naley takze przewidzié optyczny wskanik nadawania
czestotliwosci nasne;.

4.11.2.16 Urzadzenie radiowe VHF powinno wskazyévaumer kanatu, do kté-
rego jest wianie dostrojone. Powinna istiienazliwosé zidentyfikowania numeru
kanatu w kadych warunkach @vietlenia zewgtrznego. Szczegolnie wyiaie
powinny by oznaczone kanaty 16 i 70.

4.11.2.17 W komplecie urzdzenia radiowego VHF zaleca firzewidzi€ urz-
dzenie pozwalage na prowadzeniedzndci radiowe] bezp&rednio ze skrzydet
mostka. W przypadku istnienia dodatkowych stanowssgrowania stanowisko
w sterowni powinno miepriorytet. Oprdcz tego na kdym stanowisku sterowania
nalezy przewidzi€ sygnalizacj zajtosci.

4.11.2.18 Urzadzenie radiowe VHFnie pwinno by zdolne do nadawania
w trakcie przedczania kanatow. Przgizanie z odbioru na nadawanie i na odwrot
nie powinno powodow@aniepazadanych emisiji.

4.11.2.19 Urzadzenie radiowe VHF powinno zapewfianozliwosé przegcia

Zz nadawania na odbior przy pomocy paizehika przyciskanego w czasie nadawa-
nia. Dodatkowo, urdzenie mae umaliwiaé¢ taczna¢ dupleksow bez ecznego
sterowania.

4.11.2.20 Odbiornik uradzenia radiowego VHF powinien zapewhianozli-
wos¢ recznej regulaciji poziomu génosci odbieranego sygnatu.
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4.11.2.21 Na zewntrznej stronie urgzenia radiowego VHF powinien &y
umieszczony element regulacyjny blokady szumow.

4.11.2.22 Urzadzenie radiowe VHF powinno bygotowe do pracy w ggu
1 minuty od chwili whczenia. W stanie pracy nie powinno ulégaszkodzeniu
w przypadku zwarcia lub rozwarciadadwek antenowych.

4.11.2.23 Moc wyjsciowa nadajnika powinna nfiei¢ sic w zakresie 6 do 25 W.
Nalezy przewidzi€ uktad obnzania mocy do wartei od 0,1 W do 1 W. Na kana-
le 70 redukcja mocy nie mie zastosowanie tylko w przypadku wywotania inne-
go niz w niebezpiecaestwie.

4.11.2.24 Czutcs¢ odbiornika przy stosunku sygnatu do szumu 20 d®ipoa
by¢ nie gorsza i 1 V.

4.11.2.25 Urzadzenie DSC powinno IByzdolne do dekodowania odebranej in-
formacji z dopuszczainstop bledéw w znakach nie wksz niz 10°, przy zmo-
dulowanym sygnale wgiowym DSC o poziomie 1V SEM na wejciu wspot-
pracupcego odbiornika VHF.

4.11.2.26 Odbiornik powinien posiadataka odpornd¢ na zakidcenia, aby sy-
gnaty niep@adane nie miaty istotnego wptywu na jego grac

4.11.2.27 Urzadzenie radiowe VHF powinno wspoétpracawaanten o polary-
zacji pionowej, z charakterystyldookolry w ptaszczynie poziomej. Antena po-
winna zapewni& skuteczne promieniowanie i odbior sygnatéw nestmliwosci
pracy uradzenia.

4.11.2.28 Wyjscie odbiornika powinno unitiwiac¢ prag z gtasnikiem i stuchaw-
ka mikrotelefonu. Poziom gkmosci wyjsciowego sygnatu akustycznego powinien
zapewnié dobmw styszalné¢ w warunkach otoczenia wdzenia radiowego VHF
normalnie wystpujacych na okgcie. Powinna istniemazliwosé¢ odlaczenia giénika
przy korzystaniu z mikrotelefonu bez ujemnego wplyva jego poziom gémosci.

4.11.2.29 Podczas nadawania przy pracy simpleksowejgeigjodbiornika po-
winno by¢ blokowane. Przy pracy dupleksowej gitk powinien by odlaczany
automatycznie.

4.11.2.30 Urzadzenie cyfrowego selektywnego wywotania DSC powirtnyd
klasy A lub B.

4.11.2.31 Urzadzenie cyfrowego selektywnego wywotania DSC powirnrae
pewnig:

.1 dekodowanie i kodowanie informacji DSC,;

.2 formatowanie informacji DSC;

D Definicje klas DSC i zwizane z nimi wymagania zawartews Zaleceniu ITU-R M.493.
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weryfikacjg przygotowanej informacji przed jej nadaniem;

wyswietlanie odebranej informaciji w formie zdekodowjane

mozliwo$é¢ recznego wprowadzania danych o pozycji gliri czasie jej

okreslenia, a dodatkowo powinna &ygapewniona madiwosé automatycz-

nego wprowadzania tych dany@hg Rez. MSC 68(68))

.6 automatyczne uaktualnianie pozycji ¢tkr i czasu jej okrdenia, realizo-
wane poprzez uktad elektroniczny, ktéry zacstanowd integralr czesé
urzadzenia. Dla uradzenia, ktére nie ma wbudowanego takiego uktadu,
nalezy przewidzie interfejs spetniajcy wymagania Publikacji IEC 1182
(wg Rez. MSC 68(68))

.7 uruchomienie alarmu, gdy dane o pozycji ¢olr nie zostaty odebrane

z uktadu elektronicznego lub, w przypadku icitznego wprowadzenia,

nie zostaly uaktualnione wagju 4 godzin. Kada informacja o pozycji

okretu nie uaktualniona w giju 23,5 godziny powinna zostavykasowa-

na’ (wg Rez. MSC 68(68)).

arw

4.11.2.32 Jezeli odebrane informacje nie satychmiast drukowane, to gdze-
nie DSC powinno posiadgpami¢ 0 pojemnéci wystarczajcej do przechowania
co najmniej 20 informacji niebezpiedmdwa. Informacje te powinny byprze-
chowywane do czasu ich odczytania.

4.11.2.33 Informacje niebezpiecastwa powinny by kasowane po uptywie 48
godzin od chwili ich odebranigwg Rez. MSC 68(68)).

4.11.2.34 Uruchomienie wywotania alarmowego na DSC powinnblaewat
kazda innego rodzaju praaurzadzenia w tym czasie.

4.11.2.35 W pamkci urzadzenia DSC powinny ldyprzechowywane jego dane
identyfikacyjne, do ktorych aytkownik urzdzenia nie powinien méetatwego
dostpu.

4.11.2.36 Urzadzenie DSC powinno posiadavbudowany system testaly,
ktérego uruchomienie nie powoduje emisji sygnatu.

4.11.2.37 Urzadzenie DSC powinno lywyposaone w dwigkowy i optyczny
wskaznik alarmu, ktéry sygnalizuje odebranie wywotaniareowego lub pilnego
albo magcego kategoei wywotania alarmowego. Nie powinna ist@imaozliwosé
blokowania tego alarmu i jego wskdka. Wyhkhczenie alarmu dviekowego
i optycznego powinno liymozliwe tylko w sposébgczny.

4.11.2.38 Urzadzenie powinno by wyposaone w dwigkowy i optyczny
wskaznik alarmu, ktéry wskazuje wywotanie innez@ilarmowe i pilne.

D Dotyczy uradzei instalowanych na okcie od 01.01.2000 r.
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4.11.3 Uradzenie radiowe MF do 4czndci radiotelefonicznej i cyfrowego
selektywnego wywotania DSQwg Rez. A.804(19) i MSC.68(68))

4.11.3.1 Urzadzenie radiowe MF me sktada si¢ z kilku blokéw i powinno by
zdolne do pracy simpleksowej lub simpleksowej ildkgowe;j.

4.11.3.2 Urzadzenie radiowe MF powinno zapewéiaastpujace kategorie
wywotan przy zastosowaniu zaréwno radiotelefonii, jak frowego selektywnego
wywotania DSC:

.1 alarmowe, pilne i bezpiecastwa,

.2 eksploatacyjne;

.3 zwiazane z korespondengpubliczry.

4.11.3.3 Urzadzenie radiowe MF powinno zapewfianastpujace kategorie
tacznaci przy zastosowaniu radiotelefonii, a nadanie take waskopasmowej
telegrafii dalekopisowej NBDP:

.1 alarmowe, pilne i bezpiecastwa,

.2 eksploatacyjne;

.3 zwiazane z korespondengpubliczry.

4.11.3.4 Urzadzenie radiowe MF powinno zawi€rao najmniej:

.1 nadajnik/odbiornik z anten

.2 zintegrowany zespot stenay lub jeden albo wtej oddzielnych zespotéw
sterupcych;

.3 mikrofon z przyciskiem do nadawania, ktory saoby umieszczony na
mikrotelefonie;

4 gtosnik wbudowany lub zewgirzny;

5 zintegrowane lub oddzielne adzenie cyfrowego selektywnego wywota-
nia DSC;

.6 odbiornik nastuchowy DSC do utrzymywaniagiego nastuchu na egto-
tliwosci alarmowej 2187,5 kHz.

4.11.3.5 Urzadzenie radiowe MF powinno néiespecjalny przycisk do nadawa-
nia sygnatu alarmowego w niebezpiattavie. Przycisk ten powinien bywyraz-
nie oznaczony i zabezpieczony przed przypadkowyayciam. Uruchomienie
nadawania alarmu powinno wymageo najmniej dwoch czyndoi. Urzadzenie
powinno wskazywéstatus transmisji alarmowej w niebezpiatsteie.

4.11.3.6 Powinna istnié mazliwo$¢ przerwania i zainicjowania nadawania alar-
mu w kadym momencie.

4.11.3.7 Nadajnik radiotelefoniczny i DSC powinny dydolne do nadawania na
kilku czestotliwosciach w pamie od 1605 kHz do 4000 kHz, w tym co najmniej na
czestotliwosciach 2182 kHz i 2187,5 kHz.
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4.11.3.8 Czstotliwosci radiotelefoniczne as wyznaczane jako estotliwosci
nosne. Czstotliwosci DSC g wyznaczane jako egtotliwosci przydzielone rod-
kowe). Gdy sygnaly DSCasnadawane przyayciu nadajnika pracacego emisj
J2B, cazstotliwos¢ nasha (sttumiona) powinna Bytak dobrana, aby sygnaly te
nadawane byly na przydzielonejgsiotliwosci DSC. Wybrana cegstotliwos¢ na-
dajnika powinna b§tatwa do odczytania na ptycie czotowejadzenia.

4.11.3.9 Nadajnik powinien b§ zdolny do nadawania (sygnatéw gornej egst
bocznej, gdzie to ma zastosowanie) eqi§E, H3E oraz J2B lub F1B.

4.11.3.10 Przy przeiczaniu na ogtotliwos¢ niebezpiecatstwa 2182 kHz po-
winien by wybierany automatycznie odpowiedni rodzaj emigjizewidziany
w Regulaminie Radiokomunikacyjnym

4.11.3.11 Przy przedczaniu na ogstotliwos¢ alarmovg 2187,5 kHz powinien
by¢ wybierany automatycznie rodzaj emisji J2B lub F1B.

4.11.3.12 Zmiana rodzaju emisji hadajnika powinnackgalizowana przy iy-
ciu jednego elementu regulacyjnego.

4.11.3.13 Powinna istnié mazliwos¢ wyboru czstotliwosci nadawania nieza-
leznie od aktualnej nastawy odbiornika. Wymaganie ito wmyklucza stosowania
urzadzear nadawczo-odbiorczych.

4.11.3.14 Powinna istnié mozliwos¢ przehczania nadajnika z jednej gstotli-
wosci ha drug w czasie nie ditszym niz 15 sekund. Podczas praetania kana-
tow nadawanie powinno lbyzablokowane.

4.11.3.15 Nalezy przewidzi€ automatyczny uktad zapobiegey przemodulo-
waniu.

4.11.3.16 Tolerancja cgstotliwosci nadajnika, po okresie jego nagrzewania, nie
powinna by wigksza ni */-10 Hz.

4.11.3.17 Przy normalne] modulacji szczytowa moc obwiedniraypadku emisji
J3E lub H3E lub moérednia w przypadku emisji J2B lub F1B powinna wyb@®
najmniej 60 W na kalej czstotliwasci w ramach okréonego zakrest

4.11.3.18 Jereli znamionowa moc wygiowa przekracza 400 W, powinna ist-
nie¢ mazliwos¢ jej ograniczenia do wargoi 400 W lub mniejszej.

4.11.3.19 Nadajnik powinien b§ zdolny do pracy na egtotliwasciach 2182 kHz
i 2187,5 kHz w cigu 1 minuty od chwili wdczenia.

4.11.3.20 Powinna by mazliwa ciagla praca nadajnika z m@znamionowy.

D Przy okrélaniu obszaru A2 przyjmujessprawndé anteny 25% i moc wygiowa 60 W.
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4.11.3.21 Nadajnik powinien b§ wyposaony we wskanik pradu antenowego
lub mocy dostarczanej do anteny. Uszkodzenie ukladkanika nie powinno
przerywa obwodu antenowego.

4.11.3.22 Urzadzenie strojonegcznie powinno posiadawystarczajca liczbg
wskaznikdw pozwalagcych na szybkie i doktadne dostrojenie.

4.11.3.23 Dziatanie przeicznika nadawanie/odbior nie powinno powodéwa
niepazadanych emisji.

4.11.3.24 Wszystkie elementy regulacyjne do ustawiania jmékka na czsto-
tliwosci 2182 kHz i 2187,5 kHz powinny bywyraznie oznakowane w celu fatwe-
go postugiwania sinimi.

4.11.3.25 Urzadzenie powinno by tak zaprojektowane i skonstruowane, aby
odlaczenie anteny lub zwarcie koowek antenowych nie powodowato uszkodze-
nia nadajnika dostarczaiego moc do anteny. Po usegii rozwarcia lub zwarcia
obwodu antenowego uklad zabezpiegzgjpowinien automatycznie powréodo
stanu pocztkowego.

4.11.3.26 J&li konieczna jest zwtoka w doprowadzeniu rafa, na przykiad
napkcia anodowego, do ktérejkolwiek i nadajnika po jego wtzeniu, to po-
winna ona nagpowa: automatycznie.

4.11.3.27 J&li nadajnik lub odbiornik zawiera e&i, ktére do prawidtiowego
dziatlania wymagaj ogrzewania, np. termostaty kwarcow, zasilanie aliwo
grzejnych powinno dziatéa gdy inne obwody zasilania wdzenia § wytaczone.
Jeili obwody grzejne maj specjalny przekznik, jego funkcje powinny léyspe-
cjalnie oznakowane; powinien normalnie pozostawapozycji ,wtaczony” i by
zabezpieczony przed przypadkowym pazeeniem. Wisciwa temperatura pracy
powinna by oshgana w cigu 30 minut od chwili wdczenia zasilania.

4.11.3.28 Odbiornik powinien by zdolny do pracy w pasmachestotliwoici

od 1605 kHz do 4000 kHz. Przestrajanie powinné imgzliwe w sposob eaigty
lub skokowo, albo poprzez wybranie pewnej liczbyeSlionych czstotliwosci
odpowiednich do stosowania na @bke, albo poprzez zastosowanie dowolnej
kombinacji tych metod. Odbiornik powinien zawsz@eaniad mazliwos¢ szyb-
kiego dostrojenia do egtotliwosci 2182 kHz i 2187,5 kHz.

4.11.3.29 Czxstotliwosci radiotelefoniczne powinny kyokreslane jako czsto-
tliwosci nasne, a czstotliwosci DSC jako czstotliwosci przydzielone rodkowe).
Wybrana czstotliwos¢ odbiornika powinna bywyraznie widoczna na ptycie czo-
towej uradzenia.

4.11.3.30 Odbiornik powinien by zdolny do odbioru sygnatéw gornej wgi
bocznej odpowiednio dla rodzajéw emisji J3E, H3EB J F1B. Rodzaj emisiji
powinien by wybierany jednym elementem regulacyjnym.



84 Wyposaenie konwencyjne

4.11.3.31 Uzytkownik powinien mié mazliwos¢ wyboru czstotliwosci odbior-
czych niezalenie od nastawy nadajnika. Nie wyklucza to stosowamizdzen
nadawczo-odbiorczych.

4.11.3.32 Odbiornik powinien by zdolny do dostrojenia do mych czstotli-
wosci w czasie nie ditszym ni 15 sekund.

4.11.3.33 Tolerancja cestotliwosci odbiornika, po okresie jego nagrzewania,
nie powinna przekraczd/- 10 Hz.

4.11.3.34 Czutcs¢ odbiornika dla rodzaju emisji J3E i F1B powinn& loye gor-
sza nk 6 WV SEM na wejciu odbiornika, przy stosunku sygnatu do szumu B0 d
Dla DSC stopa kkléw w znakach na wégiu odbiornika nie powinna przekracza
0,01, przy stosunku sygnatu do szumu 12 dB.

4.11.3.35 Wyjscie odbiornika powinno unitiwia¢ prag z gtasnikiem i stu-
chawlg mikrotelefonu. Do wy4cia gtanikowego powinna bydostarczana moc co
najmniej 2 W, a do wygia stuchawkowego co hajmniej 1 mW.

4.11.3.36 Odbiornik powinien posiadawyjscie dla sygnatow DSC, o ile urz
dzenie DSC jest konstrukcyjnie oddzielne.

4.11.3.37 Odbiornik powinien by zdolny do pracy na ¢gtotliwosciach 2182 kHz
i 2187,5 kHz w cigu 1 minuty od chwili wdczenia.

4.11.3.38 Odbiornik powinien posiadataky odpornd¢ na zaktécenia, aby sy-
gnaly niepaadane nie zaklocaly w znagzy sposéb sygnatow padanych.

4.11.3.39 Wszystkie elementy regulacyjne do ustawiania oditkar na czsto-
tliwosci 2187,5 kHz i 2182 kHz powinny Bywyraznie oznakowane w celu fatwe-
go ich stosowania.

4.11.3.40 Odbiornik powinien posiadaautomatycza regulacg wzmocnienia.

4.11.3.41 Urzadzenie cyfrowego selektywnego wywotania DSC powirtnyd
klasy A lub B.

4.11.3.42 Urzadzenie cyfrowego selektywnego wywotania DSC powirrae
pewnig:

dekodowanie i kodowanie informacji DSC;

formatowanie informacji DSC;

weryfikacje przygotowanej informaciji przed jej nadaniem;

wyswietlanie odebranej informacji w formie zdekodowane

reczne wprowadzanie danych o pozycji ¢tkri czasie jej okrdenia,

a dodatkowo m#iwos¢ automatycznego wprowadzania tych danych;
(wg Rez. MSC 68(68))

arwN P

D Definicje klas DSC i zwizane z nimi wymagania zawartews Zaleceniu ITU-R M.493.
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.6 wyswietlanie odebranej informacji w formie zdekodowjamezy zastoso-
waniu co najmniej 160 znakéw w dwéch lubcweej wierszach (wg Rez.
MSC 68(68))

.7 automatyczne uaktualnianie pozycji efkri czasu jej okrdenia, realizo-
wane poprzez ukiad elektroniczny, ktory zacstanowd integralry czgs¢
urzadzenia. Dla urzdzenia, ktére nie ma wbudowanego takiego uktadu,
nalezy przewidzi€ interfejs spetniajcy wymagania Publikacji IEC 1182
(wg Rez. MSC 68(68))

.8 uruchomienie alarmu, gdy dane o pozycji etkr nie zostaty odebrane
z ukladu elektronicznego lub, w przypadku i@tanego wprowadzenia,
nie zostaty uaktualnione wagu 4 godzin. Kada informacja o pozyciji
okretu nie uaktualniona w ggu 23,5 godziny powinna zostavykasowa-
na’ (wg Rez. MSC 68(68)).

4.11.3.43 Jezeli odebrane informacje nie satychmiast drukowane, to gdze-
nie DSC powinno posiadgpamg¢ o pojemnéci wystarczajcej do przechowania
co najmniej 20 informacji niebezpiedmtwa. Informacje te powinny Byprze-
chowywane do czasu ich odczytania.

4.11.3.44 Informacje niebezpiecastwa powinny by kasowane po uptywie
48 godzin od chwili ich odebrarigwg Rez. MSC 68(68)).

4.11.3.45 Uruchomienie wywotania alarmowego na DSC powinnblaewat
kazda innego rodzaju praaurzadzenia w tym czasie.

4.11.3.46 W pamkci urzadzenia DSC powinny kiyprzechowywane jego dane
identyfikacyjne, do ktorych aytkownik urzdzenia nie powinien méetatwego
dostpu.

4.11.3.47 Urzadzenie DSC powinno posiadavbudowany system testaiy,
ktérego uruchomienie nie powoduje emisji sygnatu.

4.11.3.48 Urzadzenie DSC powinno ldywyposaone w dwickowy i optyczny
wskaznik alarmu, ktory sygnalizuje odebranie wywotaniaraowego lub pilnego
albo magcego kategoei wywotania alarmowego. Nie powinna isthimaozliwosé
blokowania tego alarmu i jego wskaka. Wykczenie alarmu avigkowego
i optycznego powinno l#ymaozliwe tylko w sposébgczny.

4.11.4 Uradzenie radiowe MF/HF do hcznasci radiotelefonicznej, wasko-
pasmowej telegrafii dalekopisowej NBDP i cyfrowegselektywnego
wywotania DSC(wg Rez. A.806(19) i MSC.68(68))

4.11.4.1 Urzadzenie radiowe MF/HF nie sktada si¢ z kilku blokéw i powinno
by¢ zdolne do pracy simpleksowej lub simpleksowejpldisowe;.

D Dotyczy uradzei instalowanych na okcie od 01.01.2000 r.
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4.11.4.2 Urzadzenie radiowe MF/HF powinno zapewfiaastpujace kategorie
wywotan przy zastosowaniu zaréwno radiotelefonii, jak frowego selektywnego
wywotania DSC:

.1 alarmowe, pilne i bezpiecastwa,

.2 eksploatacyjne;

.3 zwiazane z korespondengpubliczry.

4.11.4.3 Urzadzenie radiowe MF/HF powinno zapewhiaastpujace kategorie
taczndici przy zastosowaniu zarowno radiotelefonii, jakaskopasmowej telegra-
fii dalekopisowej NBDP:

.1 alarmowe, pilne i bezpiecastwa,

.2 eksploatacyjne;

.3 zwiazane z korespondengpubliczry.

4.11.4.4 Urzadzenie radiowe MF/HF powinno zawiéra&o najmniej:

.1 nadajnik/odbiornik z anten

.2 zintegrowany zespo6t stendyy i/lub jeden albo wicej oddzielnych zespo-
tow sterugcych;

.3 mikrofon z przyciskiem do nadawania, ktory iaoby umieszczony na
mikrotelefonie;

4 glosnik wbudowany lub zewgirzny;

.5 zintegrowane lub oddzielne adzenie vaskopasmowej telegrafii daleko-
pisowej NBDP;

.6 zintegrowane lub oddzielne udzenie cyfrowego selektywnego wywota-
nia DSC,;

.7 odbiornik nastuchowy DSC do utrzymywaniagtego nastuchu tylko na
kanatach alarmowych. §le stosowany jest odbiornik z przeszukiwaniem
wigce] niz jednego kanatu alarmowego, wszystkie wybrane kapawvin-
ny by przeszukiwane w czasie nie ghazym ng 2 sekundy, przy czym
czas zatrzymania nai@ym kanale powinien pozwalaa detekg sygna-
lbw synchronizacyjnych, poprzedzaych kade wywotanie DSC. Prze-
szukiwanie powinno zatrzymai¢ tylko przy odbiorze sygnatow synchro-
nizacji bitowej, nadawanych z szyhioin 100 boddw.

4.11.4.5 Urzadzenie radiowe MF/HF powinno ndiespecjalny przycisk do nada-
wania sygnalu alarmowego w niebezpigrsteie. Przycisk ten powinien bywy-
raznie oznaczony i zabezpieczony przed przypadkowygtiam. Uruchomienie
nadawania alarmu powinno wymageo najmniej dwoch czyndoi. Urzadzenie
powinno wskazywéstatus transmisji alarmowej w niebezpigtsteie.

4.11.4.6 Powinna istnié mazliwo$¢ przerwania i zainicjowania nadawania alar-
mu w kadym momencie.

4.11.4.7 Nadajnik powinien b§ zdolny do nadawania na wszystkichesiotli-
wosciach przydzielonych morskiej sbie ruchomej w pasmach od 1605 kHz
do 27 500 kHz. Jako minimum, ngstijace czstotliwosci powinny by tatwo
dostpne dla operatora:
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.1 czstotliwosci DSC: 2187,5; 4207,5; 6312; 8414,5; 12577 i 16804z,

.2 czestotliwosci radiotelefoniczne: 2182, 4125, 6215, 8291, 10 296 420
kHz;

.3 czestotliwosci dalekopisowe NBDP: 2174,5; 4177,5; 6268; 83765520
i 16 695 kHz;

4.11.4.8 Czstotliwosci radiotelefoniczne as wyznaczane jako estotliwosci
nosne; czstotliwosci NBDP i DSC § wyznaczane jako przydzielongdqdkowe).
Gdy sygnaly NBDP i DSCasnadawane przyzyciu rodzaju emisji J2B, gatotli-
wos¢ nasna (sttumiona) powinna kbytak dobrana, aby sygnaty te nadawane byly
na czstotliwosci przydzielonej. Wybrana ¢gtotliwos¢ nadajnika powinna ldy
tatwa do odczytania na ptycie czotowejadzenia.

4.11.4.9 Nadajnik powinien b§ zdolny do nadawania (tam, gdzie to ma zastoso-
wanie, sygnatow gornej wgli bocznej) emisj J3E, H3E oraz J2B, albo F1B.

4.11.4.10 Przy przeiczaniu na zadanczstotliwosé¢ alarmowy 2182 kHz odpo-
wiedni rodzaj emisji, przewidziany Regulaminie Radiokomunikacyjnymowi-
nien by wybierany automatycznie.

4.11.4.11 Podczas przetzania na przydzielonesrodkowe) cestotliwosci
NBDP i DSC automatycznie powiniendwybierany rodzaj emisji F1B lub J2B.

4.11.4.12 Zmiana rodzaju emisji hadajnika powinnackgalizowana przy iy-
ciu jednego elementu regulacyjnego.

4.11.4.13 Uzytkownik powinien mié maozliwos¢é wyboru czstotliwosci nada-
wania niezalenie od nastawy odbiornika. Nie wyklucza to stosoaanrzdzen
nadawczo — odbiorczych.

4.11.4.14 Powinna istnié mozliwos¢ przehczania odbiornika z jednej €to-
tliwoséci na drug w czasie nie ditszym niz 15 sekund. Podczas praetania kana-
tobw nadawanie powinno lByzablokowane.

4.11.4.15 Nalezy przewidzi€é automatyczny uktad zapobiegey przemodulo-
waniu.

4.11.4.16 Tolerancja cgstotliwosci nadajnika, po okresie jego nagrzewania, nie
powinna by wieksza nk */-10 Hz.

4.11.4.17 Przy normalnej modulacji szczytowa moc obwiedni wypadku
emisji J3E lub H3E lub moérednia w przypadku emisji J2B lub F1B powinna
wynosi co najmniej 60 W na kaej czstotliwosci w okresllonym zakresi®.

D W niektérych obszarach wagtomocy 60 W mee nie wystarcz§ do uzyskania niezawodnej
taczndici. Dla tych obszaréw nmie by¢ wymagana wart@ mocy wiksza ni 60 W.
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4.11.4.18 J&li znamionowa moc wyfiowa przekracza 400 ¥ powinna ist-
nie¢ mazliwo$¢ jej zredukowania do wardoi 400 W lub mniejszej. Zasadniczo dla
celow heznaei radiowej powinna by stosowana moc minimalna.

4.11.4.19 Urzadzenie powinno byzdolne do pracy w ggu 1 minuty od chwili
wtaczenia.

4.11.4.20 Powinna by mazliwa ciagta praca nadajnika z mpznamionov.

4.11.4.21 Nadajnik powinien b§ wyposaony we wskanik pradu antenowego
lub mocy dostarczanej do anteny. Uszkodzenie ukladiaznika nie powinno
przerywa obwodu antenowego.

4.11.4.22 Urzadzenie strojonegcznie powinno posiadawystarczajca liczbe
wskaznikdw pozwalagcych na szybkie i doktadne dostrojenie.

4.11.4.23 Dzialanie przedcznika nadawanie/odbior nie powinno powodéwa
niepazadanych emisji.

4.11.4.24 Wszystkie elementy regulacyjne do pepzlania nadajnika na e€zto-
tliwosci 2182 kHz i 2187,5 kHz powinny bywyraznie oznakowane w celu fatwe-
go postugiwania sinimi.

4.11.4.25 Urzadzenie powinno by tak zaprojektowane i skonstruowane, aby
odlaczenie anteny lub zwarcie koowek antenowych nie powodowato uszkodze-
nia nadajnika dostarczagiego moc do anteny. Po usegii rozwarcia lub zwarcia
obwodu antenowego uktad zabezpiegzgjpowinien automatycznie powréclo
stanu pocztkowego.

4.11.4.26 J&li konieczna jest zwloka w doprowadzeniu rafa, na przykiad
napkcia anodowego, do ktorejkolwiek gzi nadajnika po jego wezeniu, to po-
winna ona nagpowa automatycznie.

4.11.4.27 J&li nadajnik lub odbiornik zawiera e&i, ktére do prawidiowego
dziatania wymagaj ogrzewania, np. termostaty kwarcéw, zasilanie ahiwo
grzejnych powinno dziaéa gdy inne obwody zasilania awdzenia § wytaczone.
Je&li obwody grzejne maj specjalny przekznik, jego funkcje powinny ldyspe-
cjalnie oznakowane; powinien normalnie pozostawapozycji ,wlaczony” i by¢
zabezpieczony przed przypadkowym pazeeniem. Wiéciwa temperatura pracy
powinna by oskhgana w cigu 30 minut od chwili wgczenia zasilania.

4.11.4.28 Odbiornik powinien by zdolny do przestrajania w pasmacleste-
tliwosci od 1605 kHz do 27,5 MHz. Przestrajanie powingé mozliwe w sposéb
ciagly lub skokowo albo poprzez wybranie pewnej licayeslonych czstotliwaosci

D Regulamin Radiokomunikacyjmkreila 400 W jako moc maksymajrdla uradzei MF uzywa-

nych w rejonie 1.
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odpowiednich do stosowania na @ke, albo poprzez zastosowanie dowolnej
kombinacji tych metod. Jako minimum, ngmijace czstotliwosci powinny by
tatwo dostpne dla operatora:
.1 czstotliwosci DSC: 2187,5; 4207,5; 6312; 8414,5; 12 577 i 08,8 kHz;
.2 czestotliwosci nasne dla radiotelefonii: 2182, 4125, 6215, 8291, 8D 2
i 16 420 kHz;
.3 czstotliwosci NBDP: 2174,5; 4177,5; 6268; 8376,5; 12 520 696 kHz.

4.11.4.29 Czstotliwosci radiotelefoniczne powinny kyokreslane jako czsto-
tliwosci nasne, a cgstotliwosci NBDP i DSC jako cgstotliwosci przydzielone
(srodkowe). Wybrana estotliwos¢ odbiornika powinna by wyraznie widoczna
na ptycie czotowej urglzenia.

4.11.4.30 Odbiornik powinien by zdolny do odbioru sygnatéw gornej wgt
bocznej odpowiednio dla rodzajow emisji J3E, H3EE J F1B. Rodzaj emisji
powinien by wybierany jednym przetznikiem.

4.11.4.31 Uzytkownik powinien mié mazliwos¢ wyboru czstotliwosci odbior-
czych niezalenie od nastawy nadajnika. Nie wyklucza to stosowamizdzer
nadawczo-odbiorczych.

4.11.4.32 Odbiornik powinien by zdolny do dostrojenia do mych czstotli-
wosci w czasie nie diitszym ni 15 sekund.

4.11.4.33 Tolerancja cestotliwosci odbiornika, po okresie jego nagrzewania,
nie powinna przekraczd/-10 Hz.

4.11.4.34 Czutc¢ odbiornika dla rodzaju emisji J3E i F1B powinnac byie
gorsza nt 6 uV SEM na wejciu odbiornika, przy stosunku sygnatu do szumu
20 dB. Dla NBDP i DSC stopadatéw w znakach na w§giu odbiornika nie po-
winna przekracza0,01, przy stosunku sygnatu do szumu 12 dB.

4.11.4.35 Wyjscie odbiornika powinno unitiwia¢ prag z gtaésnikiem i stu-
chawlq mikrotelefonu. Do wy4cia gtagsnikowego powinna bydostarczana moc co
najmniej 2 W, a do wygia stuchawkowego co najmniej 1 mW.

4.11.4.36 Odbiornik powinien posiadawyjscie dla sygnatdw NBDP i DSC,
o0 ile uradzenia te g konstrukcyjnie oddzielone.

4.11.4.37 Urzadzenie powinno by zdolne do pracy w ggu 1 minuty od chwili
wiaczenia.

4.11.4.38 Urzadzenie powinno posiadaaka odpornd¢ na zaktdcenia, aby sy-
gnaly niepaadane nie zaklocaly w znagzy sposdb sygnatow pgdanych.

4.11.4.39 Odbiornik powinien posiadaautomatycza regulacg wzmocnienia.
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4.11.4.40 Urzadzenie cyfrowego selektywnego wywotania DSC powiroyd
klasy AV.

4.11.4.41 Urzadzenie cyfrowego selektywnego wywotania DSC powirnae

pewnig:

dekodowanie i kodowanie informacji DSC;

formatowanie informacji DSC;

weryfikacjg przygotowanej informacji przed jej nadaniem;

wyswietlanie odebranej informacji w formie zdekodowjane

reczne wprowadzanie danych o pozycji gikri czasie jej okrdenia, a do-

datkowo mdliwos¢ automatycznego wprowadzania tych dangweg Rez.

MSC 68(68))

.6 wyswietlanie odebranej informacji w formie zdekodowjapezy zastoso-
waniu co najmniej 160 znakéw w dwoch lubcugéj wierszach (wg Rez.
MSC 68(68))

.7 automatyczne uaktualnianie pozycji efkri czasu jej okrdenia, realizo-
wane poprzez ukiad elektroniczny, ktory zacstanowd integralry czgs¢
urzadzenia. Dla urgdzenia, ktére nie ma wbudowanego takiego ukfadu,
naley przewidzi€ interfejs spetniaicy wymagania Publikacji IEC
1162 (wg Rez. MSC 68(68))

.8 uruchomienie alarmu, gdy dane o pozycji etkr nie zostaly odebrane
z uktadu elektronicznego lub, w przypadku iechznego wprowadzenia, nie
zostaly uaktualnione w agu 4 godzin. Kada informacja o pozycji oktu
nie uaktualniona w ggu 23,5 godziny powinna zostavykasowand
(wg Rez. MSC 68(68)).

abdwiNhk

4.11.4.42 Jeeli odebrane informacje nig satychmiast drukowane, to ydze-
nie DSC powinno posiadgpami¢ 0 pojemnéci wystarczajcej do przechowania
co najmniej 20 informacji niebezpiedmtwa. Informacje te powinny Byprze-
chowywane do czasu ich odczytania.

4.11.4.43 Informacje niebezpiecastwa powinny by kasowane po uptywie 48
godzin od chwili ich odebrarfigwg Rez. MSC 68(68)).

4.11.4.44 Uruchomienie wywotania alarmowego DSC powinno dnpgerw-
szerstwo przed kadym innym dziataniem uszizenia.

4.11.4.45 W pamkci urzadzenia DSC powinny ldyprzechowywane jego dane
identyfikacyjne, do ktorych aytkownik urzadzenia nie powinien méetatwego
dostpu.

4.11.4.46 Urzadzenie DSC powinno posiadavbudowany system testaiy,
ktérego uruchomienie nie powoduje emisji sygnatu.

1)
2)

Definicje klas DSC i zwizane z nimi wymagania zawartews Zaleceniu ITU-R M.493.
Dotyczy uradzeai instalowanych na okcie od 01.01.2000 r.
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4.11.4.47 Urzadzenie DSC powinno lywyposaone w dwigkowy i optyczny
wskaznik alarmu, ktéry sygnalizuje odebranie wywotaniaraowego lub pilnego,
albo majcego kategoei wywotania alarmowego. Nie powinna ist@imazliwo$é
blokowania tego alarmu i jego wskdka. Wyhkhczenie alarmu dviekowego
i optycznego powinno l#ymozliwe tylko w sposébgczny.

4.11.4.48 Urzadzenie wskopasmowej telegrafii dalekopisowej NBDP powinno
by¢ zdolne do pracy w systemie FEC i ARQ na kanatatipleksowych przydzie-
lonych dla dalekopisoweg¢znaici alarmowe;.

4.11.4.49 W pamkci urzadzenia NBDP powinny kiyprzechowywane jego dane
identyfikacyjne, do ktorych aytkownik urzadzenia nie powinien méetatwego
dostpu.

4.11.4.50 Urzadzenie NBDP powinno zapewtia
.1 kodowanie i dekodowanie wiadoKud,
.2 formatowanie i weryfikag wiadomaci przed jej nadaniem;
.3 rejestrac odebranych wiadonsoi.

4.11.4.51 Uradzenie NBDP — wymagania szczegotovjeg Rez. A.700(17))

4.11.4.51.1 Urzadzenie NBDP powinno zapewsiavydruk odebranych wiado-
maosci. Zakres jego funkcji powinien obejmodvadbidr sygnatu, jego przetwarza-
nie, wydruk wiadoméci oraz regulagj czstotliwosci odbiornika, realizowan
zaréwno gcznie, jak i automatycznie.

4.11.4.51.2 Urzadzenie NBDP powinno zapewsigatwy dos¢p do wiadomeci
dotyczcych pokrywanych obszaréw oraz kategorii wiadéohowytaczonych
przez operatora z odbioru.

4.11.4.51.3 Odbiornik uradzenia NBDP powinien pracowana czstotliwo-
sciach okrélonych wRegulaminie Radiokomunikacyjnym.

4.11.4.51.4 Urzadzenie NBDP powinno ldywyposaone w wewatrzny system
testowania prawidtowdei pracy odbiornika, procesora sygnatow i drukarki.

4.11.4.51.5 Urzadzenie NBDP powinno posiaéipamié wewrgtrznag o pojem-
nosci wystarczajcej do przechowywania co najmniej 225 identyfiké&to wia-
domgici. Identyfikatory te powinny hy kasowane z pamti w sposGb automa-
tyczny po uptywie 60 do 72 godzin.zédi liczba odebranych identyfikatoréw wia-
domaici przekracza pojemié pamkci, identyfikatory najstarszych wiadogw
powinny ulec skasowaniu.

4.11.4.51.6 W pamkci urzadzenia NBDP powinny ky przechowywane tylko
identyfikatory wiadoméci odebranych poprawnie, tzn. takich, dla ktoryobpa
btedow w znakach jest méza ni 4 %.
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4.11.4.51.7 Odbiér wiadoméci o poszukiwaniu i ratowaniu powinien urucho-
mi¢ alarm w miejscu kierowania akem. Wyhczenie alarmu powinno bymaz-
liwe tylko w sposObgczny.

4.11.4.51.8 Przerwa w zasilaniu ugdzenia krotsza ni6 godzin nie powinna
spowodowd wykasowania z pamati programowalnej ueglzenia informaciji
o identyfikatorach stacji nadawczej,§B rodzaju wiadoméci (B,).

4.11.4.51.9 Czutas¢ odbiornika powinna byrowna lub lepsza 7i6 pVv, aby
stopa b¢déw w znakach odebranej wiadofobnie przekraczata 10

4.11.4.51.10 Drukarka powinna hyzdolna do drukowania co najmniej 32 zna-
kow w wierszu.

4.11.451.11 Je&li automatyczna zmiana wiersza powoduje podziatvatoto
powinno to by uwidocznione w wydruku. Drukarka powinna automatye wy-
suwa papier po zakaczeniu wydruku.

4.11.451.12 J&li znak zostal obarczony ddem, powinna by automatycznie
drukowana gwiazdka.

4.11.4.51.13 W celu zapewnienia automatycznego odbioru morskibbrmacii
bezpieczastwa MSI, odbiornik HF ugglzenia powinien hysterowany zegarem czasu
uniwersalnego o doktadém co najmniej 1 s, spgzonym z programowainpamecia
zawierajca czstotliwosci i czas nadawania odpowiednich stacji brzegowych.

4.11.5 Ziemska stacja okgtowa do acznasci satelitarnej INMARSAT
4.11.5.1 Wymagania ogolnéwg Rez. A.808(19), oprécz 5.5.1.2)

4.11.5.1.1 Ziemska stacja oktowa zdolna do dwukierunkowegdzndici dale-
kopisowej i telefonicznej powinna byypu uznanego przez ktizynarodow Or-
ganizacg ds. Ruchomej #cznaici Satelitarnej INMARSAT.

4.11.5.1.2 Do ziemskich stacji oktowych, ktore spetniajwymagania systemu
GMDSS, zalicza gt INMARSAT A, INMARSAT B oraz INMARSAT C.

4.11.5.1.3 Zadne zewetrzne elementy regulacyjne ydzenia nie powinny po-
zwala na zmiar kodu identyfikacyjnego stacji.

4.11.5.1.4 Nalezy zapewnt mazliwo$é inicjacji i przerwania nadawania alarmu
w kazdej chwili.

4.11.5.1.5 Zmiana jednegarédia zasilania na drugie lub jakakolwiek inna
przerwa w zasilaniu trwaga nie dtiej niz 60 sekund nie powinna powododva
konieczngci ponownego uruchamiania wdzenia lub utraty danych zawartych

W jego pamgci.
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4.11.5.1.6 Ziemska stacja oktowa INMARSAT i odbiornik EGC magwspot-
pracowa z anten dookdlry lub kierunkow.

4.11.5.2 Ziemska stacja oktowa INMARSAT C (wg Rez. A.807(19)
i MSC.68(68))

4.11.5.2.1 Stacja INMARSAT C zdolna do dwukierunkowegtndci dalekopi-
sowej mae mie&€ wbudowany odbiornik rozszerzonego wywotania grupgw
EGC, spetniajcy wymagania podrozdziatu 4.11.6.

4.11.5.2.2 Oprocz spetnienia wymagiaogéinych zawartych w podrozdziale
4.11.5.1, dotycrych kadego typu stacji INMARSAT, stacja INMARSAT C
powinna by wyposaona w specjalny przycisk alarmowy, ktory powiniest:b

.1 wyraznie oznakowany; oraz

.2 zabezpieczony przed przypadkowym uruchomieniem.

4.11.5.2.3 Inicjacja alarmu powinna wymagao najmniej dwoch niezataych
CzynnaGci.

4.11.5.2.4 Urzadzenie powinno wskazywastatus transmisji alarmu w niebez-
pieczastwie.

4.11.5.2.5 Stacja INMARSAT C powinna zapewgianazliwos¢ automatyczne-
go i recznego wprowadzania danych o pozycjigblri czasie jej okrdenia.

4.11.5.2.6 Stacja INMARSAT C powinna posiadlanazliwos¢ automatycznego
uaktualniania pozycji oktu i czasu okréenia tej pozycji poprzez dodatkowe
urzadzenie elektroniczne, ktore o stanowd integralry, cze$¢ tej stacji. Dla sta-
cji, ktéra nie ma takiego wdzenia, nalgy przewidzi€ interfejs spetniajcy wy-
magania Publikacji IEC 118Zwg Rez. MSC 68(68)).

4.11.5.2.7 Nalezy zapewné mozliwos¢ uruchomienia si alarmu, gdy dane
0 pozycji nie zostaly odebrane z anizenia elektronicznego lub, w przypadku ich
recznego wprowadzania, nie zostaty uaktualnione agwid godzin. Kada infor-
macja o pozycji okitu nie uaktualniona w ggu 24 godzin powinna ywyraznie
uwidoczniond (wg Rez. MSC 68(68)).

4116  Odbiornik rozszerzonego wywotania grupowedeGC (wg Rez. A.664(16))

4.11.6.1 Odbiornik EGC przeznaczony do pracy w systemie INRBAT powi-
nien by typu uznanego przez INMARSAT. Me stanowt oddzielne uradzenie
lub integralm cz¢s¢ ziemskiej stacji okitowe] INMARSAT.

4.11.6.2 Odbiornik EGC powinien hyzdolny do drukowania odebranej wiado-
mosci. Odebrane wiadondoi mog by¢ gromadzone w pargi urzadzenia z ozna-
czeniem,ze zostaty zachowane do 7miejszego wydruku, z wyjkiem alarméw
w niebezpieczgstwie, ostrzeen nawigacyjnych i meteorologicznych, ktére po-
winny by drukowane natychmiast po odebraniu.

D Dotyczy uradzei instalowanych od 01.01.2000 r.
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4.11.6.3 Nalezy przewidzi€ maozliwos¢ recznego wprowadzania danych
0 pozycji oketu i kodu obszaru geograficznego w celu uliwgenia odbioru wy-
wotan grupowych dla danego obszaru geograficznego. Ponjaetu maze by
wprowadzana do EGC automatycznie z odbiornika nawyignego i na tej podsta-
wie maze by okreslany obszar geograficzny.

4.11.6.4 Odbiornik EGC powinien inicjow@a alarm akustyczny i optyczny
w miejscu dowodzenia odem po odebraniu wywotania alarmowego, pilnego lub
majacego kategoei niebezpiecagstwa. Naley przewidzié mozliwosé kasowania
takiego alarmu tylko w sposobazny.

4.11.6.5 Odbiornik EGC powinien bywyposaony we wskanik braku jego do-
strojenia lub synchronizacji z i@ emitowamn przez danego satelibperacyjnego.

4.11.6.6 Kazda odebrana wiadord® powinna by drukowana niezaimie od
wielkosci stopy béddw w znakach. 3& znak zostat odebrany dinie, powinien
by¢ drukowany znak ,obeenia linii”.

4.11.6.7 Odbiornik EGC nie powinien drukowaponownie tych wiadonsai,
ktére wczéniej zostaty ju poprawnie odebrane. Drukarka powinng lagolna do
drukowania co najmniej 40 znakdéw w wierszuzeliejakiekolwiek stowo nie mie-
$cCi sie w catagci w tym samym wierszu, powinno dyrzeniesione do naginego
wiersza. Po zakzeniu wydruku jednej wiadonda, drukarka powinna automa-
tycznie wysuwa papier, rolic odsgp 5 wierszy do nagpnej wiadoméci.

4.11.6.8 Odbiornik EGC powinien bytak skonstruowany, aby nie byto ahe
wosci zablokowania odbioru alarméw w niebezpigtstwie, ostrzeen nawigacyj-
nych i meteorologicznych przeznaczonych dlactikw znajdujcych sé w okre-
slonych obszarach geograficznych.

4.11.6.9 Zmiana jednegdrodia zasilania na drugie lub jakakolwiek inna prze
rwa w zasilaniu trwajca nie diiej niz 60 sekund nie powinna powodoivko-
nieczndgci ponownego uruchamiania wdzenia lub utraty danych zawartych

W jego pamngci.

4.11.7 Odbiornik ostrzezen nawigacyjnych i meteorologicznych NAVTEX
(wg Rez. A.525(13))

4.11.7.1 Odbiornik NAVTEX powinien sktadasic z uradzenia odbiorczego,
procesora sygnatow i drukarki. Powinien #akzawiera uktad do badania, czy
urzadzenia te pracuajprawidtowo.

4.11.7.2 Odbiornik NAVTEX powinien zapewnéatatwy dosgp do informacji
dotyczicych pokrywanych obszarow i kategorii wiadawio ktore zostaty wy-
czone przez operatora z odbioru.
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4.11.7.3 Odbiornik NAVTEX powinien pracow@na czstotliwosci 518 kHZ.
Powinien posiadapami¢ wewretrzna zdolm do zapanmitywania 30 identyfikato-
réw wiadomdci. Po uptywie 60 do 72 godzin identyfikator wiadmiti powinien
zost& automatycznie wykasowany z pawii Jali liczba odebranych identyfikato-
row wiadomdci przekracza pojemié pamkci, identyfikatory najstarszych wia-
domaici powinny by wykasowane z pari.

4.11.7.4 Odbiornik NAVTEX powinien zapamtywa¢ tylko identyfikatory wia-
domdici odebranych prawidtowo, tzn. takich, dla ktorstbpa bédow w znakach
jest nizsza ni 4%.

4.11.7.5 Odbior wiadoméci o poszukiwaniu i ratowaniu powinien spowodéwa
wiaczenie alarmu w miejscu dowodzenia gi&m. Wyhczenie alarmu powinno
by¢ mazliwe tylko w sposébgczny.

4.11.7.6 Informacja o identyfikatorach stacji nadawczej)(Brodzaju wiadomo-
sci (B,) zawarta w pamgci programowalnej nie powinna ulec wymazaniu wskute
przerwy w zasilaniu ustlzenia krotszej @i6 godzin.

4.11.7.7 Czutcé¢ odbiornika powinna bytaka, aby dlarodia o sile elektromo-
torycznej 2uV, pofaczonego szeregowo z bezreaktangyjnpedanci 50 Q, stopa
btedow w znakach byta péza nk 4%.

4.11.7.8 Drukarka powinna hy zdolna do drukowania co najmniej 32 znakéw
W wierszu.

4.11.7.9 J&li automatyczna zmiana wiersza powoduje podziavatao powin-
no to by uwidocznione w wydruku. Drukarka powinna automatye wysuwa
papier po zak@czeniu wydruku.

4.11.7.10 Jezeli znak zostat odebranydalnie, powinna by automatycznie dru-
kowana gwiazdka.

4.11.8 Satelitarna radioptawa awaryjna EPIRB pracugca na czstotliwosci
406 MHz (wg Rez. A.810(19ppr6cz4.11.8.5)

4.11.8.1 Satelitarna radioptawa awaryjna EPIRB pracaj na czstotliwosci
406 MHz powinna b zdolna do nadawania sygnatéw alarmowych do sateiiaj-
dujacego st na orbicie biegunowej oraz byypu uznanego przez glizynarodow
organizagg COSPAS-SARSAT. Powinna &yautomatycznie samosptywad. Urz-
dzenie przewidziane do mocowania radioptawy i yealniania powinno by nieza-
wodne i dziatd w najbardziej niekorzystnych warunkach spotykanyahorzu.

D Zgodnie z postanowieniem ITU o przydzieleniu sraisji NAVTEX dwdch dodatkowych egtotli-

wodci: 490 kHz i 4209,5 kHz do stosowania od 01.0291890dbiornik NAVTEX mae dodatkowo
pracowd na tych cgstotliwasciach po zakaczeniu tywania czstotliwosci 500 kHz.
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4.11.8.2 Satelitarna radioptawa awaryjna EPIRB powinna:

A
2

Noulhw

© ™

.10

A1

A2

A3
14
15

by¢ zabezpieczona przed przypadkowym uruchomieniem;

posiadé taka konstrukcg obudowy czsci elektrycznych, ktéra zachowa
wodoszczeln& przez okres co najmniej 5 minut nalgdkasci 10 me-
trow. Nalezy przy tym uwzgddni¢ zmiare temperatury o 48 C podczas
przegcia z pozycji zamocowania do zanurzensmodowisko morskie,
skraplanie i przecieki wody nie powinny raievptywu na skuteczridé
dziatania radioptawy;

automatycznie uruchandiaic po sptynéciu na wod;

by¢ przystosowana d@cznego uruchamiania i wadzania,

by¢ wyposaona w falé na state przymocowany do radioptawy;

by¢ wyposaona we wskanik emitowania sygnatu;

ptywa¢ w pozycji pionowej na spokojnej wodzie, idodatna stabilnéé

i wystarczagca ptywalnasé¢ przy kazdym stanie morza;

wytrzyma: bez uszkodzenia upadek do wody z wysck@0 m;
umazliwia¢ sprawdzenie, bez korzystania z systemu satelgarezy jest
zdolna do prawidtowej pracy;

by¢ pomalowana farbodblaskow na wyranie widocznyzotty lub poma-
ranczowy kolor;

mie¢ na stale zamocowany nie t@y $ciagacz linowy staacy do uwipza-
nia radioptawy, zabezpieczony przed ettmieciem w konstrukcji okgtu
po sptynéciu radioptawy na wog

by¢ wyposaona w lampg o swiattosci 0,75 cd, samoczynnie zapalaj Sie
0 zmierzchu w celu wskazania swojej pozycji rozitki jednostkom ra-
towniczym;

by¢ odporna na oddziatywanie wody morskiej i oleju;

by¢ odporna na diugotrwaty wptyw promieni stonecznych;

by¢ wyposaona w nadajnik pracagy na cestotliwosci 121,5 MHz,
umazliwiajacy namierzenie jej przez samoloty.

4.11.8.3 Satelitarna radioptawa awaryjna EPIRB powinna wsadowa
z anten przewidzian do emisji dookdlnej z polaryzacpionow.

4.11.8.4 Satelitarna radioptawa awaryjna EPIRB powinna lwyposaona
w baterg 0 pojemnéci wystarczajcej na 48 godzin pracy.

4.11.8.5 Satelitarna radioptawa awaryjna EPIRB powinna tak zaprojektowa-
na, aby mogta pracowav kazdych z naspujacych warunkéwérodowiskowych:

A
2
3
4

w temperaturach otoczenia od <20 do +55° C;

przy oblodzeniu;

przy wzgkdnej szybkéci wiatru do 100 wztow;

po przechowywaniu w temperaturach od <8)do +70° C.



Wymagania zwiqzane z Konwencjq SOLAS, Rozdziat IV — Urzqdzenia radiowe 97

4.11.8.6 Zamontowana satelitarna radioptawa awaryjna EPIRB powinna:

.1 mie¢ mozliwo$¢ recznego uruchomienia; moze mieé takze mozliwosé
zdalnego uruchomienia z mostka nawigacyjnego, gdy jest osadzona
w konstrukcji umozliwiajacej jej swobodne splynigcie;

.2 pracowac poprawnie przy wstrzasach, wibracjach i we wszelkich warun-
kach srodowiskowych wystepujacych zazwyczaj na okretach;

.3 samoczynnie uwalnia¢ si¢ i wyptywac przed osiagnigciem glebokosci 4 m
przy przechyle lub przeglebieniu pod dowolnym katem.

4.11.8.7 Jesli satelitarna radioptawa awaryjna EPIRB jest obstugiwana recznie,
sygnat alarmowy powinien by¢ inicjowany tylko za pomoca wyraznie oznaczonego
wlacznika alarmu, ktory powinien by¢ zabezpieczony przed przypadkowym wia-
czeniem. Regczne uruchomienie alarmu powinno nastgpowaé po wykonaniu co
najmniej dwoch niezaleznych czynnosci.

4.11.8.8 Satelitarna radioptawa awaryjna EPIRB nie moze uruchamia¢ si¢ auto-
matycznie po r¢gcznym usunigciu jej z mechanizmu zwalniajacego.

4.11.8.9 Na obudowie satelitarnej radioptawy awaryjnej EPIRB powinna by¢
zamieszczona:

.1 krotka instrukcja obstugi;

.2 data waznosci baterii galwanicznej;

3 kod identyfikacyjny zaprogramowany w nadajniku.

4.11.8.10  Satelitarna radioptawa awaryjna EPIRB powinna nadawaé¢ sygnat
alarmowy na czgstotliwosci 406,025 MHz emisja rodzaju G1B. Stala czg$¢ infor-
macji alarmowej powinna by¢ przechowywana w pamigci trwalej radioptawy.

4.11.8.11 Kod identyfikacyjny radioptawy powinien stanowi¢ cz¢s$¢ kazdej in-
formacji alarmowej. Powinien obejmowaé 3-cyfrowy kod kraju (MID), w ktorym
radioplawa jest zarejestrowana oraz:

.1 6-cyfrowy kod identyfikacyjny stacji okretowej (MMSI), albo

.2 numer seryjny urzadzenia, albo

3 radiowy sygnat wywotawczy okretu.

4.11.8.12  Sygnal do namierzania na czgstotliwosci 121,5 MHz powinien:
.1 mie¢ ciagly cykl pracy, z wyjatkiem przerw nie dtuzszych niz 2 sekundy,
przeznaczonych na transmisj¢ sygnatu na czgstotliwosci 406 MHz;
.2 mie¢ charakterystyke pracy zgodna z wymaganiami Regulaminu Radioko-
munikacyjnego, Zatacznik 37A, z wyjatkiem kierunku przeszukiwania.
Przeszukiwanie powinno odbywac si¢ w gore lub w dot.

4.11.8.13 Urzadzenie do mocowania i zwalniania EPIRB (wg Rez. A.662(16))

4.11.8.13.1 Urzadzenie do mocowania i zwalniania samosptywajacej radioptawy
awaryjnej EPIRB powinno zapewnia¢ automatyczne uwolnienie radioptawy z to-
nacego okregtu i jej automatyczne uruchomienie.
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4.11.8.13.2 Urzadzenie to powinno Ly

A

2

3

tak skonstruowane, aby mechanizm zwakug mogt zadziaté& przed
osiagnigciem zanurzenia 4 m, niezalee od pozycji jego zainstalowania;
zdolne do prawidtowego dziatania w zakresie tentperad —30°C do
+65°C;

wykonane z odpowiedniego, odpornego na kerozgteriatu, przy czym
mechanizm zwalniagy nie powinien b§ cynkowany ani pokrywany in-
nymi powtokami metalowymi;

skonstruowane w sposob unietfimiajacy uruchomienie mechanizmu
zwalniapcego, gdy jest obmywany przez wzburzone morze;

odporne na oddziatywanie stonej wody, produktéw opmrhodnych
I promieni stonecznych;

zdolne do prawidiowego dziatania podczas westdzv, wibracji i innych
zakioce srodowiskowych zazwyczaj wygtujacych na okgtach;

tak skonstruowane, aby w warunkach obladzania eséelz¢ na nim lo-
du i wynikaphce z tego faktu zakldcenia w zwalnianiu radioptalaygy
w miare mozliwosci ograniczone do minimum;

zamontowane w taki sposéb, aby radioptawa nie pgtawolnieniu nara-
zona na weigniecie przez toncy okret; oraz

zaopatrzone na obudowie w zrozumiadstrukcg obstugi dotyczaca recz-
nego zwolnienia radioptawy.

4.11.8.13.3 Nalezy zapewnt mazliwo$é sprawdzania wikiwego funkcjonowa-
nia mechanizmu zwalnigego bez uruchamiania radioptawy.

4.11.8.13.4 Nalezy zapewnt mazliwosé recznego uwalniania radioptawy z me-
chanizmu zwalniajcego.

4.11.9 Transponder radarowy SART(wg Rez. A.802(19))

4.11.9.1 Transponder radarowy SART, pragey na czstotliwosci 9 GHz, po-
winien by¢ zdolny do wskazywania patenia okgtu w niebezpieczestwie po-
przez wytwarzanie serii rowno oddalonych od sidapek na ekranach radarow
jednostek udzielagych pomocy.

4.11.9.2 Transponder radarowy SART powinien:

A

2
3

by¢ przystosowany do fatwego uruchomienia przez nieveyiikowam
osolz;

by¢ nalezycie zabezpieczony przed przypadkowym uruchomieniem
posiad& wskanik optyczny lub akustyczny albo optyczny i akugtyg do
sygnalizowania prawidlowej pracy oraz powiadamianiabitkow, ze
transponder zostat uruchomiony przez radar;

by¢ przystosowany dogcznego uruchomienia i watzenia, mae tez po-
siad@ mazliwos¢ automatycznego uruchamiahja

1)

Jdli na okecie sprawdza sidziatanie transpondera przy wspétpracy z radamr@tupcym na Czsto-

tliwosci 9 GHz, nie naley wlacza transpondera na digj niz kilka sekund, aby nie zaktécaracy ra-
daréw na innych jednostkach plywajch i nie powodowazwycia baterii zasilagce;.
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&)

posiadé wskanik stanu gotowsci do pracy;

wytrzymywat bez uszkodzenia upadki do wody z wyscwk@0 m;

.7 by¢ wodoszczelny przy zanurzeniu w wodzie nebgkasci 10 m przez
okres co najmniej 5 minut;

.8 utrzymyw& wodoszczeln& przy poddaniu szokowi termicznemu 46
w okreslonych warunkach zanurzenia;

.9 unost sik na wodzie, jéi nie stanowi integralnej g&ci jednostki ratunkowey;

.10 by¢ wyposaony w ptywapcy sciagacz linowy do utrzymywania transpon-
dera na uwzi, jesli jest on zdolny do unoszeniasia wodzie;

.11 by¢ odporny na dziatanie wody morskiej lub oleju;

.12 by¢ odporny na dtugotrwaly wptyw promieniowania stoneego;

.13 by¢ zabarwiony na intensywny, dobrze widoczny kalaity/pomaraczowy,
ktory utatwi jego odnalezienie;

.14 posiadé gtadka konstrukcg zewrgtrzng, aby nie uszkodéijednostki ra-
tunkowej;

.15 by¢ wyposaony w pet lub innego typu urglzenie, zaopatrzone w ilu-

strowarn instrukcg obstugi, zdatne do przechowania we wspélnym pakie-

cie wraz z anteptranspondera, ktére zapewni wyniesienie antenwya

soka¢ co najmniej 1 m nad poziom morza;

o

4.11.9.2.1 Transponder radarowy SART powinien posiataterg o pojemnéci
wystarczajcej do jego pozostawania w stanie gotéevalo pracy przez okres 96
godzin i dodatkowo pracy przez dalsze 8 godzin pasicciglego pobudzania
Z czstotliwoscia powtarzania impulséw 1 kHz.

4.11.9.2.2 Transponder radarowy SART powinien prawidiowo dxiak zakre-
sie temperatury otoczenia od —2D do +55°C. Nie powinien ulegauszkodzeniu
przy przechowywaniu go w temperaturze od <G@lo +65°C.

4.11.9.2.3 Transponder radarowy SART powinien wspoétpracovwaanten
0 polaryzaciji pionowej i takim wykresie biegunowyraz charakterystyce hydro-
dynamicznej, aby w warunkach wysokiej fali byt varsie wspétpracowaz rada-
rami jednostek poszukagych. Wykres biegunowy anteny powinienctookolny
w ptaszczynie poziomej. Przy nadawaniu i odbiorze powinnéa $tpsowana pola-
ryzacja pozioma.

4.11.9.2.4 Transponder radarowy SART powinien dzéajarawidtowo podczas
pobudzania z odlegdoi co najmniej 5 Mm przez radar z anera wysokéci 15 m.
Transponder powinien ta& dziatd prawidlowo podczas pobudzania przez radar
samolotowy o0 szczytowej mocy wgjowej co najmniej 10 kW, znajdigy sk na
wysokasci 900 m.

4.11.9.2.5 Na obudowie transpondera radarowego SART powinrtaubnyiesz-
czona:

.1 krotka instrukcja obstugi;

.2 data wanosci baterii galwanicznej.
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4.11.10 Radiotelefon przensny VHF do taczndci dwukierunkowej ze
srodkami ratunkowymi (wg Rez. A.809(19))

4.11.10.1 Radiotelefon VHF do aczndci dwukierunkowej na miejscu akcji
ratowniczej mae by urzadzeniem przenmym lub stacjonarnym. Ze wzglu na
0go0Iny brak zainteresowania wersjtacjonara urzadzenia, w niniejszych Przepi-
sach zawarto tylko wymagania dotyce radiotelefondw przetoych.

4.11.10.2 Radiotelefon przersmy VHF do kcznasci dwukierunkowej zerod-
kami ratunkowymi na miejscu akcji ratowniczej poigim zawiera co najmniej:
.1 nadajnik/odbiornik, anten batert;
.2 zespot sterowania z przyciskiem do nadawania;
.3 wbudowany mikrofon i gtnik.

4.11.10.3 Radiotelefon przersmy VHF powinien:
.1 by¢ przystosowany do obstugi przez osaliewykwalifikowars;
.2 by¢ przystosowany do obstugi przez osab rekawicach, ktéra ma na so-

bie kombinezon ratunkowy;

nadawa si¢ do obstugi jeda reka, z wyjatkiem wyboru kanatu;

by¢ odporny na upadek na twargowierzchng¢ z wysokdci 1 m;

by¢ wodoszczelny przy zanurzeniu nalgdkasci 1 m przez okres 5 minut;

zachowé wodoszczeln& przy zanurzeniu po poddaniu go szokowi ter-

micznemu 45C;

.7 by¢ odporny na dziatanie wody morskiej lub oleju, hitydwu tych czyn-
nikow;

.8 posiadé obudow bez ostrych wygpoéw, aby nie uszkodzijednostki ra-
tunkowej;

.9  by¢ mazliwie lekki i maty gabarytowo;

.10 nadawé si¢ do wycia w warunkach halasu, jaki zazwyczaj panuje na
okrecie lub na jednostce ratunkowey;

11 by¢ wyposaony w srodki umaliwiajace przymocowanie go do ubrania
uzytkownika;

.12 by¢ odporny na diugotrwaty wptyw promieni stonecznych;

.13 by¢ koloru jaskrawadttego/pomaraczowego lub b§ oznaczonyzot-
tym/pomaraczowym paskiem.

oulh w

4.11.10.4 Radiotelefon przersmy VHF powinien by zdolny do pracy na ez
stotliwosci 156,800 MHz (kanat 16) i na co najmniej jednyan&le dodatkowym
Z rodzajem emisji G3E.

4.11.10.5 Wszystkie stosowane kanaly powinnyé¢htylko kanatami simplekso-
wymi przewidzianymi dodczndici radiotelefoniczne;j.

4.11.10.6 Przehcznik wiczenia/wyhczenia radiotelefonu powinien posiéda
optyczny wskanik wtaczenia.
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4.11.10.7 Odbiornik powinien by wyposaony w rczny element regulacyjny
poziomu gténosci odbieranego sygnatu akustycznego.

4.11.10.8 Radiotelefon przerimy VHF powinien posiada blokad; szumow
i przehcznik kanatéw. Kanaty powinny Bytatwo rozrénialne, a przejczanie ich
tatwe.

4.11.10.9 Kanat 16 powinien by wyraznie oznaczony, aby byt widoczny nieza-
leznie od warunkow gwietlenia zewrtrznego.

4.11.10.10 Radiotelefon przerimy VHF powinien by gotowy do pracy w ar
gu 5 sekund od chwili wEzenia.

4.11.10.11 Radiotelefon przerimy VHF powinien wspoéipracowaz anten
0 polaryzacji pionowej, z charakterystydookolrs w ptaszczynie poziomej. An-
tena powinna zapewrtisskuteczne promieniowanie i odbior sygnatow nest
tliwosci pracy uradzenia.

4.11.10.12 Rozwarcie lub zwarcie zaciskéw anteny nie powinmev@dowa
uszkodzenia radiotelefonu.

4.11.10.13 Skuteczna moc promieniowania nadajnika powinna \s¢noo naj-
mniej 0,25 W. Jdi przekracza ona 1 W, nale przewidzi€ przehcznik zmniej-
szapcy ja do 1 W lub do mniejszej wada. Jgli radiotelefon ma b§ stosowany
do facznaici wewrgtrznej na okgcie, jego moc wyjciowa nie powinna przekra-
czat 1 W na wykorzystywanych do tego celwstotliwosciach.

4.11.10.14 Czutas¢ odbiornika powinna byréwna lub lepsza 7i2 pvV SEM,
przy stosunku sygnatu do szumu nadeyj odbiornika rownym 12 dB.

4.11.10.15 Odbiornik powinien mié taka odpornd¢ na zaktocenia, aby sygnaty
niepazadane nie wpltywaty znagzo na sygnat padany.

4.11.10.16 Poziom wygciowy sygnatu akustycznego powiniencbtaki, aby
sygnat ten byt dobrze styszalny w warunkach normalvystpujacych na okgcie
lub w jednostce ratunkowej. Podczas nadawanigoigyjodbiornika powinno hky
zablokowane.

4.11.10.17 Radiotelefon przenmy VHF powinien pracowa prawidtowo
w zakresie temperatur otoczenia od 20 do +55°C i nie powinien ulega
uszkodzeniu przy przechowywaniu go w zakresie teatpeod —30 C do +70° C.

4.11.10.18 Zrédto zasilania powinno znajdowasic wewmntrz radiotelefonu
i moze by¢ wymieniane przez aytkownika. Dodatkowo mina przewidzié zasi-
lanie radiotelefonu z zewtrznegozrodia zasilania.
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4.11.10.19 Radiotelefon przerimy VHF, dla ktérego przewidziano wymian
baterii przez sytkownika, powinien by wyposaony w bater¢ galwaniczi do
uzytku tylko w niebezpieczestwie (primary battery). Bateria ta powinna poséada
plomkbe jednorazowegoaytku, wskazuica, ze bateria nie bytaaywana.

4.11.10.20 Radiotelefon przerimy VHF, dla ktérego nie przewidziano wymia-
ny zrodta zasilania przezzytkownika, powinien by wyposaony w bater gal-
waniczry. Radiotelefon ten powinien byzaopatrzony w plongjednorazowego
uzytku swiadczca o tym,ze nie byt aywany.

4.11.10.21 Bateria galwaniczna powinna posiadajemnad¢ wystarczaica na
8 godzin pracy z maksymalrmoc znamionow w cyklu pracy 1:9. Cykl ten
oznacza 6 sekund nadawania, 6 sekund odbioru b&ady szumow i 48 sekund
odbioru z blokad szuméw.

4.11.10.22 Bateria galwaniczna powinna nii@kres przechowywania co naj-
mniej 2 lata i jéli jest przewidziana do wymiany przezytkownika, powinna b§
pomalowana naéity/pomaraczowy kolor lub oznakowangditym/pomaraczowym
paskiem.

4.11.10.23 Baterie akumulatorowe (secondary batteries), neeyaidziane do
stosowania w niebezpieamtwie, powinny by pomalowane i oznakowane w taki
sposoOb, aby nie miaa byto ich pomyli z bateriami przeznaczonymi daygia
w niebezpieczestwie.

4.11.10.24 Na obudowie radiotelefonu powinna dyamieszczona krétka in-
strukcja jego obstugi oraz datamaici baterii galwanicznej.

4.11.11  Zintegrowany system radiokomunikacyjny IRC§wg Rez. A.811(19))

411111 W zintegrowanym systemie radiokomunikacyjnym posgéine

urzadzenia radiowe traktuje sjako elementy skltadowe systemu, co oznagea,
nie § one wyposzone w elementy regulacyjneg satomiast paiczone z tzw.

stacjami operacyjnymi, z ktérych odbywa sterowanie wszystkimi ugdzeniami

radiowymi na okgcie.

4.11.11.2 Stacje operacyjne, za pomoktorych steruje sii nadzoruje wszyst-
kie uradzenia radiowe przewidziane w systemie GMDSSzdédk przeznaczone
do lacznaici ogolnej, nazywa gistacjami operacyjnymi GMDSS.

4.11.11.3 Oprocz spetnienia wymafeogolnych zawartych w niniejszym roz-
dziale, dotyczcych uradzei i instalacji radiowych, system IRCS powinien za-
pewnia spetnienie stosownych wymagéunkcjonalnych, przewidzianych w sys-
temie GMDSS. Parametry funkcjonalne poszczegoéinyzhdzen radiowych nie
powinny zmniejsza mozliwosci funkcjonalnych innych ugdzea radiowych zin-
tegrowanych w systemie IRCS.



Wymagania zwizane z KonwengjSOLAS, Rozdziat IV — Urdzenia radiowe 103

4.11.11.4 Wiasnaci funkcjonalne urzdzen zintegrowanych w systemie IRCS
powinny odpowiada stosownym wymaganiom, oldlenym dla tych urzdzen
W niniejszym rozdziale.

4.11.11.5 Dowolne pojedyncze uszkodzenie w ramach systemupaignno
eliminowa: wiecej niz jednego urzdzenia sktadowego ani gdej niz jednej stacji
operacyjnej systemu IRCS.

4.11.11.6 System IRCS powinien:

A

w N

5

.6

sktad& si¢ z co najmniej dwodch stacji operacyjnych GMDSS tarych
kazda jest podiczona do wszystkich uwdzen sktadowych poprzez sie
lub specjalny system pgizen;

zawierd co najmniej dwie drukarki;

zapewni@ mozliwos¢ automatycznego igcznego uaktualniania danych
0 pozycji oketu i czasie jej okrdenia;

by¢ zasilany w energielektryczm w taki sposob, ktéry uniemtiwi przy-
padkowe odiczenie ktérejkolwiek z e#ci systemu;

zapewnig wykrywanie uszkodze poszczegolnych elementow i urucha-
mianie alarmu w przypadku ich wykrycia; oraz

by¢ zabezpieczony przed wptywem wirusow komputerowych.

4.11.11.7 Stacje operacyjne GMDSS powinny:

A

2
3

posiadé identyczny interfejs oraz identyczny dgsdo kadej funkcji po-
szczegoblnych ugdzen sktadowych;

dziatat niezalenie od pozostatych stacji w systemie;

zapewnia jednoczess obstug co najmniej dwoch usdlzen skladowych
systemu GMDSS;

zapewnié nadawanie sygnatéw alarmowych. Sygnat alarmowyipienw
by¢ inicjowany tylko za pomac wyznaczonego przycisku dla Adego
urzadzenia skladowego GMDSS; przycisk ten nie powirtigt przewi-
dziany do stosowania dadnych innych celéw. Kaly taki przycisk po-
winien by wyraznie oznaczony i zabezpieczony przed przypadkowym
uzyciem. Uruchomienie sygnatu alarmowego powinno ¢pestat po wy-
konaniu dwoch niezamaych czynnéci i by¢ wyraznie sygnalizowane.
Kazdy przycisk alarmowy powinien Byelektrycznie oddzielony od sieci
systemu IRCS. Naky zapewnt mazliwosé przerwania lub uruchomienia
sygnatu alarmowego w kdej chwili.

4.11.11.8 Wiaczenie urzdzenia radiowego VHF, przewidzianego dla celéw
bezpieczéstwa nawigacji, do systemu IRCS monasipi¢ tylko wowczas, jéi
nie zaktoci to spetnienia wymagaunktu 4.7.1.3.

4.11.11.9 Dodatkowe stacje operacyjne, przewidzianeaagthie dla 4czndci

ogolnej, nie powinny miedostpu do funkcji alarmowych, ani zenie powinny
powodowd pogorszenia lub spowolnienia funkcji alarmowanianiebezpiecae

stwie. Stacje operacyjne GMDSS powinny postadastp priorytetowy przed
dodatkowymi stacjami operacyjnymi.
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4.11.11.10 Dodatkowe uradzenia sktadowe, nie wymagane w systemie GMDSS,
nie powinny powodowa pogorszenia lub spowolnienia funkcji alarmowania
W niebezpiecagstwie.

4.12 Wymagania dotycgce zapewnienia gotowszi eksploatacyjnej urzadzen
radiowych na okrecie (w/g SOLAS 1V/15)

4.12.1 Urzadzenia radiowe powinny kytak zaprojektowane, aby podstawowe
zespoty mana byto tatwo wymierd, bez pracochtonnej rekalibracji i dostrajania.

4.12.2 Tam, gdzie ma to zastosowanie, agizenia radiowe powinny Bytak
skonstruowane i zainstalowane, aby byly tatwo gwst do sprawdzania i konser-
wacji ha okecie.

4.12.3 Nalezy zapewnt dostpnas¢ odpowiednich informacji, uniiwiajacych
wlasciwa obstug i konserwagj urzadzen zgodnie z wymaganiami podanymi
w podrozdziale 4.11.1.

4.12.4 Do konserwacji urmzer radiowych nalgy zapewnt odpowiednie na-
rzedzia i czséci zapasowe.

4.12.5 Nalezy zapewnt taka konserwagj i utrzymanie w stanie gotowao eks-
ploatacyjnej urzdzen radiowych, aby spetnialy one wymagania funkcjoralvy-
mienione w 4.4.1 oraz dotygze ich wymagania techniczno-eksploatacyjne.

4.12.6 Na okrtach odbywajcych podrée w obszarach morza Al i A2 goto-
wos¢ eksploatacyja urzadzer radiowych nalgy zapewné jedms z takich metod,
jak: zdwajanie urgdzer radiowych, naprawy nadzie lub zdolné do wykony-
wania elektronicznych napraw na e&ie. Informacja o przgtej metodzie powin-
na by przekazana do wiadorsm PRS.

4.12.7 Na oketach odbywajcych podrége w obszarach morza A3 i A4 goto-
wos¢ eksploatacyjna ugglzen radiowych powinna hyzapewniona przez zastoso-
wanie kombinacji co najmniej dwdch takich metod: jadwajanie urgdzea ra-
diowych, naprawy nallzie lub zdolné do wykonywania elektronicznych napraw
na okecie. Informacja o przyfych metodach powinna byrzekazana do wiado-
mosci PRS.

4.12.8 Satelitarne radioptawy awaryjne EPIRB powinny ¢ bgprawdzane
w odstpach czasu nie przekraczajych 12 miesicy, w zakresie obejmagym
wszystkie parametry mgje wptyw na ich gotow& eksploatacyjs, ze szczegol-
nym uwzgtkdnieniem takich parametrow, jak stabdti@zstotliwosci, moc sygna-
tu i kodowanie. Jednak w przypadku, gdy jest to wigiwe i uzasadnione, okres
ten mae by wydtuzony do 17 miegcy. Badanie mze by przeprowadzone na
okrecie przez uznanfirme serwisow lub w jej siedzibi&.

D Obowizuje od 01.07.2002 r.
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4.12.9 Kazda radioptawa satelitarna EPIRB powinna,bw okresie nie dir
szym ni co 5 lat, poddawana przaedbwi i konserwacji naadzie przez firm ser-
wisowg autoryzowan przez producent@SC/Circ.1039).

4.13 Personel radiowywg SOLAS IV/16)

4.13.1 Kazdy okrt powinien posiadapersonel radiowy przeszkolony w prowa-
dzeniu 4czndici w niebezpieczestwie i dla zapewnienia bezpieéséva. Personel
powinien legitymowa si¢ odpowiednimiswiadectwami przewidzianymi w Regu-
laminie radiokomunikacyjnym, przy czym jedna z wk@pnych os6b powinna
by¢ wyznaczona jako odpowiedzialna za prowadzeqienaci radiowej podczas
niebezpiecznych sytuacji.

4.13.2 Zaleca si, aby w zalenosci od rejonuzeglugi oketu co najmniej dwoch
cztonkéw zatogi okgtu posiadato:
.1 w obszarach morza: A1+A2, A1+A2+A3 oraz A1+A2+A3+A4
— Certyfikat operatora GMDSS (General Operator Certife — GOC)
lub
— Certyfikat radioelektronika GMDSS (Radio Electror@ertificate —
REC)
.2 W obszarze morza Al:
— Certyfikat operatora GMDSS o0 ograniczonym zakréRstricted Ope-
rator’s Certificate — REC).

414 Dzienniki radiowe

4.14.1 Nalezy prowadzé zapisy wszystkich zdarzezwiazanych ze stiba radio-
wa, ktére mog by¢ wazne ze wzgldu na bezpiecastwo zycia ha morzu. Zakres
zapisow powinien byzgodny z wymaganianitegulaminu radiokomunikacyjnego

4.15  Uaktualnianie danych o pozycji oketu®

4.15.1 Do wszystkich urzdzer do hcznaci dwukierunkowej zainstalowanych na
okrecie, do ktérych ma zastosowanie niniejszy rozdéjadatnych do automatyczne-
go wprowadzania informacji o pozycji eku do sygnatu alarmowego, taka informacja
powinna by dostarczana automatycznie albo z odbiornika nayjgago wbudowa-
nego w te urgzenia, albo z zewtrznego odbiornika nawigacyjnego.

D Obowhzuje od 01.07.2002 r.
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5 WYMAGANIA ZWI AZANE Z KONWENCJ A SOLAS, ROZDZIAL V —
URZADZENIA NAWIGACYJNE

5.1 Zakres zastosowania

5.1.1 Niniejszy rozdziat 5 ma zastosowanie dogyéw, na ktorych na podstawie
decyzji Zamawiajcego maj by¢ spetnione odpowiednie wymagarke@nwencji
SOLAS 1974, Rozdziat V — Bezpigsagozeglugi

5.1.2 Niniejszy rozdziat nie ma zastosowania doadea i systemdw nawiga-
cyjnych stiacych do dowodzenia odlem oraz do celow operacyjnych i taktycz-
nych.

5.1.3 Okrety zbudowane 1 lipca 2002 r. lub po tej dacie powiby wyposao-
ne w systemy nawigacyjne oraz wypamaie okrélone w podrozdziale 5.4.

5.1.4 Okrety zbudowane przed 1 lipca 2002 r. powinny byyposaone w sys-
temy nawigacyjne i wyposganie okrélone w podrozdziale 5.5.

5.1.5 Dopuszcza si instalowanie dodatkowych wdzen nawigacyjnych nie
wymienionych w niniejszym rozdziale, pod warunkiem ich rozmieszczenie
i eksploatacja nie dala wptywaty na dziatanie i niedola utrudniaty obstugi pod-
stawowych urzdzer nawigacyjnych.

5.1.6 W przypadku gdy okt zbudowany przed 1 lipca 2002 edzie doposza-
ny w urazdzenia nawigacyjne wymagane w niniejszym rozdzialeca s go
traktowa jak okrt nowo budowany.

5.1.7 Wymagania rozdziatu 5aszgodne z wymaganiami technicznymi zawar-
tymi w Konwencji SOLAS 1974w uchwalonych do nich, aktualnie obawija-
cych poprawkach oraz zawiera wymaganiaagjh zastosowanie rezolucji IMO.

5.1.8 Niniejszy rozdziat zawiera wymagania techniczne dlkaetowych ura-
dzeh nawigacyjnych oraz oké zakres wyposa@nia oketdw w te uradzenia,
sposOb ich instalacji na aiaie i zasilania energielektryczn.

5.2  Okreslenia i skroty

5.2.1 Okr&lenia

Akwizycja obiektu — wybdr obiektu wymagaego sledzenia oraz zaini-
cjowanie jegaledzenia.

Btad punktu ustawienia — #dica mkdzy kursem punktu ustawienia
a kursem rzeczywistym.

Certyfikat — jeden z certyfikatow wystawianych dlargtu zgodnie Miedzy-
narodow; konwenaj o bezpieczestwiezycia na morzu, SOLAS 74

Elektroniczna mapa nawigacyjna ENC - standardowdocpawar-
tosci, struktury i formatu baza danych, wydawana pizera hydrograficzne auto-
ryzowane przez Administracje do zastosowania weasvskach ECDIS.
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Kurs rzeczywisty — poziomyak migdzy ptaszczyzsp pionows przechodz-
ca przez potudnik rzeczywisty a ptaszczgmgymetrii oketu.

Kurs punktu ustawienia s$rednia warté¢ dziesgciu odczytéw branych
w odstpach dziesiciominutowych po ustawieniugkompasu.

Mostek nawigacyjny, mostek — obszar, z ktérego pmona jest na-
wigacja i sterowanie oktem, obejmujcy sterowng i skrzydta mostka.

Nawigacja — wszystkie dziatania zwane z planowaniem trasy, okeniem

i utrzymaniem parametrow ruchu @i dla realizacji zaplanowanej trasy
w zaleznosci od akwendow ptywania, paragych tam warunkoweglugi i na¢zenia
ruchu innych jednostek.

Parametry ruchu — kurs iq@kos¢ (wektor ruchuy).

Pasaer — kada osoba na okcie z wyptkiem dowodcy okstu i cztonkdw
zalogi lub innych oséb zatrudnionych w jakimkolwiekarakterze ze wzglu na
potrzeby okgtu (personel specjalistyczny) oraz z wiijem dzieci w wieku poni-
zej roku i 0s6b niezfzinych w czasie prob morskich.

Planowanie trasy — okdlanie wspotrednych geograficznych punktéw na
morzu, przez ktére ma przephhokrgt w celu bezpiecznego aghigcia punktu
docelowego.

Rastrowa mapa nawigacyjna RNC - standardowe coad@rtsci
odwzorowanie mapy papierowej, wydawane przez biydrograficzne autoryzo-
wane przez Administracje, przeznaczone do zastasawae wskanikach RCDS.

Standardowe zobrazowanie - zobrazowanie zaw@mrajnformacije
SENC, ktore pojawia siprzy pierwszym wswietleniu mapy na wskaiku
ECDIS.

Stanowisko nawigacji i manewrowania — stanowiskibooze, na
ktorym kontroluje si parametry ruchu oktu i sytuacg nawigacyjm wokot niego

i z ktérego przeprowadzagsinanewry okgtu.

Stanowisko sterowaniaecznego - stanowisko robocze, z ktérego
mozna kcznie sterowaokretem.

Stanowisko robocze — stanowisko, na ktorym wykormsiggedmn lub wie-

cej czynndci skltadajicych sk na okrélona dziatalngé.

Sterownia — zamkety obszar mostka, z ktérego prowadzona jest najydagac
i sterowanie okjtem.

Systemowa elektroniczna mapa nawigacyjna SENC -a baz

danych powstata z transformaciji elektronicznej magwigacyjnej ENC, zawiera-
jaca poprawki i dodatkowe dane wprowadzone przezabvper wskanika ECDIS.

Systemowa rastrowa mapa nawigacyjna SRNC - bazghlan
powstata z transformacji rastrowej mapy nawigagyiieC, zawierajca poprawki.

Sledzenie — proces obserwacji zmian peltia obiektu do wyznaczania para-
metréw jego ruchu.
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5.2.2 Stosowane skroty

ARPA -

ATA -

AIS -

CPA -

DGLONASS -

DGPS -

DSC -

ECDIS -

ENC -

EPA -

GLONASS -

GPS —

MMSI -

RCDS -

RNC —

S.A -

SENC -

SRNC -

TCPA —

THD -

TMHD —

Automatic Radar Plotting Device

Urzadzenie do automatycznego nadtamia radarowego
Automatic Tracking Aid

Urzadzenie do automatyczneg§edzenia

Automatic Identification System
System automatycznej identyfikaciji

Closest Point of Approach

Punkt najwgkszego zblienia

Differential Global Navigation SattliSystem
Swiatowy r&znicowy satelitarny system nawigacyjny
Differential Global Positioning System
Swiatowy réznicowy satelitarny system okdania pozycji
Digital Selective Calling
Cyfrowe selektywne wywotanie

Electronic Chart Display and Informat®ystem
System obrazowania map elektronicznych i informacji
Electronic Navigational Chart

Elektroniczna mapa nawigacyjna

Electronic Plotting Aid

Urzadzenie do elektronicznego naflenia

Global Navigation Satellite System
Swiatowy satelitarny system nawigacyjny

Global Positioning System
Swiatowy satelitarny system olglania pozycji
Maritime Mobile Service Identity

Identyfikator morskiej sttby ruchomej (Kod identyfikacyjny
stacji oketowej)

Raster Chart Display System
System obrazowania map rastrowych

Raster Navigational Chart

Rastrowa mapa nawigacyjna

Selective Availability

Dostpnas¢ selektywna

System Electronic Navigational Chart
Systemowa elektroniczna mapa nawigacyjna
System Raster Navigational Chart
Systemowa rastrowa mapa nawigacyjna

Time to Closest Point of Approach
Czas osigniecia punktu najwikszego zblienia
Transmitting Heading Device

Urzadzenie do przekazywania kursu

Transmitting Magnetic Heading Device

Urzadzenie do okrdania i przekazywania kursu magnetycznego



Wymagania zwizane z KonwengjSOLAS, Rozdziat V — Umdzenia nawigacyjne 109

uTC — Universal Time Coordinated
Czas uniwersalny skoordynowany
VDR — Voyage Data Recorder
Rejestrator danych z podso
VHF — Very High Frequency
Ultrakrétkofalowe pasmo estotliwosci w zakresie 36300 MHz
VTS — Vessel Traffic System
System kontroli ruchu jednostek plywaych
WGS 84 — World Geodetic System 84

Swiatowy system geodezyjny 84
5.3 Zakres nadzoru

5.3.1 Nadzoér konwencyjny obejmuje projektowanie, prodekdpstalowanie

i eksploatagj nastpujacych uradzer nawigacyjnych:

— kompasow magnetycznych gtéwnych, sterowych iitmslgch;

— zyrokompasow;

— logéw;

— echosond;

— wskanikow predkosci zwrotu;

— radaréw;

— urzdzen do automatycznego naklania radarowego (ARPA);

— urzdzen do automatycznegdedzenia (ATA);

— uradzen do elektronicznego nakdlania (ETA);

— systemdw obrazowania map elektronicznych i méwji (ECDIS);

— odbiornikéw systemow radionawigacyjnych;

— systeméw automatycznej identyfikacji (AIS);

— rejestratorow danych z podgbokretu (VDR);

— urzdzen do okrdlania i przekazywania kursu magnetycznego (TMHD);

— uradzen do przekazywania kursu (THD);

— lamp sygnalizacji dziennej;

— systemdéw odbioru i wzmacnianiavdekow;

— innych ni wymienione wyej uradzer nawigacyjnych, okrdonych przez Za-
mawiapcego.

Wszystkie urzdzenia nawigacyjne, instalowane nauie podlegajcym nad-
zorowi PRS, powinny hiytypu uznanego przez PRS. Za rownemeuradzeniom
nawigacyjnym nadzorowanym wedtug niniejszych postaen, PRS mae uzna
urzadzenia posiadage odpowiednie certyfikaty i dokumenty, np. wystoneé
w wyniku procedur oceny zgodfm okreslonych w dyrektywie Unii Europejskiej
96/98/WE, dotycgcej wyposaenia morskiego.

5.3.2 Systemy oraz wyposganie, w tym zwizane z nimi dodatkowe wdzenia
rezerwowe zainstalowane po 1 lipca 2002 r., powispgtnid wymagania okre-
slone w podrozdziale 5.4 oraz wymagania technicispieatacyjne podane
w podrozdziale 5.fwg SOLAS V/18).
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5.3.3 Systemy i wyposanie wymieniane lub dodawane na e zbudowa-
nym przed 1 lipca 2002 r. powinny, tak dalece jaktdchnicznie uzasadnione
i praktyczne mgliwe, by¢ zgodne z wymaganiami punktu 5.3wg SOLAS V/18).

5.3.4 Systemy oraz ospg zainstalowane przed terminem wprowadzenia odpo-
wiednich wymaga techniczno-eksploatacyjnych mphy¢ wytaczone z obowiz-
ku pelnej zgodn&i z tymi wymaganiamjwg SOLAS V/18).

5.3.5 Aby system map elektronicznych i informacji nawigiaej (ECDIS) mogt
zost& uznany za spelnigly wymagania punktu 5.4.2.4 dotyce wyposaenia
okretu w mapy, system ten powinien speth@powiednie wymagania techniczno-
eksploatacyjne nie tagodniejszez mbowkzujace w dniu jego instalacji, ajeli
zostat zainstalowany przed 1 stycznia 1999 r. —iag@dniejsze i okreslone
w podrozdziatach 5.7.19.1 do 5.7.19(1§y SOLAS V/18).

5.3.6 Przy hczeniu uradzea nawigacyjnych wymienionych w 5.3.2 w zintegro-
wane systemy nawigacyjne obawija wymagania techniczno-eksploatacyjne
i instalacyjne podane w niniejszym rozdziale dlszezegolnych ugdzen skia-
dowych oraz ewentualne wymagania dodatkowe,stkme przez PRS kdorazo-
wo w zalenaosci od zaproponowanego rozgania.

5.3.7 Wymagania techniczne dotyge urzdzer nawigacyjnych nie wymienio-
nych w 5.3.2 oraz wymagania dotyce ich instalacji na okcie keda kazdorazo-
wo odrbnie okrdlane przez PRS.

5.3.8 Urzadzenia réwnowzne, ktére mog by¢ instalowane zamiast udzen
wymienionych w podrozdziale 5.4, powinnydtypu uznanego przez PRS. Do-
datkowym warunkiem uznania typu wyrobu adzenia rownowznego jest spet-
nienie przez nie funkcji wymaganych dlaagzenia wymienionego w 5.4.

5.3.9 Przed rozpocgiem budowy okgtu lub przed zainstalowaniem nowego
urzadzenia nawigacyjnego na ekie istniejcym, naley przedstawd PRS do za-
twierdzenia niej wymieniora dokumentag techniczi, w zakresie dostosowanym
do rodzaju okgtu:

— opis techniczny oktu;

— wykaz uradzen nawigacyjnych z podaniem typéw i producentow;

— schematy zasadnicze instalacjiagiznn nawigacyjnych z podaniem typow ka-
bli, Zrodet zasilania oraz opisem pomiesz;ae ktérych znajduj sie poszcze-
g6lne bloki uradze;

— plany rozmieszczenia wdzer nawigacyjnych i ictzrédet zasilania we wszyst-
kich pomieszczeniach, w ktorych one veystja wraz z pokazaniem wdzen
ogrzewania, wentylacji, sygnalizacji $wietlenia;

— okre&lenie sposobu uziemienia gozen;

— $rodki ochrony odbioru radiowego przed zaktdceniamivotywanymi przez
urzadzenia elektryczne oktu;

— plan anten wspoélny dla urdzer radiowych i nawigacyjnych (co najmniej
w 2 rzutach).
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5.3.10 Instalacji uradzen nawigacyjnych na okcie oraz ich uruchomienia
moze dokond jedynie firma serwisowa uznana przez PR8bioru instalacji oraz
dziatania urzdzex dokonuje inspektor PRS.

5.3.11 PRS, biogc pod uwag wptyw jaki bedzie to miato na bezpieczstwo
innych jednostek, m@ dopyci¢ odstpienie czsciowe lub warunkowe od niekto-
rych wymaga niniejszego rozdziatu i/lub uzéaozwiazania rownowane, jezeli
okret odbywa podrée takie,ze najwtksza odlegté¢ pomigdzy okektem a brze-
giem, dlugé¢ i rodzaj podray, brak znacznych przeszkdéd nawigacyjnych iinne
warunki oddziatlywajce na bezpiecastwo czyni niekoniecznym petne zastoso-
wanie tych wymaga

5.4 Zakres wyposaenia w urzadzenia nawigacyjne oketow zbudowanych
1.07.2002 lub po tej daci¢SOLAS V/19)

5.4.1 Okret zbudowany 1 lipca 2002 r. lub po tej dacie poamby wyposaony
w systemy nawigacyjne oraz wypaeaie spetniaice wymagania okéone w 5.4.2.

5.4.2 Kazdy okrt, niezalenie od wielkdci, powinien by wyposaony w:

.1 odpowiednio skompensowany kompas magnetycznyskaksey kurs oke-
tu i pokazujcy jego odczyt na stanowisku sterowania;

.2 namiernik optyczny lub ugzlzenie do namiaréw kompasowych, niezak
od zrodfa zasilania, pozwalgje na dokonywanie namiar6w w zakresie
360 stopni;

.3 srodki zapewniajce chgta korekcg kursu i namiaru magnetycznego do
wartcici rzeczywistey;

4 mapy nawigacyjne oraz publikacje nautyczne do plamia i przedstawiania
tras zeglugowych planowanej podmp oraz do nanoszenia i kontroli pozycji
podczas podidy. Systemy obrazowania map elektronicznych i infujin
(ECDIS) mog zost& uznane jako spetnigje wymagania niniejszego punktu;

.5 dodatkowe urgdzenie rezerwowe systemu (ECDIS) spehuaj funkcje
wymagane w .4, jeli funkcje te § czsciowo lub catkowicie zapewnione
srodkami elektronicznyr;

.6 odbiornik globalnego satelitarnego systemu nawigacy (np. GPS) lub od-
biornik ziemskiego systemu radionawigacyjnego pdapmey na automatycz-
ne okrélanie i uaktualnianie pozycji podczas calej planasypodray;

.7 okret o pojemnéci brutto pontej 150 powinien, jgeli jest to uzasadnione, po-
siad& reflektor radarowy lub innyrodek umdliwiajacy jego wykrycie przy
pomocy radaru pracigego ha ogstotliwasciach zarowno 9 jak i 3 GHz;

.8 jezeli mostek nawigacyjny jest catkowicie zamitiii jezeli PRS nie okre-
$li tego inaczej, system odbioru i wzmacnianiavigkow, ktory pozwala
oficerowi wachtowemu slyszesygnaly dwiekowe oraz okrdaé kierunek,

Z ktérego dwieki przychodz;

D Jako dodatkowe ugdzenie rezerwowe dla systeméw map elektronicznyitfarmaciji na-
wigacyjnej ECDIS mee by uzywany odpowiedni zestaw map drukowanych.
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.9 telefon lub inne urmzenie pozwalafe przekazakurs do awaryjnego sta-
nowiska sterowego, teli takie istnieje.

5.4.3 Kazdy okrt o pojemnéci brutto 150 lub wikszej poza spetnieniem wy-
maga podanych w 5.4.2 , powinien byyposaony w:

.1 zapasowy kompas magnetyczny, wymienny z kompasemigmonym
w 5.4.2.1 lub inne, zamienne lub dulltg uradzenie spetniage funkcje
wymienione w 5.4.2.1;

.2 lampg sygnalizacji dziennej do komunikacjviattem w dzié i w nocy,
ktora oprocz maiwosci zasilania z okitowegozrodita zasilania musi po-
siad& dodatkowe indywidualngrodto zasilania.

5.4.4 Kazdy okrt o pojemnéci brutto 300 lub wikszej, poza spetnieniem wy-
maga podanych w 5.4.3, powinien byvyposaony w:

.1 echosond do pomiaru i wskazywaniaggdokasci wody pod okgtem;

.2 radar 9 GHz pomagajy w hawigacji oraz w unikaniu kolizji, uratiwia-
jacy okrelanie i wskazywanie odlegioi oraz namiaru na transpondery ra-
darowe, a tate na inne jednostki nawodne, przeszkody, ptawye lonze-
gowe i znaki nawigacyjne;

.3 urzadzenie do elektronicznego nadlienia (EPA) zapewniage elektro-
niczne nanoszenie odlegtd i namiaru ech radarowych w celu oiemia
ryzyka kolizji;

.4 urzadzenie do pomiaru pdkaosci i przebytej drogi wzgiddem wody;

5 odpowiednio skompensowane anizenie do przekazywania kursu (THD)
do uradzer wymienionych w 5.4.4.2,5.4.4.315.4.5.

Urzadzenie do elektronicznego naklenia (EPA) oraz urglzenie do przeka-
zywania kursu (THD) obowkuja jedynie dla oketéw o pojemnéci mniejszej nk
500. Powyej tej pojemnéci obowizuja zamiast nich, odpowiednio, udzenie do
automatycznegéledzenia (ATA) orazyrokompas.

5.4.5 Zaleca s, aby kady okret o pojemnéci brutto 300 lub wikszej, odbywa-
jacy podré@e miedzynarodowe i kady okret o pojemnéci brutto 500 lub wikszej,
nie odbywajcy podré&y miedzynarodowych byt wypogany w system automa-
tycznej identyfikacji (AlIS) w nagpujacych terminach:

.1 okrgty zbudowane 1 lipca 2002 r. lub po tej dacie tepdiaty;

.2 okrgty odbywapce podrge midzynarodowe, zbudowane przed

1 lipca 2002 r. — nie paniej niz :

.2.1 okrety przewaace paliwa — od daty pierwszego przely dla wydania
Certyfikatu bezpieczstwa wyposzeniaprzypadaicej 1 lipca 2003 r. lub
po tej dacie;

.2.2 okrgty inne niz te do przewozu paliw, o pojemsm brutto 50 000 lub
wigkszej — od 1 lipca 2004 r.;
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.2.3 okrty inne ni te do przewozu paliw, o pojemiwd brutto 300 lub wgk-
szej, lecz mniejszej hb0 000 — od daty pierwszego przglyl dla wydania
Certyfikatu bezpieczetwa wyposgenia, przeprowadzonego po 1 lipca
2004 r., ale nie pdniej niz od 31 grudnia 2004 r.;

.3 okrety nie odbywajce podray miedzynarodowych, zbudowane przed 1

lipca 2002 r. — nie paniej niz 1 lipca 2008 r.;

5.4.6 Kazdy okret 0 pojemnéci brutto 500 lub wikszej, poza spetnieniem wy-
maga podanych w 5.4.4 i 5.4.5, z vagjkiem wymaga 5.4.4.315.4.4.5, powinien
by¢ wyposaony w:

.1 zyrokompas zdolny do okémnia i pokazywania kursu oraz do przekazy-
wania informacji o kursie jako danych wepwych do urzdzer wymie-
nionych w 5.4.4.2 (radar), 5.4.5 (AIS) i 5.4.6.5T);

.2 powtarzaczzyrokompasu zapewnigy wizualne informacje o kursie na
awaryjnym stanowisku sterowaniasljdakie istnieje;

.3 powtarzaczzyrokompasu do brania namiaréw w sektorze®’36RS mae
odshpi¢ od tego wymagania w odniesieniu do giliro pojemnéci brutto
mniejszej nk 1600;

4 wskaniki parametrow pracy ster&ruby, steru strumieniowegéruby na-
stawnej lub innesrodki, wskazujce kit wychylenia steru, obrotgruby,
moc i kierunek dziatania steru strumieniowego, @raypadkusruby na-
stawne] — wielké¢ naporu poprzecznego, skok i tryb pracy. Wszystkie
wskazniki powinny byt widoczne ze stanowiska dowodzenia;

.5 urzadzenie do automatycznedgtedzenia (ATA) umaliwiajace automa-
tyczne prowadzenie nakresow w celu @leria ryzyka kolizji.

5.4.7 Kazdy okrt o pojemnéci brutto 3000 lub wikszej, poza spetnieniem
wymaga podanych w 5.4.6, powinien byyposaony w:

.1 radar 3 GHz lub alternatywnie drugi radar 9 GHzetnpniezaleny od ra-

daru wymienionego w 5.4.4.2; oraz

.2 drugie uradzenie do automatycznegtedzenia (ATA) (do radaru wymie-

nionego powyej) w peni niezalgne od wymaganego w 5.4.6.5.

Drugie uradzenie do automatycznegledzenia (ATA) obowizuje jedynie dla
okretdw o pojemnéci brutto mniejszej @i 10 000. Dla okitdw o pojemnéci
réwnej lub wekszej ni 10 000 obowjzuje zamiast utglzenia ATA — urzdzenie
do automatycznego naktania radarowego (ARPA).

5.4.8 Kazdy okret o pojemnéci brutto 10 000 lub wekszej, poza spetnieniem
wymaga podanych w 5.4.7 , z wytkiem 5.4.7.2, powinien liywyposaony w:

.1 urzadzenie do automatycznego nafamia radarowego (ARPA) do auto-
matycznego nanoszenia odlegloi namiaru na co najmniej 20 ech rada-
rowych, w celu okrdenia ryzyka kolizji i symulacji prébnego manewru,
podiliczone do uradzenia wskazacego pedkosc i drog; przebyt wzgle-
dem wody, oraz

.2 urzadzenie do sterowania po kursie lub po profilu.
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5.4.9 Zamiast instalacji ugdzer wymienionych w 5.4.2.1, 5.4.2.2, 5.4.3, 5.4.4,
5.4.6:5.4.8 PRS mee dopyci¢ instalacg urzadzeh rownowanych, pod warun-
kiemze g one typu uznanego przez PRS.

5.4.10 Rejestrator danych z podrgy (VDR) (wg SOLAS V/20)

Zaleca st aby kady okrt o pojemnéci brutto 3000 lub wikszej, zbudowany
wdniu 1 lipca 2002 r. lub po tej dacie, odbyyegj podrGe miedzynarodowe,
Z zastrzeeniem postanowie5.4.1, byt wyposaony w rejestrator danych z podyo
(VDR).

5.4.11 Wydawnictwa nautyczngwg SOLAS V/27)

Wszystkie okgty powinny by wyposaone w odpowiednie, uaktualniane na
biezaco mapy, locje, spisyswiatet, wiadoméci zeglarskie, tablice ptywow
i wszystkie inne podczniki nautyczne potrzebne do realizacji zamiergpodr&y.

5.5 Zakres wyposaenia w urzadzenia nawigacyjne oketéw zbudowanych
przed 1.07.2002

5.5.1 Okret zbudowany przed 1 lipca 2002 r. powinien:

.1z uwzgkdnieniem postanowfe punktéw 5.5.1.2 oraz 5.5.1.3, chyba
w peni spetnia wymagania oktene w rozdziale 5.4, ldynadal wyposa-
zony w uradzenia spelniage wymagania obowzujace przed 1 lipca
2002 r. wymienione w 5.5:5.5.11(wg SOLAS 74rzed wprowadzeniem
Poprawek 2000, Rozdziat V, Prawidta 11, 12);20

.2 zost& wyposaony w odbiornik globalnego satelitarnego systemwiga-
cyjnego (np. GPS) lub ziemskiego systemu radionagyignego wymagany
w 5.4.2.6, zamiast radionamiernika;

.3 zost& wyposaony w system automatycznej identyfikacji AIS wymaga
w 5.4.5, nie péniej niz w terminach okrdonych w 5.4.5.415.4.5.3, oraz

4 zost& wyposaony w rejestrator danych z podyo (VDR) wymagany
w 5.4.11, w nagpujacych terminach:

— okrety o pojemnéci brutto 20000 lub wekszej — nie p#niej niz
1 stycznia 2007 r.;

— okrety o pojemnéci brutto 3000 lub wikszej, ale mniejszej 720 000
— nie pé&niej niz 1 stycznia 2008 r.

5.5.2 Kompasy magnetycznévg SOLAS V/12(b), 12{¢)

5.5.2.1 Okret o pojemnéci brutto 150 i wtkszej powinien by wyposaony w:
.1 gldbwny kompas magnetyczny, z wikiem przypadku okrdonego
w 5.5.2.4;

D Przywotane w 5.5.2 5.5.12 oznaczenia wymagag SOLAS odnosgsic do Konwencji SOLAS 74
przed wprowadzeniem Poprawek 2000.
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.2 magnetyczny kompas sterowyzéd informacje o kursie z gtbwnego kom-
pasu magnetycznego, wymaganego w .1, aigostpne i wyranie czytel-
ne dla sternika przy gtbwnym stanowisku sterowym;

.3 odpowiedniesrodki facznaici pomidzy stanowiskiem gtdwnego kompasu
a stanowiskiem nawigacji i manewrowania,

.4 srodki zapewniajce widoczné¢ przy namierzaniu, na tyle, na ile jest to
praktycznie meliwe, dookota catego widnokgu w zakresie 360

5.5.2.2 Kazdy kompas magnetyczny, do ktérego odnosipsinkt 5.5.2.1.1, po-
winien by prawidiowo skompensowany, a jego tablica lub kraywozostate] de-
wiacji powinna by stale dosipna.

5.5.2.3 Okrgt powinien by wyposaony w zapasowy kompas magnetyczny
zdolny zastpi¢ gtéwny kompas magnetyczny, chyba posiadayrokompas lub —
zgodnie z 5.5.2.1.2 — magnetyczny kompas sterowy.

5.5.2.4 PRS mae zwolnt poszczegllny okt lub grug takich samych oktéw

z wymaga okreilonych w 5.5.2.3, jeli ze wzgédu na charakter rejsu, jego czas
trwania, odlegtéci okretu od hdu lub rodzaj okgtu, uzna posiadanie gtéwnego
kompasu magnetycznego za nieuzasadnione lub neskord, pod warunkieme

w kazdym przypadku zainstalowany jest odpowiedni kongiasowy.

5.5.2.5 Okret o pojemnéci brutto mniejszej i 150 powinien b§ wyposaony
w kompas sterowy oraz posiddaiodki zapewniajce namierzanie, $ PRS uzna
to za uzasadnione i potrzebne.

5.5.3 Zyrokompasy (wg SOLAS V/12(d), 12{e)

5.5.3.1 Okret o pojemnéci brutto 500 lub wikszej, zbudowany 1 wrzgeia
1984 r. lub po tej dacie, powinien byyposaony w zyrokompas spetniagy
nastpujace wymagania:
.1 gtébwny zyrokompas lub powtarzagyrokompasu powinien zapewiiavy-
razny odczyt sternikowi przy gtdbwnym stanowisku steyowy
.2 na okecie o pojemnéci brutto 1600 lub wikszej naley zainstalowa po-
wtarzacz lub powtarzacze, ktére powinny¢ hymieszczone w takich do-
godnych miejscach, aby zapewnvidoczn@¢ przy namierzaniu, na tyle,
na ile to praktycznie niiwe, dookota catego widnokgu w zakresie 360

5.5.3.2 Okret 0 pojemnéci brutto 1600 lub wikszej, zbudowany przed 1 wrze-
$nia 1984 r., jeeli odbywa podrée midzynarodowe, powinien kbywyposaony
w zyrokompas spetniagy wymagania 5.5.2.1

5.5.4 Srodkitaczndici dia awaryjnego stanowiska sterowegwg SOLAS V /12(f))

Okret wyposaony w awaryjne stanowiska sterowe ngleryposayé przynajmniej
w telefon lub innesrodki faczndci do przekazywania na te stanowiska informacji o
kursie. Dodatkowo, okt o pojemnéci brutto 500 lub wikszej, zbudowany 1 lutego
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1992 r. lub po tej dacie, powiniendwyposaony w uradzenia przekazage wizual-
ne wskazania odczytéw kompasu do awaryjnego stakawterowania.

5.5.5 Radary(wg SOLAS V/12(f12(i))

5.5.5.1 Okrety o pojemnéci brutto 500 lub wikszej, zbudowane 1 wra@a 1984

r. lub po tej dacie oraz oty o pojemnéci brutto 1600 lub wikszej, zbudowane
przed 1 wrzénia 1984 r., powinny kiywyposaone w radar. Od 1 lutego 1995 r.
radar ten powinien pracowav pamie 9 GHz. W przypadku okidw zbudowa-
nych po 1 lutym 1995 r. wymog posiadania radaacpjcego w pémie 9 GHz
obowiazuje okety o pojemnéci 300 lub wekszej. Radary zainstalowane na@kr
tach o pojemn&i mniejszej i 500 oraz o pojemroi 300 lub wekszej, lecz
mniejszej nt 500, mog by¢ zwolnione z wymogu zgod&oi z wymaganiami
5.5.5.1 wg uznania PRS i pod warunkiem®,s w peini kompatybilne z transpon-
derami radarowymi do poszukiwania i ratownictwa.

5.5.5.2 Okret 0 pojemnéci brutto 10000 lub wigkszej powinien b§ wyposéao-
ny w dwa radary, dzialage niezalgnie jeden od drugiego. Od 1 lutego 1995 r.
przynajmniej jeden z radaréw powinien pracowapamie 9 GHz.

5.5.5.3 Na mostku okgtu, ktory w myl 5.5.5.1 i 5.5.5.2 powinien kBywyposa-
zony w radary, naley przewidzi€ urzadzenie do wykonywania nakreséw radaro-
wych. Na okecie o pojemnéci brutto 1600 lub wikszej, zbudowanym 1 wrgeia
1984 r. lub po tej dacie, wdzenie to powinno yco najmniej tak efektywne, jak
rzutnik refleksyjny.

5.5.6 Urazdzenia do automatycznego nakrgania radarowego (ARPA) (wg
SOLAS V/12(j))

5.5.6.1 Urzadzenie do automatycznego nadtemia radarowego ARPA jest
wymagane:
.1 na oketach o pojemnéi brutto 10000 lub wekszej, zbudowanych 1 wrze-
$nia 1984 r. lub po tej dacie;
.2 na zbiornikowcach o pojemiad brutto 10 000 lub wgkszej, zbudowanych
przed 1 wrzénia 1984 r.;
.3 na oketach o pojemn&i 15000 lub wikszej, nie bdacych zbiornikow-
cami, zbudowanych przed 1 wépea 1984 r.

5.5.6.2 PRS mae zwolni okrety od wymagéa zawartych w 5.5.6.1, jeli uzna
posiadanie tego ugdzenia za nieuzasadnione lub niekonieczne.

5.5.7 Echosondywg SOLAS V/12(k))

Okrety 0 pojemnéci brutto 1600 lub wikszej zbudowane przed 25 maja 1980 r.
oraz okety o pojemnéci brutto 500 lub wikszej zbudowane 25 maja 1980 r. lub po
tej dacie, jeeli odbywaj podr&e midzynarodowe, powinny kywyposaone
w echosonel
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5.5.8 Uradzenia do pomiaru predkosci i przebytej drogi (wg SOLAS V/12(1))

Okret o pojemnéci brutto 500 lub wikszej, zbudowany 1 wrgeia 1984 lub
po tej dacie, jeeli odbywa podrée midzynarodowe, powinien lbywyposaony
w urzadzenie do pomiaru przebytej drogi iegkosci. Okret, na ktorym w myi
5.5.6.1 wymagane jest zainstalowanieadeenia do automatycznego naffamia
radarowego, powinien kbywyposaony w urzadzenie do pomiaru przebytej drogi
i predkasci wzgledem wody.

5.5.9 Wskaniki pr ¢dkosci zwrotu (wg SOLAS V/12(n))

Okret 0 pojemnéci brutto 100 000 lub wkszej, zbudowany 1 wrzeia 1984 r.
lub po tej dacie, powinien bywvyposaony we wskanik predkosci zwrotu okgtu.

5.5.10 Wydawnictwa nautyczngwg SOLAS V/20)

Kazdy okrt powinien by wyposaony w odpowiednie, uaktualniane naaie
co mapy, locje, spisywiatet, wiadoméci zeglarskie, tablice ptywow i wszystkie
inne podeczniki nautyczne potrzebne do realizacji zamiergzpodrdy.

5.5.11 Wyposaenie dodatkowe

PRS mae dopdgci¢ instalowanie dodatkowych w@zen nawigacyjnych nie
wymienionych w niniejszym rozdzialeood warunkienze ich rozmieszczenie i
eksploatacja niedda wptywaly na dziatanie i niedola utrudniaty obstugi podsta-
wowych uradzexr nawigacyjnych.

5.6 Wymagania dotycace instalacji i zasilania uradzen nawigacyjnych
na okrecie

5.6.1 Wymagania ogdlne

5.6.1.1 Urzadzenia nawigacyjne nalg instalow& w sterowni i w kabinie nawi-
gacyjnej (jeeli taka jest wydzielona).

5.6.1.2 Wymienione w 5.6.2.1 stanowiska nigeabligatoryjne, a jedynie zaleca-
ne. Ich ilg¢, stopié wydzielenia lub 4czenia ich funkcji zate od wielkdci
i typu okretu.

5.6.1.3 Anteny, przetworniki, czujniki i przetwornice wdzer nawigacyjnych
nalezy instalowa zgodnie z wytycznymi producentéw tych aizen, uwzgkdnia-
jac wymagania zawarte w niniejszym podrozdziale.

5.6.2 Stanowiska robocze w sterowni, ich rozmieszze i wzajemna zalgnosé

5.6.2.1 Rozplanowanie mostka oraz rozmieszczenie i uktatqregodlnych sta-
nowisk roboczych powinny zapewdiavymagane pole widzenia dla wszystkich
funkcji realizowanych na mostku.
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monitagi nawigacja

i manewrowanie

skrzyd
most steroywanie
eczne
STEROQWNIA
planowani heznai¢
dokumentowarfie GMDSS

Rys.5.6.2.1  Zalecane rozplanowanie stanowisk mjmitna mostku nawigacyjnym
5.6.2.2 Zaleca s rozplanowywanie stanowisk roboczych zgodnie zr$s2.1.

5.6.2.3 Glowne stanowisko nawigacji i manewrowania

Stanowisko to me by obstugiwane zardwno w pozycji siogj, jak i siedz-
cej, przy czym w obu przypadkach wymagane jest wapnie optymalnej wi-
doczndci. Stanowisko powinno prezentogvaintegrowan informacg o parame-
trach ruchu okgtu i sytuacji nawigacyjnej wokot niegogdiaca podstavy do po-
dejmowania decyzji o zmianie parametrow ruchwetok(kurs i pedkosc) oraz by
wyposaone w uradzenia wykonawcze umliwiajace zmiar tych parametrow.

Urzadzenia instalowane na stanowisku nawigacji i mapewnia naley
umieszczéa dostatecznie blisko siebie, tak aby nawigatort a@ewnion maozli-
wos¢ prowadzenia dziataldoi na mostku i uzyskania wszelkich niedbych in-
formacji pozwalajcych mu na wykonanie jego zada jednego stanowiska robo-
czego, lecz bez ograniczaniadbitle okrelonego miejsca.

5.6.2.4 Stanowisko monitorowania

Stanowisko monitorowania powinno zapewniaformack o parametrach ru-
chu oketu i sytuacji nawigacyjnej, unitiwiajaca sprawowanie funkcji kontrol-
nych lub doradczych przez dowéadokretu i/lub pilota. Ze stanowiska monitoro-
wania powinna by dobra widoczn& i styszalné¢ oséb znajdujcych st na sta-
nowiskach nawigacji, manewrowania i sterowaniaz&1by obstugiwane zarow-
no w pozycji stajcej, jak i siedzcej, przy czym w obu przypadkach wymagane
jest zapewnienie dobrej widocZta
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5.6.2.5 Stanowisko sterowaniagcznego

Jest to stanowisko przeznaczone gtzmego sterowania aftem przez sternika.
Zaleca st umieszczéaje w osi oketu.

5.6.2.6 Stanowiska na skrzydtach mostka

Stanowiska te powinny zapewaiaiezlzdne informacje i umdiwia¢ manew-
rowanie oketem.

5.6.2.7 Stanowisko planowania i dokumentowania (odwviednik kabiny
nawigacyjnej)

Stanowisko to powinno zapewiianozliwosé planowania trasy, okéknia pa-
rametrow ruchu okitu i dokumentowania zdanzev procesie nawigacji. Stanowi-
sko to mae by wiaczone do stanowiska nawigacji i manewrowania.

5.6.2.8 Pulpity, acznie ze stolem nawigacyjnymzgi jest przewidziany, naky
ustawi& tak, by uradzenia, w ktore s one wyposzone, byly usytuowane po-
wierzchni czotowa do osoby patexej w kierunku dziobu. Wymog ten dotyczy
rowniez pojedynczo instalowanych wdzen.

5.6.3 Rozmieszczenie ugdzen

5.6.3.1 Kazde stanowisko robocze powinno uttiwia¢ przedstawienie podsta-
wowych informacji, charakterystycznych dla funkdianego stanowiska i nde
wymagane wypos&nie umaliwiajace nawigatorowi bezpieczne realizowanie
tych funkcji.

5.6.3.2 Urzadzenia majce zapewrd wzrokowy informacg wiecej niz jednej
osobie na sttbie powinny by umieszczone tak, aby wszyscyytkownicy mogli
je jednoczénie dobrze widzié a jereli jest to niemaliwe, urzdzenia lub ich
wskazania naley zdublowa. Niektore przyrady podajce informacje dla vece]

niz jednego stanowiska roboczega;gk pozwalag na to ich wymiary, magbyc

umieszczone nad przednimi oknami.t8 urzadzenia lub wskaniki podapce dane
dotyczce: kursu okgtu, wiatru, gebokasci wody, pedkosci, predkosci zwrotu,
kata wychylenia steru, obrotésvuby, skokusruby i czasu.

5.6.4 Wyposaenie poszczegolnych stanowisk roboczych

5.6.4.1 Urzadzenia nalgy instalow& na state w pulpitach lub w innych odpo-
wiednich miejscach, biac pod uwag warunki obstugi, konserwacji oraz warunki
srodowiskowe.

5.6.4.2 PRS mae zaakceptowaroéwniez inne rozwazania, pod warunkieme
rozwiazania te nie gda gorsze od omoéwionych.



120 Wyposaenie konwencyjne

5.6.4.3 Podstawowe urglzenia niezldne do realizacji funkcji poszczegolnych
stanowisk to:
.1 Na stanowisku nawigacji i manewrowania:

— wskanik radaru nawigacyjnego/udzenia do automatycznego nakre-
slania radarowego;

— wska&nik map elektronicznych;

— wska&nik systemu okrédania pozycji;

— powtarzaczyrokompasu;

— wskéanik predkosci zwrotu;

— kompas magnetyczny;

— wska&nik glgbokdici;

— wskanik predkosci;

— wskanik kierunku i pedkosci wiatru;

— sterowanie silnikiem gtdwnym i jego awaryjnymrzgmaniem;

— wskanik obrotow silnika gtéwnego/wskaik obrotowsruby/wskenik
skokusruby;

— sterowanie glnikami;

— sterowanie maszyrsterowy;

— wska&nik potazenia steru;

— przehcznik pomp maszyny sterowej;

— przehcznik rodzaju sterowania;

— przehcznik stanowiska sterowania;

— autopilot;

— systemydcznaici wewrgtrzne;;

— radiotelefon VHF/DSC;

— system odbioru sygnatow akustycznych;

— alarm ogdlny;

— alarmy grupowe;

— potwierdzanie alarmu wachtowego;

— sterowanie gwizdkiem;

— sterowanie reflektorami poszukiwaczy;

— klucz lampy Morse'a;

— sterowanie wycieraczkami, spryskiwaczami i grikgjmi okien;

— wskanik/panel sterowania systemu automatycznej idekeaygfi;

— wskanik/panel sterowania systemu odbioru i wzmacniaive ckow.

.2 Na stanowisku monitorowania:

— wsk&nik radaru/urgdzenia do automatycznego nalaaia radarowego;

— powtarzaczyrokompasu;

— wskanik przebytej drogi i prdkosci;

— wskanik glebokdsci;

— wské&nik predkosci zwrotu;

— wsk&nik potazenia steru;

— wskanik obrotowsruby/skokusruby;
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— alarmy;

— potwierdzenie alarmu wachtowego;

— sterowanie gwizdkiem;

— sterowanie wycieraczkami, spryskiwaczami i grikgjmi okien;
— radiotelefon VHF/DSC;

— systemdcznaci wewrgtrznej.

Na stanowisku sterowanigaoznego:

— urzdzenie sterowani&cznego;

— kompas sterowy lub powtarzacz kompasu gtéwnego;
— powtarzaczyrokompasu;

— wska&nik potazenia steru;

— wské&nik predkosci zwrotu;

— lacznai¢ ze skrzydtami mostka;

— sterowanie wycieraczkami, spryskiwaczami i grikgjmi okien.
Na stanowiskach na skrzydtach mostkasd]eistniep):

— sterowanie silnikiem gtéwnym;

— sterowanie ginikami;

— wskanik obrotow silnika/obrotéwiruby/skokusruby;

— kontrola steru;

— przehcznik stanowiska sterowania;

— wskanik polazenia steru;

— powtarzaczyrokompasu;

— wské&nik predkosci zwrotu;

— wska&nik predkosci wzgledem dna morskiego;

— wskanik predkosci i kierunku wiatru;

— laczna¢ wewretrzna (rozgténia) i zewrtrzna (VHF/DSC);
— sterowanie gwizdkiem;

— sterowanie lampMorse'a i reflektorem poszukiwacza;
— potwierdzenie alarmu wachtowego.

Na stanowisku planowania i dokumentowania:

— wska&nik map elektronicznych;

— urzdzenia planowania trasy;

— stot nawigacyjny;

— odbiornik systemu okétania pozyciji;

— odbiornik map synoptycznych;

— log ze wskanikiem prdkosci i przebytej drogi;

— echosonda;

— kursograf,

— radionamiernik;

— barometr;

— chronometr;

— zegar.
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5.6.5 Wymagania dotycgce poszczegoinych uggzen

5.6.5.1 Kompasy magnetyczne

5.6.5.1.1 Kompas magnetyczny powinien dyustawiony, jeeli to maliwe
i uzasadnione, w ptaszcayie symetrii okgtu. Gtowna kreska rumbowa powinna
pokazywa lini¢ dziobows z doktadnécia +0,5° (zaleca si +0,2).

5.6.5.1.2 Kompas magnetyczny powinien dwystawiony i zamocowany w taki
sposob, aby jego ptaszczyzna pionowa przeciwadprzez kreski kursowe nie
odchylata st o wigcej niz 0,2 od ptaszczyzny symetrii odtu lub ptaszczyzny do
niej rownolegte;.

5.6.5.1.3 Kompas gtéwny powinien &y zainstalowany na poktadzie namiaro-
wym, w miejscu, z ktérego zapewniona jestziiveos¢ namierzania obiektow
w jak najwikszej czsci widnokregu. W kadym przypadku powinno ldymaozliwe
namierzanie w sektorze 23@o 115 w obie strony, licac od dziobu okstu. Nale-
zy zapewnt dostp do kompasu ze wszystkich stron.

5.6.5.1.4 Kompas sterowy powinien Byzainstalowany przy gtdwnym stanowi-
sku sterowaniagcznego w sterowni.

5.6.5.1.5 Instalowanie w pob#u kompaséw jakichkolwiek przedmiotéw nie
przewidzianych w uzgodnionym projekcie rozmieszézdych kompasow mie
by¢ dokonywane tylko za zgadPRS.

5.6.5.1.6 Gitoéwny kompas magnetyczny z optycznym przekazywanieskaza
powinien by zainstalowany zgodnie z wymaganiami 5.6.5.1.155165. Ponadto
nalezy zapewnt nastpujace warunki:
.1 ekran peryskopu powinien znajdofvaie, w miake mazliwosci, na pozio-
mie oczu sternika, w odledici nie wickszej niz 1,2 m;
.2 rura peryskopu nie powinna byrzyczyr, powstawania martwychatow
widoczngci dla sternika.

5.6.5.1.7 Kompasy magnetyczne najeinstalow& mozliwie daleko od materia-
tow magnetycznych. Minimatnodlegtaé kompasu gtéwnego od materiatu ma-
gnetycznego, stanowdego czs¢ konstrukcji okegtu, naleyy okresli¢ wedtug rys.
5.6.5.1.7.
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Rys. 5.6.5.1.7 Minimalna wymagana odlegtod kompasu gtéwnego

ciagty material magnetyczny,

—————— czsci skrajne materiatu magnetycznego lubsck
ruchome w czasie kotysania, lub zéu masy materiatu
magnetycznego o zmiennych polach.

5.6.5.2 Zyrokompasy

5.6.5.2.1 Jeeli zyrokompas ma niewielkie wymiary, dopuszcza isstalowanie
go w sterowni lub w kabinie nawigacyjnejZgi taka istnieje).

5.6.5.2.2 Kompas gtowny i kady powtarzacz tywany do okrélania namiarow
optycznych nalgy tak zainstalowd aby zaznaczone na nich kreski oznagzaj
dzidb i ruk byly w tej samej ptaszczypie pionowej cagrodek réy kompasu i byty
rownolegte do ptaszczyzny symetrii i, z doktadnécia +0,5 .

5.6.5.2.3 Powtarzacz namiarowy néle instalow& na pokfadzie namiarowym,
w miejscu, z ktérego zapewniona jestaiwos¢ namierzania obiektéw w jak naj-
wiekszej czsci widnokregu. W kadym przypadku powinno ldymazliwe namie-
rzanie w sektorze 280po 115 w obie strony, licac od dziobu okstu. Nalezy
zapewnt dostp do powtarzacza ze wszystkich stron.

5.6.5.2.4 Jeeli wyskpuja dwa powtarzacze, po jednym nazétgm skrzydle
mostka, to naley zapewnt widocznaé co najmniej 180od dziobu okgtu na od-
powiedni burt.

5.6.5.2.5 Powtarzacze kursu naleinstalow& na gtownym i awaryjnym stano-
wisku sterowania lub w pomieszczeniu maszyny stey@jezeli petni ono funka
awaryjnego stanowiska sterowego), na stanowiskuigaayi, stanowisku plano-
wania i na stanowiskach na skrzydlach mostkaeld@a gtdwnym stanowisku
sterowania znajduje espanel autopilota z wbudowanym powtarzaczgmokom-
pasu, wéwczas instalowanie oddzielnego powtarzaiezgest wymagane.
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5.6.5.3 Urzdzenia do pomiaru predkosci i przebytej drogi

5.6.5.3.1 Przyrad gtébwny wskazujcy predkosé i przebyt drog;, nalery insta-
lowa¢ na stanowisku planowania. Wskiki predkosci nalery instalow& na sta-
nowisku nawigacji, na gidbwnym stanowisku sterowasiinikiem gtownym
(w sitowni) i ewentualnie na stanowisku monitorovean

5.6.5.3.2 Czujnik denny powinien kyzainstalowany w takim miejscu kadtuba,
aby przy najmniejszym zanurzeniu elr i podczas kotysania nie wynurzat si
i aby przeptyw optywajcych go strug wody nie byt zakidcony przez wystaj
czesci kadtuba oraz otwory wlotowe i wylotowe.

5.6.5.3.3 Czujnik denny oraz zawor odcimay czujnika powinny by tak zain-
stalowane, aby ich uszkodzenie nie spowodowatoad@stsg wody do wrtrza
okretu.

5.6.5.4 Echosondy

5.6.5.4.1 Wskanik echosondy naly instalow& na stanowisku planowania,
stanowisku nawigacji i ewentualnie na stanowiskunitooowania.

5.6.5.4.2 Przetwornik echosondy nale instalow& w dnie okgtu, w miejscu
gdzie wys¢puja najmniejsze drgania, w takiej odlegto od burt oraz od dziobu
i rufy, aby wykluczone byto jego wynurzanie; girzy kotysaniu. Zaleca ginsta-
lowa¢ przetwornik w pobliu ptaszczyzny symetrii oktu, w odlegtdci od 0,2 do
0,5 dlugdci okretu (mierac od dziobu) mierzonej w ptaszazye wodnicy odpo-
wiadapcej najmniejszemu zanurzeniu eksploatacyjnemu.

5.6.5.4.3 Przetwornik nalgy instalow& w taki sposob, aby jego czynna po-
wierzchnia byta réwnolegta do ptaszczyzny poziomepleranci +3°.

5.6.5.4.4 Przetwornik powinien by zainstalowany tak, aby jego uszkodzenie nie
spowodowato dostaniaesivody do wrtrza oketu. Jeeli nie jest on instalowany
w specjalnym szczelnym pomieszczeniu, to kabeltpyamika musi by prowa-
dzony w metalowej rurze, od samego przetwornikapd&tadu grodziowego,

z zachowaniem szczelfm i ciagtosci przewodnéci elektryczne.

5.6.5.4.5 Nalezy zwréci uwag; na to, aby w pohtu przetwornika nie znajdowaty
sig wystapce czsci kadtuba, ani otwory wlotowe i wylotowe mage zapowietrzy
strugi wody optywajce przetwornik, zaktocag w ten sposob pra@chosondy.

5.6.5.4.6 W poblizu przetwornika nie powinny znajdowai¢ inne zrodta pro-
mieniowania ultragigkowego, pracujce w tym samym czasie co echosonda.

5.6.5.5 Wskaniki pr edkosci zwrotu

5.6.5.5.1 Jeeli wskanik predkosci zwrotu ma niewielkie wymiary, dopuszcza
sie instalowanie go w sterowni lub kabinie nawigacyjiezeli taka istnieje).
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5.6.5.5.2 Repetytory pgdkosci zwrotu powinny by zainstalowane na gtéwnym
stanowisku sterowaniagznego, na stanowisku nawigacji i na skrzydtachtkaos

5.6.5.6 Radary

5.6.5.6.1 Gléwny wskanik radaru nalgy instalow& na stanowisku nawigacji
i manewrowania w sterowni, w pofli przedniejscianki po prawej burcie.
Wskaznik pomocniczy lub wskanik drugiego radaru zalecagsnstalow& na sta-
nowisku monitorowania.

5.6.5.6.2 Anterg radaru nalgy zainstalowéd na maszcie, miiwie wysoko,
w taki sposo6b, aby w granicachtéw kursowych od 5na lewy burt do 5 na
prawa burk nie wystpowaty martwe sektory obserwacji, zatoga nie bydeatona
na dziatanie promieniowania mikrofalowego, a samizrz nie byla natrana na
dziatanie gazow spalinowych silnika gtbwnego wydebjacych st z komina.

5.6.5.6.3 W przypadku instalacji dwoch radaréw, ich antenysmiby¢ zamoco-
wane na rénych wysokdciach, aby uniemdiwi¢ wzajemne zaktocanie lub
uszkodzenie odbiornikow.

5.6.5.6.4 Gdy = zainstalowane dwa radary, sma w celu polepszenia rmawo-
sci wykorzystania calej instalacji radarowej orazigkgzenia jej niezawodsoi
stosowa urzadzenie przejczapce. Uradzenie to powinno kiytak skonstruowane,
aby uszkodzenie ktéregokolwiek radaru nie spowodimwagorszenia wkiwosci
lub nie pozbawito zasilania drugiego z nich.

5.6.5.7 Uradzenia do automatycznego nakrgania radarowego (ARPA)/
urzgdzenia do automatycznego sledzenia (ATA)/ urzadzenia
do elektronicznego nakrélania (EPA)

5.6.5.7.1 Urzadzenie mae by konstrukci samodzieln, wspoétpracujca z do-
wolnym radarem lub Kyintegralm czscia radaru. Jeeli stanowi ono og¢ rada-
ru, to powinno by umieszczone zgodnie z 5.6.5.6.%zelgest uradzeniem samo-
dzielnym wspotpracapym z radarem, to natg je instalowa w sterowni, na sta-
nowisku nawigacji i manewrowania e@kem, w bezp&rednim gsiedztwie radaru
gtéwnego.

5.6.5.7.2 Przy instalacji anteny obogduja wymagania podane w 5.6.5.6.2+5.6.5.6.4

5.6.5.7.3 Urzadzenie powinno by zainstalowane w taki sposéb, aby jego ekran
mogty obserwowaroéwnoczénie dwie osoby.

5.6.5.8 Wskaniki systemow obrazowania map elektronicznych i irdrmacji
(ECDIS)

Wskaznik map elektronicznych nate instalow& na stanowisku planowania
i dokumentowania i/lub stanowisku nawigacji i manewania.
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5.6.5.9 System odbioru i wzmacnianiaaviekow

5.6.5.9.1 Mikrofony powinny by zamocowane jak najdalej caodet szumow
i w taki sposéb, aby ograniazyszumy wywotane przez wiatr oraz mechaniczne
wibracje.

5.6.5.9.2 Wskaznik powinien by widoczny ze stanowiska nawigacji i manew-
rowania.

5.6.5.9.3 Glosnik(i) nalezy instalowd tak, aby odtwarzane sygnaly byly styszal-
ne na catym mostku.

5.6.5.10 Odbiorniki systemow radionawigacyjnych

5.6.5.10.1 Odbiorniki systeméw radionawigacyjnych nafeinstalow& na sta-
nowisku planowania, a ich powtarzacze na stanowiskuigaciji i manewrowania.

5.6.5.10.2 Anteny odbiornikéw systemow radionawigacyjnych ealesg insta-
lowa¢ mazliwie jak najwyzej nad poktadem namiarowym. Nie najanstalowa

anten pod poziomo prowadzonymi konstrukcjami jassledwiek typu, pod takie-
lunkiem itp.

5.6.5.10.3 Anten odbiornikow radionawigacyjnych nie natenstalowa& w polu
widzenia wizek gtéwnych (w zakresie +20anten radarowych.

5.6.5.11 Systemy automatycznej identyfikacji (AlS)

5.6.5.11.1 Wskanik/panel sterowania systemu automatycznej iddagji naley
instalow& na stanowisku nawigacji i manewrowania.

5.6.5.11.2 Antena VHF systemu AIS powinna bymieszczona midiwie wyso-
ko i w taki sposo6b, aby na drodze rozchodzengafali elektromagnetycznych
w miare mozliwosci nie bylo przeszkéd wokét catego horyzontu.

5.6.5.11.3 Anteny VHF powinny by umieszczone w odlegioi wiekszej ni
1 m od réwnolegtych do nich konstrukcji przewackzch.

5.6.5.11.4 Jeeli antena VHF systemu AIS jest umieszczona nadsjej wyso-
kosci co antena odbiornika nastuchowego VHF/DSC, tee@di¢ migdzy nimi
powinna wynosi co najmniej 5 m.

5.6.5.11.5 Jeeli system AIS wypos@ny jest w antefi odbiornika systemu
GPS, to antena ta powinnaétmamocowana zgodnie z 5.6.5.10.2 i 5.6.5.10.3.

5.6.5.12 Rejestratory danych z podrdy (VDR)

5.6.5.12.1 Blok pozyskiwania danych zaleca snstalow& w sterowni lub w jej
poblizu, tak aby kable przekazge dane ze wspotpraaoych uradzear miaty jak
najmniejsz diugac.
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5.6.5.12.2 Blok przechowywania danych najeinstalowa& na dachu sterowni.
W przypadku bloku o konstrukcji samosptya@j naley go instalowa tak, aby
nie byto mechanicznych przeszkdd unietivaiajacych jego swobodne oddzielenie
sie od statku.

5.6.6 Zrodta zasilania urzadzea nawigacyjnych

5.6.6.1 WymaQg zasilania usdzeh nawigacyjnych z podstawowego i awaryjnego
zrodfa zasilania usdzen dotyczy statkow zbudowanych 1 lipca 1986 r. lubryg)
(wg SOLAS 11-1/42.2.3.2).

5.6.6.2 Wszystkie urzdzenia (z wyjtkiem zyrokompasu) powinny ldyzasilane
z oddzielnych obwodéw rozdzielnicy adzen nawigacyjnych. Dopuszczagsi
zasilanie tych urgdze z pulpitu kontrolno-sterowniczego sterowni.

5.6.6.3 Rozdzielnica urzdzer nawigacyjnych powinna IByzasilana z podsta-
wowego i awaryjnegarodta zasilania, niezataymi obwodami. Kable tych obwo-
dow naley uklada& réznymi trasami, w miar mazliwosci maksymalnie oddalo-
nymi od siebie, zarbwno w pionie jak i w poziomMalezy zapewnt mozliwosé
szybkiego przelczaniazrodet zasilania.

5.6.6.4 Zyrokompas powinien liyzasilany z podstawowego i awaryjnegodia
zasilania niezalenymi obwodami. Kable tych obwoddw najeuktada réznymi
trasami, w miag mazliwosci maksymalnie oddalonymi od siebie zaréwno w goni
jak i w poziomie. Nalgy zapewnt uktad automatycznego praetaniazrodet zasi-
lania.

5.6.6.5 W przypadku okstow istniepcych, PRS mze wyrazé zgod; na zasila-
nie uradzer nawigacyjnych tylko jednym kablem, z awaryjneégodta zasilania.

5.6.6.6 Jezeli odbiornik GPS wykorzystywany jest do automaty@go przeka-
zywania danych o pozycji o#iu do uradzenr poktadowychSwiatowego Morskie-

go Systemu kczndici Alarmowej i Bezpiecagstwa (GMDSS), powinien lgyon
dodatkowo zasilany z rezerwowej baterii akumulatorddiowych lub zasilacza
bezprzerwowego (UPS). Przetanie na zasilanie z rezerwowej baterii akumulato-
réw powinno odbywasie automatycznie.

5.6.6.7 PRS mae przyzné pojedynczemu oktowi 0 pojemnéci brutto mniej-
szej ni 5000 zwolnienie ezciowe lub warunkowe z wymagania 5.6.6.1zejée
odbywa on podrie takie,ze odlegté¢ pomidzy okktem a brzegiem, diugé

i rodzaj podray, brak znacznych przeszkod nawigacyjnych i inneuwl oddzia-
tywujace na bezpiecastwo czyni petne zastosowanie wymagania 5.6.6.1 nieuza-
sadnionym lub niekonieczny(wg SOLAS 11-1/42.2.3.2).



128 Wyposaenie konwencyjne

5.6.7 Montaz sieci kablowej

5.6.7.1 Cala sié kablowa nalgaca do wyposzenia nawigacyjnego na aiaie
powinna by wykonana przy zastosowaniu kabli ekranowanychodrnge z wyma-
ganiami zawartymi vCzesci VIII — Instalacje elektryczne i systemy steroigan

5.6.7.2 Rezystancja izolacji dowolnego paemego kabla, odtzonego z obu
koncdw, powinna wynosico najmniej 20 M, niezalénie od jego diugéei.

5.6.7.3 Kable przetwornikdw echosond i logow w pomieszcaehipotaonych
ponizej poktadu grodziowego nate prowadzé w rurach metalowych z zachowa-
niem ich szczelnii i ciaglosci przewodnéci elektryczne;.

5.6.7.4 Kable obwoddéw antenowych oraz kable przetwornikéWwosond naley
uktada oddzielnie od kabli innego przeznaczeniaeleie ma takiej maiwosci,
nalezy stosowd kable z podwojnym ekranem.

5.6.7.5 Wewrgtrzne promienie gcia kabli specjalnych (np. falowodowych) nie
powinny by mniejsze od wymaganych przez ich producenta.

5.6.8 Uziemienia uradzen nawigacyjnych

5.6.8.1 Urzadzenia nawigacyjne powinny ndieiziemienia ochronne i robocze
wysokiej czstotliwosci, poprowadzone najkrétsdrog.

5.6.8.2 Robocze uziemienia wdzer nawigacyjnych naly wykona z mie-
dzianej tamy lub gktkiej linki o przekroju co najmniej 6

5.6.8.3 Ekrany i metalowe zbrojenie kabli w miejscach wpaozenia kabli do
urzadzen powinny by uziemione, chybae producent ugdzenia wyranie tego
zabrania.

5.6.8.4 Miejsca uziemienia ugdzer do kadtuba powinny ydostpne dla prze-
prowadzenia okresowych pomiarow i konserwacji.

5.6.8.5 Ogodlna rezystancja wszystkich poater elektrycznych dowolnego uzie-
mienia nie mee przekracza0,02Q.

5.7  Wymagania techniczno-eksploatacyjne dotygze urzadzen nawigacyjnych
5.7.1 Wymagania ogolngéwg Rez. A.694(1Y)

5.7.1.1 Urzadzenia nawigacyjne instalowane na qke uprawiagcym zeglug;
miedzynarodow powinny spetnid@ wymagania podrozdziatlu 5.7 oraz wymagania
dla poszczegdélnych wdzer, zawarte w innych miejscach rozdziatu 5.

5.7.1.2 Urzadzenia nawigacyjne instalowane nagke nie uprawiajcym zeglu-

gi migdzynarodowej mag byé, po rozpatrzeniu przez PRS, wgtone

Zz obowhzku peinej zgodriwi z wymaganiami techniczno-eksploatacyjnymi dla
poszczegodlnych ugdzen zawartymi w podrozdziale 5.7.
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5.7.1.3 Tam, gdzie zestaw kilku wdzen umailiwia realizacg dodatkowych

funkcji w stosunku do minimalnych wymagakreslonych w rozdziale 5, wyko-
rzystanie tych dodatkowych funkcji, jak réwmiaiszkodzenie ktoregokolwiek
z tych uradzen, nie powinno pogarségracy uradzer podstawowych.

5.7.2 Elementy obstugi

5.7.2.1 llos¢ elementéw obstugi, ich ksztalt i sposéb dziatamiajejscowienie
i wielkos¢ powinny zapewniatatwa, szybk i skuteczin obstug urzadzenia. Ele-
menty powinny by tak rozmieszczone, aby zminimalizatvaozliwosé przypad-
kowego operowania nimi.

5.7.2.2 Wszystkie elementy obstugi powinny ustiwiac¢ fatwe przeprowadzenie
strojenia i by tatwo identyfikowalne z normalnej pozycji obstugizadzenia. Ele-
menty niewykorzystywane podczas Aaieej obstugi urzdzenia nie powinny ly
tatwo dostpne.

5.7.2.3 Nalezy zapewnt wystarczajce podwietlenie ptyty czolowej urdzenia,
umazliwiajace identyfikacg elementow obstugi i utatwigge odczyt wskanikow
0 kazdej porze. Nalgy zapewnt mazliwosé sciemniania poflvietlenia kadego
urzadzenia, ktore mogtoby przeszkadza nawigacji.

5.7.2.4 Niewtasciwe wycie elementéw obstugi nie @ spowodowéa uszko-
dzen urzadzenia ani obrgen personelu.

5.7.2.5 Jeeli jest przewidziana klawiatura do wprowadzaniaydé numerycz-
nych z cyframi od 0 do 9 powinny byne rozmieszczone zgodnie z zaleceniami
CCITT E161/QIll Jednake tam, gdzie zastosowana jest klawiatura alfanucaery
na, stosowane na niej symbole mdwny¢ alternatywnie rozmieszczone zgodnie
z normy ISO 3791

5.7.3 Odporna¢ urzadzen na zmiany parametréwzrodet zasilania

Zmiany parametréwrodet zasilania normalnie wygtujace na okecie, okre-
slone wPublikacji IEC 9450raz wCz:sci VIl — Instalacje elektryczne i systemy
sterowanianie powinny wptywa na prawidtovg prag urzadzei.

5.7.3.1 Urzadzenia powinny b§ zabezpieczone przed skutkami nadmiernego
nakzenia padu i za wysokiego nagiia, stanow nieustalonych i przypadkowej
zmiany biegunow&zi zrédta zasilania.

5.7.3.2 Jeeli przewidziano zasilanie wdzenia z wicej niz jednegozrodia
zasilania, naley przewidzi€ szybkie przejczania z jednegarddta na drugie.

5.7.4 Trwalcé¢ i odpornosé urzadzen na narazenia zewrgtrzne

5.7.4.1 Urzadzenia powinny b¥ przystosowane do agtej pracy w warunkach
réznych standéw morza, ruchu eku, wibracji, wilgoci i temperatur magych
wystepowa na okecie.
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5.7.4.2 Urzadzenia powinny spetnéawarunki odporngci srodowiskowej podane
w Publikacji IEC 945.

5.7.5 Odpornag¢ urzadzen na zaktdcenia

5.7.5.1 Nalezy wykorzysta wszystkie uzasadnione i dag sé zastosowasrod-

ki dla zapewnienia kompatybilda pomidzy danym urgzdzeniem i innymi urg-

dzeniami radiokomunikacyjnymi i nawigacyjnymi znajgtymi sk na pokiadzie,
zgodnie z wymaganianitublikacji IEC 533 945(wg Rez. A.813(19)).

5.7.5.2 Nalezy przewidzi€¢ odpowiednie rozwizania konstrukcyjne, zapewnia-
jace odporné& urzadzenia na zaktocenia elektryczne i elektromagnetyaakre-
slone w Publikacji IEC 945.

5.7.5.3 Poziom hatasu akustycznego wywotywanego przezdaemie powinien
by¢ ograniczony tak, aby nie uniegtioviat stuchania sygnatéw avigkowych od
ktorych zaley bezpieczastwo oketu.

5.7.5.4 Na kadym uradzeniu, przeznaczonym do zainstalowania w gabli
magnetycznego kompasu gtéwnego lub sterowego, pavamajdowé si¢ infor-
macja o minimalnej bezpiecznej odlegiood kompasu.

5.7.6 Srodki bezpieczaistwa

5.7.6.1 Nalezy maksymalnie zabezpieazpersonel obstugagy dane urzdzenie
przed przypadkowym naraniem na dziatanie niebezpiecznych napiWszystkie
czesci | przewody urzdzenia, na Kktorych wygbuja napkcia state i przemienne
lub oba jednoczmie, o sumarycznej waro szczytowej wgkszej nz 55 V, po-
winny by, po zdgciu pokryw ochronnych, zabezpieczone przed przypagin
dostpem lub izolowane od wszystkicinddet energii elektrycznej. Alternatywnie
mozna stosowarozwiazania konstrukcyjne, ktore pozwalaja dostp do elemen-
téw pod napiciem dopiero po zastosowaniu odpowiednich ¢@aiz Nalezy wow-
czas umigci¢ napisy ostrzegawcze, zarobwno na elementach wemych ura-
dzenia, jak i na jego pokrywach ochronnych.

5.7.6.2 Nalezy przewidzi€ elementy uziemiage obudow urzadzenia. Nie mge
to jednak powodowa uziemienia jakiegokolwiek z zaciskoéw (biegunowpdia
energii elektryczne;j.

5.7.6.3 Urzadzenia powinny b§ tak skonstruowane, aby obstugeg je osoba
nie byla narazona na wytwarzane przez nie promieniowanie elekdgmatyczne
w zakresie ogstotliwosci radiowych.

5.7.6.4 Urzadzenia zawierafe lampy generdage promieniowanie mikrofalowe
powinny spetnia nastpujace wymagania:
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.1 gestas¢ strumienia energii mikrofalowego pola stacjonameg normal-
nych warunkach pracy udzenia nie powinna przekrac¢za Wi/nf, chyba
ze na okecie obowazuja inne wartdci maksymalne;

.2 jezeli gestaé¢ strumienia energii mikrofalowej wewtnz urzdzenia wynosi
od 10 W/ni do 100 W/, chybaze na okecie obowizuja inne wartdci
graniczne, wéwczas wewtnz urzdzenia nalgy umiesci¢ ostrzeenie, za
w instrukcji serwisowej uggdzenia nalgy okresli¢ srodki ostranosici, jakie
nalezy przedsiwzia¢ podczas serwisu;

.3 jezeli niewtaciwe dziatanie urgdzenia mae spowodowawzrost poziomu
promieniowania, to w instrukcji obstugi wdzenia nalgy umiesci¢ infor-
macg o okoliczndciach, ktére mog spowodowa taki wzrost i asrodkach
ostraznosci, jakie naley przedsgwziaé.

5.7.7 Konserwacja uradzen nawigacyjnych

5.7.7.1 Urzadzenie powinno by tak skonstruowane, aby podstawowe zespoty
mogty by tatwo wymienialne, bez powtérnej kalibracji i gaoia.

5.7.7.2 Urzadzenie powinno by tak skonstruowane i zainstalowane, aby jego
elementy byly fatwo dogpne dla przeprowadzenia przagjl i konserwacji.

5.7.7.3 Nalezy zapewnt wystarczajca informacg umazliwiajaca prawidtowng
obstug: i konserwagj urzzdzenia:

.1 w przypadku urzdzen zaprojektowanych takie maliwa jest diagnoza
uszkodzé i naprawa na poziomie elementéw, rgledostarcza petne
schematy uktadow, topolagelementéw i ich wykaz;

.2 w przypadku urzdzen zawierajcych kompleksowe moduty, ktorych dia-
gnoza uszkodZei naprawa na poziomie elementéw nie jestlim@, nale-
zy dostarczy informacg umazliwiajaca zlokalizowanie uszkodzonego
modutu i jego wymiag.

5.7.8 Oznakowanie i identyfikacja uradzen nawigacyjnych

5.7.8.1 Kazdy posiadajcy niezaleng obudove blok urzdzenia powinien by
oznakowany na zewgtrz nasgpujaca informacp, widoczry wyraznie po zainsta-
lowaniu uradzenia:
.1 identyfikatorem wytworcy;
.2 symbolem typu urgzenia lub identyfikatorem modelu, pod ktérym prze-
szedt préby typu;
.3 numerem seryjnym bloku.

5.7.9 Kompasy magnetycznéng Rez. A.382(X)

5.7.9.1 Dokfadné¢ wskazar kompasu

Kompasy magnetyczne powinny zapewnigkazania kursu odu z doktadnécia:
— + 1°w ruchu, gdy nie ma kotysania;
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— * 5 przy kotysaniu we wszystkich kierunkach do + 2250kresem 6 do 15
sekund.

5.7.9.2 Raa kompasowa

5.7.9.2.1 Rd&za kompasowa powinna bywyskalowana w 360 pojedynczych
stopniach. Wskazania liczbowe powinny¢hyznaczone co kde 10, poczynaic

od pétnocy (008) do 360, zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara. Gtoéw
ne znaki rumbowe natg oznacza dwymi literami N, E, S i W. Dopuszczaesi
uzycie innego symbolu zamiast litery N do oznaczediaocy.

5.7.9.2.2 Btad kierunkowy régy kompasowej wynikagcy z niedoktadngci ska-
lowania, niecentryczrigi rozy na jej czopie i niedokltaddoi zorientowania rgy
w stosunku do systemu magnetycznaeigomaze przekracza0,5’ na kadym kursie.

5.7.9.2.3 Rd&za kompasowa powinna bywyraznie czytelna, zaréwno \éwietle
dziennym jak i w sztucznym, z odlegéb co najmniej 1,4 m.

5.7.9.3 Bh4d konstrukcyjny wskazan kompasu

5.7.9.3.1 Gdy kompas obracacsize stad predkoscia 1,57/s przy temperaturze
kompasu 20+ 3* C, bkd wleczenia rdy nie powinien przekracza36/HY, gdzie
H jest poziom sktadowa gestasci strumienia magnetycznego, M, w miejscu
ustawienia kompasu. Dotyczy to przypadku, gdsdnica ray jest mniejsza i
200 mm. W przypadku gy o srednicy 200 mm lub wkszej, bhd wleczenia ray
nie powinien przekroczy (54H)°.

5.7.9.3.2 Btad tarcia zawieszenia z9, przy temperaturze 2& 3 C, nie powi-
nien przekracza(3/H)°.

5.7.9.3.3 Potokres ray, po wstpnym wychyleniu o + 49 przy sktadowej po-
ziomej pola magnetycznego 18, powinien wynosi 12 sek. Czas powrotu ko
cowego do wartii + 1° wzgledem potudnika magnetycznego, po gpstym wy-
chyleniu o 96, nie powinien przekroczy60 sek. Kompasy aperiodyczne musz
spehid tylko to ostatnie wymaganie.

5.7.9.4 Uradzenia korekcji dewiacji

5.7.9.4.1 Podstawa kompasu powinna zawéetazadzenia do korekcji dewiacji
poétokreznej, cwiercokreznej i przechytowej spowodowane;:

— skltadowymi poziomymi statego magnetyzmuebkr

— blkdem przechytu riy;

— skladow poziomy indukowanego magnetyzmu poziomego;

— sktadovg poziomy indukowanego magnetyzmu pionowego.
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5.7.9.4.2 Urzadzenia korekcji przewidziane w 5.7.9.4.1 powinnyelupinowat
powazne zmiany dewiacji pod wptywem zmian czynnikow d&gpacyjnych
i srodowiskowych, ktérych mina oczekiwa na okecie oraz szczegblnie dych
zmian szerok&i magnetycznej. Dewiacje sm#ookrezne i wyzszego rgzdu nie
wymagaj korekcji.

5.7.9.5 Materiaty konstrukcyjne

5.7.9.5.1 Magnesy ukitadu kieragego i magnesy kompensacyjne zge do
kompensacji statych pdél magnetycznych epkrpowinny mi€ duza koercg, co
najmniej 11,2 kA/m.

5.7.9.5.2 Materiat stosowany do kompensacji magnetyzmu indakego w stali
migkkiej powinien s¢ charakteryzowamah pozostatécia magnetyczai koerch.

5.7.9.5.3 Wszystkie inne materialy stosowane do wykonania gasu powinny
by¢, na ile to maliwe, niemagnetyczne, tak aby dewiacjayévywotana przez te
materiaty nie przekraczata (9/H)

5.7.9.6 Budowa kompasu

5.7.9.6.1 Nalezy przewidzié gtdbwne i awaryjne swietlenie réy kompasowej
tak, aby zawsze moa byto odczytéjej wskazania.

5.7.9.6.2 W przypadku, gdy jako kompas sterowy wykorzystywgst repetytor
elektryczny kompasu gtéwnego, system przekazywdaigych powinien by zasi-
lany z gtéwnego i awaryjnegaddia zasilania.

5.7.9.6.3 Kompas gtéwny powinien lyumieszczony w zawiesiu kardanowym
tak, aby piefcien dociskowy pozostat w poteniu poziomym przy przechytach
podstawy kompasu o 2@ dowolnym kierunku i aby nie wypadt z zawiesiayprz
dowolnych stanach morza.

5.7.9.6.4 Kompas sterowy powinien spetide same wymagania. zidi zasto-
sowano inny rodzaj zawiesia,zg&dkompasowa powinna ndiswobo@ poruszania
sie przy przechytach 3@v dowolnym kierunku.

5.7.9.6.5 Wysoka¢ podstawy kompasu gtdwnego wraz z podgsdé posado-
wienia podstawy powinna bytaka, aby ptaszczyzna szkta kociotka kompasu znaj-
dowata s¢ na wysokéci co najmniej 1300 mm od poktadu, lecz nie powipree-
kracz& wysokaci zapewniajce] wygodne postugiwaniegskompasem.

5.7.9.6.6 Kompas gléwny powinien ldywyposaony w namiernik zapewniagy
namierzanie widocznych z aftu obiektow i ciat niebieskich, z doktadiuia od-
czytu do + 0,2%
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5.7.9.7 Kompasy magnetyczne ze zdalnym elektrycznyprzekazywaniem
wskazai

5.7.9.7.1 Kompasy magnetyczne ze zdalnym elektrycznym praekaziem
wskaza powinny odpowiadéwymaganiom 5.7.9.1 do 5.7.9.@apewni& wska-
zania kursu na powtarzaczach z dokiggdnpokreslona w 5.7.9.6.

5.7.9.7.2 Jako uktad kierujcy systemu zdalnego elektrycznego przekazywania
wskaza& mazna stosowé system magnesow kompasu gtownego lub specjalny
magnetyczny uktad sterdy.

5.7.9.7.3 W przypadku opisanym w 5.7.9.7.2 gnizenie do elektrycznego prze-
kazywania wskazana powtarzacze powinno ni¢aka konstrukcg, aby jego po-
tozenie i dzialanie nie przeszkadzaty w namierzandgzgcie kursu i namiaréw
Z rézy kompasowej oraz w kompensowaniu dewiacji.

5.7.9.7.4 Specjalny ukfad kiergry systemu zdalnego elektrycznego przekazy-
wania wskaza powinien zawier&a urzadzenie do kompensacji dewiacji.

5.7.9.7.5 Nadajnik i caty uktad zdalnego elektrycznego przgkeania wskaza
kompasu magnetycznego powinny zachowdolnGé do pracy przy nagpuja-
cych zmianach ruchu odtu:
.1 predkosé cyrkulacji do 6/s;
.2 myszkowanie z okresem 10+20 s i najgzym odchyleniem od kursu
0 +5°.

5.7.9.7.6 Rdznica pomédzy wskazaniami powtarzaczy i ukladu kiewnggo
kompasu magnetycznego ze zdalnym elektrycznym pezekaniem wskazanie
powinna przekraczal®.

5.7.9.7.7 Uszkodzenie lub wykzenie poszczegdlnych powtarzaczy nie powinno
wptywaé na doktadnéé pozostatych powtarzaczy i kompasu giéwnego.

5.7.9.7.8 Nalezy przewidzi€ sygnalizagi dzwiekowa informujaca 0 uszkodze-
niach uktadu nagknego kadego kompasu magnetycznego ze zdalnym elektrycznym
przekazywaniem wskazaSygnalizacja powinna by asilana z niezateegozrodia.

5.7.9.7.9 W zestawie kompasu magnetycznego ze zdalnym etekiyyn przeka-
zywaniem wskaza nalezy przewidzi€ tablice swietlna z napisem ,Powtarzacze
podkczone do kompasu magnetycznego”.

5.7.9.8 Kompasy magnetyczne z optycznym zdalnym prkazywaniem
wskazan

5.7.9.8.1 Konstrukcja kompasu magnetycznego z optycznym ydalprzekazy-
waniem wskaza powinna zapewniaotrzymanie na ekranie bezZpedniego obra-
zu sektora rgy kompasowej, z wytaie widoczm podziatlkh stopniows na tuku
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nie mniejszym ni 30° oraz kreski kursowej umocowanej w korpusie koaotk
kompasu. Zaleca sistosowanie ugglzenia umaliwiajacego otrzymanie obrazu
podziatki ré&y z rufowej i dziobowej strony peryskopu.

5.7.9.8.2 Dlugos¢ peryskopu kompasu magnetycznego z optycznym zaalny
przekazywaniem wska#apowinna by taka, aby przy ustawieniu kompasu na
podstawie, z uwzgtinieniem przejcia rury peryskopu przez pokfad, ama byto
zainstalowa ekran na poziomie oczu sternika. Ngleprzewidzi€é mozliwose
regulacji wysokéci ekranu o 100+150 mm w gorw dot od potaeniasrodkowego.

5.7.9.8.3 Ekran powinien mié urzadzenie chronice go przed jaskrawyrwia-
ttem stonecznym lub innym, ktére mogtoby spowodéwswietlenie obrazu rgy
kompasowej na ekranie. Obraz na ekranie powiniefi Wwyraznie widoczny
w dziea i w nocy.

5.7.9.8.4 Konstrukcja uktadu optycznego i ekranu powinna rapa wyrazna
i jasm widocznd@¢ sektora ray kompasowej, przy namierzaniu i przy zamkej
kopule kompasu.

5.7.9.8.5 Nalezy przewidzi€ urzadzenie do regulacji i ustalania paémia ekranu
dla utatwienia odczytu wskaza

5.7.9.8.6 Obudowa ekranu powinna ®trugoszczelna — stopiechrony IP56
wg Publikacji IEC529

5.7.9.9 todziowe kompasy magnetyczne

5.7.9.9.1 Podziatka rdy kompasowej powinna wyndsi®, 2° lub wiecej, w zalenasci
odsrednicy ray, ale wzadnym przypadku nie me wynost wiccej niz 5°.

5.7.9.9.2 Btad wskaza rézy kompasu w temperaturze otoczenid 203°C dla
skltadowej poziomeH natzenia pola magnetycznego w miejscu zainstalowania
kompasu nie powinien przekra¢z@/MH)°.

5.7.9.9.3 Kompas powinien mieskak swiecaca samoistnie lub paavietlarg za
pomoca odpowiednichirodkdw.

5.7.9.9.4 Kompas powinien mie urzadzenia do mocowania go na todzi oraz
futerat do jego przechowywania.

5.7.9.9.5 Srednica réy kompasowej powinna zapewaiatwy odczyt wskaza
5.7.10 Zyrokompasy (wg Rez. A.424(X))

5.7.10.1 Metoda prezentacji kursu

Réza kompasu powinna bywyskalowana w réwnych odgtach jednego stopnia
lub jego czsci. Opisy cyfrowe powinny wyspowa: co hajmniej co kale dziesi¢
stopni, poczynag od 006, zgodnie z ruchem wskazéwek zegavaj@360.
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5.7.10.2 Qwietlenie

Nalezy przewidzi€ oswietlenie umaliwiajace odczyt w kadych warunkach.
Natezenie gwietlenia powinno b§ regulowane.

5.7.10.3 Doktadné¢ wskazan

5.7.10.3.1 Po whczeniu w warunkach statycznych, w szekdkach do 60
kompas powinien ustawisic w czasie nie przekracagym 6 godzin. Kompas
ustawi sg, gdy kade trzy odczyty brane w odgiach dwudziestominutowych,
zawieraj sic w przedziale 0,7 Dotyczy to przypadku, gdgyrokompas stoi na
poziomej nieruchomej podstawie.

5.7.10.3.2 Btad punktu ustawienia w warunkach statycznych nadya kursie
i dowolnej szerokéri geograficznej do 60 nie powinien przekroczy (0,75)

x sekans szerokoi, gdzie wskazania kursu kompasu bierzg jako sredni

Zz 10 odczytow w odspach dwudziestominutowych. Waséosredniokwadratowa
réznic pomedzy poszczegolnymi odczytami kursu a jégedni wartdscia powinna
by¢ mniejsza ni (+0,25) x sekans szerokoi.

5.7.10.3.3 Po whczeniu w warunkach dynamicznych, w szerakach do 60,
przy kotysaniu poprzecznym i wzchaym mapcym charakter prostego ruchu har-
monicznego o okresie od 6 do 15 sekund, pragiek kotysania maksimum®5

i maksymalnym poziomie przgieszenia 0,22 m/sékkompas powinien ustawi
Si¢ w czasie nie przekraczaaym 6 godzin.

5.7.10.3.4 Powtarzalné¢ bigdu punktu ustawienia kompasu gtéwnego powinna
zawierd sie w +1° x sekans szerokoi przy ogélnych warunkach zasilania energi

i narazeniach mechanicznych i klimatycznych spotykanyclokratach, whczapc

w to mogice wysipi¢ zmiany pola magnetycznego na @ke, na ktérym jest za-
instalowany.

5.7.10.3.5 W szerokéciach geograficznych do Bbtedy nie powinny przekracza

.1 (20,25) x sekans szerokoi — bkad pozostaty stanu ustalonego po korekcji
na wptyw pedkasci i kursu, przy pgdkosci okretu rownej 20 wztow;

.2 +2° — bhd spowodowany nagizmiam predkosci (z 20 weztéw);

.3 +3°— bhkd spowodowany nagizmiary kursu o£18C, przy pedkosci okre-
tu réwnej 20 wztow;

4  +1° x sekans szerokoi — bkdy stanu przégiowego i ustalonego spowo-
dowane kotysaniem poprzecznym i wzalym oraz myszkowaniem okr
tu, mapcymi charakter prostego ruchu harmonicznego o akiab6 do 15
sekund, maksymalnychatach wynoszcych odpowiednio 20 1¢° i 5°
i maksymalnym przyspieszeniu poziomym nie przekapcym 1 m/sek

5.7.10.3.6 Maksymalna rénica odczytu porgdzy kompasem gtéwnym i powta-
rzaczami przy wszystkich warunkach operacyjnychpoinna przekraczat0,5.
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5.7.10.4 Wymagania dodatkowe

5.7.10.4.1 Nalezy przewidzi€ srodki do korekcji b{dow spowodowanych pd-
koscia okregtu i szerokécia geograficza pozycji okgtu.

5.7.10.4.2 Nalezy przewidzi€ sygnat alarmowy, informagy o wystpieniu
powaznego b¢du w systemieyrokompasu.

5.7.10.4.3 Zyrokompas powinien unitiwia¢ przekazywanie informaciji o kursie
do innych urzdzer nawigacyjnych, takich jak radar, system AIS icguiibt.

5.7.11 Uradzenia do pomiaru predkosci i przebytej drogi (logi) (wg Rez.
A.824(19), Rez. MSC.96(72))

5.7.11.1 Wprowadzenie

5.7.11.1.1 Urzadzenie do wskazywania q@kosci i przebytej drogi powinno
podawd informacje o przebytej drodze igoikosci okretu naprzéd w stosunku do
wody lub dna. Dodatkowo ugdzenie to mge podawaé informacg o ruchu okgtu
w kierunku innym ni naprzod. W przypadku pomiaru wgdém wody, urzdzenie
powinno dziatd poprawnie przy wszystkich gitkosciach oketu, & do jego
predkosci maksymalnej i na akwenach algbkasci wickszej nz 3 m pod sipka.
W przypadku pomiaru wzgllem dna, urgdzenie powinno dziatapoprawnie na
akwenach o gbokasci wigkszej nz 2 m pod s{pka.

5.7.11.1.2 Urzadzenie do wskazywania qatkosci i przebytej drogi, wspotpracu-
jace z uradzeniem nakrdania radarowego i/lub ugdzeniem sterowania po kursie
lub po profilu, powinno zapewnigpomiar pedkosci wzgledem wody w kierunku
naprzod i wstecz.

5.7.11.2 Metody prezentacji pedkosci i przebytej drogi

5.7.11.2.1 Informacja o pgdkaosci moze by prezentowana w formie analogowej
lub cyfrowej. Przy prezentacji cyfrowej jej krokowyzrost nie mee przekracza
0,1 wzta. Wskanik analogowy powinien kywyskalowany co najmniej co 0,5
wezta i oznaczony cyframi przynajmniej cozkle 5 weztéw. Jeeli wskaznik moze
prezentowé predkos¢ okretu w kierunku innym ri naprzod, woéwczas kierunek
ruchu powinien b§ jednoznacznie wskazywany.

5.7.11.2.2 Informacja o przebytej drodze powinnachyodana w formie cyfro-
wej. Zakres przebytej drogi powinien wynoad 0 do co najmniej 999,9 Mm,
a krok wzrostu nie me by wiekszy niz 0,1 Mm. Powinna istnte mazliwo$é
zerowania wskaza

5.7.11.2.3 Zobrazowanie powinno léyatwo czytelne w dziei w nocy.
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5.7.11.2.4 Nalezy zapewnt mazliwos¢ wprowadzania informacji o pdkosci
i przebytej drodze do innych udzen. | tak:

.1 informacja o pgdkaosci, przebytej drodze jak réwriieo kierunku powinna
by¢ nadawana zgodnie z gdizynarodowymi wymaganiami dla interfejséw
przeznaczonych dla udzer morskich, opisanymi Wublikacji IEC 61162

.2 dodatkowo podczas pomiarueggkasci naprzéd ména stosowaimpulso-
wanie. W takim przypadku jeden impuls powinien odaala drodze
0,005 Mm.

5.7.11.2.5 Jezeli log mae wskazywé predkos¢ okretu wzgkdem wody lub
wzglgdem dna, naly zapewné mazliwos¢ wyboru rodzaju wskazania oraz za-
pewni informacg o tym, ktéry rodzaj wskazania jest aktualnie wykatywany.

5.7.11.2.6 Jeeli log ma maliwos¢ wskazywania tate prdkaosci na kierunku in-
nym niz 0§ dziob — rufa, wowczas musi on wskazywaedkos¢ naprzéd i wstecz
zaréwno wzgidem dna jak i wzgtdem wody. Wybdr rodzaju wskazenaze odbywé
sie za pdrednictwem przefcznika. W kadym przypadku musi ldyjednoznacznie
okreslony kierunek, rodzaj oraz statusamasci wyswietlanej informacii.

5.7.11.3 Doktadnéé¢ pomiaru

5.7.11.3.1 Btad wskazania mdkosci okrgtu w warunkach, gdy nie wygiuje
efekt ptytkich wod oraz nie ma wptywu wiatru,addw i ptywOw, nie mae prze-
kracz&:
.1 dla wskanika cyfrowego — 2% pdkosci statku lub 0,2 wzta, w zaléno-
sci od tego, ktora z tych waroi jest wiksza,
.2 dla wskanika analogowego — 2,5%gqatkosci statku lub 0,25 wzla, w za-
leznosci od tego, ktéra z tych wardai jest wiksza, i
.3 dla transmisji danych w§giowych — 2% pgdkasci okretu lub 0,2 wezia,
w zaleznosci od tego, ktora z tych wadoi jest wiksza.

5.7.11.3.2 Btad wskazania przebytej przez ekrdrogi w warunkach, gdy nie
wystepuje efekt ptytkich wod oraz nie ma wpltywu wiatpradow i ptywow, nie
moze przekracza2% przebytej drogi lub 0,2 Mm wagu 1 godziny, w zalaosci
od tego, ktéra z tych wada jest wiksza.

5.7.11.3.3 Jeceli dokladnd¢ wskaza predkosci i przebytej drogi mee zaleed

od pewnych okoliczrézi (np. stanu morza, temperatury i zasolenia woadydko-

sci dzwigku w wodzie, gibokasci wody pod sipka, przechytu i przegbienia
okretu), wowczas producent udzenia musi okidi¢ w instrukcji obstugi logu
wptyw tych okoliczndci na doktadn&t wskaza.

5.7.11.3.4 Log powinien zachowawymagane parametry przy przechytachgekr
tu w zakresie +10i kotysaniu wzdtanym w zakresie 15
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5.7.11.4 Konstrukcja czujnika dennego

5.7.11.4.1 Czujnik denny powinien kiytak skonstruowany, aby ani metoda jego
mocowania do dna odtu, ani uszkodzenie jego dowolnejeéz przechodzcej
przez dno nie spowodowaty dostani@wbdy do wrtrza statku.

5.7.11.4.2 Jezeli czujnik denny jest zaprojektowany w wersji wysnej, to
jego konstrukcja powinna zapewéiaysuwanie czujnika, jego prawidiavprae

w pozycji roboczej i chowanie przy kdej prdkosci okrgtu. Stan catkowitego
wysunkicia lub schowania czujnika powinien dwykazywany na gtdwnym
wskazniku logu.

5.7.12 Echosondywg Rez.A.224(VIl), Rez. MSC.74(69)
5.7.12.1 Zakres i skale pomiaru gbokosci

5.7.12.1.1 W normalnych warunkach propagacji echosonda powrapgewnié
pomiar gebokasci w zakresie od 2 do 200 m pod przetwornikiem.

5.7.12.1.2 Echosonda powinna posid@dao najmniej dwie skale gbokasci —
jedm do pomiaru diych gebokasci, obejmujica zakres 200 m oraz draglo po-
miaru matych gibokasci, obejmujica zakres 20 m gbokaici.

5.7.12.1.3 Wskanik gkcbokasci powinien mi€ co najmniej nagpujace skale
gtebokdsci:

— 0,5 mm na 1 m rejestrowanegigbkasci na zakresie diych gkbokadsci;

— 5 mm na 1 m rejestrowanegbkasci na zakresie matych gdokasci.

5.7.12.2 Metoda prezentacji pomiaréw

5.7.12.2.1 Wskanik graficzny powinien przedstawidiezace wskazania gbo-
kosci oraz ich cigla rejestrag. Wskanik powinien zapewni@mazliwos$é obser-
wacji zapisu mierzonych gbhokasci w przedziale czasu co najmniej 15 minut.

5.7.12.2.2 Dopuszcza si stosowanie dodatkowych wskakéw o innych for-
mach zobrazowania, pod warunkiemn nie wplywag one na dziatanie wskaika
gtéwnego.

5.7.12.2.3 Wskanik graficzny powinien zapewniaobrazowanie znacznikow
gtebokasci w przedziatach nie wkszych nk 1/10 aktualnie wykorzystywanego
zakresu oraz znacznikdéw czasu w przedziatach aekpaczajcych 5 min.

5.7.12.2.4 Nalezy zapewnt rejestragj zapisu gtbokasci przez okres 12 godzin
na tamie papierowej lub w inny sposaob.

5.7.12.2.5 Jezeli do rejestracji wykorzystywana jeststaa papierowa, natg
zapewnt wyrazne oznaczenie, wskazgg, ze do kaca pozostat jeszcze jeden
metr tamy.
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5.7.12.3 Doktadné&¢ pomiaru gtebokosci

Doktadnag¢ pomiaru gébokadsci, przy zalaeniu pedkosci dzwieku w wodzie

1500 m/s, powinna wynasi

— 5 m lub+2,5% mierzonej gbokdsci, w zalenoici od tego, ktéra z tych war-
tosci jest wiksza, na zakresiegpokasci 200 m;

— 0,5 m lub+2,5% mierzonej gbokadsci, w zalenaosci od tego, ktéra z tych
wartasci jest wiksza, na zakresie 20 m.

5.7.12.4 Wymagania konstrukcyjne

5.7.12.4.1 Echosonda powinna zachofwaymagane parametry pracy przyegr
kosci okretu od 0 do 30 wztow.

5.7.12.4.2 Echosonda powinna zachofvawymagane parametry pracy przy prze-
chytach oketu +10° i kotysaniu wzdhanym +5°,

5.7.12.4.3 Czestotliwos¢ impulsowania nie ma@ by mniejsza ni 12/min na
zakresie diaych gkbokasci i 36/min na zakresie matychetlokasci.

5.7.12.4.4 Element realizujcy funkcg przehczania zakresbw musi &ybezpo-
srednio dostpny. Ustawienia skali zakresu oraz zadanepgkasci alarmu musg
by¢ widoczne we wszystkich warunkacétwoetlenia.

5.7.12.4.5 Echosonda powinna zapewéigygnat alarmowy, zaréwno wizualny,
jak i akustyczny (z mdiwoscia jego wyciszenia), w przypadku gdy zmierzona
gtebokas¢ jest mniejsza od zadanej waxtd

5.7.12.4.6 Echosonda powinna zapewéigygnat alarmowy, zaréwno wizualny,
jak i akustyczny (z mdiwoscia jego wyciszenia), w przypadku zaniku zasilania
lub jego zmian, ktére magspowodowa wadliwg prag urzadzenia.

5.7.12.4.7 Dopuszcza sgi stosowanie wicej niz jednego przetwornika i bloku
nadawczo-odbiorczego. W przypadku stosowania dodatéh przetwornikéw nale-
zy zapewnt niezalene wywietlanie gkbokaici z r&znych przetwornikow oraz wy-
razna informacg o tym, ktéry z przetwornikdw jest aktualnie wykgsgywany.

5.7.12.4.8 Echosonda powinna zapewéigygnat wygciowy z informacy o gk-
bokasci, ktéry maze by przekazywany do zdalnych wskakow cyfrowych, reje-
stratorow danych oraz systeméw utrzymywaniaettkna zadanym torze. fize
wyjsciowe powinno by ztaczem szeregowym dla sygnatu cyfrowego, spetniaj
cym wymaganidublikacji IEC 1162

5.7.13  Wskaniki pr edkosci zwrotu (wg Rez. A.526(13))
5.7.13.1 Wprowadzenie

Wskaznik predkosci zwrotu mae stanowd urzadzenie niezalmme, stanowd
cze$¢ innego urzdzenia lub uzyskiwadane z innego usdzenia.
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5.7.13.2 Metody prezentacji pegdkosci zwrotu

5.7.13.2.1 Wskazania grdkosci zwrotu powinny by przedstawione na wskai-
ku analogowym (najlepiej okgtym) z punktem zerowym. Przy podziaice qike)
punkt zerowy powinien @yumieszczony centralnie w najwgj czsci skali.

5.7.13.2.2 Zwrotowi okrtu na lews burk powinno odpowiada wychylenie
wskaznika w lewg strorg w stosunku do zera i odwrotnie z88 rzeczywista pyd-
kos¢ zwrotu przekroczy zakres wskazaskaznika, fakt ten powinien Ry zasy-
gnalizowany.

5.7.13.2.3 Dopuszcza sistosowanie dodatkowo zobrazowania alfanumeryczne-
go. W takim przypadku natg zapewnt rozr@nialnas¢ kierunku zwrotu.

5.7.13.2.4 Diugoé¢ skali w kadym kierunku od zera powinna wynésio naj-
mniej 120 mm. Zmiana pdkosci zwrotu o 2/min powinna odpowiadzaodlegtaci
COo najmniej 4 mm.

5.7.13.2.5 Nalery przewidzi¢ skak o zakresie co najmnief30°/min. Powinna
by¢ ona wyskalowana cd’/min. Kreski co kade 10 powinny by wyraznie du-
sze od kresek co’5a te wyranie diwzsze od kresek co’1Cyfry i znaki powinny
by¢ czerwone lub jasnego koloru na ciemnym tle. Skalinna by opisana cy-
frowo co kade 10.

5.7.13.2.6 Mozna przewidzié dodatkowe skale liniowe.

5.7.13.2.7 Nalezy przewidzi€ ttumienie wskaza predkosci zwrotu o zmiennej
statej czasowej, regulowanej w zakresie od 0 ds.10

5.7.13.3 Dokfadné&é¢ pomiaru predkosci zwrotu

5.7.13.3.1 Wskazywana pdkos¢ zwrotu nie mae sk rézni¢ od pedkosci rze-
czywistej o wecej niz 0,5/min plus 5% wskazywanej gatkosci zwrotu. Wartéci
te wynikap z uwzgkdnienia pedkosci obrotu Ziemi.

5.7.13.3.2 Okresowe przechyly oktu z amplitud +5° w okresiet25 s i okreso-
we kotysanie wzdtne +1° w okresie+20 s nie mog zmienia Sredniej wartdci
wskaza predkosci zwrotu o wicej niz 0,5/min.

5.7.13.3.3 Wskaznik predkosci zwrotu powinien spetnéapowyzsze wymagania
doktadndci przy wszystkich mrdkosciach oketu w zakresie do 10 gztow.

5.7.13.4 Wymagania konstrukcyjne

5.7.13.4.1 Wskanik predkosci zwrotu powinien b§ gotowy do pracy i speinta
wymagania po 4 min od momentuastenia.
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5.7.13.4.2 Konstrukcja wskanika powinna by taka, aby bez wzgtlu na to, czy
jest on whczony czy nie, nie miat on wplywu na peaicnych uradzea, do kto-
rych jest podiczony.

5.7.13.4.3 Nalezy zapewné sygnalizagi stanu dziatania wskaika.

5.7.14 Radary(wg Rez. A.477(XIl), Rez. MSC.64(67) Aneks 4)

5.7.14.1 Wprowadzenie

Radar powinien wskazywapozycg innych jednostek nawodnych, przeszkadd,
ptaw, linii brzegowej i znakéw nawigacyjnych w stogu do okgtu, w sposob
utatwiajacy prowadzenie nawigacji i unikanie kolizji.

5.7.14.2 Zasig radaru

5.7.14.2.1 W normalnych warunkach propagacji, przy antenie@#owanej na
wysokasci 15 m nad poziomem morza, przy braku édid fal, powinno b§ maz-
liwe otrzymanie czytelnego zobrazowania:
.1 linii brzegowe:
— w odlegtégci 20 Mm, gdy jej wysok& wynosi 60 m;
— w odlegtdci 7 Mm, gdy jej wysok& wynosi 6 m;
.2 obiektow nawodnych:
— w odlegidci 7 Mm — jednostka dowolnego typu o pojerfeidbrutto
5000;
— w odlegtéci 3 Mm — mata jednostka o diugn 10 m;
— w odlegidci 2 Mm — taki obiekt jak ptawa nawigacyjna o skuzeej
powierzchni odbicia echa okoto 10.m

5.7.14.2.2 Obiekty nawodne wymienione w 5.7.14.2.1.2 powingy tvyraznie
widoczne w zakresie od 50 m do 1 Mm, bez zmiangwighia poketet innych nk
przehcznik zakresow.

5.7.14.3 Zobrazowanie

5.7.14.3.1 Wskanik powinien, bez zewgirznego powikszania, zapewnéa
wzgledne zobrazowanie nie ustabilizowane keeklirsows do gory, o skutecznej
srednicy nie mniejszej mi
.1 180 mm — na oktach o pojemnézi brutto 300 lub wikszej, lecz nie vek-
szej n 1000;
.2 250 mm — na oktach o pojemnii brutto 1000 lub wikszej, lecz mniej-
szej n 10 000;
.3 340 mm na okgtach o pojemnixi brutto 10 000 lub wekszej.

5.7.14.3.2 Wskanik powinien zapewnianastpujacy zestaw zakreséw odlegto-
sci: 0,25; 0,5; 0,75; 1,5; 3; 6; 12; 24 Mm.

5.7.14.3.3 Dopuszcza gizastosowanie dodatkowych zakresow.
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5.7.14.3.4 Aktualnie pokazywany zakres i oggy miedzy kotowymi znaczni-
kami odlegtdci powinny by zawsze wskazywane.

5.7.14.3.5 W obrbie efektywnego obszaru zobrazowania radarowegarpgw
si¢ znajdowd jedynie informacje zwizane z nawigagji unikaniem kolizji, wy-
swietlane ze wzgldu na ich zwizek z obiektem (np. identyfikatory obiektéw,
wektory).

5.7.14.3.6 Punkt pocztkowy skali zakresu zobrazowania radarowego powinie
pokrywa® sie z pozych wtasry okretu. Skala powinna kyliniowa.

5.7.14.3.7 Dopuszcza si wykorzystywanie wskaikow wielokolorowych pod
warunkiem speltnienia nagtujacych wymaga:

.1 echa obiektéw powinny leywyswietlane przy pomocy tych samych pod-
stawowych koloréw, zanatzenie echa nie nme by rozr&niane przy
pomocy innych koloréw gikolory samego echa;

.2 dodatkowe informacje madoy¢ wyswietlane jedynie w innych kolorach.

5.7.14.3.8 Obraz radarowy wraz z informacjami powinien¢byidoczny we
wszystkich warunkach swietlenia zewntrznego. Jeeli podczas pracy przy
dwzym natzeniu gwietlenia zewgtrznego nieztdna jest ostona przeciwstonecz-
na — powinna by ona tatwo montowana i demontowana.

5.7.14.3.9 Wskanik radaru moe wywietlac wybrane elementy systemowej
nawigacyjnej mapy elektronicznej SENC w taki sposity informacja radarowa
nie byta maskowana, znieksztatcana lub pogarsZaai przewiduje si wyswie-
tlanie informacji SENC, powinna ona przynajmniejvierat linie brzegowe, do-
mere bezpieczastwa wlasnego oktu, przeszkody nawigacyjne oraz state
i zmienne pomoce nawigacyjne. Operator powinien¢cmiezliwo$é wyboru wy-
swietlanych elementéw systemowej nawigacyjnej mapiteonicznej SENC.

5.7.14.3.10 W celu zapewnienia wigiwego naktadania siwybranych elemen-
téw mapy elektronicznej SENC i obrazu radarowedemyazapewnt:

.1 wzajemn korelacg informacji wyswietlanych w tym samym systemie od-

niesienia i wspotranych;

.2 wyswietlanie obrazu radarowego i informacji SENC néejcafektywnej

powierzchni zobrazowania;

.3 reczne dopasowanie i regulacjezeli obraz radarowy i mapa elektroniczna
SENC nie pokrywaj sic. Kazda kczna regulacja powinna éyw sposéb
wyrazny wskazywana w trakcie jej przeprowadzania. Kaleapewnd
mozliwos¢ powrotu do stanu pogikowego;
priorytet wyswietlania obrazu radarowego;
odpowiedni stabilizacg zobrazowania radarowego, wektorow ARPA i in-
formaciji SENC. Rodzaj pracy powiniendwyraznie wskazywany;

.6 niezalenos¢ radaru/ARPA i SENC:

o s



144 Wyposaenie konwencyjne

— informacja SENC nie nie mie€ negatywnego wptywu na obraz rada-
rowy;

— informacje radarowe/ARPA i SENC powinnydwyraznie rozré-
nialne;

— wadliwe dziatania jednego elementu nie powinn@tnwpltywu na
funkcjonowanie pozostatych elementéw.

5.7.14.3.11 Pasmo agtotliwosci roboczej powinno iywskazywane na wskaiku.
5.7.14.4 Pomiar odlegiéci obiektow od okretu

5.7.14.4.1 Do pomiarow odlegixi nalezy zastosowéa state kotowe elektronicz-
ne znaczniki odlegkei, zgodnie z nagpujacymi wymaganiami:
.1 jezeli skale zakresOwadgtakie, jak podano w 5.7.14.3.2., na skalach zakre-
séw 0,25 do 0,75 Mm nalg przewidzi€ co najmniej dwa, lecz nie wdej
niz 6 kotowych znacznikow odlegioi, a na kadym z pozostatych obo-
wiazkowych zakreséw nalg zapewnt po szé¢ kotowych znacznikéw od-
legtasci;
.2 jezeli przewidziano mdiwos¢ przesuwanigrodka zobrazowania, néle
zapewnt dodatkowe znaczniki w takich samych przedziaiadiegtaci.

5.7.14.4.2 Nalezy przewidzié ruchomy elektroniczny znacznik odlegéd
z cyfrowym odczytem odlegéoi. Dla zakresow mniejszychnil Mm wskazanie
odlegtaici powinno zawier&jedynie jedno zero przed przecinkiem dzijggim.

5.7.14.4.3 State znaczniki odlegioi obiektu od okgtu i ruchomy znacznik od-
legtosci powinny umadaliwia¢ pomiar odlegtéci do celu, z kidem nie przekracza-
jacym 1% maksymalnego zagu na danym zakresie lub 30 m, w zal&ci od
tego, ktora z wielkeri jest wiksza.

5.7.14.4.4 Nalezy zachowa doktadnd¢ pomiaru, kiedy zobrazowanie jest prze-
sunkte wzgkdemsrodka.

5.7.14.45 Grubai¢ statych znacznikow odlegiol nie powinna b§ wigksza ni
maksymalna dopuszczalna grébanacznika linii dziobowe.

5.7.14.4.6 Ustawienie ruchomego znacznika odléggtoz wymagan precyzj
powinno by mazliwe na wszystkich zakresach odlegiow ciagu 5 s. Odlegha
ustawiona przez aytkownika na jednym zakresie nie p@osk zmient automa-
tycznie po zmianie zakresu.

5.7.14.5 Znacznik linii dziobowej

5.7.14.5.1 Kierunek wtasnego ruchu aku powinien by pokazany na ekranie
przy pomocy cigtej kreski z maksymalnym ddlem nie wgkszym ni +1°. Gru-
bos¢ znacznika linii dziobowej, mierzona na maksymalrgeresie, na zevetrz-
nej krawedzi zobrazowania nie powinna przekracfeb’.
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5.7.14.5.2 Nalezy przewidzi€¢ mazliwos¢ chwilowego wyhczenia znacznika
linii dziobowej za pomog monostabilnego przycisku wygaszania.

5.7.14.5.3 Znacznik linii dziobowej powinien iywyswietlany na skali namiarow.
5.7.14.6  Okrdlanie namiaru obiektow

5.7.14.6.1 Nalezy zapewnt wyswietlanie elektronicznej linii namiarowej EBL
wraz z cyfrowym odczytem namiaru. Odczyt powinign mazliwy w ciagu 5 s od
ukazania si echa na ekranie wskaika.

5.7.14.6.2 Radar powinien umdiwi¢ uzyskanie namiaru obiektu znajgcggo
si¢ na skraju wskanika z doktadnécia nie mniejsz niz £1°.

5.7.14.6.3 Elektroniczna linia namiarowa powinna dyyswietlana w sposob
zapewniajcy wyrazne odré@nienie jej od znacznika linii dziobowej.

5.7.14.6.4 Nalezy zapewnt regulacg jaskrawdci elektronicznej linii namiaro-
wej. Regulacja ta mi® by¢ przeprowadzana niezatge lub hcznie z regulagj
innych znacznikow. Naly zapewnt mozliwosé catkowitego usumcia elektro-
nicznej linii namiarowej z ekranu.

5.7.14.6.5 Nalezy zapewnt obrét elektronicznej linii namiarowej w obu kierun
kach w sposoéb agty lub skokowo, ze skokiem nie gkiszym ni 0,2.

5.7.14.6.6 Cyfrowy odczyt namiaru elektronicznej linii namiarej powinien

by¢ wyswietlany przy pomocy co najmniej 4 cyfr, agkapc w to jedm cyfre po

przecinku dziegtnym. Pole elektronicznego odczytu namiaru nieenm¢ wyko-

rzystywane do wiwietlania innych danych. Natg zapewnt wyrazne wskazanie,
czy wyswietlany jest namiar wzgtiny czy rzeczywisty.

5.7.14.6.7 Nalezy zapewnt skak namiarova wokot krawedzi zobrazowania.
Skala ta mge by liniowa lub nieliniowa.

5.7.14.6.8 Skala namiarowa powinna posiadpodziatki co przynajmniej %
przy czym podziatki 5i 10° powinny by wyraznie odrénialne od siebie. Podziat-
ki powinny byt opisane liczbowo przynajmniej co30

5.7.14.6.9 Nalezy zapewnt mazliwos¢ namiaru wzgidem znacznika linii dzio-
bowej lub wzgédem poinocy.

5.7.14.6.10 Nalezy zapewné co najmniej dwie niezak@e linie namiarowe.

5.7.14.6.11 Nalezy zapewnt mazliwo$é przesuwania punktu pagkowego
elektronicznej linii namiarowej z punktu odpowiagtago pozycji wkasnej oktu

— w dowolny punkt efektywnej powierzchni wgkagka. Powinien by mazliwy

powr6t do punktu poetkowego przy pomocy szybkiej pojedynczej operdei-

winno by mazliwe wyswietlanie ruchomego znacznika odlegtona elektronicz-
nej linii namiarowe;.
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5.7.14.7 Rozranialnos$é obiektow

5.7.14.7.1 Radar powinien wskazajako oddzielne dwa jednakowe obiekty
zobrazowane na zakresie 1,5 Mm lub mniejszym, zigid sé w przedziale od
50 do 100% mywanego zakresu odlegio i odlegte od siebie o nie weej niz
40 metrow.

5.7.14.7.2 Radar powinien wskazajako oddzielne dwa jednakowe cele, oba
znajdujce sé w tej samej odlegkei od oketu, zobrazowane na zakresie 1,5 Mm,
znajdupce s¢ w przedziale od 50 do 100%ywanego zakresu odlegi i odlegte

od siebie w azymucie o nie ggiej niz 2,5°.

5.7.14.8 Kolysanie poprzeczne i wzdhne

Radar powinien spetniawymagania okrdone w 5.7.14.2 przy kolysaniu po-
przecznym i wzdinym +10°.

5.7.14.9 Przeszukiwanie

Przeszukiwanie powinno odbyaic w azymucie, zgodnie z kierunkiem ruchu
wskazowek zegara w sposohgly i automatyczny w zakresie 36 zstotliwosé
przeszukiwania powinna wyn@sto najmniej 20 obrotéw na mirutRadar powi-
nien pracowa zadowalajco przy wzgtdnej szybkéci wiatru do 100 wztow.
Dopuszcza si alternatywne metody przeszukiwania pod warunkiéepagorsze-
nia wkaciwosci.

5.7.14.10 Stabilizacja zobrazowania w azymucie

5.7.14.10.1 Nalezy przewidzi€ mazliwosé¢ stabilizacji zobrazowania w azymucie
poprzez wspotpracz kompasem. Radar powiniencbwyposaony w wegcie dla
informacji z kompasu. Doktad&é synchronizacji zobrazowania radarowego
z informacj z kompasu powinna wyndsit 0,5, przy szybkéci obrotu kompasu
2 obroty/minug.

5.7.14.10.2 Jeeli radar nie wspotpracuje z kompasem, powinienpoacowa
zadowalajco w rodzaju pracy ,bez stabilizacji”.

5.7.14.10.3 Przehczenie z jednego zobrazowania na inne powinno oeabply
w ciagu 5 sekund i zapewhbskgnigcie wymagane] doktadigoi namierzania.

5.7.14.11  Sprawdzanie prawidtowszi dziatania radaru

Nalezy przewidzi€ srodki umaliwiaj ace tatwe okrélenie znaczcego obnie-
nia sprawnéci radaru w trakcie jego normalnej pracy w stosunkustandardu
ustalonego w czasie jego instalacji oraz spraw@zpaprawnéci zestrojenia przy
braku obiektow.
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5.7.14.12  Uradzenie do ttumienia ech od zaki6ae

5.7.14.12.1 Nalezy zastosow& odpowiedniesrodki do sttumienia niepada-
nych ech od fal, deszczu i innych rodzajéw opaddiwokow i burz piaskowych.
Nalezy przewidzié€ reczne plynne sterowanie pekami ttumienia ech od zakio-
cen. Dodatkowo meéna przewidzié sterowanie automatyczne ttumienia ech od
zakidce, jednak powinno bymazliwe jego wyhczenie.

5.7.14.12.2 Ukiad ttumienia niepzdanych ech od fal powinien zapewhiay-
krycie przez radar standardowego reflektora radagowz odlegtéci do 3,5 Mm,
przy antenie radarowej zamontowanej ha wysokb5 m nad poziomem morza.

5.7.14.13 Obsluga

5.7.14.13.1 Nalezy zapewnt mazliwosé wiaczania i wyhczania radaru z miejsca
zainstalowania wskaika gtéwnego.

5.7.14.13.2 Radar powinien by w petni gotowy do pracy w gjju 4 minut od
chwili wtaczenia.

5.7.14.13.3 Nalezy przewidzi€ pozycg ,pogotowie”, z ktérej mena uruchomd
radar w cagu 15 sekund.

5.7.14.13.4 Nalezy zapewnt maozliwos¢ zmiany jasnéci statych znacznikow
odlegtaci, ruchomych znacznikdéw odlegt i elektronicznych znacznikw namiaru
oraz maliwos¢ indywidualnego lub catkowitego ich usuwania ze aigika.

5.7.14.13.5 W przypadku radaréw unibwiajacych wywietlanie syntetycznych
informacji (identyfikacja obiektow, wektory, infolmje nawigacyjne) natg za-
pewni mazliwos¢ usungcia ich z ekranu.

5.7.14.14 Zaklbcenia

Przewidziana przepisami dokladidonamiaru po zainstalowaniu i zestrojeniu
radaru na okgcie powinna by utrzymywana bez konieczém dalszego dostraja-
nia, niezalenie od ruchow okitu w polu magnetycznym Ziemi.

5.7.14.15 Rodzaje zobrazowania

5.7.14.15.1 Urzadzenie powinno zapewhiprag w zobrazowaniu wzgtinym
i rzeczywistym.

5.7.14.15.2 Nalezy zapewnt mazliwos¢ przesuwania poatku uktadu wspoted-
nych zobrazowania o nie mnieg/0% i nie wgcej niz 75% promienia wskaika.

5.7.14.15.3 Radar powinien zapewrdastabilizacg zobrazowania wzgtlem
wody i dna morskiego. Doktadidi rozréznialnas¢ wskanika, w przypadku za-
stosowania stabilizacji zobrazowania wzim dna lub wzghlem wody, powinna
by¢ co najmniej rbwnowana wymaganejw 5.7.14.415.7.14.7.
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5.7.14.15.4 Radar powinien akceptowasygnaly logu dla kierunku naprzéd
i wstecz.

5.7.14.15.5 Wejscie sygnatu stabilizacji wzgllem dna powinno akceptowa
sygnaty z logu, elektronicznego systemu ékaeia pozycji oraz sygnat wytworzo-
ny na podstawigledzenia przez radar obiektoéw statychadBpredkosci nie powi-
nien przekracza2% pedkaosci okretu lub 0,2 vezia predkosci okretu, w zalenosci
od tego ktéra z tych wardoi jest wiksza.

5.7.14.15.6 Rodzajzrodta sygnatu mdkosci oraz zastosowanej stabilizacji po-
winien by wykazany.

5.7.14.15.7 Nalezy zapewni reczne wprowadzanie gakosci okretu w przedzia-
le od 0 do 30 wztéw ze skokiem nie wiej niz 0,2 wezta.

5.7.14.15.8 Nalezy zapewné mazliwosé recznego wprowadzania parametrow
ruchu padu ptywowego.

5.7.14.16  Wykrywanie ptaw i transponderow radarowyh

5.7.14.16.1 Radar powinien wykryw@ai wyswietla¢c sygnaty pochodce z ptaw
i transponderow radarowych pragoych w pdmie 9 GHz.

5.7.14.16.2 Wszystkie radary pracage w pdmie 9 GHz powinny mi& mozli-
wos¢ pracy z polaryzagjpoziomy anteny. W przypadku chwilowego stosowania
innej polaryzacji informacja o tym powinnadwyswietlana na ekranie.

5.7.14.16.3 Nalezy zapewnt mozliwosé wytaczenia tych uktaddéw obrébki sy-
gnatu, ktére mog spowodowd, ze ptawa radarowa nie zostanie pokazana na zo-
brazowaniu radarowym.

5.7.14.17 Ostrzeenia 0 uszkodzeniu systemu

W przypadku wykrycia przez radae przedstawiana informacja aeonie by
prawdziwa, nalgy zapewnt wyrazne ostrzeenie dla operatora.

5.7.14.18 Wspoipraca z innymi urgdzeniami

5.7.14.18.1 Radar powinien odbieéainformacje odzyrokompasu, logu oraz
elektronicznego systemu oklania pozycji zgodnie Publikack IEC 1162 Ro-
dzaj uradzenia aktualnie wspétpraeoggo z radarem powinien bywykazywany.

5.7.14.18.2 Radar powinien wykazywabrak sygnatu z ktoregokolwiek ze wspot-
pracugcych uradzen. Radar powinien rowniepowtarzé alarmy oraz informacje
o statusie, dotyeze jakdci sygnatdw wejciowych z uradzer wspotpracujcych.
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5.7.15 Informacje nawigacyjne

Radar, oprdcz informacji radarowej, powinien przadéa¢ w graficznej formie
pozycje, linie nawigacyjne i mapy. Nalezapewnt regulacg tych punktow, linii
i map w stosunku do geograficznego odniesieniaeifalykaza zrodto informa-
cji graficznej oraz metagodniesienia geograficznego.

5.7.15.1 Nakrdlanie

5.7.15.1.1 Jezeli radar wyposaony jest w urgdzenie do automatycznego nakre-
slania radarowego ARPA, to powinno ono speiniggmagania podane w 5.7.16.

5.7.15.1.2 Jezeli radar wyposaony jest w urgdzenie do automatycznegledze-
nia ATA, to powinno ono speintavymagania podane w 5.7.17.

5.7.15.1.3 Jezeli radar wyposzony jest w urzgdzenie do elektronicznego nakre-
slania EPA, to powinno ono spetdiwymagania podane w 5.7.18.

5.7.16 Uradzenia do automatycznego nakrdania radarowego (ARPA)
(wg Rez. A.823(19))

5.7.16.1 Wprowadzenie

Wiasciwosci radaru, realizowane przez atdzenie ARPA, powinny odpowia-
da¢ wymaganiom techniczno-eksploatacyjnym dla radapisanym w 5.7.14.

5.7.16.2 Akwizycja obiektéw

5.7.16.2.1 Akwizycja obiektow dosledzenia mee by dokonywana g¢cznie

i automatycznie dla pdkosci wzglednej do 100 wztow. Zawsze jednak powinna
by¢ zapewniona madiwos¢ recznej akwizycji i kasowania obiektu. W gdzeniach

Z automatyczp akwizycj obiektéw naley przewidzié mazliwosé jej blokowania
w pewnych obszarach zobrazowaniaelieakwizycja jest zablokowana w pewnym
zdefiniowanym obszarze, obszary z czyakwizycph powinny by wyraznie ozna-
czone na zobrazowaniu. Wymaganie to dotyczyl&go zakresu odledio.

5.7.16.2.2 Automatyczna lub gczna akwizycja powinna miesprawnéc nie
gorsz niz mozliwa do uzyskania przezzytkownika wskanika radaru.

5.7.16.3 Sledzenie

5.7.16.3.1 Urzadzenie ARPA powinno zapewri@automatycznéledzenie, prze-
twarzanie, jednoczesne zobrazowanieaglai aktualizacg informacji dla co naj-
mniej 20 obiektow, niezatlie od tego, czy w uggzeniu zastosowana jest akwi-
zycja automatyczna czgazna.
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5.7.16.3.2 Jezeli jest zastosowana akwizycja automatyczna, zyatdostarczy
uzytkownikowi opis kryteridbw selekcji obiektow dédedzenia. Jeeli urzadzenie
ARPA niesledzi wszystkich widocznych na wskaku obiektow, obiektygledzone
powinny by jednoznacznie oznaczone na wskku, zgodnie z PublikagjlEC
872. Niezawodn& $ledzenia nie powinna bygorsza od uzyskiwanej przgoz-
nych zapisach kolejnych pozycji obiektu, dokonywanya podstawie zobrazowa-
nia radarowego.

5.7.16.3.3 Urzadzenie ARPA powinno kontynuowa&ledzenie wprowadzonego
obiektu, jali jest on wyranie rozr@nialny na wskaniku, co najmniej 5 razy na
kazde 10 kolejnych obrotow anteny. Dotyczy to przypadk ktorym nie wys{pu-
je efekt zamiany obiektéw.

5.7.16.3.4 Konstrukcja urzdzenia ARPA powinna minimalizowamozliwosé
btedow sledzenia, wicznie z efektem zamiany obiektéw. J&diowy opis wptywu
zrodet bedow na automatyczndedzenie obiektéw i wielk& tych bkddw powi-
nien by dostarczony zytkownikowi, wlaczapc w to wptyw niskiego wspéitczyn-
nika sygnal/szum i niskiego wspéiczynnika sygnaddzeenie, spowodowanych
przez morze, deszcénieg, niskie chmury i asynchroniczne emisje.

5.7.16.3.5 Urzadzenie ARPA powinno wiwietla¢ na zadanie, przy pomocy
symbolu zgodnego Publikaci IEC 872 co najmniej 4 poprzednie, jednakowo
odlegte w czasie pozycje k@ego z obiektéwsledzonych w okresie co najmniej
ostatnich émiu minut.

5.7.16.4 Wskanik urz adzenia ARPA

5.7.16.4.1 Wskanik maze by niezalena lub integrala czescia radaru okgto-
wego. Jednak wskaik urzadzenia ARPA powinien przedstawiavszystkie dane
zobrazowane na wskaiku radaru, zgodnie z wymaganiami dla radaru.

5.7.16.4.2 Konstrukcja wskanika powinna by taka, aby jakiekolwiek uszkodzenie
czesci urzadzenia ARPA — wytwarzagych dane dodatkowe do informacii dostarcza-
nej przez radar — nie miato wplywu na podstawovieazowanie radarowe.

5.7.16.4.3 Funkcja automatycznego prowadzenia nakreséw ragatopowinna
by¢ dostpna na co najmniej nagtujacych zakresach odledid: 3, 6 i 12 Mm.
Dopuszcza si jej stosowanie na innych zakresach dozwolonych rdidaru.
Wskaznik powinien wskazywd, jaki jest aktualnie tywany zakres odlegsai.

5.7.16.4.4 Urzadzenie ARPA powinno uniiwi¢ prag ze zobrazowaniem ru-
chu wzgkdnego oketu i stabilizacy wzgledem potnocy i kursu. Ponadto peobye
przewidziana maiwos¢ pracy ze zobrazowaniem ruchu rzeczywistego. W tym
przypadku operator powinien ndiemazliwos¢ wyboru zobrazowania ruchu
wzglednego lub rzeczywistego. Nalezapewnt wyrazne oznaczenie na wshka-

ku aktualnie stosowanego rodzaju stabilizacji iraabwania.
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5.7.16.4.5 Informacja dotycaca kursu i pgdkosci sledzonych obiektow, gene-
rowana przez ugzizenie ARPA, powinna léyprzedstawiona na wskaiku w for-
mie wektorowej lub graficznej w postaci zgodnejubkkacjp IEC 872, z wyra-
nym okréleniem tendenciji ruchu obiektow. W zaku z tym:
.1 urzadzenie ARPA przedstawimge przewidywaa informacg wytacznie
w formie wektorowej powinno zapewnmaozliwos¢ wyboru rzeczywistych
lub wzgkdnych wektoréw ruchu obiektu;
.2 urzadzenie ARPA przedstawigje informacg o kursie i pedkosci obiektu
w formie graficznej powinno réwnie nazadanie, przedstawirzeczywiste
i/lub wzgledne wektory ruchu obiektu;
pokazywane wektory powinny niieegulowan skak czasova;
jezeli stacjonarne obiekty wykorzystywang jako odniesienie wzgtlem
dna, to powinny one ldyoznaczone symbolem zgodnym z Publikd&C
872. W tym rodzaju pracy powinna istoimazliwosé wyswietlania naza-
danie wektorow wzglnych, hcznie z wektorami obiektéw wykorzysty-
wanych jako odniesienie wzglem dna.

D w

5.7.16.4.6 Informacja dotycaca automatycznego prowadzenia nakreséw rada-
rowych nie powinna pogarsz&zytelndgci informacji radarowej. Operator radaru
powinien mi€¢ mozliwos¢ wyboru danych ARPA pokazywanych na waki&u.
Powinno by mozliwe kasowanie niechcianych danych ARPA na wsiteu

w ciagu 3 sekund.

5.7.16.4.7 Powinno by mazliwe niezalene regulowanie jasdoi zobrazowania
informacji ARPA i danych radarowych oraz catkowitaciemnianie informacji
ARPA.

5.7.16.4.8 Metoda prezentacji powinna zapewrdobr widocznaé informacii
ARPA wiccej niz jednemu obserwatorowi, w warunkackwietlenia normalnie
spotykanego na mostku w daiew nocy.

5.7.16.4.9 Mozna zapewrd ostory wskanika przedswiattem stonecznym, ale
w sposoOb nie przeszkadzey w obserwacji morza przez operatora. alprze-
widzie¢ mazliwoé¢ regulacji jasnéci zobrazowania.

5.7.16.4.10 Nalezy zapewnt mazliwos¢ szybkiego okrédenia namiaru i odle-
gtosci dowolnego obiektu, ktory pojawiaggna wskaniku urzadzenia ARPA.

5.7.16.4.11 Po pojawieniu & na ekranie radarowym obiektu, jak rowhnie
w przypadku akwizycji automatycznej, gdy wejdziewrobszar akwizycji wybra-
ny przez obserwatora, lub w przypadkeznej akwizycji, gdy zostanie on zaak-
ceptowany dasledzenia przez obserwatora, adzenie ARPA powinno przedsta-
wi¢, w czasie nie przekraczaym 1 minuty, tenden¢jruchu obiektu, a w czasie
3 minut pokazé& wektor ekstrapolowanej informacji o przewidywanymchu
obiektu zgodnie z 5.7.16.45,7.16.7, 5.7.16.8.2, 5.7.16.8.3.
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5.7.16.4.12 Po zmianie zakreséw odlegty, na ktorych dogpna jest funkcja
ARPA, lub po ,wyzerowaniu” wskanika, wszelkie dane i informacje dotyce

nakreséw powinny pojawisic na wskaniku, w czasie nie przekracaaym

jednego obrotu anteny.

5.7.16.5 Ostrzeenia operacyjne

5.7.16.5.1 Urzadzenie ARPA powinno zapewnmazliwos¢ ostrzegania obser-
watora za pomecsygnalizacji wizualnej i/lub dvigkowej o kadym rozrénial-
nym obiekcie, ktory przekracza zakres lub strefybrara przez obserwatora.
Obiekt wyzwalagcy sygnalizagj powinien by wyraznie wskazany na zobrazowa-
niu, przy pomocy symbolu zgodneg®uablikacy IEC 872

5.7.16.5.2 Urzadzenie ARPA powinno zapewnimaozliwo$¢é ostrzegania obser-
watora za pomagcsygnalizacji wizualnej i/lubviekowej o dowolnymiledzonym
obiekcie, zbltajacym sk na zada#m przez obserwatora minimalodlegta¢ i czas.
Obiekt wyzwalagcy sygnalizagj powinien by wyraznie wskazany na zobrazowa-
niu, przy pomocy symbolu zgodneg®auablikacy IEC 872

5.7.16.5.3 Urzadzenie ARPA powinno wytaie sygnalizowé zgubienie obiektu
sledzonego, spowodowane irprzyczyn, niz wyjscie poza zakresledzenia.
Ostatnie poteeniesledzonego obiektu powinno byvyraznie wskazane na zobra-
zowaniu.

5.7.16.5.4 Obserwator powinien méemazliwos¢ wiaczenia i wyhczenia dwig-
kowej sygnalizacji ostrzegawczej.

5.7.16.6 Wymagane informacje o obiekcie

5.7.16.6.1 Obserwator powinien méemazliwos$¢ wyselekcjonowania dowolnego
sledzonego obiektu w celu uzyskania informacji o .ni@biekty powinny by
oznaczone na wskaiku odpowiednim symbolem zgodnynPzblikacy IEC 872
Jezeli konieczne jest jednoczesne swyetlanie informacji o wicej niz jednym
obiekcie, to kady symbol powinien by identyfikowalny, np. poprzez dodanie
liczby do symbolu.

5.7.16.6.2 Na zadanie obserwatora wdzenie ARPA powinno wgwietlac
w formie alfanumerycznej, na zewtrz zobrazowania radarowego, rgstace
informacje o dowolnyndledzonym obiekcie:

biezaca odlegté¢ obiektu;

biezacy namiar na obiekt;

przewidywana odlegkg obiektu w punkcie najwkszego zblienia (CPA);
przewidywany czas agjnigcia punktu najwikszego zblienia (TCPA);
obliczony rzeczywisty kurs obiektu;

obliczona rzeczywista pkosé obiektu.

oubhwihk
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5.7.16.6.3 Informacje wyszczegolnione w 5.7.16.6.2.5 i 5.81B6 powinny
by¢ oznaczone wymnikiem informupcym, z jakim rodzajem stabilizacji zobra-
zowania mamy do czynienia (wzdem powierzchni morza czy wzglem dna
morskiego).

5.7.16.6.4 Jeeli wyswietlane g informacje o wekszej liczbie obiektow, wow-
czas liczba informacji o kadym obiekcie nie ma by mniejsza od dwéch (z za-
kresu wyszczegolnionego w 5.7.16.6.2%eleinformacje wywietlane g parami
dla kazdego obiektu, wéwczas informacje te powinny Ippgrupowane w nast
pujacy sposob: 5.7.16.6.2.1 z 5.7.16.6.2.2, 5.7.18&5.7.16.6.2.4, 5.7.16.6.2.5
z5.7.16.6.2.6.

5.7.16.7 Symulacja manewréw wiasnego ogu

5.7.16.7.1 Urzadzenie ARPA powinno zapewmsianazliwos¢ symulowania efek-
téw manewrdw wiasnego aftu w stosunku do wszystkictledzonych obiektéw,
ze zwioky czasow lub bez, przy zachowaniuagtosci sledzenia i wywietlania
alfanumerycznych danych dotyexch tych obiektéw. Fakt przeprowadzania sy-
mulacji manewréw powinien ldywykazany na zobrazowaniu, odpowiednim sym-
bolem zgodnym z Publikac)EC 872.

5.7.16.7.2 Instrukcja obstugi urdzenia ARPA powinna doktadnie oklat za-
sady przeprowadzania takich symulacji orazelieto mazliwe, okreslac sposéb
wprowadzania wikiwosci manewrowych wlasnego aiu.

5.7.16.7.3 Nalezy zapewné maozliwos¢ przerwania symulacji w dowolnym mo-
mencie.

5.7.16.8 Doktadné¢ wskazan

5.7.16.8.1 Dokladnag¢ wskaza urzadzenia ARPA powinna l&ynie gorsza od
doktadndci podanych w 5.7.16.8.2 15.7.16.8.3 dla 4 syiuzmjvigacyjnych okrdo-
nych w tabeli 5.7.16.8.6.acznie z btdami pochodazcymi od czujnikdw, okrdonymi
w 5.7.16.8.7, podane waétd odpowiadaj najlepszym madiwym rezultatom uzyski-
wanym przy ¢cznymsledzeniu obiektéw w warunkach kotysaniaiid@’.

5.7.16.8.2 Po uptywie 1 minuty od chwili rozpoeeia sledzenia w stosunku do
stanu ustalonego, umdzenie ARPA powinno wwietli¢ tendenci wzglednego
ruchu obiektu, nie przekracaajwartgci bledow podanych w tabeli 5.7.16.8.2 (dla
prawdopodobigstwa 95%).
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po uptywie 1 minuty od chwili rozpoczcia sledzenia

Tabela 5.7.16.8.2
Wartosci dopuszczalnych b¢déw parametrow ruchu sledzonego obiektu

Dane Kurs Predkas¢ CPA
Sytuacja wzgledny wzgledna (mile morskie)
nawigacyjna (stopnie) (wezty)
1 11 2,8 1,6
2 7 0,6 -
3 14 2,2 1,8
4 15 15 2,0

Uwagi:

1. W stanie ustalonyrfledzenia, zarowno wlasny ajtr jak i obiektsledzony poruszaj si¢ po
liniach prostych ze stapredkoscia.

2. Wartgci prawdopodobigstwa g takie same jak poziom uféa.

5.7.16.8.3 Po uptywie 3 minut od chwili rozpoeeia sledzenia w stosunku do
stanu ustalonego, wdzenie ARPA powinno przedstawiuch obiektu, nie przekra-
czapc wartaci bledow podanych w tabeli 5.7.16.8.3 (dla prawdopodaitiea 95%).

Tabela 5.7.16.8.3
Wartosci dopuszczalnych b¢ddéw parametrow ruchu sledzonego obiektu
po uptywie 3 minut od chwili rozpoczcia sledzenia

Dane| Kurs Predkosé¢ CPA TCPA Kurs Predkos¢
wzgledny | wzgledna| (mile (minuty) | rzeczy- | rzeczywista
Sytuacja (stopnie) | (wegzly) | morskie) wisty (wezty)
nawigacyjna (stopnie)
1 3,0 0,8 0,5 1,0 7,4 1,2
2 23 0,3 - - 2,8 0,8
3 4.4 0,9 0,7 1,0 3,3 1,0
4 4,6 0,8 0,7 1,0 2,6 1,2

5.7.16.8.4 W ciagu 1 minuty od chwili zakiczenia manewru przededzony
obiekt lub wtasny okit, uradzenie ARPA powinno zapewnokreslenie tendenciji
wzglgdnego ruchu obiektu, a wagu 3 minut okrélenie przewidywanego ruchu
obiektu, zgodnie z5.7.16.4.5, 5.7.16.6, 5.7.1618%2.16.8.3. W tym kontgkie
manewr wlasnego oiiu rozumiany jest jako zmiana kursut45° w ciagu 1 min.

5.7.16.8.5 Urzadzenie ARPA powinno kytak skonstruowane, aby dla sytuacji
nawigacyjnych okrdonych w tabeli 5.7.16.8.6, przy najkorzystniejdzywarun-
kach ruchu wiasnego afu, wnoszone przez ARPA niedoktadnobyty pomijal-
ne w poréwnaniu z blami powodowanymi przez czujniki.
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5.7.16.8.6 Doktadnd¢ potazenia obiektow, o ktérej mowa w 5.7.16.8.5, powinna
by¢ oceniana po uprzednim ichhedzeniu, w cigu jednej lub trzech minut, dla
sytuacji nawigacyjnych okéonych w tabeli 5.7.16.8.6.

Tabela 5.7.16.8.6
Definicje sytuacji nawigacyjnych, dla ktorych okre&lone s wymagania
stawiane uradzeniu ARPA

Sytuacja Kurs Predkos¢ | Odlegtas¢ | Namiar Kurs Predkosé
nawigacyjna| wiasny wlasna | obiektu obiektu | wzgledny | wzgledna

okretu okretu (Mm) (stopnie)| obiektu obiektu

(stopnie) | (wezty) (stopnie) | (wezty)

1 000 10 8 000 180 20

2 000 10 1 000 090 10

3 000 5 8 045 225 20

4 000 25 8 045 225 20

5.7.16.8.7 Dopuszczalne bty ARPA przytoczone w 5.7.16.8.2 i 5.7.16.8.3 na-
lezy okresla¢ z uwzgkdnieniem nagpujacych bedow, wnoszonych przez czujniki
spetniajice wymagania niniejszego rozdziatu:

Uwaga: o— 0znacza ,odchytkstandardow'.

.1 Radar:
a) katowy szum obiektu (dla obiektu o dtugd 200 m):
— wzdhw dtugdsci obiektu;o = 30 m (rozktad normalny);
— wzdtwz szerokdci obiektu;o = 1 m (rozktad normalny).
b) bld namiaru przy kotysaniu i nurzaniu:

— blad namiaru ogga wartéci maksymalne w kalej ¢wiartce okegu
wokdt wlasnego okttu dla kytow kursowych obiektéw 45 135,
225, 315 i jest rowny zeru dlagtéw kursowych €, 9¢°, 180, 270;

— przy wysgpowaniu kotysania wielkd@ bledu zmienia s sinuso-
idalnie z podwdja czstotliwoicia kotysai; przy 10 kotysaniu
sredni bhd wynosi 0,22, z nat@zona skladowa zmienr, 0 ampli-
tudzie 0,22;

c) ksztalt wazki: przy zataeniu rozktadu normalnego powodujeydht

namiaruo = 0,05

d) ksztalt impulsu sondagego: przy zalzeniu rozkladu normalnego

powoduje bid pomiaru odlegici o = 20 m;

e) luz napdu anteny: przy zakeniu rozkladu jednostajnego powoduje
btad namiaru maksymalni0,5°;

f) kwantowanie:
— blad namiaru: maksymalnie0,1° dla rozktadu jednostajnego;
— bhd odlegi@ci: maksymalniet0,01 mili dla rozktadu jednostajnego;
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— jezeli przetwornik lta namiaru wspotpracuje z selsynem, to
btad w okre&laniu namiaru nie przekracza 0509rzy zat@eniu
normalnego rozktadu.

.2 Zyrokompas:
— bhd kalibracji 0,5; o= 0,12 dla rozkladu normalnego;
.3 Log:
— bhd kalibracji 0,5 wzta; 30 = 0,2 wezta dla rozktadu normalnego.

5.7.16.9 Wzajemne oddziatywanie wspoétpracagych urzadzen

5.7.16.9.1 Urzadzenie ARPA nie powinno pogarszaviasciwosci zadnego
Z uradzen zapewniaicych dane wégiowe dla niego, jak réwniezadnego innego
urzadzenia wspolpracagego z ARPA. Wymdg ten powinien dgpetniony bez
wzgledu na to, czy ARPA dziata, czy nie. Dodatkowo,adzenie ARPA powinno
by¢ tak skonstruowane, aby wymag ten byt spetniony aksgmalnie maiwym
stopniu, nawet w przypadku jego uszkodzenia.

5.7.16.9.2 Urzadzenie ARPA powinno wskazywastan, w ktorym brak jest sy-
gnatu wejciowego z ktéregokolwiek z zewtmznych czujnikédw. Powinno ono
powtarza réwniez kazda odebran wiadomaé o alarmie lub statusie, dotyga
jakosci sygnatu wejciowego z jego zewgtrznych czujnikéw, ktéry mee mie
wplyw na jego prag

5.7.16.10 Samotestowanie i ostrzenia o uszkodzeniach

Urzadzenie ARPA powinno zapewmiastrzgenia o jego uszkodzeniach, by
umazliwi ¢ obserwatorowi monitorowanie wigiwej pracy systemu. Dodatkowo,
nalezy przewidzié programy samotestige, umaliwiajace caldciowe okresowe
sprawdzenie parametrow gdzenia wzgidem znanych danych. W trakcie prze-
prowadzenia testu na ekranie powiniei lsyswietlany odpowiedni symbol zgod-
ny z Publikacy IEC 872.

5.7.16.11 Stabilizacja zobrazowania wzgllem powierzchni morza i dna
morskiego

5.7.16.11.1 Urzadzenie ARPA powinno zapewwisstabilizacg zobrazowania
wzglgdem powierzchni morza i dna morskiego.

5.7.16.11.2 Log i uradzenia okrélajace pedkos¢ okretu, zapewniajce przeka-
zywanie tej informacji do uszizenia ARPA, powinny hy zdolne do okrdania

predkosci wzglkedem wody w kierunku naprzod i wstecz. htizenie ARPA powinno
akceptowa i rozr@nia¢ sygnaty wejciowe prdkosci i drogi w kierunku naprzéd
i wstecz.

5.7.16.11.3 Sygnal wejciowy zapewniajcy stabilizac} zobrazowania wzgtlem
dna morskiego m@ by dostarczany przez log lub system elektronicznégeslania
pozycji (jezeli doktadnd¢ pomiaru pgdkosci odpowiada wymaganiom dla logow —
patrz 5.7.11.3) lub okény na podstawiéledzenia stacjonarnych obiektow.
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5.7.16.11.4 Urzadzenia ARPA powinno wiwietla¢ informacg o rodzaju stabili-
zacji i danych weciowych.

5.7.17 Uradzenia do automatycznegcsledzenia (ATA) (Rez. MSC.64(67)
Aneks 4)

5.7.17.1 Akwizycja obiektow

5.7.17.1.1 Urzadzenie ATA powinno zapewniareczra akwizyci i kasowanie
obiektow dla pedkosci wzglednej do 100 wztow.

5.7.17.1.2 Reczna akwizycja powinna miesprawng@¢ nie gorsz niz mazliwa
do uzyskania przezzytkownika wskanika radaru.

5.7.17.2 Sledzenie

5.7.17.2.1 Urzadzenie ATA powinno zapewniaautomatyczneledzenie, prze-
twarzanie, jednoczesne zobrazowanieaglai aktualizacg informacji dla co naj-
mniej 10 obiektow.

5.7.17.2.2 Urzadzenie ATA powinno kontynuowasledzenie wprowadzonego
obiektu, jgli jest on wyranie rozr&nialny na wskaniku co najmniej 5 razy na
kazde 10 kolejnych obrotéw anteny. Dotyczy to przypadk ktérym nie wysgpu-
je efekt zamiany obiektow.

5.7.17.2.3 Konstrukcja urzdzenia ATA powinna minimalizowa maozliwo$é
btedow sledzenia, wicznie z efektem zamiany obiektéw. J&diowy opis wptywu
zrodet bedow na automatyczndedzenie obiektéw i wielk& tych bkddw powi-
nien by dostarczony zytkownikowi, wlaczapc w to wptyw niskiego wspéitczyn-
nika sygnal/szum i niskiego wspotczynnika sygnaiaeenie spowodowanych
przez morze, deszcinieg, niskie chmury i asynchroniczne emisje.

5.7.17.3 Wskanik urz adzenia ATA

5.7.17.3.1 Wskanik maze by niezalena lub integrala czscia radaru okgto-
wego. Wskanik urzadzenia ATA powinien przedstawiavszystkie dane zobrazo-
wane na wskaniku radaru, zgodnie z wymaganiami dla radaru.

5.7.17.3.2 Konstrukcja wskanika powinna by taka, aby jakiekolwiek uszkodze-
nie czsci urzadzenia ATA, wytwarzajcych dane dodatkowe do informacji dostar-
czanej przez radar, nie miato wptywu na podstawpolEazowanie radarowe.

5.7.17.3.3 Funkcja automatycznegidedzenia powinna ldydostpna na co naj-
mniej nastpujacych zakresach odlegic: 3, 6 i 12 Mm. Wskanik powinien

wskazywd, jaki jest aktualnie zywany zakres odlegéoi. Dopuszcza gizastoso-
wanie automatycznegtedzenia na innych zakresach odldégto
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5.7.17.3.4 Urzadzenie ATA powinno umdiwi¢ prag ze zobrazowaniem ruchu
wzglednego okgtu i stabilizacg wzgledem potnocy i kursu. Ponadto pao by
przewidziana maiwosé pracy ze zobrazowaniem ruchu rzeczywistego. W tym
przypadku operator powinien ndiemazliwos¢ wyboru zobrazowania ruchu
wzglednego lub rzeczywistego. Wshkak powinien wyrdnie wskazywa aktualnie
stosowany rodzaj stabilizacji i zobrazowania.

5.7.17.3.5 Informacja dotycgca kursu i pgdkosci sledzonych obiektéw wytwa-
rzana przez ueglzenie ATA powinna by przedstawiona na wskaiku w formie
wektorowej lub graficznej, w postaci zgodnePablikacy IEC 872 z wyranym
okresleniem tendencji ruchu obiektéw. W zaku z tym:

.1 jezeli ekstrapolowana informacja jest przedstawiandaeanie w formie
wektorowej, urzdzenie powinno zapewhimaozliwosé wyboru rzeczywi-
stych lub wzgtdnych wektoréw ruchu obiektu;

.2 urzadzenie ATA przedstawiagge informacg o kursie i pgdkosci obiektu
w formie graficznej powinno réwnige nazadanie, przedstawirzeczywiste
i/lub wzgledne wektory ruchu obiektu;

.3 pokazywane wektory powinny niieegulowan skak czasov;

4 Jezeli stacjonarne obiekty wykorzystywang jako odniesienie wzgtlem
dna, wéwczas powinny Byone oznaczone symbolem zgodnyrublika-
Cjq IEC 872.

5.7.17.3.6 Informacja dotycaca automatycznegéledzenia nie powinna pogar-
sz& czytelndci informacji radarowej. Operator radaru powinieredrmazliwos¢
wyboru danych ATA, pokazywanych na wgkiku. Powinno by mozliwe kaso-
wanie niechcianych danych wagu 3 sekund.

5.7.17.3.7 Urzadzenie powinno umidiwia¢ niezalena regulacg jasndci zobra-
zowania informacji ATA i danych radarowych orazkoatite sciemnianie infor-
macji ATA.

5.7.17.3.8 Metoda prezentacji powinna zapewrdobr widoczndgé¢ informacii
ATA dla wiecej niz jednego obserwatora w warunkaciwietlenia normalnie
spotykanego na mostku w daiew nocy.

5.7.17.3.9 Moze by wykonana ostona wskaika przedswiatlem stonecznym,
ale w sposob nie przeszkadgaj w obserwacji morza przez operatora. Powinna
by¢ zapewniona mdiwosc¢ regulacji jasnéci zobrazowania.

5.7.17.3.10 Powinna by zapewniona mdiwos¢ szybkiego okréenia namiaru
i odlegtasci dowolnego obiektu, ktéry pojawiaesna wskaniku urzdzenia ATA.

5.7.17.3.11 Urzadzenie ATA powinno, w czasie nie przekragzgm 1 minuty,

przedstawd tendengj ruchu obiektu, a w czasie 3 minut pokawnaektor ekstrapo-
lowanej informacji o przewidywanym ruchu obiektugodnie z 5.7.17.3.5,
5.7.17.5,5.7.17.6.215.7.17.6.3.
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5.7.17.3.12 Po zmianie zakresOw odlegt, na ktérych dogpne jest automa-
tyczne sledzenie lub po ,wyzerowaniu” wskaika wszelkie dane i informacje
powinny pojawé sie ha wskaniku w czasie nie przekraczaym jednego obrotu
anteny.

5.7.17.4 Ostrzeenia operacyjne

5.7.17.4.1 Urzadzenie ATA powinno zapewéimozliwos¢ ostrzegania obserwa-
tora za pomag sygnalizacji wizualnej i/lub dvickowej o kadym rozrénialnym
obiekcie, ktory przekracza zakres lub strefybrarmn przez obserwatora. Obiekt
wyzwalapcy sygnalizagj powinien by wyraznie wskazany na zobrazowaniu przy
pomocy symbolu zgodnegdPublikacy IEC 872

5.7.17.4.2 Urzadzenie ATA powinno zapewfiimazliwos¢ ostrzegania obserwa-
tora za pomag sygnalizacji wizualnej i/lub vickowej o dowolnymséledzonym
obiekcie zbltajacym sk na zadasm przez obserwatora minimalodlegiaé i czas.
Obiekt wyzwalagcy sygnalizagj powinien by wyraznie wskazany na zobrazowa-
niu przy pomocy symbolu zgodneg®ablikacy IEC 872

5.7.17.4.3 Urzadzenie ATA powinno wyranie sygnalizowé zgubienie obiektu
sledzonego, spowodowane irprzyczyn, niz wyjscie poza zakresledzenia.
Ostatnie poteenie sledzonego obiektu powinno bywyraznie wskazane na
zobrazowaniu.

5.7.17.4.4 Obserwator powinien méezapewnion maozliwos¢ wiaczenia i wyh-
czenia dwigkowej sygnalizacji ostrzegawcze).

5.7.17.5 Wymagane informacje o obiekcie

5.7.17.5.1 Obserwator powinien méemazliwos$¢ wyselekcjonowania dowolnego
sledzonego obiektu w celu uzyskania informacji o .ni@biekty powinny by
oznaczone na wskaiku odpowiednimi symbolami, zgodnymiRublikacy IEC
872 Jeeli konieczne jest jednoczesne smyetlanie informacji o wicej niz jed-
nym obiekcie, to kady symbol powinien by identyfikowalny, np. poprzez doda-
nie liczby do symbolu.

5.7.17.5.2 Na zadanie obserwatora wdzenie ATA powinno w§wietlac w for-
mie alfanumerycznej, na zewtrz zobrazowania radarowego, rgstjace infor-
macje o dowolnyndledzonym obiekcie:

biezaca odlegtaé obiektu;

biezacy namiar na obiekt;

przewidywan odlegta¢ obiektu w punkcie najwkszego zblienia (CPA);
przewidywany czas agjnigcia punktu najwikszego zblienia (TCPA);
obliczony rzeczywisty kurs obiektu;

obliczom rzeczywist predkosé obiektu.

ouhwiNPk
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5.7.17.5.3 Informacje wyszczegOlnione w 5.7.17.5.2.5 i 5.512.6 powinny
by¢ oznaczone wyrdikiem informupcym, czy stabilizacja zobrazowania jest
wzgledem powierzchni morza, czy wzgem dna morskiego.

5.7.17.5.4 Jeeli wyswietlane g informacje o w¢kszej liczbie obiektow, wow-
czas liczba informacji o kalym obiekcie nie mge by mniejsza od dwoéch
(z zakresu wyszczegoélnionego w 5.7.17.5.2¥elleinformacje wywietlane g
parami dla kadego obiektu, wéwczas informacje te powinny lpogrupowane
w nastpujacy sposoéb: 5.7.17.5.2.1 z 5.7.17.5.2.2, 5.7.1852.5.7.17.5.2.4,
5.7.17.5.2525.7.17.5.2.6.

5.7.17.6 Dokladnéé wskazai

5.7.17.6.1 Dokladnd¢ wskaza urzdzenia ATA powinna by nie gorsza od
doktadndci podanych w 5.7.17.6.2 i 5.7.17.6l& 4 sytuacji nawigacyjnych, okie-
nych w tabeli 5.7.17.6.6.acznie z btdami pochodazymi od czujnikdéw, okrdonymi
w 5.7.17.6.7, podane waétd odpowiadaj najlepszym madiwym rezultatom uzyski-
wanym przy ¢cznymsledzeniu obiektéw w warunkach kotysaniaiid’.

5.7.17.6.2 Po uptywie 1 minuty od chwili rozpoeeia sledzenia w stosunku do
stanu ustalonego, wdzenie ATA powinno w§wietli¢ tendena wzglednego
ruchu obiektu, nie przekracaajwartgci blgdéw podanych w tabeli 5.7.17.6.2
(dla prawdopodobiestwa 95%).

Tabela 5.7.17.6.2
Wartosci dopuszczalnych b¢ddéw parametréw ruchu sledzonego obiektu
po uptywie 1 minuty od chwili rozpoczcia sledzenia

Dane Kurs Predkas¢ CPA
Sytuacja wzgledny wzgledna (mile morskie)
nawigacyjna (stopnie) (wezty)
1 11 2,8 1,6
2 7 0,6 -
3 14 2,2 1,8
4 15 15 2,0

Uwagi:

1. W stanie ustalonyriledzenia zar6wno wiasny aftr jak i obiektsledzony poruszajsig po li-
niach prostych ze stapredkascia.

2. Wartgci prawdopodobigstwa g takie same jak poziom uféa.

5.7.17.6.3 Po uptywie 3 minut od chwili rozpoezia sledzenia w stosunku do stanu
ustalonego, urglzenie ATA powinno przedstagviruch obiektu, nie przekraczaj
wartasci bigdow podanych w tabeli 5.7.17.6.3 (dla prawdopodiiea 95%).
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Tabela 5.7.17.6.3
Wartosci dopuszczalnych b¢ddéw parametrow ruchu sledzonego obiektu
po uptywie 3 minut od chwili rozpoczcia sledzenia

Danel  \rs | Prdkosc | cpA | TcPA | Kurs | Predkosc

Sytuacia wzgledny | wzgledna| (mile (minuty) | rzeczy- | rzeczy-
nawig afc na (stopnie) [ (wezty) | morskie) wisty wista
Y (stopnie)| (wezty)

1 3,0 0,8 0,5 1,0 7,4 1,2

2 2,3 0,3 - - 2,8 0,8

3 4,4 0,9 0,7 1,0 33 1,0

4 4,6 0,8 0,7 1,0 2,6 1,2

5.7.17.6.4 W ciagu 1 minuty od chwili zakiczenia manewru przededzony
obiekt lub wtasny olgt, urzadzenie ATA powinno okrdi¢ tendena} wzglednego
ruchu obiektu, a w ggu 3 minut okréli¢ przewidywany ruch obiektu, zgodnie
z5.7.17.6.5, 5.7.17.5, 5.7.17.6.2, 5.7.17.6.3.yW kontekcie manewr wiasnego
okretu rozumiany jest jako zmiana kurst@5° w ciagu 1 min.

5.7.17.6.5 Urzadzenie ATA powinno b§ tak skonstruowane, aby dla sytuacji
nawigacyjnych okrdonych w 5.7.17.6.6, przy najkorzystniejszych wdach
ruchu wiasnego oktu, wnoszone przez ATA niedokiaditdo byty pomijalne
w poroéwnaniu z kidami powodowanymi przez czujniki.

5.7.17.6.6 Doktadna¢ polozenia obiektow, o ktdrej mowa w 5.7.17.6.5, powinna
by¢ oceniana po uprzednim igledzeniu w cigu jednej lub trzech minut dla sytu-
acji nawigacyjnych okrgonych w tabelb.7.17.6.6.

Tabela 5.7.17.6.6
Definicje sytuacji nawigacyjnych, dla ktorych okreslone 3 wymagania
stawiane uradzeniu ATA

Sytuacja Kurs Predkos¢ | Odlegtas¢ | Namiar Kurs Predkosée
nawigacyjna| wiasny wlasna | obiektu obiektu | wzgledny | wzgledna

okretu okretu (Mm) (stopnie)| obiektu obiektu

(stopnie) | (wezly) (stopnie) | (wezly)

1 000 10 8 000 180 20

2 000 10 1 000 090 10

3 000 5 8 045 225 20

4 000 25 8 045 225 20

5.7.17.6.7 Dopuszczalne by ATA przytoczone w 5.7.17.6.2 i 5.7.17.6.3 nale-
zy okresla¢ z uwzgkdnieniem naspujacych bkdéw wnoszonych przez czujniki
spetniajce wymagania niniejszego rozdziatu:

Uwaga: o— oznacza ,odchyikstandardow/’.
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.1 Radar:

a)

b)

katowy szum obiektu (dla obiektu o diugd 200 m):

— wzdhw dtugdsci obiektu;o = 30 m (rozktad normalny);

— wzdhw szerokdci obiektu;o = 1 m (rozklad normalny).

blad namiaru przy kotysaniu i nurzaniu:

— bhd namiaru osiga wartéci maksymalne w kalej ¢wiartce oke-
gu wokot wlasnego oktu dla kgtow kursowych obiektow 45
135, 225, 315 i jest rowny zeru dladtéw kursowych 0, 9C,
180, 270,

— przy wysgpowaniu kotysania wielkd@ bledu zmienia s sinuso-
idalnie z podwdja czstotliwoscia kotysar; przy 10 kotysaniu
sredni bhd wynosi 0,22, z nataona sktadova zmienm, o amplitu-
dzie 0,22;

ksztatt wazki: przy zat@eniu rozktadu normalnego powodujeadbt

namiaruo = 0,05;

ksztalt impulsu sondafego: przy zakzeniu rozktadu normalnego

powoduje bdd pomiaru odleglci o = 20 m;

luz napdu anteny: przy zai@niu rozkladu jednostajnego powoduje

btad namiaru maksymalnie 0,5’;

kwantowanie:

— Dbhd namiaru: maksymalnie: 0,1° dla rozktadu jednostajnego;

— blad odlegtdci: maksymalnie+ 0,01 mili dla rozkladu jednostaj-
nego;

— jezeli przetwornik lgta namiaru wspétpracuje z selsynem, tedbt
w okreslaniu namiaru nie przekracza 0;0&zy zat@eniu normal-
nego rozkiadu.

.2 Zyrokompas:
— bhd kalibracji 0,5; o= 0,12 dla rozkladu normalnego;

.3 Log:

— bhd kalibracji 0,5 wzta; 30 = 0,2 wezta dla rozktadu normalnego.

5.7.17.7 Wzajemne oddziatywanie wspotpracagych urzadzen

Urzadzenie ATA nie powinno pogarszavtasciwosci zadnego z urglzea za-
pewniajcych dane weégiowe, ani innych urgdzen wspotpracujcych. Wymaog
ten powinien by spetniony bez wzgtlu na to, czy ATA dziata, czy nie. Dodatko-
wo, uradzenie ATA powinno b§ tak skonstruowane, aby wymdg ten byt spetnio-
ny w maksymalnie madiwym stopniu, nawet w przypadku jego uszkodzenia.

5.7.17.8 Samotestowanie i ostrzenia o uszkodzeniach

Urzadzenie ATA powinno zapewrdaostrzéenia o jego uszkodzeniach, aby
umazliwi ¢ obserwatorowi monitorowanie vieiwe] pracy systemu. Dodatkowo,
nalezy przewidzi€ programy samotestige, umdliwiajace catdciowe okresowe
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sprawdzenie parametréw gdzenia wzgidem znanych danych. W trakcie przepro-
wadzenia testu na ekranie powiniert lwyyswietlany odpowiedni symbol zgodny
z Publikacy IEC 872.

5.7.17.9 Stabilizacja zobrazowania wzgtlem powierzchni morza i wzgédem
dna morskiego

5.7.17.9.1 Urzadzenie ATA powinno akceptowa rozr@niat sygnaty wejcio-
we prdkosci wzgledem powierzchni morza i waglem dna morskiego.

5.7.17.9.2 Urzadzenie ATA powinno akceptowa rozr@niat sygnaty wejcio-
we prdkosci wzgledem powierzchni morza w kierunku naprzod i wstecz.

5.7.17.9.3 Urzadzenie ATA powinno wspolpracoweaz urzdzeniem okréaja-
cym kurs okgtu.

5.7.17.9.4 Jeeeli dostpny jest sygnat wégiowy, zapewniajcy stabilizac¢ zo-
brazowania wzgldem dna morskiego i me by on dostarczany przez log, system
elektronicznego okéania pozycji lub uzyskiwany na podstavgledzenia stacjo-
narnych obiektéw, wowczas wskak powinien wykazywd, ktory z tych sygna-
tow jest aktualnie wykorzystywany.

5.7.17.9.5 Urzadzenie ATA powinno wiwietla¢ informacg o tym, z jakimi
urzadzeniami aktualnie wspotpracuije.

5.7.18 Uradzenie do elektronicznego nakréania (EPA) (Rez. MSC.64(67)
Aneks 4)

5.7.18.1 Urzadzenie EPA powinno zapewsiawykonywanie nakreséw na
wskazniku radaru dla co najmniej 10 obiektéw. Funkcjgptavinna by dostpna
na zakresach odlega 3, 6 i 12 Mm. Dopuszczagsivykorzystywanie jej na in-
nych zakresach odlegia.

5.7.18.2 Urzadzenie EPA powinno zapewnnakrélanie obiektow o mdkosci
wzglednej do 75 wziow.

5.7.18.3 Operator powinien mie mazliwos¢ regulacji granic punktu najek-
szego zblienia oraz czasu przemieszczenia do punktu akgzego zblienia oraz
czasu wektora.

5.7.18.4 Pozycje nakresu powinny byidentyfikowane przy pomocy uznanego
symbolu i zwiazanego z nim numeru. Powinna isthimozliwosé wytaczenia nu-
meru pozycji nakresu.

5.7.18.5 Minimalny czas pomidzy wykonaniem kolejnych dwoch nakreséw
powinien by dtuzszy niz 30 sekund.
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5.7.18.6 Po wykonaniu drugiego nakresu na obiekcie powip@awi sig wek-
tor. Powinna by zapewniona mdiwos$¢ wyboru wektora rzeczywistego lub
wzglednego. Rodzaj wivietlanego wektora powinien byvykazywany.

5.7.18.7 Pocatek uktadu wspotranych wektora powinien poruszaig wzdtuz
wskaznika z pedkoscia i w kierunku wynikagcym z obliczonego rzeczywistego
kursu i rzeczywistej pdkosci.

5.7.18.8 Nalezy zapewné mazliwos¢ skorygowania pozycji nakresu.

5.7.18.9 Nazadanie obserwatora udzenie EPA powinno wivietlac nastpu-
jace informacje o wybranym obiekcie:

numer nakresu, czas od ostatniego nakresu (min);

biezaca odlegta¢ obiektu;

biezacy namiar na obiekt;

przewidywam odlegta@¢ obiektu w punkcie najwkszego zblienia (CPA);
przewidywany czas aginiecia punktu najwikszego zblienia (TCPA);
obliczony rzeczywisty kurs obiektu;

obliczory rzeczywisy predkosé obiektu.

Wybrany nakres powinien Byidentyfikowany poprzez uznany symbol,
a dane nakresu powinnydwyswietlone na zewgtrz obszaru zobrazowania
radarowego.

ONOoOUNWN R

5.7.18.10 Kazdy nakres, ktory nie zostat uaktualniony przez togalO min,
powinien by oznaczony. Kady nakres, ktéry nie zostat uaktualniony przez testa
nie 15 min, powinien hyusungty.

5.7.19 System obrazowania map elektronicznych i iofmacji (ECDIS)/
system obrazowania map rastrowych (RCDS)Ywg Rez. A.817(19),
Rez. MSC.64(67) Aneks 5 i Rez. MSC.86(70) Aneks 4)

5.7.19.1 Wsgp

5.7.19.1.1 System ECDIS z odpowiednim adzeniem rezerwowym mnie by¢
uznany jako rbwnowaly mapom papierowym wymaganym przez prawidio V/20
z Konwencji SOLASW przypadku pracy ze zobrazowaniem RCDS syste@DIEC
powinien by uzywany hcznie z odpowiednim zbiorem uaktualnionych map @api
rowych.

5.7.19.1.2 W przypadku, gdy nie ma do dyspozycji odpowiedmiadp elektro-
nicznych ENC, system ECDIS i pracowéa w trybie zobrazowania map rastro-
wych RCDS.

5.7.19.1.3 Przy wszystkich wymaganiach dotycych systemu ECDIS zazna-
czono, czy dotyczone rownie zobrazowania RCDS i jakie modyfikacje wprowa-
dza st w odniesieniu do RCDS.
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5.7.19.1.4 Jeeli jakies wymaganie dla ECDIS dotyczy rowaidRCDS, wow-
czas, interpretdaf je z punktu widzenia RCDS, oklenie ECDIS nalgy zastpi¢
okresleniem RCDS, okrdenie SENC naley zashpi¢ przez SRNC, a okékenie
ENC przez RNC.

5.7.19.1.5 System ECDIS powinien charakteryzawsk; taka sam niezawodno-
scia | dostpnascia danych jak mapy papierowe publikowane przez bmydrogra-
ficzne upowanione przez Administracje. Wymaganie dotyczy rowme&DS.

5.7.19.1.6 System ECDIS musi unabwiac¢ wyswietlenie wszystkich informac;ji
zawartych na mapach niezinych do prowadzenia bezpiecznej i skutecznej nawi-
gacji. Mapy powinny b§ mapami oficjalnymi, rozprowadzanymi przez biura hy
drograficzne upowaione przez Administracje. Wymaganie dotyczy roumnie
RCDS.

5.7.19.1.7 System ECDIS powinien unmtiwia¢ proste i niezawodne uaktualnia-
nie elektronicznych map nawigacyjnych. Wymaganigyciy rowniez RCDS.

5.7.19.1.8 System ECDIS powinien zapewniadpowiednie alarmy i wskazania,
zwigzane z wywietlanymi informacjami lub uszkodzeniem azenia. Wymaga-
nie dotyczy réwnie RCDS.

5.7.19.2 Wskanik

5.7.19.2.1 System ECDIS powinien Byzaprojektowany z uwzetinieniem za-
sad ergonomii tak, aby byt przyjazny dla operatdvgmaganie dotyczy réwnie
RCDS.

5.7.19.2.2 Wskaznik powinien umaliwia¢ wyswietlanie informacji niezkdnych
dla:

.1 planowania trasy i dodatkowych za&daawigacyjnych;

.2 monitorowania zdarZew procesie nawigaciji.

Wymaganie dotyczy réwnieRCDS.

5.7.19.2.3 Skuteczna wielk& zobrazowania mapy powinna wyn®sto naj-
mniej 270 mm/270 mm. Wymaganie dotyczy rownrRCDS.

5.7.19.2.4 Symbole i kolory zobrazowania powinny odpowiadamaganiom
Publikacji IHO S-52Wymaganie nie dotyczy RCDS.

5.7.19.2.5 Metoda prezentacji powinna zapewhidobr widoczngé przedsta-
wianej informacji, przez wcej niz jednego obserwatora w warunkachvetlenia
wystgpujacych na mostku w dziei w nocy. Wymaganie dotyczy rowri®CDS.
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5.7.19.3 Wywietlanie informacji z systemowej nawigacyjnej mapy
elektronicznej SENC

5.7.19.3.1 System ECDIS powinien unlwia¢ wyswietlanie wszystkich infor-
macji SENC. Wymaganie dotyczy rowaiRCDS.

5.7.19.3.2 Informacje SENC dosgpne na wskaniku podczas planowania
i monitorowania trasy powinny kbypodzielone na trzy kategorie: dane podstawo-
we, standardowe zobrazowanie i wszystkie pozostidemacije.

5.7.19.3.3 W przypadku RCDS informacje SRNC dgste na wskaniku pod-
czas planowania i monitorowania trasy powinny pgdzielone na dwie kategorie:
nawigacyjne mapy rastrowe wraz z uaktualnieniaafi, dosgpnymi skalami zo-
brazowania, skalami, w ktérych aktualnie wywietlane, danymi horyzontalnymi,
jednostkami gibokasci i wysokaci oraz wszystkie inne informacje, np. notatki
operatora.

5.7.19.3.4 System ECDIS powinien wwietla¢ standardowe zobrazowanie
w dowolnym momencie jako wynik pojedynczej czyéeicoperatora. Wymaganie
dotyczy rownie RCDS.

5.7.19.3.5 Podczas pierwszego wwyietlenia mapy na wskaiku, w pierwszej
kolejncéci powinno pojawd sie zobrazowanie standardowe danego obszaru w naj-
wiekszej osigalnej skali. Kiedy w§wietlana jest rastrowa mapa hawigacyjna RNC,
wskaznik powinien podawainformacg, jezeli zaistnieje taka sytuacjze dla wywie-
tlanego obszaru degina jest bardziej szczegdtowa (wekdzej skali) mapa RNC.

5.7.19.3.6 Powinna by zapewniona mdiwo$¢ tatwego wprowadzania i usuwania
informacji ze wskanika systemu ECDIS. Dane podstawowe nie ariog usuwal-
ne. Powinna by zapewniona mdiwos¢ tatwego wprowadzania i usuwania ze
wskaznika RCDS dodatkowych informacji w stosunku do zaeéai RNC, takich
jak np. notatki operatora. Dane podstawowe mapy Rid@nog by¢ usuwalne.

5.7.19.3.7 System ECDIS powinien zapewtiaperatorowi maiwos¢ wyboru
zadanej warstwicy gbokasci i oznaczenia jej w sposéb wyrdajacy ja z pozosta-
tych. Wymaganie nie dotyczy RCDS.

5.7.19.3.8 Operator powinien mie mozliwos¢ wyboru gtbokasci bezpieczé-
stwa. W przypadku wietlania punktowych sondowuia gighokasci rowne lub
mniejsze od ghbokdsci bezpieczastwa powinny b§ wyrdznione. Wymaganie nie
dotyczy RCDS.

5.7.19.3.9 Elektroniczna mapa nawigacyjna ENC wraz z poprawkaowinna
by¢ wyswietlana bez pogorszenia zawadioinformaciji. Wymaganie dotyczy réw-
niez RCDS.
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5.7.19.3.10 System ECDIS powinien posiadarodki umaliwiajace sprawdze-
nie, czy mapy elektroniczne ENC oraz poprawki duhrdostaty poprawnie wpro-
wadzone do systemowej hawigacyjnej mapy elektradcSENC. Wymaganie
dotyczy rownie RCDS.

5.7.19.3.11 Dane mapy elektronicznej ENC oraz poprawki do p@yinny by
wyraznie rozr&nialne od innych wéwietlanych informacji. Wymaganie dotyczy
rowniez RCDS.

5.7.19.3.12 Jeeli system ECDIS pracuje w trybie pracy RCDS, infacja
o tym powinna by zawsze widoczna.

5.7.19.4 Uaktualnianie map elektronicznych

5.7.19.4.1 Nie powinno by mazliwosci zmiany zawartéci mapy elektronicznej
ENC. Wymaganie dotyczy rowridrCDS.

5.7.19.4.2 System ECDIS powinien akceptotvaoprawki do map elektronicznych
ENC, pod warunkiemie odpowiadaj one standardom Milzynarodowej Organiza-
cji Hydrograficznej (IHO). Poprawki te powinny dyautomatycznie wprowadzane
do systemowej elektronicznej mapy nawigacyjnej SERE€z wzgédu na to, w jaki
sposdb poprawkiaswprowadzane do systemu ECDIS podczas jego prakty/ tén
nie maze wptywa na bigace zobrazowanie. Wymaganie dotyczy rowrlCDS.

5.7.19.4.3 Poprawki do map powinny Byzapamgtywane niezalenie od map
ENC. Wymaganie dotyczy rowrnidrCDS.

5.7.19.4.4 System ECDIS powinien umliwia¢ reczne wprowadzanie poprawek
do map elektronicznych ENC, z wykorzystaniem prosrodkéw do weryfikacji
danych przed ich ostatecznym zaakceptowaniem. Tpfowadzone poprawki
powinny by rozr&nialne od informacji ENC i oficjalnych poprawek dach. Nie
powinno to zmniejszaczytelndgci zobrazowania. Wymaganie dotyczy réwnie
RCDS.

5.7.19.4.5 System ECDIS powinien zachowydaapisy poprawek,akznie
z czasem ich wprowadzenia. Wymaganie dotyczy rGnReDS.

5.7.19.4.6 System ECDIS powinien umbwiac¢ wyswietlenie poprawek tak, aby
operator mogt dokorggprzeghdu ich zawartéci i ocent, czy zostaly one wprowa-
dzone do systemowej nawigacyjnej mapy elektronicaNC. Wymaganie doty-
czy rownie RCDS.

5.7.19.5 Whswietlanie innych informacji nawigacyjnych

5.7.19.5.1 Do zobrazowania na wskaiku ECDIS mae by dodana informacja
radarowa lub inna informacja nawigacyjna. Jednmakie powinno to pogarsza
systemowej mapy elektronicznej SENC, a dodane nmhoje powinny b§ wyraz-
nie rozr@nialne od informacji mapy SENC. Wymaganie dotyanymiez RCDS.
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5.7.19.5.2 System ECDIS i dodane nawigacyjne informacje powimykorzy-
stywa® wspdllny system odniesienia.zéé tak nie jest, powinno kiyto wykazane.
Wymaganie dotyczy réwnieRCDS.

5.7.19.6 Wspotpraca z radarem

5.7.19.6.1 Wyswietlane na wskaniku ECDIS zobrazowanie me zawierdé ob-
raz radarowy wraz z informacARPA. Wymaganie dotyczy rownidRCDS.

5.7.19.6.2 W przypadku dodania obrazu radarowego do zobrazewa€DIS,
mapa i obraz radarowy powinny dwyswietlane w tej samej skali i zorientowa-
niu. Wymaganie dotyczy rownieRCDS.

5.7.19.6.3 Obraz radarowy oraz pozycja oklana przez antenodbiornika na-
wigacyjnego powinny automatycznie uwadhia¢ przesungcie anteny wzgidem
stanowiska dowodzenia, na ktérym znajdugeESCDIS. Wymaganie dotyczy row-
niez RCDS.

5.7.19.6.4 Powinna istnié mozliwos¢ recznej regulacji w§wietlanej pozycji
okretu tak, aby obraz radarowy pokrywak sz systemow map elektroniczia
SENC. Wymaganie dotyczy rowmi&®CDS.

5.7.19.6.5 Powinna istnié mazliwos¢ usungcia obrazu radarowego za poraoc
jednej czynnéci. Wymaganie dotyczy rownieRCDS.

5.7.19.7 Skala zobrazowania

5.7.19.7.1 Wskanik ECDIS powinien wskazywaczy:
.1 informacja jest wywietlana w wekszej skali nt zawarta w elektronicznej
mapie ENC, lub
.2 pozycja wlasna oktu jest okrélona przez ENC w wkszej skali ni skala
zapewniana przez wskaik.
Wymaganie dotyczy rowneRCDS.

5.7.19.8 Rodzaje zobrazowania

5.7.19.8.1 Wskanik ECDIS powinien zapewnéa mozliwosé wyswietlenia
systemowej mapy elektronicznej SENC zorientowampéinoa ku gérze”. Do-
puszcza si stosowanie innych zorientowaWskanik powinien zapewniamaz-
liwos¢ wyswietlenia rastrowej mapy elektronicznej] RNC zorewanej ,map ku
gorze”. Dopuszcza sistosowanie innych zorientowa

5.7.19.8.2 Wskaznik ECDIS powinien zapewnéa mozliwos¢ wyswietlenia
zobrazowania ruchu rzeczywistego. Dopuszczateisowanie innych zobrazoiwa
Wymaganie dotyczy rowneRCDS.
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5.7.19.8.3 Podczas w§wietlania zobrazowania ruchu rzeczywistego, kasasvan
starego i generowanie nowego zobrazowania obszaozajcego oket powinno
odbywa& sie automatycznie w okébonej przez operatora odlegih od kraca
zobrazowania. Wymaganie dotyczy rowniRCDS.

5.7.19.8.4 Powinna istnié mazliwos¢ recznej zmiany obszaru mapy i pozycji
wihasnej okgtu w stosunku do kfeca zobrazowania. Wymaganie dotyczy rovinie
RCDS.

5.7.19.9 Kolory i symbole stosowane na mapach

5.7.19.9.1 Do przedstawiania informacji SENC i SRNC rigleizywat kolorow
i symboli zalecanych Wublikacji IHO S-52

5.7.19.9.2 Do opisywania elementéw nawigacyjnych i parametmygzczegol-
nionych wPublikacji IEC 1174powinny by stosowane kolory i symbole innezni
przywotane w 5.7.19.9.1. Wymaganie dotyczy rowrRe€DS.

5.7.19.9.3 Informacja SENC, jeeli jest wyswietlana w skali okrdonej w ENC,
powinna zawier&a symbole, cyfry i litery o wymiarach okilenych w Publikacji
IHO S-52i Publikacji IEC 1174 Wymaganie nie dotyczy RCDS.

5.7.19.9.4 Wskanik ECDIS powinien umdiwia¢ operatorowi wywietlanie
whasnego okstu zaréwno w skali rzeczywistej, jak i w postacirdyolu. Wymaga-
nie dotyczy réwnie RCDS.

5.7.19.10 Planowanie trasy okttu

5.7.19.10.1 Powinna by zapewniona mdiwos¢ planowania trasy i jej monito-
rowania w prosty i niezawodny sposéb. Wymaganigayt rowniez RCDS.

5.7.19.10.2 W przypadku pojawienia sijakiegokolwiek alarmu lub wskazania
zZwiazanego z przekroczeniem warstwicy bezpiésga oketu lub wptyniciem

w zakazany obszar oraz w przypadku innych alarm&ystem ECDIS powinien
zastosowé najwicksza osagalma w SENC ska dla danego obszaru. Wymaganie
nie dotyczy RCDS.

5.7.19.10.3 Powinna by zapewniona mdiwo$¢ planowania trasy z zastosowa-
niem prostych i krzywych. Wymaganie dotyczy rOwniRCDS.

5.7.19.10.4 Powinna by zapewniona mgiwos¢:

.1 dodawania punktow zwrotu do zaplanowanej trasy;
.2 kasowania punktéw zwrotu;

.3 zmiany pozycji punktow zwrotu;

4 zmiany kolejnéci punktéw zwrotu na trasie.
Wymaganie dotyczy rownieRCDS.
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5.7.19.10.5 Powinna by zapewniona mdiwos$¢ zaplanowania alternatywnej
trasy w stosunku do wybranej trasy. Wybrana trassinma by wyraznie rozré-
nialna od pozostatych. Wymaganie dotyczy rowrRe€DS.

5.7.19.10.6 W przypadku, gdy operator planuje #g®zebiegajca przez war-
stwice bezpieczastwa oketu, wskanik ECDIS powinien to zasygnalizowa
Wymaganie nie dotyczy RCDS.

5.7.19.10.7 W przypadku, gdy operator planuje trggzebiegajca przez granie
zakazanego obszaru lub obszaru geograficznegoommkiwystpuja specjalne wa-
runki, wskanik ECDIS powinien to zasygnalizod&'dNVymaganie nie dotyczy RCDS.

5.7.19.10.8 Powinna by zapewniona mdiwos¢ okreslania przez operatora
granicznej odchytki od planowanej trasy, przy kigrgjawi sk alarm sygnalizuaf
cy takg sytuacg. Wymaganie dotyczy rownieRCDS.

5.7.19.10.9 W przypadku zobrazowania RCDS powinna laapewniona mo
liwos¢ wprowadzania przez operatora punktow linii i oléng ktére uruchamiaj
automatyczny alarm. Wwietlanie tych elementéw nie powinno pogarsi#or-
macji SENC i powinny by one wyranie rozr@nialne od tej informaciji.

5.7.19.11 Monitorowanie przebytej trasy

5.7.19.11.1 llekro¢ wskanik wyswietla obszar, ktory pokrywaesiz obszarem,
na ktorym znajduje siwtasny oket, wéwczas na ekranie powinna pojéaveic
wybrana trasa i pozycja wlasnego glr Wymaganie dotyczy rownieRCDS.

5.7.19.11.2 Podczas monitorowania trasy powinna istmeazliwosé wyswietla-
nia obszaru, ale bez pozycji wtasnejgiur(np. w celu planowania trasy). W takiej
sytuacji, mimo braku w§wietlania pozycji okgtu, powinny by realizowane
w sposob eigly funkcje automatycznego monitorowania. W przypadCDIS
mog by¢ to np. uaktualnianie pozycji aku, zapewnienie alarmow i wskaza
W przypadku RCDS dotyczy to funkcji opisanych w.5910.8 i 5.7.19.10.9.
Powinna istnié mazliwos¢ powrotu do petnego zobrazowaniaganie z pozyg
okretu, przy pomocy pojedynczej czynion

5.7.19.11.3 Wskaznik ECDIS powinien alarmowaw przypadku, gdy okt po-
daza przez okrédony przez operatora czas w kierunku warstwicy rzmstwa.
Wymaganie nie dotyczy RCDS.

5.7.19.11.4 Wskanik ECDIS powinien alarmowaw przypadku, gdy okt po-
daza przez okrdony przez operatora czas w kierunku granicy zakega obszaru
lub obszaru geograficznego, w ktérym istaispecjalne warunki. Wymaganie nie
dotyczy RCDS.

5.7.19.11.5 Wskanik ECDIS powinien alarmowaw przypadku, gdy okt
przekroczyt zadanodlegtd¢ od planowanej trasy. Wymaganie dotyczy réwvnie
RCDS.



Wymagania zwizane z KonwengjSOLAS, Rozdzial V — Ugdzenia nawigacyjne 171

5.7.19.11.6 Pozycja okgtu powinna by okreilana przez wspoOtpracagy

z ECDIS, pracujcy w sposob aigly, system okrdania pozycji o dokladrigi
zgodnej z wymaganiami bezpiecznej nawigacjtellgest to maliwe, zaleca si
wykorzystywanie drugiego niezaleego systemu okéknia pozycji innego typu.
System ECDIS powinien wykrywarozbieznos¢ danych z obu systeméw. Wyma-
ganie dotyczy rownieRCDS.

5.7.19.11.7 Wskaznik ECDIS powinien alarmowaw przypadku utraty sygnatu
wejsciowego z systemu okdkania pozycji. Powinien réwniepowtarza, ale jedy-
nie jako wskazania, kdy alarm przekazywany do niego z systemu dkréa
pozycji. Wymaganie dotyczy rownidRCDS.

5.7.19.11.8 Wskanik ECDIS powinien alarmowaw przypadku, gdy okt po-
daza przez czas lub dystans oltomy przez operatora w kierunku krytycznego
punktu planowanej trasy. Wymaganie dotyczy rOwm€DS.

5.7.19.11.9 System okréania pozycji oraz systemowa mapa elektroniczna
SENC powinny by na tej samej kzinej niwelacyjnej. Jesli warunek ten nie jest
spetniony, ECDIS powinien alarmowaRCDS powinien akceptowgedynie dane
odniesione do systemow geodezyjnych WGS-84 lub ®B4&eli warunek ten nie
jest spetniony, RCDS powinien alarmaiwa

5.7.19.11.10 Powinna by zapewniona mdiwos¢ wyswietlania alternatywnej
trasy w stosunku do wybranej trasy. Wybrana trasainnma by wyraznie rozré-
nialna od pozostatych. Powinnacgapewniona mdiwos¢ modyfikacji wybranej
trasy w trakcie podiy okretu lub zmiany jej na alternatywnWymaganie doty-
czy rownie. RCDS.

5.7.19.11.11 Powinna by zapewniona mdiwos¢:
.1 wyswietlenia, wzdta trasy oketu, informacji o czasie — nadanie i auto-
matycznie, w wybranych przedziatach czasowycéday 1 a 120 min.;
.2 wyswietlania odpowiednigj liczby punktow, ruchomychiilinamiarowych,
ruchomych i statych znacznikéw odlegtoi innych symboli wymaganych
dla celow nawigacyjnych, oksnych wPublikacji IEC 1174
Wymaganie dotyczy rownieRCDS.

5.7.19.11.12 Powinna by zapewniona mgiwos¢ wprowadzania wspoteginych
geograficznych dowolnego punktu, a rasie wywietlania ich nazyczenie. Po-
winno by réwniez mazliwe wybranie dowolnego punktu (véeiwosci, symbolu lub
pozycji) na wskaniku i odczytanie nayczenie jego wspétezinych geograficznych.
Wymaganie dotyczy rownieRCDS.

5.7.19.11.13 Powinna by zapewniona mdiwos¢ recznej zmiany pozycji geo-
graficznej oketu. Taka zmiana powinna byaznaczona alfanumerycznie na ekra-
nie, by¢ wyswietlana @ do zmiany jej przez operatora i automatycznie aags-
wana. Wymaganie dotyczy réwai&CDS.
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5.7.19.11.14 RCDS powinien umdiwia¢ uzytkownikowi rgczne ,zgranie” bazy
SRNC z danymi pozycyjnymi.

5.7.19.11.15 RCDS powinien zapewéiautomatyczne alarmowanie kiedy ekr
przecina punkt, liri lub znajduje i wewmtrz obszaru o zdefiniowanej przez ope-
ratora cesze przez okleny czas lub w okrdonej odlegtdci.

5.7.19.12  Zapis danych podrzy

5.7.19.12.1 System ECDIS powinien zapewtiaapamitywanie i odtwarzanie
pewnego minimalnego zestawu elementéw rgdngch do odtworzenia nawigaciji
i zweryfikowania oficjalnej bazy danych, wykorzysatgnej w czasie ostatnich
12 godz. Naspujace dane powinny lkiy zapamitywane w jednominutowych
przedziatach czasu:

.1 czas, pozycja, kurs i gakos¢ umazliwiajace zapamitanie trasy wiasnego
okretu;

.2 zrédlo mapy elektronicznej ENC, jej wydanie, gJakomorle i historie
wniesionych poprawek, unatiwiajace zapis wykorzystywanych danych
oficjalnych.

Wymaganie dotyczy rowneRCDS.

5.7.19.12.2 Dodatkowo system ECDIS powinien rejestréwkompletry tras
calej podray ze znacznikami czasu, wygptljacymi w okresach nie przekraczaj
cych 4 godzin. Wymaganie dotyczy rowhnirCDS.

5.7.19.12.3 Powinna by wykluczona maliwos¢ manipulacji lub zmiany zareje-
strowanych informacji. Wymaganie dotyczy rownRCDS.

5.7.19.12.4 Wskanik ECDIS powinien zapewntazachowanie zapisu trasy
podr&y przez ostatnie 12 godzin. Wymaganie dotyczy réwRICDS.

5.7.19.13 Doktadn&¢ wyznaczania parametréw nawigacyjnych

5.7.19.13.1 Doktadna¢ obliczer dokonywanych przez ECDIS nie peozaleec
od parametréw usdlizenia wyjciowego i powinna odpowiadadoktadndci
SENC. Wymaganie dotyczy rowii®&CDS.

5.7.19.13.2 Namiary i odlegtéci wyswietlane na wskaniku oraz te pomierzone
pomiegdzy obiektami na wskaiku powinny posiadadoktadnd¢ nie mniejsz niz
wynikajaca z rozdzielczéci wskaznika. Wymaganie dotyczy rownidRCDS.

5.7.19.14 Wspdlpraca z innymi urgdzeniami®

5.7.19.14.1 System ECDIS nie me pogarszawlasciwosci zadnego ze wspot-
pracupcych z nim urzdzes, jak réwnie te uradzenia nie mog pogarszé wia-
sciwosci ECDIS. Wymaganie dotyczy row&CDS.

D patrz:Publikacja IEC 1162
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5.7.19.14.2 System ECDIS powinien BBypodhczony do systemow: ggtego
okreslania pozyciji, kursu i mdkosci okretu. Wymaganie dotyczy rowieRCDS.

5.7.19.15 Kontrola sprawnéci, alarmy o uszkodzeniach

5.7.19.15.1 System ECDIS powinien Bywyposaony w srodki umaliwiajace
przeprowadzanie testéw podstawowych funkcji w sposdtomatyczny lubecz-
nie. W przypadku uszkodzenia, wsk& powinien informowa, ktéry z modutow
jest uszkodzony. Wymaganie dotyczy réwniRCDS.

5.7.19.15.2 System ECDIS powinien zapewtialarmowanie o uszkodzeniu
systemu. Wymaganie dotyczy réwnieCDS.

5.7.19.16 Zasilanie

Zmiana zasilania z jednegmodia na drugie lub przerwa w zasilaniu na okres
do 45 sekund nie me spowodowa& koniecznéci powtérnego ¢cznego urucha-
miania uradzenia. Wymaganie dotyczy rowniRCDS.

5.7.20 Uradzenie rezerwowe systemu ECDIS/ uggdzenie rezerwowe
RCDS (wg Rez.MSC.64(67))

5.7.20.1 Nalezy przewidzi€¢ odpowiednie urmzenie rezerwowe zapewrjeg
przegcie funkcji systemu ECDIS/RCDS, w przypadku jegakaslizenia, i prowa-
dzenie bezpiecznej nawigacji przez pozastats¢ podr@y.

5.7.20.2 Urzadzenie rezerwowe powinno Wyietla¢c w graficznej formie istotne
informacje hydrograficzne i geograficzne, niedbe do prowadzenia bezpiecz-
nej nawigacji.

5.7.20.3 Urzadzenie rezerwowe powinno zapewhianozliwos¢ planowania

trasy whczapc w to:

— przegcie planu trasy opracowanego pierwotnie przy pomaystemu
ECDIS/RCDS;

— reczne wprowadzenie zmian do planowanej trasy lubowpdzenie ich
z dodatkowego ueglzenia planowania trasy.

5.7.20.4 Urzadzenie rezerwowe powinno umivia¢ przegcie monitorowania

trasy pierwotnie realizowanego przez system ECDI®R i zapewrd co naj-

mniej nastpujace funkcje:

— automatyczne lulzczne wykrélanie wlasnej pozycji na mapie;

— okralanie kursow, odlegkei i namiarow z mapy;

— wyswietlanie planowanej trasy;

— wyéwietlanie informacji o czasie wzdturasy oketu;

— wykreslanie odpowiedniej liczby punktéw, linii namiarowyc znacznikow
odlegtcci itp. na mapie.



174 Wyposaenie konwencyjne

5.7.20.5 Jeeli urzadzenie rezerwowe jest wdzeniem elektronicznym, powinno
ono umaliwia¢ wyswietlanie co najmniej informacji rownovmych do standar-
dowego zobrazowania zdefiniowanego w tych wymagdmia

5.7.20.6 Mapy powinny spetni@nastpujace wymagania:

— powinny by to ostatnie wydania oparte na danych biur hydfagmaych Ad-
ministracji spetniajce wymagania IHO;

— nie powinna b§ mozliwa zmiana zawartei mapy elektronicznej;

— powinna by znana edycja mapy lub danych w niej zawartych deda jej wy-
dania.

5.7.20.7 Informacje wywietlane na urgzeniu rezerwowym ECDIS/RCDS
powinny by uaktualniane w trakcie catej podyo

5.7.20.8 Gdy uradzenie rezerwowe jest wdzeniem elektronicznym, powinno

ono zapewniaspecjalne wskazanie (informag;j

— gdy informacja jest wywietlana w wekszej skali nt zawarta w bazie
danych, oraz

— gdy pozycja wiasna o¥iu wskazywana jest na mapie oiszej skali nt skala
zapewniana przez system.

5.7.20.9 Jeeli na wskaniku uradzenia rezerwowego Wwietlane g informa-
cje radarowe lub inne informacje nawigacyjne, pawione spetnia wszystkie
majace zastosowanie wymagania, odn@sz s do informacji wywietlanych
przez system ECDIS.

5.7.20.10 Gdy uradzenie rezerwowe jest wdzeniem elektronicznym wow-
czas rodzaj zobrazowania oraz generowanie obszaczemia powinno odpowia-
dat wymaganiom punktow 5.7.19.8.1+4.

5.7.20.11 Urzadzenie rezerwowe powinno zapewnzpis podrdy poprzez reje-
stracy, biezacej trasy okgtu z danymi dotyczcymi pozycji i czasu jej oggnigcia.

5.7.20.12 Doktadnag¢ obliczen dokonywanych przez wdzenie rezerwowe
powinna odpowiadawymaganiom punktu 5.7.19.13.

5.7.20.13 W przypadku stosowania wdzenia elektronicznego powinno ono
zapewni& alarmowanie o uszkodzeniu systemu.

5.7.20.14 Kolory i symbole stosowane w wadzeniu rezerwowym powinny by
oparte na zaleceniach IHO.

5.7.20.15 W przypadku stosowania wdzenia elektronicznego skuteczna wiel-
kos$¢ prezentacji mapy powinna, tak jak w przypadku esyat ECDIS/RCDS, wy-
nosk co najmniej 270 mm/270 mm.
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5.7.20.16 W przypadku stosowania wdzenia elektronicznego pmizonego

Z innymi uradzeniami, powinny one spetgiaastpujace wymagania:

— urzdzenie powinno bypodhczone do systemuatgjtego okrélania pozyciji;

— urazdzenie nie mge pogarsza whasciwosci zadnego ze wspotpracigych
Z nim uradzen;

— jezeli jako element umzenia rezerwowego stosowany jest radar wykorzystu
jacy elementy elektronicznej mapy nawigacyjnej ENGwezas radar ten musi
spetnid wymagania podrozdziatu 5.7.14.

5.7.20.17 Zasilanie urzdzenia rezerwowego powinnodgddzielone od zasila-
nia systemu ECDIS/RCDS, a zmiana zasilania z jedlrfegdta na drugie, lub
przerwa w zasilaniu na okres do 45 s, nieenspowodowékonieczndci powtor-
nej reeznej inicjalizacii uradzenia.

5.7.21 Wojskowy system obrazowania map elektronicznych i informacji
WECDIS

5.7.21.1 Wojskowa wersp ECDIS jest WECDIS, wykonany zgodnie ze
STANAG 4564. Jest to ugdzenie spetniace wszystkie wymienione wgj kryte-
ria dla ECDIS, ktore jednocgeie umaliwia obstug; Dodatkowych Warstw Woj-
skowych (AML), wykonywanych zgodnie ze STANAG 7170.

Urzadzenia te g niezlgdne dla zabezpieczenia sit morskich i traktowanialso
gtébwne wyposzenie nawigacyjne dla oltow NATO, w zwiazku z czym wszyst-
kie okrety bojowe NATO powinny by wyposaone w WECDIS.

5.7.22 Lampa sygnalizacji dziennefwg Rez. MSC.96(72))

Wymagania techniczno-eksploatacyjne dla lampy syzpgii dziennej okre-
slono w rozdziale 6

5.7.23 Odbiorniki Swiatowego satelitarnego systemu ok&ania pozycji
(GPS)? (wg Rez.A.819(19), Rez.MSC.112(73))

5.7.23.1 Wprowadzenie

5.7.23.1.1 Swiatowy system okrgania pozycji GPS pracuje z wykorzystaniem
dwéch czstotliwosci w pamie L: L;=1575,42 MHz LL,=1227,60 MHz.

5.7.23.1.2 Odbiornik systemu GPS przeznaczony jest do stosewsmnoketach
nie przekraczaprych prdkosci 70 weztow.

D Dotyczy odbiornikéw instalowanych na etach od 1.07.2003.
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5.7.23.2 Wymagania

5.7.23.2.1 Odbiornik GPS powinien:

A

w N

.8

9

odbierg i przetwarza sygnaly Staby pozycjonowania standardowego
(SPS) i podawainformacg o pozycji, we wspotrdnych szerokei i diu-
gosci geograficznejSwiatowego systemu geodezyjnego 84 (WGS 84) oraz
informacg o czasie uniwersalnym UTC. Informacje o wspgdreych po-
winny by podawane w stopniach, minutach i #gginych czéciach minu-
ty. Odbiornik mae umaliwia¢ przetwarzanie pozycji obliczonej w opar-
ciu 0 WGS 84 w dane kompatybilne z wykorzystywamapm nawigacy;j-
na. Jeeli przewidziano tak mozliwose, wyswietlacz powinien pokazy-
wac informacg, ze stosowane jest takie przetwarzanie oraz inforgnagg
wspotrzdnych jakiego systemu podawana jest pozycja;

pracowa na czstotliwosci L;=1575,42 MHz i odbiekakod zgrubny C/A;
by¢ wyposaony w przynajmniej jedno wygie, z ktdrego informacja nie
by¢ podawana do innych wdzen. Wyjscie to, przekazage informacg
opart na systemie WGS 84, powinno odpowiaggymaganionPublikacji
IEC 1162;

charakteryzowa si¢ dokiadndcia statyczm okreslenia pozycji anteny
<100 m (z prawdopodohistwem 95%) przy wspoiczynniku charaktery-
zujacym dokfadnéc otrzymanej pozycji HDO#4 (lub PDORG);
charakteryzow& sie doktadndcia dynamiczia okreslenia pozycji anteny
<100 m (z prawdopodohistwem 95%) przy wspotczynniku charaktery-
zujacym dokfadné¢ otrzymanej pozycji HDO#4 (lub PDORG6), w wa-
runkach charakterystycznych dieglugi morskiej”;

wybierat automatycznie odpowiednie sygnaly nadawane przdelity

w celu okrgélenia pozycji okgtu z wymagaa doktadndcia i predkoscia
uaktualniania;

wykrywa¢ nadawane przez satelity sygnaty o poziomigstliwosci no-
snej od -130 dBm do -120 dBm. Po wykryciu sygnatéabiornik powi-
nien kontynuowé dziatanie nawet przy spadku poziomugsiptliwosci no-
snej sygnatu satelitarnego do -133 dBm;

okresla¢ pozycg z wymagan doktadndcia, przy braku almanachu danych,
w czasie do 30 min;

okresla¢ pozycg z wymagan doktadndcia, przy wanym almanachu da-
nych, w czasie do 5 min;

.10 okreslac pozycg z wymagaa doktadndcia, po zaniku sygnatdow GPS

przez okres 24 godz. ale bez utraty zasilania,agiezdo 5 min;

.11 okresla¢ pozycg z wymagan doktadndcia, po zaniku zasilania przez 60 s,

w czasie do 2 min;

D patrz:Publikacje IEC 6721-3-6, IEC 60945, IEC 61108Rezolucja A.694(17)
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.12 generowd i przekazywa sygnat nowej pozycji do wskaika i cyfrowego
interfejsu spetniaicego wymaganidPublikacji IEC 61162 przynajmniej
raznalg;

.13 zapewnié minimalm rozr&nialnas¢ 0,001 min szeroki i diugcici geo-
graficznej pozycji;

.14 generowd i przekazywa do cyfrowego interfejsu, spetni@giego wymaga-
nia Publikacji IEC 61162sygnaty: kursu wzghem dna, prdkosci wzgle-
dem dna oraz czasu uniwersalnego skoordynowanggoafy te powinny
posiadé znacznik wanosci zgodny z takim znacznikiem w sygnale pozy-
cji. Wymagania dokfadrioi dotyczce pomiaru kursu wzgllem dna
i predkasci wzgledem dna nie powinny Idygorsze od okrigonych odpo-
wiedniow 5.7.10.3.5i5.7.11.3;

.15 przetwarza, zgodnie z zaleceniami ITU-R M.823 i odpowiedniiblika-
cji RTCM podawane do niego mdicowe dane DGPS. Kiedy odbiornik
GPS wyposzony jest w odbiornik rénicowy, doktadné¢ statyczna i dy-
namiczna okrdania pozycji (patrz p. 5.7.23.2.1.4 i 5.7.23.2)Ipbwinna
wynosk 10 m (z prawdopodohistwem 95%);

.16 pracowa zadowalajco w warunkach typowych zaktate

5.7.23.3 Odpornéé¢ odbiornika ha uszkodzenia elektryczne

Odbiornik powinien by tak skonstruowany, aby byt on odporny na uszkodze-
nia spowodowane przypadkowym zwarciem lub uziemenanteny, lub jakiego-
kolwiek z jego wej¢ czy wyjs¢, przez okres 5 min.

5.7.23.4 Status wskazn

5.7.23.4.1 Odbiornik powinien wskazywa ze istnieje prawdopodohistwo, ze
pozycja zostala obliczona z dokfadaia gorsz od wymaganej.

5.7.23.4.2 Odbiornik powinien wskazaw ciagu 5 s od zaistnienia takiego faktu,
ze wymagany HDOP zostat g)rzekroczony hgbnowa pozycja nie zostata obliczo-
na w okresie dizszym niz 1 s?.

W takich warunkach odbiornik powinien tak §wietla¢ ostatni znar, pozycg
oraz czas ustalenia tej pozycji oraz informazjtym stanie, aby nie mogta zaist-
nie¢ niejednoznaczrig co do wywietlanych danych i ich statusu. Stan taki powi-
nien trwa az do przywrdcenia normalnych warunkéw pracy odbikaini

5.7.23.4.3 Odbiornik powinien sygnalizowgbrak maliwosci okreslenia pozyciji.

5.7.23.4.4 Odbiornik powinien sygnalizowafakt odbierania sygnatow DGPS
oraz fakt uwzgidniania poprawek DGPS do oki@nia wywietlanej pozyciji.

1)
2)

W przypadku jednostek szybkich (HSC) zalegakreilanie pozycji przynajmniej co 0,5 s.
Dotyczy odbiornikéw instalowanych na etach od 1 lipca 2003.
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5.7.23.4.5 Odbiornik powinien wskazywastatus integralri@i sygnatlu DGPS
oraz alarmowaw przypadku jego braku.

5.7.23.4.6 Odbiornik powinien umgdiwia¢ wyswietlanie wiadoméci teksto-
wych DGPS.

5.7.24  Uniwersalne odbiorniki Swiatowego satelitarnego systemu okétania
pozycji (GPS)/ Swiatowego satelitarnego systemu nawigacyjnego
(GLONASS) (wg Rez. MSC.74(69), Rez.MSC.115(73))

5.7.24.1 Wprowadzenie

Odbiornik systemu GPS/GLONASS przeznaczony jesstdeowania na ok
tach nie przekraczgych predkosci 70 weztdw.

5.7.24.2 Wymagania ogolne dotyazre uniwersalnego odbiornika
GPS/GLONASS

Urzadzenie powinno:

.1 posiadé anter umazliwiajaca odbior zaréwno sygnatéw GPS jak i GLO-
NASS;

zawiera polaczony odbiornik i procesor GPS/GLONASS;

posiadé srodki do obliczania pozycji geograficznej (szeraddtugasc);
zapewnia sterowanie danymi oraz interfejs;

posiadé wskanik pozycji.

s wi

5.7.24.3 Wymagania techniczne dotygee uniwersalnego odbiornika
GPS/GLONASS

Odbiornik GPS/GLONASS powinien:

.1 odbierg i przetwarzé sygnaly stiaby pozycjonowania standardowego
(SPS) systemu GPS zmodyfikowane poprzez ¢posk¢ selektywr SA
oraz odbier& i przetwarzé sygnaty kodu zasgu systemu GLONASS.
Odbiornik powinien okréa¢ pozycg, we wspotrzdnych szeroksi i diu-
gosci geograficznej Swiatowego systemu geodezyjnego 84 (WGS 84)
i podawd ja w stopniach, minutach i tygiznych minuty. Odbiornik me
umazliwiaé przetwarzanie pozycji obliczonej w oparciu o WGBv8 dane
kompatybilne z wykorzystywanmam nawigacyja. Jeeli przewidziano
taka mozliwosé, wyswietlacz oraz dane wé§giowe powinny przekazywa
informacg, ze stosowane jest takie przetwarzanie i we wspdiych ja-
kiego systemu podawana jest pozycja;

.2 pracowd na sygnale o estotliwosci L, i kodzie zgrubnym C/A systemu
GPS i sygnale o eztotliwosci L, i kodzie zasigu systemu GLONASS;

.3 by¢ wyposaony w przynajmniej jedno w§gie, z ktérego informacja nie
by¢ podawana do innych wdzen. Wyjscie to, przekazage informacg
0 pozycji, powinno odpowiadavymaganiomPublikacji IEC 1162
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4 charakteryzowasi doktadndcia statyczm okreslenia pozycji anteng35 m
(z prawdopodobigstwem 95%) w trybie pracy nie zdicowym i <10 m
(95%) w trybie pracy rinicowym, przy wspétczynniku charakteryzaym
doktadnd¢ otrzymanej pozycji HDO#4 lub PDORS;

.5 charakteryzow& sie doktadndcia dynamiczia okreslenia pozycji anteny
<35 m (z prawdopodobistwem 95%) w trybie pracy nie adicowym
i <10 m (95%) w trybie pracy #icowym, przy wspotczynniku charakte-
ryzujacym doktadnéc¢ otrzymanej pozycji HDO#&4 lub PDOR6, w wa-
runkach charakterystycznych dieglugi morskiej”;

.6 wybiera automatycznie odpowiednie sygnaly nadawane przeelity
w celu okrélenia pozycji oketu;

.7 wykrywa¢ nadawane przez satelity sygnaty o poziomigstliwosci no-
$nej od -130 dBm do -120 dBm. Po wykryciu sygnatadbiornik powi-
nien kontynuowé dziatanie nawet przy spadku poziomgsiptliwosci no-
snej sygnatu satelitarnego do -133 dBm;

.8 okresla¢ pozycg z wymagan doktadndcia, przy braku almanachu danych,
w czasie do 30 min;

.9 okreslac pozycg z wymagan doktadngcia, przy wanym almanachu da-
nych, w czasie do 5 min;

.10 okresla¢c pozycg z wymagaa doktadndcia, po zaniku sygnatdow GPS
i GLONASS przez okres 24 godz., ale bez utratylaaisi, w czasie do 5
min;

.11 okresla¢ pozycg z wymagan doktadndcia, po zaniku zasilania przez 60 s,
w czasie do 2 min;

.12 okresla¢ pozycg z wymagan doktadndcia, po zablokowaniu odbiornika
przez 30 s, w czasie do 10 s;

.13 generowa i przekazywé sygnat nowej pozycji do wskaika i cyfrowego
interfejsu spetniacego wymagania Publikacji IEC 61162 przynajmnigj ra
nals;

.14 zapewni& minimalm rozr@&nialnas¢ 0,001 min szerokwi i dtugasci geo-
graficznej pozycji;

.15 generowad i przekazywé do cyfrowego interfejsu spetni@gego wymaga-
nia Publikacji IEC 61162sygnaty: kursu wzghlem dna, prdkaosci wzgle-
dem dna oraz czasu uniwersalnego skoordynowanggoafy te powinny
posiadé znacznik wanaosci zgodny z takim znacznikiem w sygnale pozy-
cji. Wymagania doktadrsai dotyczce pomiaru kursu wzglem dna
i predkasci wzgledem dna nie powinny Idygorsze od okigonych odpo-
wiedniow 5.7.10.3.5i5.7.11.3;

.16 przetwarza réznicowe dane DGPS i DGLONASS podawane do niego,
zgodnie z zaleceniami ITU-R M.823 i odpowiedniRiblikacji RTCM

.17 pracowa zadowalajco w warunkach typowych zaktate

D patrz Publikacje IEC 6721-3-6, IEC 60945, IEC 61108f&zolucja A.694(17)
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5.7.24.4 Odporné¢ odbiornika na uszkodzenia elektryczne

Nalezy tak skonstruowa odbiornik, aby byt on odporny na uszkodzenia spo-
wodowane przypadkowym zwarciem lub uziemieniem aniab jakiegokolwiek
Z jego wejé czy wyjsé, przez okres 5 min.

5.7.24.5 Status wskazna

5.7.24.5.1 Odbiornik powinien wskazywa ze istnieje prawdopodohistwo, ze
pozycja zostata obliczona z dokfadoia gorsz od wymagane;j.

5.7.24.5.2 Odbiornik powinien wskazaw ciagu 5 s od zaistnienia takiego faktu,
ze wymagany HDOP zostat przekroczony igbnowa pozycja nie zostata obliczo-
na w okresie wymaganej 1 min.

W takich warunkach odbiornik powinien tak swietla¢ ostatni znara pozycg
oraz czas ustalenia tej pozycji oraz informazjtym stanie, aby nie mogta zaist-
nie¢ niejednoznaczrié co do wywietlanych danych i ich statusu. Stan taki powi-
nien trw& az do przywrdcenia normalnych warunkéw pracy odbiceni

5.7.24.5.3 Odbiornik powinien sygnalizowebrak maliwosci okrelenia pozyciji.

5.7.24.5.4 Odbiornik powinien sygnalizowafakt odbierania sygnatéw DGPS
i DGLONASS oraz fakt uwzgtniania poprawek DGPS i DGLONASS do okre-
slania wyswietlanej pozycji.

5.7.24.5.5 Odbiornik powinien wskazywastatus integralri@i sygnatow DGPS
i GLONASS oraz alarmowaw przypadku jego braku.

5.7.24.5.6 Odbiornik powinien umgdiwia¢ wyswietlanie wiadoméci teksto-
wych DGPS i GLONASS.

5.7.25 Odbiorniki radiolatarni Swiatowego rdnicowego satelitarnego
systemu okrdlania pozycji (DGPS) iSwiatowego rdnicowego sateli-
tarnego systemu nawigacyjnego (DGLONASS|jwg Rez.MSC.64(67),
Rez.MSC.114(73)

5.7.25.1 Wprowadzenie

Odbiorniki radiolatarni systeméw DGPS i DGLONASSzgznaczone asdo
stosowania na oktach nie przekraczgych pedkosci 70 weztdw.

5.7.25.2 Wymagania

Odbiornik radiolatarni systemu DGPS i DGLONASS poien:

.1 pracow& w pamie od 283,5 do 315 kHz w Rejonie 1 i wspae od 285
do 325 w Rejonach 2 i 3, zgodnie z wymaganiami R RL823;

.2 posiadéa srodki automatycznego &cznego wyboru stacji;

D Dotyczy odbiornikéw instalowanych na statkach dipda 2003.
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.3 zapewnia dostpnas¢ danych do wykorzystania, ze zwipkie przekracza-
jaca 100 ms od momentu odbioru;

4 by¢ zdolny odebréa sygnat w cigu 45 s w przypadku silnych zakidce
elektrycznych (sztormu elektrycznego);

.5 posiadé co najmniej jedno szeregowe Wgie danych odpowiadgge wy-
maganiomPublikacji IEC 1162dotyczcych medzynarodowego morskiego
interfejsu;

.6 posiadé anterr 0 dookdlnej charakterystyce w ptaszazig horyzontalnej;

.7 pracowa zadowalajco w warunkach typowych zaktate

5.7.25.3 Odporné¢ odbiornika na uszkodzenia elektryczne

Nalezy tak skonstruowa odbiornik, aby byt on odporny na uszkodzenia spo-
wodowane przypadkowym zwarciem lub uziemieniem ranieb jakiegokolwiek
Z jego wejé czy wyjsé, przez okres 5 min.

5.7.26  System automatycznej identyfikacji AISwg Rez. MSC.74(69))
5.7.26.1 Przeznaczenie

5.7.26.1.1 Zadaniem systemu AIS jest podnoszenie bezpisteza nawigacji
poprzez wspomaganie dziatawiazanych ze spravamnawigach jednostek ptywa-
jacych, ochron srodowiska i dziataniem systemu kontroli ruchu jestes ptywa-
jacych (VTS). AIS powinien spetnianastpujace wymagania funkcjonalne:
.1 umazliwia¢ zapobieganie kolizji w relacji okr — okret/okret - statek;
.2 umazliwia¢ krajom nadmorskim otrzymywanie informacji o jedikash
ptywajacych i ich fadunku; oraz
.3 dziata jako podsystem systemu VTS, np. do zdrania ruchem jedno-
stek ptywagcych w relacji jednostka-brzeg.

5.7.26.1.2 W celu zapewnienia doktadnedtedzenia jednostki ptywagej, sys-
tem AIS powinien b§ zdolny do dostarczania aftom oraz kompetentnym wta-
dzom informacji z okgtu w sposob automatyczny, z oflena doktadndcia i cz¢-
stotliwoscia. Transmisja danych powinna odbyéssie przy maliwie minimalnym
Zaangaowaniu zaltogi i charakteryzowaic wysokim poziomem dogbnasci.

5.7.26.1.3 Oprocz spetniania magych zastosowanie wymag#&egulaminu Ra-
diokomunikacyjnegaalecé ITU-R M.1371-1 oraz wymagaogolnych zawartych
w podrozdziale 5.7.1, system AIS powinien spelni@ymagania okrdone
w dalszej czsci podrozdziatu 5.7.26.

5.7.26.2 Wymagania funkcjonalne

5.7.26.2.1 System AIS powinien zapewrti@astpujace tryby pracy:
1 tryb ,autonomiczny i cigty” — stosowany we wszystkich obszarach ptywania;
.2 tryb ,wyznaczony” — stosowany na obszarze podigyap kompetentnym
wiladzom, odpowiedzialnym za konteolruchu jednostek ptywagych.
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Podczas pracy w tym trybie powinnaclmapewniona mdiwos¢ zdalnego
ustalania przez te wladze czasu transmisji danyah eds¢pu midzy po-
szczegoblnymi transmisjami;

.3 tryb ,wymuszony” (,sterowany”). W tym trybie transsjm danych nast
puje tylko jako odpowiedl na zapytanie z innej jednostki ptywegj lub
przez kompetentne wiadze.

5.7.26.2.2 System powinien zapewhimazliwos¢ przehczania, przez kompe-
tentne wiadze, dowolnego z wymienionych w 5.7.2612ybéw pracy (aktualnie
stosowanego) na ktGry pozostatych.

5.7.26.3 Budowa i wiéciwosci eksploatacyjne

5.7.26.3.1 System AIS powinien zawieta
.1 procesor radiokomunikacyjny zdolny do dziatania erskim zakresie ¢z
stotliwosci, zapewniajcy wybor odpowiedniego rodzaju pracy i prgea-
nie kanatéw, zarbwno na wodach przyliregech, jak i otwartych;

.2 Urzadzenie przetwarzania danych pochgagzh z elektronicznego systemu
okreslania pozycji, zapewniagego rozdzielczg 1/10 000 minuty tuku
i stosujcego system odniesienia WGS-84;
urzadzenie do automatycznego wprowadzania danych zimngujnikow,
spetniajice postanowienia zawarte w 5.7.26.7;
urzadzenie dog¢cznego wprowadzania i odzyskiwania danych;
urzadzenie do wykrywania biow w nadawanych i odbieranych danych;
wbudowane urgdzenie testujce.

[

[ RGN

5.7.26.3.2 System AIS powinien kyzdolny do:

.1 automatycznego i giffego dostarczania informacji innym jednostkom pty-
wajacym oraz kompetentnym wiadzom;

.2 odbioru i przetwarzania informaciji pochagdgch z innychzrédet, whcznie
z tymi pochodzcymi od kompetentnych wtadz i z innych jednostek;

.3 odpowiadania z minimalnym czasem zwtoki na wywaani wysokim
priorytecie i wywotania bezpiec#stwa;

.4 dostarczania informacji dotygzych pozycji i manewrowania o}tu,
z szybkdcia umazliwiajaca doktadnesledzenie okgtu przez kompetentne
wiadze i inne jednostki.

5.7.26.4 Interfejs uytkownika systemu AIS

W celu zapewnieniazytkownikowi dosgpu, wyboru i prezentowania informa-
cji w innym niezalenym systemie, AIS powinien bywyposaony w interfejs
spetniajcy migdzynarodowe wymagania dla interfejsow przeznaczomla ura-
dzen morskich, opisane WRublikacji IEC 61162.
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5.7.26.5

Dla celéw identyfikacji okgtu i wiadomdci powinien by stosowany odpo-
wiedni identyfikator morskiej siby ruchomej (MMSI).

5.7.26.6

Informacja dostarczana przez system AIS powinndezaiv
Informacje state:

A

4

Identyfikacja uytkownika

Informacje dostarczane przez system AIS

numer IMO;

nazwe i sygnat wywotawczy okitu;

dhluga¢ i najwicksz szerokéé okretu;

typ oketu;

umiejscowienie anteny wdzenia do okrdania pozycji oketu (rufa
lub dziob oraz prawa lub lewa burta);

Informacje zmienne:

pozycja okgtu wraz z okréleniem doktadngci wskazania;

czas UTC (data oks§kana jest przez usgdzenie odbiorcze);

kurs wzgtdem dna;

predkos¢ wzgledem dna;

kurs rzeczywisty;

status nawigacji wprowadzamcenie (np. okgt nie odpowiada za swo-
je ruchy, na kotwicy, itp.);

predkosé zwrotu (j&li jest dosgpna);

nazyczenie — it przechytu (jéli jest dostpny, pole danych niedagine
w podstawowej wiadomnsgi);

nazyczenie — kolysanie wzdine i boczne (j@i sa dostpne, pole da-
nych niedosfpne w podstawowej wiadoréa);

Informacje dotycace podray:

zanurzenie oktu;

tadunek niebezpieczny (rodzaj) — zgodnie z wymagai kompetent-
nych wiadz;

port docelowy i przewidywany czas przybycia ETy(oceny kapitana);
nazyczenie — plan podiy (wspétrzdne punktéw drogi, pole danych
niedostpne w podstawowe]j wiadorfa);

Krotkie wiadomdci dotyczce bezpieczestwa.

5.7.26.7

Cestotliwosé uaktualniania informacji dla autonomicznego rodzaj
pracy

5.7.26.7.1 Okres wanosci dla r&nego rodzaju informacji jest zmjicowany

i w zwiazku z tym wymagana jestmda czstotliwos¢ aktualizowania poszczegol-

nych danych:

— informacje state: co 6 min i riadanie;

— informacje zmienne: zaleie od pegdkosci i zmian kursu — wg Tabeli
5.7.26.7.1;
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— dane dotycgce podray: co 6 min, gdy dane ulegagmianie i nazadanie;
— wiadomdci bezpieczastwa: nazadanie.

Tabela 5.7.26.7.1
Czestotliwosé aktualizowania danych w zalénosci
od predkosci i zmian kursu

Dane o ruchu oktu Czstotliwos¢ aktualizowania
na kotwicy 3 min
predkos¢ 0-14 weztow 12s
predkos¢ 0-14 weztdw przy zmiennym kursie 4s
predkosé¢ 14-23 weztow 6s
predkos¢ 14-23 weziow przy zmiennym kursie 2s
predkos¢ wigksza nk 23 wezty 3s
predkos¢ wieksza nk 23 wezty, przy zmiennym kursie 2s

5.7.26.7.2 Pojemnd¢ okrgtowego systemu raportowania — system powinieh by
zdolny do obstugi co najmniej 2000 raportéw/min g@inych z nagpujacymi po
sobie sytuacjami w trakcie ruchu etr.

5.7.26.8 Zabezpieczenie

Nalezy przewidzi€é s$rodki bezpieczestwa, wykrywagce nieprawidtowéci
w dziataniu systemu i uniemliwiajace osobom nieupowaionym zmiar
informacji odbieranych lub nadawanych przez system.

5.7.26.9 Czas uruchomienia

Urzadzenie powinno byygotowe do pracy w ggu 2 min od chwili wdczenia.

5.7.26.10 Dane techniczne

Dane techniczne AIS, takie jak moc ¥gipwa nadajnika, estotliwosci pracy
(wyznaczone midzynarodowe i wybrane regionalne), rodzaj modulagjiktad
antenowy powinny byzgodne z zaleceniami ITU-R M.1371-1.

5.7.27 Rejestrator danych z podréy okretu (VDR) (wg Rez. A.861(20))

5.7.27.1 Wprowadzenie

Zadaniem rejestratora danych jest przechowywanjgamici, w sposob bez-
pieczny i umaliwiajacy odtworzenie, informacji dotygeych pozycji, drogi, stanu
technicznego oktu oraz dowodzenia i kierowania elem w okresie poprzedza-
jacym wypadek i nagpujacym po nim.



Wymagania zwizane z KonwengjSOLAS, Rozdziat V — Umdzenia nawigacyjne 185

5.7.27.2 Wymagania ogolne

5.7.27.2.1 Rejestrator danych powinien nieprzerwanie zachowywapamgci
sekwencyjnie pobierane, uprzednio wytypowane daosownie do stanu i para-
metréw pracy urmzen okrgtowych oraz nagrywarozmowy, w tym komendy
dowodzenia i sterowania atem, w zakresie okéonym w 5.7.27.5.

5.7.27.2.2 W celu umaliwienia p&niejszej analizy czynnikdw wygbujacych
podczas wypadku, metoda rejestrowania powinna zapéwodczas odtwarzania
danych, skorelowanie #hego rodzaju danych pod wzdem daty i czasu.

5.7.27.2.3 Urzadzenie rejestrgce musi by umieszczone w obudowie ochron-
nej, ktéra powinna:
.1 umazliwia¢, po wypadku, dogp do uradzenia rejestragego, ale zabez-
piecza je przed manipulowaniem przez osoby niepowotane;
.2 umazliwia¢ w maksymalnym stopniu przetrwanie i odtworzenitatwso
zarejestrowanych danych po jakimkolwiek wypadku;
.3 by¢ barwy intensywnej, dobrze widocznej ichpznakowana materiatem
odblaskowym;
.4 by¢ wyposaona w odpowiednie uggzenie do wskazywania jej pozyciji.

5.7.27.2.4 Budowa i konstrukcja ugdizenia rejestragego, ktére powinny spet-
nia¢ wymagania podrozdziatu 5.Publikacji IEC 60945 powinny w szczegdlno-
$ci uwzgkdniac wymagania dotycgce zabezpieczenia danych agiosci dziatania
urzadzenia, okrdone w 5.7.27.315.7.27.4.

5.7.27.3 Wybdr i zabezpieczenie danych

5.7.27.3.1 Minimalny zakres danych, ktére powinnydjgejestrowane przez re-
jestr VDR, jest okrdony w 5.7.27.5. Zezwala sina rejestrowanie dodatkowych
danych, pod warunkiem zachowania takich samych wganadndgnie do ich
rejestrowania i przechowywania w paij jak dla danych wymaganych.

5.7.27.3.2 Urzadzenie powinno by zaprojektowane w taki sposéb aby, na ile to
praktycznie wykonalne, nie byto mave manipulowanie zakresem danych prze-
sytanych do rejestratora ani danymi, ktore zospady zarejestrowane. Wszelkie
proby manipulowania danymi lub ich wprowadzania pow by rejestrowane.

5.7.27.3.3 Sposo6b rejestrowania powiniendoaki, aby zapewnione byloagjte
kontrolowanie danych pod wzglem ich integralngi, a w przypadku wykrycia
btedu nie podlegacego autokorekcji nagtito uruchomienie alarmu.

5.7.27.4 Cagtosé dziatania

5.7.27.4.1 W celu zapewnieniaze rejestrator danychetizie dziatat w sposob
nieprzerwany nawet podczas wypadku, malerzewidzié mazliwosé jego zasila-
nia z oketowego awaryjnegarodta energii elektrycznej.
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5.7.27.4.2 W przypadku uszkodzenia @fkowego awaryjnegarédia zasilania,

rejestrator powinien kontynuowaejestrowanie #vieckbw na mostku przez okres
2 godzin w oparciu o zasilanie z wilasnego rezeregavwrodta energii. Po upty-

wie tego okresu rejestrowanie powinno zéstatomatycznie przerwane.

5.7.27.4.3 Rejestrowanie danych powinno ngsiwa nieprzerwanie, chybae
zostanie przerwane na krétko zgodnie z postanoaneini 5.7.27.6 lub zakezo-
ne zgodnie z 5.7.27.4.2. Okres przechowywania wkizys danych w pamci
rejestratora powinien wynd@sco najmniej 12 godzin. Starsze dane mbg za-
stapione nowymi.

5.7.27.5 Zakres danych podlegagych rejestrowaniu

5.7.27.5.1 Dataiczas

Data i czas (odniesiony do UTC) powinny pochédzzewrtrznego wzgidem
okretu zrodia czasu lub z zegara westiznego. Zapis powinien wskazydyetore
z wymienionychzrédet byto stosowane. Sposéb rejestrowania powibigntaki,
aby synchronizacja czasowa wszystkich pozostahaych umaliwita, po ich
odtworzeniu, odpowiednio szczegotpvekonstrukai przebiegu wypadku.

5.7.27.5.2 Pozycja olgtu

Szerokd¢ i diugas¢ geograficzna oraz stosowana podstawa odniesieming
ny by¢ pobierane z elektronicznego systemu éllar@a pozycji. Naley zapewnd
mozliwos¢ identyfikacji i okrélenia statusu tego systemu podczas odtwarzania
zarejestrowanych danych.

5.7.27.5.3 Pedkosé okretu

Predkos¢ okretu wzgkdem wody lub wzgidem dna, dcznie ze wskazaniem,
ktéra z nich jest rejestrowana, powinna lpobierana z ugglzenia do pomiaru
predkosci i przebytej drogi.

5.7.27.5.4 Kierunek

Kierunek oketu powinien by rejestrowany wedtug wskaz&ompasu okg-
towego.

5.7.27.5.5 Sygnaty akustyczne na mostku

Na mostku naley rozmieci¢ jeden lub w¢cej mikrofondw w celu rejestrowa-
nia rozméw prowadzonych w pomli miejsca dowodzenia akem, wskanikow
radarowych, stotu nawigacyjnego itp. Mikrofony powy, na ile to praktycznie
wykonalne, wychwytywa rozmowy prowadzone na mostku poprzez systgn-t
nosci wewrgtrznej, informacje nadawane poprzez rozgie dyspozycyja oraz
sygnaty alarmowe.

5.7.27.5.6 fcznaosé glosowa

Nalezy zapewnt rejestrowanie rozmow dotygzych eksploatacji oktu, pro-
wadzonych za pomaairzadzen VHF.
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5.7.27.5.7 Dane radarowe, zakres rejestrowania

Dane radarowe pochaogtz z jednego z radaréw powinnyésejestrowane do-
ktadnie w tym samym czasie, kiedy pojawitg sia wskaniku radarowym. Zakres
danych radarowych powinien obejmatwaszelkiego rodzaju znaczniki kotowe lub
wskazniki odlegtaici, znaczniki namiaru obiektéw, symbole nakaeia elektro-
nicznego, mapy radarowe, elementy systemowej elekiznej mapy nawigacyjnej
SENC lub innej mapy elektronicznepds mapy odpowiednio wybranej, plan trasy
podr&y, dane nawigacyjne, alarmy nawigacyjne, dane stdjuee stan radaru
widoczne na wskaniku radarowym. Metoda rejestrowania powinng bgka, aby
mozliwe bylo odtworzenie catego zobrazowania radarawegdocznego na
wskazniku w czasie jego rejestrowania, aczkolwiek z uwdgieniem ogranicze
zwigzanych z technik kompresji szerok@i pasma, tdaca podstava dziatania
rejestratora.

5.7.27.5.8 Echosonda

Zakres rejestrowanych danych powinien obejmbglabokas¢ pod stpka, ak-
tualnie wywietlam skak glebokaici i inne dostgpne informacje okréajace status.

5.7.27.5.9 Alarmy

Nalezy przewidzi€ rejestrowanie statusu wszystkich alarmow wymagama
mostku.

5.7.27.5.10 Komendy dla steru i odczyt patenia steru

Oprécz komend dla steru i odczytu paaia steru nals réwniez rejestrowa
status i nastawy autopilotasigest zainstalowany.

5.7.27.5.11 Ustawienie i odczyt patenia telegrafu maszynowego

Nalezy przewidzi€ rejestrowanie poleenia kadego telegrafu maszynowego
lub elementow bezgeedniego sterowania silnikkadiby i wskaza uktadu sprzze-
nia zwrotnego, jdi jest zainstalowany,atznie ze wskazaniami naprzod/wstecz.
Zakres rejestrowania powinien tak obejmowa status steréw strumieniowych,
jesli sa zainstalowane.

5.7.27.5.12 Otwory w kadtubie

Nalezy przewidzi€ rejestrowanie wszystkich danych obligatoryjnieswigtla-
nych na mostku, ktére dotygstatusu otworow w kadtubie.

5.7.27.5.13 Status drzwi wodoszczelnych i farowych

Nalezy zapewnt rejestrowanie wszystkich obligatoryjnie éwietlanych na
mostku informacji odnénie statusu drzwi wodoszczelnych izacowych.
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5.7.27.5.14 Przyspieszenia i nagienia kadtuba

Jezeli okret jest wyposaony w urzadzenie monitorujce napgzenia i ruchy
(przyspieszenia) kadtuba, to nalezapewnt rejestrowanie wszystkich danych
w wybranych punktach pomiarowych.

5.7.27.5.15 Pgdkosé i kierunek wiatru

Jezeli okret jest wyposaony w stosowne czujniki natg zapewné rejestrowa-
nie rzeczywistej lub wzgtinej pedkosci wiatru i jego kierunku wraz ze wskaza-
niem, ktora z tych pdkosci jest rejestrowana.

5.7.27.6 Dziatanie rejestratora danych

Rejestrator danych powinien dziéta petni automatycznie. Natg zapewnt
odpowiedniesrodki stuzace zabezpieczeniu zarejestrowanych danych po wypadk
przy zastosowaniu specjalnej metody, ktéra pozeakaidcic przerwy w rejestrowa-
niu danych do niezlgnego minimum.

5.7.27.7 Interfejs

Interfejsy dla rénych wymaganych czujnikbw powinny dygdzie to maliwe,
zgodne z odpowiednimi normami gdizynarodowymi. Podtzenie rejestratora do
ktoregokolwiek z urgzdzen okrgtowych nie powinno wplyst na pogorszenie dzia-
tania tego uradzenia nawet wowczas, gdy rejestrator ulegnie wzkau.

5.7.28 Uradzenie do okrdlania i przekazywania kursu magnetycznego
(TMHD) (wg Rez. MSC.86(70))

5.7.28.1 Wprowadzenie

Urzadzenie TMHD jest urmdzeniem elektronicznym, ktére wykorzystuje pole
geomagnetyczne do okfenia kursu okgtu i informacy, t¢ przekazuje do wspot-
pracupcych uradzea.

5.7.28.2 Cegsci skladowe urzdzenia

Urzadzenie TMHD mae sktada sie z:

.1 standardowego kompasu magnetycznego wyposgo w czujnik magne-
tyczny oraz uktadu elektronicznego genggepgo sygnat wygriowy odpo-
wiedni dla innych wspotpracagych uradzer. Wykorzystywany kompas po-
winien by standardowym kompasem magnetycznym wymaganym \&; 5.4
lub

.2 kompasu elektromagnetycznego skladaego s¢ z czujnika i uktadu elek-
tronicznego generagego sygnat wyciowy odpowiedni dla innych wspot-
pracupcych uradzea, lub

.3 jednego z wymienionych pougj urzadzenx wyposaonego dodatkowo
w urzadzenie do okrdania pedkosci zwrotu w celu poprawienia parame-
trow dynamicznych.
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5.7.28.3 Konstrukcja urzidzenia

Obudowa czujnika magnetycznego powinna posiadteacznik rufa — dziéb.
Dokfadna¢ usytuowania tego znacznika wadgm kierunku rufa — dzidb obudo-
wy powinna zawierasi¢ w przedzialet 0,5’

5.7.28.3.1 Podstawa, na ktérej mocowana jest obudowa czujm&gnetyczne-
go, powinna umdiwia¢ zakres regulacjt 5° w stosunku do linii rufa — dziéb.

5.7.28.3.2 Zamocowanie uktadu czujnika magnetycznego w konepasagne-
tycznym musi by takie, aby kompas nadal spetniat wszystkie wymigapisane
w podrozdziale 5.7.9.

5.7.28.3.3 Obudowa urzdzenia do okrdania prdkosci zwrotu powinna b§
oznaczona w taki sposéb jak obudowa czujnika mggmeego oraz powinna posia-
da¢ dodatkowo oznaczenie pozwalzg odrénic jego podstawod gornej cgsci.

5.7.28.4 Kompensacja dewiacji i lg)du przechytu rézy kompasowej

5.7.28.4.1 Nalezy zapewnt srodki do korekcji dewiacji i idu przechytu réy.
Powinna by maozliwa regulacja nagpujacych wielkaci:
.1 skiadowa pionowa pola magnetycznegogtki(powodujca bhd przechytu
rézy): w zakresiet 75uT;
wspotczynnik A: w zakresig 3
wspétczynnik B: w zakresig (720/HY;
wspotczynnik C: w zakresie (720/HY;
wspoétczynnik D: w zakresige 7°;
wspodtczynnik E: w zakresie 3°;
gd2|eH jest sktadow poziony gestasci strumienia geomagnetycznegaquiv.

oUTh Wi

5.7.28.4.2 Wartacsci wykorzystywane do kompensacji elektronicznej pow
by¢ wskazywane przy pomocy odpowiedniglodkow, jak rownie powinny by
zapamgtywane tak, aby przy ponownymagkeniu uradzenia byly automatycznie
odtwarzane.

5.7.28.4.3 Urzadzenie kompensage powinno by zabezpieczone przed utie
woscig przypadkowego lub nieuniinego wprowadzenia zmian parametrow.

5.7.28.5 Sygnat wy§ciowy kursu

5.7.28.5.1 Wszystkie wskaniki i wyjscia sygnatow powinny podawa kurs
rzeczywisty. Nalgy zapewnt mazliwos¢ wyswietlania kadej dewiacji lub wpro-
wadzonej do kursu poprawki. Informacja o tych wariach powinna b takze
zawarta w sygnale w§giowym.

5.7.28.5.2 Urzadzenie TMHD powinno zapewrtigorzekazywanie kursu do in-
nych uradzeir. Przynajmniej jedno wygie sygnatu kursu powinno spetaianig-
dzynarodowe wymagania dla interfejsow przeznacZordla uradzen morskich
opisane wWPublikacji IEC 61162.



190 Wyposaenie konwencyjne

5.7.28.6  Wid&ciwosci

5.7.28.6.1 Urzadzenie TMHD powinno zapewriaastpujace doktadnéci okre-
slania kursu (przy poziomej skladowej pola geomagrmtego rownej 18uT
w warunkachsrodowiskowych oczekiwanych na ekie):
.1 doktadng¢ statyczna =+ 1°,
.2 doktadndg¢ dynamiczna —+ 1,5 jako sktadnik dodatkowy w stosunku do
doktadndci statycznej okrdonej powyej. Okres waha btedu nie powi-
nien by krotszy n 30 s dla rénych stanéw morza i ruchow ku.

5.7.28.6.2 Doktadnag¢ nadizania systemu przekazywania informacji o kursie
powinna wynosi + 1,5, przy pedkasci zwrotu 20/s.

5.7.28.7 Kompatybilngé elektromagnetyczna

W odniesieniu do zakiddeelektromagnetycznych i odporiud na nie, system
kompasu oprocz wymagaRez. A.694(17) powinien spehdiavymagania Rez.
A.813(19).

5.7.28.8 Alarmy

W przypadku zaniku zasilania gdzenia powinien wygpi¢ alarm.
5.7.29 Urzdzenie do przekazywania kursu (THD)Ywg Rez. MSC.116(73))

5.7.29.1 Wprowadzenie

5.7.29.1.1 Urzadzenie THD jest ueddzeniem elektronicznym, zapewrnieym
informacje o kursie rzeczywistym. Uidzenie THD odbiera sygnat kursu i generu-
je odpowiedni sygnat wygiowy dla innych urzdzer. Urzadzenie to mee zawie-
ra¢ w sobie czujnik kursu.

5.7.29.1.2 Jeeli wymagania odnogze sé do czujnika nie okidaja geograficz-
nego obszaru, w ktorym me on pracowd nalery przyja¢, ze uradzenie THD
musi pracowa poprawnie przynajmniej w obszarze peday 70 szerokéci geo-
graficznej potudniowej a ?Gzerokdci geograficznej pétnocne;j.

5.7.29.1.3 Urzadzenie korygujce powinno by zabezpieczone przed przypad-
kowa nieumyina obstug i mozliwoscia wprowadzenia przypadkowych nieushy
nych zmian parametrow.

5.7.29.2  Sygnat wyjciowy kursu

5.7.29.2.1 Wszystkie wskaniki i wyjscia sygnatldbw kursu powinny podatva
kurs rzeczywisty. Nalsy zapewnt mazliwos¢ wyswietlania wprowadzanegcznie
wartcici dla korekcji elektronicznej.

5.7.29.2.2 Przynajmniej jedno wyfie sygnatu kursu powinno spetimiedzy-
narodowe wymagania dla interfejséw przeznaczonyahudundzer morskich opi-
sane wPublikacji IEC 61162.
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5.7.29.3 Doktadné¢ wskazan

Doktadna¢ urzdzenia THD powinna kysprawdzanaatznie z podiczonym
czujnikiem. Uradzenie THD powinno zapewnianastpujaca doktadndgé
(dla warunkéwzeglugi okrélonych w 5.7.10.3.3):

.1 btad transmisji 4cznie z btdem rozrénialnasci — mniejszy ni + 0,2;

.2 btad statyczny — mniejszy ait 1,0;

.3 btad dynamiczny — mniejszy nit 1,5". Jereli amplituda zmian ktlu dy-
namicznego przekracza 0,5, to czstotliwos¢ tych zmian powinna ky
mniejsza ni 0,033 Hz (co odpowiada okresowi nie krotszeni3i s). Je-
zeli czujnikiem kursu jest czujnik magnetyczny, poign on spetni@awy-
magania 5.7.9 i powinien byoddzielnie badany na zgodidoz tymi wy-
maganiami;

4 blad nadizania dla rénych prdkosci zwrotu powinien wynosi
— mniej niz = 0,5 przy pedkosci zwrotu do 1&s oraz
— mniej niz = 1,5 przy pedkosci zwrotu od 1&s do 20/s.

5.7.29.4 Kompatybilng¢ elektromagnetyczna

W odniesieniu do zakiddeelektromagnetycznych i odporwd na nie, oprécz
wymaga Rez. A.694(17) Publikacji IEC 60945 urzdzenie THD powinno spet-
nia¢c wymagania Rez. A.813(19Publikacji IEC 60533

5.7.29.5 Alarmy

W przypadku wysipienia niesprawni@i urzadzenia lub zaniku zasilania powi-
nien wysgpic¢ alarm.

5.7.30 System odbioru i wzmacnianiazvigkow (wg Rez. MSC.86(70))
5.7.30.1 Wprowadzenie

System odbioru i wzmacnianiazwligkOw jest pomog nawigacyjm, ktéra
umazliwia oficerowi wachtowemu ustyszenie zegtrznych sygnatéw #dvieko-
wych w catkowicie zamkritym mostku.

5.7.30.2 Wymagania funkcjonalne

System odbioru i wzmacnianigwligkbw powinien zapewnia

.1 odbior sygnatow dvigkowych ze wszystkich kierunkow w fraie aku-
stycznym 70 Hz 820 Hz;

.2 odtwarzanie odbieranych sygnatéwndgkowych wewntrz mostka;

.3 wskazywanie przyhtonego kierunku odbieranych sygnatow tak, aby moc
przynajmniej rozréni¢, czy sygnat przychodzi od strony dziobu czy od-str
ny rufy oraz z ktorej burty. Mma to osigna¢, wykorzystugc przynajmniej
cztery mikrofony pracage w niezalenych kanatach odbiorczych;

.4 tlumienie niepaadanych szumow tla i odbidzdickow istotnych z punktu
widzenia bezpieczstwazeglugi.
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5.7.30.3 Metoda prezentacji

5.7.30.3.1 Odbierane sygnaty powinny &ydtwarzane wewgtrz mostka przy
pomocy przynajmniej jednego gluka.

5.7.30.3.2 Nalezy zapewnt regulacg gltosnosci odtwarzanego sygnatu na pozio-
mie co najmniej 10 dB(A) powej poziomu szuméw wevgirz mostka. Funkcja ta
powinna by realizowana przy pomocy tylko jednego elementulseyjnego.

5.7.30.3.3 System powinien hywyposaony we wskanik optyczny wskazuagy
przez co najmniej 3 s fakt odbierania sygnatu ggge przyblrony kierunek.

5.7.31 Uradzenie do sterowania wg kursu lub wg profiluiwg Rez. A.342(1X),
Rez. MSC.64(67), Rez. MSC.74(69))

Wymagania techniczno-eksploatacyjne dlaadeenia do sterowania wg kursu
lub wg profilu okreslono w Czsci VIl — Instalacje elektryczne i systemy sterowa-
nia.
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6 WYMAGANIA ZWI AZANE Z KONWENCJ A SOLAS, ROZDZIAL VI
— PRZEWOZ £ ADUNKU

6.1 Postanowienia ogolne
6.1.1 Zakres zastosowania

6.1.1.1 Wymagania rozdzialu 6 mgjzastosowanie do oidw zaopatrzenio-
wych oraz innych okttéw, przewaacych jednostki tadunku nie stanaeée zapa-
sow oketowych.

6.2 Okreslenia

6.2.1 Jednostka tadunku — pojazd, kontener, paleta, zizigrzendny,
jednostka drobnicy lub jakakolwiek inna jednostkazoosprzt stosowany do za-
tadunku, nie zwjzane na state z atem.

6.2.2 Osprzt przendny — osprgt do ustalania pof@nia i mocowania
tadunkow, do ktorego zaliczagsiodchgi, napinacze $ciagacze, rénego typu
taczniki itp. uradzenia nie paiczone trwale z elementami konstrukcyjnymi kadtu-
ba oketu.

6.2.3 Osprzt staty — osprg do ustalania pofenia i mocowania fadun-

kow, do ktorego zalicza giwszelkie uradzenia, takie jak gniazda poktadowe,
zaczepy, ucha itp., ktore sv sposob trwaty patzone z elementami konstrukcyj-
nymi kadtuba okgtu.

6.2.4 Maksymalne obcizenie zamocowania (MOZ) jest to termin
stuzacy do wyznaczenia wymagane] wytrzymaoosprztu wywanego do ustala-
nia pot@enia i mocowania tadunkéw na @kre. Maksymalne obgkenie zamo-
cowania powinno spetntavymagania okrdone w tabeli 6.2.4.

Tabela 6.2.4
Maksymalne obchzenie zamocowania dla poszczegolnych rodzajow ospta

Rodzaj osprgu MOz

Szakle, piejtienie, ucha poktadowéciagacze
ze stali, 4czniki sketne (twistlocki), hczniki
mostkowe, przektadki, odgji pretowe

i tahcuchowe itp.

50% obcizenia niszcgcego

Liny wtokienne 33% obaizenia niszcacego

Pasy do mocowania pojazdéw 70% abenia niszcgcego
Liny stalowe (nowe) 80% olgienia niszcgcego
Liny stalowe (aywane) 30% obaizenia niszczcego
Tasmy stalowe (nowe) 70% okgzenia niszcacego

tancuchy 50% obaizenia niszczcego
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6.3 Dokumentacja techniczna

6.3.1 Pelen zakres dokumentacji technicznej,azanej z zagadnieniamida-
cymi przedmiotem rozdziatu 6 i podlegegj zatwierdzeniu przez PRS obejmuje:
.1 Plan rozmieszczenia i mocowania konteneréw, z pedamas kontene-
réw oraz wykazu ospetu do ustalania polenia i mocowania kontenerow.
.2 Plan rozmieszczenia gniazd i zaczepdw kontenerowych
.3 Plan rozmieszczenia i mocowania pojazdéw z podamnibnmas oraz wy-
kazu ospretu do ustalania pof@nia i mocowania pojazdow.
.4 Plan rozmieszczenia gniazd i zaczepow do mocowanjazdow.
5 Wykaz osprztu do ustalania pol@nia i mocowania jednostek tadunku in-
nych niz kontenery i pojazdy.

6.3.2 Do zatwierdzenia przez PRS nalalostarczy dokumentag w zakresie
wynikajacym z rodzaju okitu, jego urzdzei i wyposaenia.

6.3.3 W uzasadnionych przypadkach PRSzmaozszerzg zakres wymaganej
dokumentaciji.

6.4 Zakres nadzoru

6.4.1 Nadzor sprawowany przez PRS obejmuje:
.1 Rozpatrzenie i zatwierdzenie dokumentacji techrégzn
.2 Nadzér nad wykonaniem ospta przenénego oraz nad wykonaniem
i zamontowaniem na odtie oSprztu statego.
.3 Przeghdy osprztu do ustalania pof@nia i mocowania tadunkow.

6.4.2 Za utrzymanie wisciwego stanu technicznego osgitz oraz jego bieaca
weryfikacjg odpowiedzialny jest wigiciel okrgtu.

6.4.3 PRS przeprowadza przadly roczne, picioletnie i dorane osprztu state-
go i przenénego. W trakcie przegiliéw ogkdzinom naley podd& co najmniej
1% ospretu kazdego rodzaju, w zat@osci od liczby osprgtu na okecie, lecz nie
mniej nz 10 sztuk. Jeeli zachodzi podejrzenie utraty wytrzym&do na skutek
korozji i/lub zwycia, probom wytrzymakziowym naley podd@& okoto 0,5%
osprztu.

6.5 Wymagania ogolne dla osprtu do ustalania potaenia i mocowania
tadunkow

6.5.1 Kazdy okrt przewaacy jednostki tadunku natg wyposay¢ w niezledng
liczbe srodkéw do ustalania patenia i mocowania tadunkow. Przez niedim
liczbg srodkdéw rozumie si odpowiedni osprg staty i osprzt przendny, zabez-
pieczajcy tadunek przed przemieszczeniem w czasie trahspany nie doszio do
uszkodzenia konstrukcji kadtuba lub utraty stateézinokretu.
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6.5.2 Do ustalenia poteenia i mocowania tadunkéw me by stosowany tylko
osprzt ujety w wykazie osprgu wchodacym w sklad dokumentacji technicznej
zatwierdzonej przez PRS.

6.5.3 Osprzt staly i przenény do ustalania pof@nia i mocowania tadunkéw
podlega odbiorowi lub uznaniu przez PRS po przepdaeniu prob, wedtug pro-
gramu uzgodnionego z PRS.

6.5.4 Obciazenia probne i maksymalne ohmenia zamocowania dla zasadni-
czych elementow ospgs podano w tabeli 6.5.4.

Tabela 6.5.4
Wielkosci obcigzen probnych i maksymalnych obcazen zamocowania
dla poszczego6lnych rodzajow ospkgu

Lp. Rodzaj osprgu Obchzenie | Maksym. obcizenie Uwagi
prébne zamocowania

1 | Odchg prtowy 1,1MOZ 0,50N"
Odcig tancuchowy 1,IMOZ 0,50N
Sciagaczsrubowy 1,1M0Z 0,50N
tacznik sketny’ 1,1MO0Z 0,50N Lecz nie mniej ni

250 kN

Przektadka pojedyncza iV ey4 0,50N
Przektadka podwadjna 10z 0,50N
Eacznik mostkowy 250 kN 0,50N tacznie z gniazdem

bocznym lub naro-
Zem zaczepowym

7 | kacznik burtowf/ 1,2M0OZ 0,50N tacznie z gniazdem
burtowym
Zaczep palcowy 1,u0z 0,50N
Gniazdo poktadowe wpuszczane woz 0,50N
10 | Gniazdo poktadowe naktadane ez 0,50N
11 | Gniazdo typu ,jaskétczy ogon” 10z 0,50N
12 | Zaczep typu ,D-ring” 1,102 0,50N
13 | Zaczep plytowy 1,M0z 0,50N

Po przeprowadzeniu préby poddarawdzaniu dziatania.
ON — obcizenie niszcace

6.5.5 Prébom naley podda okoto 2% sztuk z partii wyrobdw przedstawionej do
odbioru. Jeeli partia nie przekracza 50 sztuk wyrobéw, praidéezry podd& co
najmniej 1 sztuk
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6.5.6 Z kazdej partii wyrobow przedstawionej do odbioru comiiej 2% do 5%
wyrobéw naley sprawdza pod wzgédem jakdci wykonania i zachowania do-
puszczalnych tolerancji.

6.6 Rozmieszczenie i mocowanie jednostek fadunku
6.6.1 Wymagania ogdlne i zakres zastosowania

6.6.1.1 Wymagania podrozdziatlu 6.6 majastosowanie do jednostek tadunku
okreslonych w 6.2.1, z wyjtkiem kontenerow. Rozmieszczenie i mocowanie kon-
tenerow podlega oglbnemu rozpatrzeniu przez PRS.

6.6.1.2 Wszystkie tadunki powinny & rozmieszczone i zamocowane w taki
sposob, aby nie nagiito ich przesunicie, przewrdcenie, zniszczenie itp. oraz aby
nie zostata naruszona wytrzymatdonstrukcji oketu.

6.6.1.3 tadunki powinny by rozmieszczone tak, aby zapewstateczn&t okre-
tu przez cat podr@ i aby zredukowg tak dalece jak tylko midiwe, niebezpie-
czeastwo powstania hadmiernych pépjeszé.

6.6.1.4 Pojazdy kotowe i gsienicowe powinny hy ustawione swaj osh
wzdtuzna réwnolegle do osi wzdinej okrtu.

6.6.1.5 Pojazdy posiadage elastyczne zawieszenie powinny Ipyocowane tak,
aby podwozie — na tyle na ile to piave — byto sztywno zamocowane i nie byly
mozliwe ruchy spowodowane dziataniem zawieszenia pljaz

6.6.1.6 Zapobiegajc wzdlwnemu przemieszczaniugspojazdow po poktadzie
w czasie niesprzyjagych warunkéw atmosferycznych, kota jezdnesignice nale-
zy unieruchomé odpowiednimi klinami lub innymi réwnowaymi sposobami.

6.6.1.7 W czasie podrdy morskiej pojazdy z silnikiem wysokagmnym nie po-
winny by pozostawiane z wézonym biegiem.

6.7 Obliczenia zamocowa jednostek tadunku
6.7.1 Wyznaczanie sit zewgirznych

6.7.1.1 Sity zewretrzne dziatajce na jednostkladunku w kierunku wzdinym,
poprzecznym i pionowym powinny byvyznaczone wedtug wzoru:

F(X, y, 2= M (& xy.3T I:s(x,y) (6711)
gdzie:
Fuy.2 — sity wzdhine, poprzeczne lub pionowe, [KNJ;
m — masa jednostki fadunku, [t};
A,y 2 — przs)i;]pieszenia wzditne, poprzeczne lub pionowe (patrz tabela 6.7.1.2-1)
[m/sT;
Fsxyy — Wwzdhena i poprzeczna sita od udefizi@li morskiej (dotyczy tadunkow

na poktadzie otwartym), [KN].
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6.7.1.2 Przyspieszenia wymienione w 6.7.1.1 nglekreslac wedtug tabeli
6.7.1.2-1.

Tabela 6.7.1.2-1
Wielkosci podstawowych przyspiesaiewzdtuznych, poprzecznych i pionowych

Przyspieszenie poprzeczag [m/s] Przyspieszenie wzdinea,

[m/s]

na poktadzie, wysokg 7,169 68 6,7 6369 7,174 3,8

na poktadzie, nisko 6,5 6,3 6,1 6,1 6,1 6,3 6,5 6,7 2,9

migdzypoktad 59 56 55545455586 5,2 2,0

dno oketu 55 53 51 50 5,0 51 53 55 59 1,5

odlegtas¢ od pionu ({0 0,1 0,2 0,3 0,4 0.5 0,6 0,7 0,8 Q,9

rufowego

Pionowe przyspieszenag, [m/<]
7,6 62 50 43 43 50 6,2 7,6 9,2

Dane dotyczce podstawowych przyspieszea wazne dla nasgpujacych wa-
runkow:
plywanie w nieograniczonym rejonie ptywania;
plywanie w cagu catego roku;
czas trwania rejsu 25 dni;
diugai¢ okretu 100 m;
predkos¢ okretu 15 weztdw;
B/GM = 13 B — szeroké¢ okretu, GM — wysoké¢é metacentryczna).

ourwiNk

Dla ograniczonego rejonu plywania ama rozway¢ zmniejszenie wartgi
przyspiesz&, uwzgkdniajac pok roku i czas trwania pod#y.

Dla okretéw o dtugdci innej niz 100 m i pedkaosci innej niz 15 wezléw warto-
$Ci przyspiesze powinny by skorygowane z zastosowaniem mmi&a podanego
w tabeli 6.7.1.2-2.

Tabela 6.7.1.2-2
Wspotczynniki korekcyjne dotyczce diugdci i predkosci okretu

Dugos¢
[m]
50 60 70 80 90 120 |[120 |140 160 |180 |200
Predkose
(wezly)

9 1,20 | 1,09 | 1,00 0,92 0,83 0,79 0,70 0,63 0,%7 0,68,49
12 1,34 | 1,22 | 1,12| 1,03 0,96 0,90 0,79 0,72 0,65 09,60,56
15 1,49 | 1,36 | 1,24| 1,15 1,01 1,00 0,89 080 0,73 80,60,63
18 1,64 | 1,49 1,37| 1,27 1,18 1,1p 0,98 0,89 0,82 60,70,71
21 1,78 | 1,62 | 1,49| 1,38 1,24 1,20 1,08 0,98 0,90 3 0,80,78
24 1,93 | 1,76 | 1,62 1,50 1,4( 1,31 1,17 1,07 0,98 1 0,00,85
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Dodatkowo, w przypadku otow, ktorychB/GM jest mniejsze i 13, warto-
$Ci przyspiesz poprzecznych powinny byskorygowane z zastosowaniem mno
nika podanego w tabeli 6.7.1.2-3.

Tabela 6.7.1.2-3
Wspotczynniki korekcyjne dla B/IGM < 13

B/GM 7 8 9 10 11 12 13 .
lub powyzej
na poktadzie, wysoko 1,56 1,40 1,2y 1,19 1,11 1,06 1,00
na poktadzie, nisko 1,42 1,30 1,21 1,14 1,09 1,04 ,001
miedzypoktad 1,26 1,19 1,14 1,09 1,06 1,03 1,00
dno tadowni 1,15 1,12 1,09 1,06 1,04 1,02 1,0(

6.7.1.3 Sily wywotane dziataniem wiatréw i fal morskich fednostki tadunku
rozmieszczone na pokfadzie otwartym rgleblicza wedtug nasfpujacych
zatazen:
—  cisnienie wiatru = 1 kN/rh
—  cisnienie od uderzefali morskiej = 1 kN/m.

Sita wywotana uderzeniami fal powinnadbywzgkdniona tylko przy tadun-
kach poktadowych o wysokoi ok. 2 m powyej poktadu zewetrznego.

6.7.2 Zroéwnowaenie sit i momentow

Analize rbwnowagi sit i momentéw natg wykona dla nastpujacych form
przemieszczeniastadunku:
— poprzeczne przesuweie sk fadunku (w kierunku prawej i lewej burty);
— przewracanie sitadunku (w kierunku prawej i lewej burty);
— wzdtune przesuriie tadunku (w kierunku dziob — rufa).

W przypadku symetrycznego ukladu zamocowebliczenie dla jednej strony
jednostki tadunku uwia sk za wystarczage.

6.7.2.1 Poprzeczne przesugtie sk tadunku
Aby zapobiec poprzecznemu przesgii sk tadunku naley speiné warunek:

Fy < umg+ CSf; + CSf, + ... +CSf;, (6.7.2.1)

gdzie:
n - liczba zastosowanych odgow;
F, — sita poprzeczna dziat@a na tadunek (patrz rys. 6.7.2.1 i p. 6.7.1. N]]k
U —wspotczynnik tarcia,;

(1= 0,3 dla zestawu stal-drewno lub stal-guma),

(1= 0,1 dla zestawu stal-stal, na sucho),

(«= 0,0 dla zestawu stal-stal, na mokro);
m — masa jednostki fadunku, [t];
g — przyspieszenie ziemskie = 9,81 /s
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CS - obliczeniowa wytrzymakg urzadzeh mocupcych rozmieszczonych w kierunku
poprzecznym MOZ , [KN];
15
f  — funkcjaui kata nachylenia odggow a (patrz rys. 6.7.2.1 i tabela 6.7.2.1)
% (neg)
\‘k@
P >
\r >
Rys. 6.7.2.1 RoAwnowaga sit poprzecznych
Tabela 6.7.2.1
Wartosci f
a |-30° |-20° 70 |80 |9O°
U
0,3 0,72 | 0,84 04 1, ,0,62 | 0,47 0,30
0,1 0,82 | 0,91 97 0, ,0,44 | 0,27 0,10
0,0 |0,87| 094 94 0, ,0,34| 0,17| 0,00

Katy a w zasadzie nie powinny przekra¢za®, w innym przypadku nahy

rozwazy¢ pominkcie odcagow we wzorze (6.7.2.1)

6.7.2.2 Przewracanie gitadunku w kierunku poprzecznym

Aby zapobiec przewracaniuesiadunku w kierunku poprzecznym najespet-
ni¢ warunek:

gdzie:

Fy, m g, CS n—jak podanow 6.7.2.1
a— ramk sity przewracajcej, [m] (patrz rysunek 6.7.2.2);

F,a<bmg+CSC, +CS,C, +..CS,C,

(6.7.2.2)

b — ramk sity utrzymupcej stabilné¢ uktadu, [m] (patrz rysunek 6.7.2.2);

C — ramg sity w uradzeniu mocujcym, [m] (patrz rysunek 6.7.2.2).
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Rys. 6.7.2.2 Roéwnowaga momentow w kierunku poprzgoz

6.7.2.3 Wozdhine przesungcie tadunku
Aby zapobiec wzdlznemu przesunciu fadunku nalgy speint warunek:

gdzie:
Fx

M 9N
F,

CS

F.<ulmg-F,)+CSf, +CSf, +..+CS, ¥, (6.7.2.3)

sita wzdtina dziatajca na tadunek, [kN];

jak podanow 6.7.2.1,

sita pionowa dziataga na fadunek,

obliczeniowa wytrzymakdé urzadzer mocupcych, rozmieszczonych

w kierunku wzdtanym = MOZ - [kN].
15
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7  WYMAGANIA ZWI AZANE Z KONWENCJ A SOLAS, ROZDZIAL VII
— PRZEWOZ TOWAROW NIEBEZPIECZNYCH

7.1 Postanowienia ogolne
7.1.1 Zakres zastosowania

7.1.1.1 Wymagania rozdzialu 7 mgjzastosowanie do odidw zaopatrzenio-
wych i okrtow wsparcia logistycznego, w przypadku transportuatéw niebez-
piecznych nie stanowatych zapasu oktowego.

7.1.2 Okreilenia

.1 Towary niebezpieczne — towary sklasyfikowane zgodri®dek-
sem IMDG.

.2 Kodeks IMDG —Miedzynarodowy morski kodeks towaréw niebez-
piecznychprzyjety przez IMO rezolug A.716(17), z péniejszymi zmia-
nami.

.3 Kodeks FSS -Miedzynarodowy kodeks systemoéw bezpistaa po-
zarowegoprzyjety przez IMO rezolugg MSC.61(67) z 5 grudnia 1996 r.,
z p&niejszymi zmianami

4 Opakowanie — wyrob zapewmniay utrzymanie okrdonej jakaci pa-
kowanych towardéw, przystosowanie ich do transportutadskvania oraz
prezentacji, a tate chronicy srodowisko naturalne przed szkodliwym
dziataniem niektérych produktéw.

7.2 Wymagania przewozowe

7.2.1 Przewoz towaréw niebezpiecznych nacgie wojennym powinien odby-
wac sie zgodnie z postanowieniami niniejszego podrozdziatu

7.2.2 Wymagania podrozdziatu 7.2 nie dotygarzewozu towaréw niebezpiecznych
przewaonych w magazynach akowych lub stanowdicych wyposaenie oketu.

7.2.3 Przewaone w opakowaniach towary niebezpieczne powinny tak
rozmieszczone i zabezpieczone, aby do minimum kmda zagraenie dla
zatogi i oketu.

7.2.4 Opakowania powinny odpowiaélanapcym do tych towaréw zastosowa-
nie postanowieniom Kodeksu IMDG.

7.2.5 Znakowanie towar6w niebezpiecznych w opakowaniach powiugtmo-
wiadat majacym do tych towar6w zastosowanie postanowieniom KodtM8XG.

7.2.6 Wszdzie tam, gdzie wymagane jestywanie nazw towarow niebezpiecz-
nych, naley stosowa poprawne nazwy techniczne i poda&watasciwy opis
przewaonych towaréw, zgodnie z klasyfikacpstanowion w Kodeksie IMDG
oraz nie nalgy uzywa¢ samych nazw handlowych.
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7.3 Dokumenty

7.3.1 Dokumenty przewozowe przygotowane przez zatadopvinny zawie-
ra¢ lub mie dofaczone podpisane gaiadczenie lub deklaragj potwierdzajce ze
przesytka nadana do przewozu jestdetaie opakowana i oznakowana, stosownie
do wymaga zaopatrzona w nalepki lub plakietki oraz znajdugeve stanie odpo-
wiednim do przewozu.

7.3.2 Osoby odpowiedzialne za pakowanie towardw niebezpietzmy konte-
nery tadunkowe lub na pojazdy drogowe powinny podpizgwiadczenie lub
deklaracg zatadowania kontenera lub pojazdu drogowego stwégyclg ze towary
niebezpieczne w tych jednostkach tadunkowyeh osipowiednio zapakowane
i zabezpieczone oraz spetniag wszystkie wymagania dotygze ich przewozu.
Zaswiadczenie takie lub deklaracja mpby¢ pofaczone z dokumentami przewo-
zowymi wymienionymi w 7.3.1.

7.3.3 W przypadku, gdy istnieje uzasadnione podejrzergekontener tadunko-
wy lub pojazd drogowy, do ktérego zapakowano towarpeupieczne nie spetnia-
ja wymaga punktu 7.3.1 lub 7.3.2 lub §i zaswiadczenie zatadowania kontenera
lub deklaracja zatadowania pojazduréedostpne, to kontener taki lub pojazd nie
powinny by przyjete do zatadunku.

7.3.4 Kazdy okrt przewaacy towary niebezpieczne powinien rispecjalia
liste lub tzw. manifest okttowy, podajcy, zgodnie z klasyfikagj ustanowion
w Kodeksie IMDG, towary niebezpieczne oraz ich roznmieemie na okitie.
Zamiast tej listy lub manifestu altrmaze przedstawi szczegétowy plan zatadow-
nia, na ktérym towary niebezpieczne dadk zidentyfikowa, zaréwno jéli cho-
dzi o ich klag, jak i ich rozmieszczenie na ekie. Kopia jednego z tych doku-
mentéw powinna zostaudosgpniona przed odprawwyjsciowa okretu wiasci-
wym organom Pastwa portu.

7.3.5 Jednostki fadunkowe, w tym i kontenery tadunkowe, powiby¢ tadowa-
ne, rozmieszczane i mocowane zgodnie z zatwierdzgomypez PRSPodreczni-
kiem mocowania tadunku

7.3.6 Podrecznik mocowania fadunkpowinien zawier& wymagania co naj-
mniej rownowane wytycznym opracowanym przez IMO

7.4  Przew0z towarOw niebezpiecznych

Niniejszy podrozdziat 7.4 zawiera wymagania zgodimg/maganiami Prawidta 19
z Rozdziatu II-2ZKonwencji SOLAS.

D patrz Okélniki IMO: MSC/Circ. 385 oraz MSC/Circi5.
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7.4.1 Wymagania ogodlne

7.4.1.1 Niniejszy podrozdziat zawiera zgdane z przewozem towarOw niebez-
piecznych wymagania dodatkowe w stosunku do ofmyjicych wszystkie okity
zaopatrzeniowe i okty wsparcia logistycznego wymogow, odngszeh  s¢ do
ochrony przeciwpzarowej zawartych WCzesci V — Ochrona przeciwgarowa

7.4.1.2 Szczegbtowy zakres wymagadodatkowych obowzujacych okt
przewaacy towary niebezpieczne naje okreslac w zaleznosci od typu oketu
i rodzaju pomieszczenia tadunkowego. Wyni& sk nastpujace kategorie:

.1 okrety i pomieszczenia tadunkowe nie projektowane speigjialo przewo-
zu konteneréw uniwersalnych, lecz przeznaczone dewwzu towarow
niebezpiecznych w formie opakowanej,ae#apc towary w kontenerach
uniwersalnych i zbiornikach przegmych;

.2 kontenerowce i pomieszczenia tadunkowe przeznacdonprzewozu to-
warow niebezpiecznych w kontenerach uniwersalnycharnikach prze-
nosnych;

.3 okrety ro-ro i pomieszczenia tadunkowe ro-ro przeznaezda przewozu
towaréw niebezpiecznych.

7.4.2 Wymagania szczego6towe

Zakres zastosowania wymagpodrozdziatu 7.4.2 dla #dych rodzajow towa-
réw niebezpiecznych podany jest w tabeli 7.4.2.

7.4.2.1 Zasilanie wog

7.4.2.1.1 Nalezy zapewné natychmiastowe zasilanie wpad wymaganym ci-
snieniu z instalacji wodnohydrantoweyj:
.1 poprzez state utrzymywanie tej instalacji pothi@niem, albo
.2 poprzez odpowiednie usytuowanie adzen do zdalnego uruchamiania
pomp paarowych.

7.4.2.1.2 llos¢ doprowadzonej wody powinna bywystarczajca do zasilania
czterech prdownic o wymiarach i przy &mnieniu okrélonych w podrozdziale 3.2
z Czesci V — Ochrona przeciwgarowa, zdolnych do podania wody do idego
miejsca pomieszczenia tadunkowego, gdy jest oncepust

7.4.2.1.3 Nalezy zapewné skuteczne chtodzenie wyznaczonego pomieszczenia
tadunkowego pod poktadem, z wydajnia co najmniej 5 I/min na fpowierzchni
poziomej pomieszczenia tadunkowego, poprzez zastosewdoregd z nizej
podanych rozvazan:

.1 uzycie stalej instalacji dysz zraszeych, albo

.2 zalewanie pomieszczenia tadunkowego wod

W malych pomieszczeniach tadunkowych i na matychipmehniach wikszych
pomieszczeé tadunkowych mogby¢ uzywane do tych celow gze paarnicze.
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Tabela 7.4.2
Zakres zastosowania wymagapodrozdziatu 7.4.2 przy przewozie towaréw niebezptznych ré&nych klas
(nie dotyczy niebezpiecznych statych tadunkéw przemonych luzem)

Klasa |[1.1 14S| 21| 22| 23 3| 3 41| 42| 43| 51| 52/ 61 6161]| 61| 8 8| 8 8
fadunku |do 1.6
o |&
(0] (0] ()

Wymaganie| _ 9 % % % %’ 5 5 = §

v (P S | |8 |¥ |8 |80|8D|8

o | 212 |2 |2 |3 |33/3Q|e

Vol 213 808 |veonlaalte

5 |3 5 |3 |88|s (385|838 88(sB

0 0 2 2 Q3| L5l Q5| Q585

O O @) @) SRVINS) OL2|0L|0L|0EL
7.42.11 X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X
74212 X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X
7.42.13do| X - - - - - - - - - - - - - - - - N i
7.4.2.15
7.4.2.1.6 X - - - - - - - - - - - N 1 L L - - —
7.4.2.2 X - X - - X - - - - - - - X - o - X -
7.42.3 X X X X X X X X X X X - X X X X X X X X
7.4.2.41 - - X - X X - R xv X e - - X X | Xy | - X X -
7.4.2.4.2 - - X - - X - - - - - - - X X - - X X
7.4.2.43
7.4.25 - - - - - X - - - - - - X X X o - X -
7.42.6 - - X X X X X X X X X X X X X X X X X X
7427 - - - - X X X X X - - X X - - X X
7.42.8 X - X X X X X X X X X3 - - X X - - X X -
7.4.2.9 X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X
7.4.2.10.1 X X X X X X X X X X X X | X X X X X X X X
7.4.2.10.2 X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X
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Uwagi:
1

) GdyKodeks IMDGwymaga pomieszcaeposiadajcych wentylagi mechanicza
2

We wszystkich przypadkach sktadawav odlegtdci poziomej 3 m od przegrodetacych
granicami przedziatu maszynowego.

PatrzKodeks IMDGwraz z poprawkami.

Odpowiednio do przewonych towar6éw.

Dotyczy temperatury zaptonu

Zabroniony jest przew6z towaréw niebezpiecznylasyk 5.2 pod poktadem lub w zamétyich
pomieszczeniach ro-ro.

3)
4)
5)
6)

7.4.2.1.4 Urzadzenia do osuszania i pompowania powinny takie, aeby nie
dopusci¢ do powstania swobodnych powierzchni wody. Instalamjlwadniajca
powinna by zdolna do usurcia nie mniej ni 125% catkowitej wydajnici pomp
zraszajcych i wymaganej liczby pdownic wezy pozarniczych.

Zawory instalacji odwadniagej winny by sterowane spoza chronionego po-
mieszczenia, z miejsca znajacggo s¢ w bliskim sisiedztwie miejsca, z ktérego
steruje st instalacy gasnicza.

Studzienki zzowe powinny mié wystarczaica pojemnd¢ i powinny by
umieszczone przy poszyciu burtowym w egsich zapewniagych skuteczne
odwadnianie tych pomieszazeale nie wgkszych ni 40 m.

7.4.2.1.5 Jeeli realizacja wymagazawartych w punkcie 7.4.2.1.4 nie jestzmo
liwa, nalezy wzia¢ pod uwag niekorzystny wptyw na stateczstookretu: dodat-
kowego obcizenia i swobodnych powierzchni wadly

7.4.2.1.6 Zamiast spetnienia wymagagunktu 7.4.2.1.3 dopuszcza gialewanie
wyznaczonego pomieszczenia pod poktadem odpowiedkigslonym czynnikiem.

7.4.2.1.7 Catkowita wymagana wydajdé zasilania wod powinna spetniawy-
magania punktow 7.4.2.1.2 i 7.4.2.1.3Jijenaja zastosowanie, przy czym wyma-
gania te powinny by spetnione jednocZmie dla najw¢kszego wytypowanego
pomieszczenia tadunkowego. Wymagania punktu 7.2 2ittycace wydajndci
powinny by spetnione dla catkowite] wydajda gtdwnych pomp pzarowych,
bez uwzgtdniania awaryjnej pompy garowej, jéli jest zainstalowana.

Jezeli dla spetnienia wymagapunktu 7.4.2.1.3 zastosowana jest instalacja zra-
szajca, to w tych obliczeniach catkowitej wydafeo nalezy uwzgkdni¢ rowniez
pomp: zraszajca.

7.4.2.2 Zr6dta zaptonu

7.4.2.2.1 Urzadzenia i kable elektryczne nie mpgy¢ montowane w zamkei
tych pomieszczeniach fadunkowych lub w zamig@h pomieszczeniach samo-
chodowych, chybae jest to niezédne dla celéw eksploatacyjnych

D patrz Rezolucja IMO: A.123(V).
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7.4.2.2.2 J&li jednak w pomieszczeniach takich zamontowanadgzenia elek-
tryczne, to powinny one kbycertyfikowane do stosowania w niebezpiecznym oto-
czeniu, na ktérego wpltywy magoy¢ naraone, chybaze mozliwe jest catkowite
odaczenie systemu elektrycznego (np. przezaazanie w instalacji innych pst
czen niz bezpieczniki topikowe).

7.4.2.2.3 Przepcia kabli przez poktady i grodzie powinny &dyszczelnione tak,
aby nie dopéci¢ do przenikania gazu lub par.

7.4.2.2.4 Kable przechodce przez pomieszczenia tadunkowe i znajckeljse
wewngtrz nich powinny by zabezpieczone przed uszkodzeniem mechanicznym.

7.4.2.2.5 Nie wolno instalowéa zadnych innych urgzer, ktére mogtyby stano-
wi¢ zrodio zaptonu tatwopalnych par.

7.4.2.3 Instalacja wykrywcza

7.4.2.3.1 Pomieszczenia ro-ro powinny dyyposaone w stad instalacg wy-
krywania i sygnalizacji paaru, spetniaica wymaganiaKodeksu FSS

7.4.2.3.2 Wszystkie inne rodzaje pomieszézéadunkowych powinny by
wyposaone w stat instalacg wykrywania i sygnalizacji paaru, albo w system
wykrywania dymu metagprobkowania, spetniage wymaganid&odeksu FSS

7.4.2.3.3 W przypadku zastosowania systemu wykrywania dymu mepodb-
kowania, nalgy zwrécic szczegdla uwag; na ust¢p 2.1.3 z rozdziatu 18odeksu
FSS, zeby nie dopéci¢ do przenikania toksycznych dyméw do pomies#acze
w ktorych znajdyj sie ludzie.

7.4.2.4 Wentylacja

7.4.2.4.1 Zamknkte pomieszczenia tadunkowe powinny ¢bywyposaone

w odpowiedni instalacg wentylacji mechanicznej. Instalacja powinna zapenia
co najmniej 6 wymian powietrza na godgimprzyjmupc obgtos¢ pustego po-
mieszczenia tadunkowego oraz usuwanie par, odpovaedgibrnych lub dolnych
czesci pomieszczenia tadunkowego.

7.4.2.4.2 Wentylatory powinny by takie, aeby wykluczy mazliwos¢ zaptonu
mieszanin palnych gazéw z powietrzem.

7.4.2.4.3 Na otworach wentylacyjnych wlotowych i wylotowych powinby¢
zainstalowane odpowiednie ostony z siatki drucianepczkach co najwagj
13 x 13 mm.
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7.4.2.5 Osuszaniegz

7.4.2.5.1 Jeeli przewidziane jest przewenie palnych lub toksycznych cieczy
w zamkngtych pomieszczeniach tadunkowych, instalacja osuazaz powinna
by¢ tak zaprojektowana,zaby zabezpieczyprzed przypadkowym pompowaniem
takich cieczy przez ruragi lub pompy przedziatu maszynowego.

Jezeli ciecze takie przewone g w dwzych ilosciach, naléy rozpatrzy zasto-
sowanie dodatkowych wdzen osuszajcych takie pomieszczenia tadunkowe.

7.4.2.5.2 Jeeli do osuszaniagz pomieszczetadunkowych stosuje ginstalacg
dodatkows, oprécz instalacji obstugiwanej przez pompy znajcieljse w przedzia-
le maszynowym, to wydajié takiej dodatkowej instalacji nie powinnadmniej-
sza nz 10 ni/h dla kaidego obstugiwanego pomieszczenia tadunkowego.

Je&li dodatkowa instalacja jest wspoélna dla kilku pomezs tadunkowych,
wydajndi¢ maze nie przekracza25 ni/h.

Dodatkowa instalacjaezowa nie musi by projektowana z zapasem.

7.4.25.3 llekro¢ przewaone g ciecze palne lub toksyczne, rueggi zzowy
z pomieszczenia fadunkowego do przedziatu maszygmwewinien by oddzielony
przez zamontowanie fapki kotnierzowej lub zamkacie zaworu, z blokagd

7.4.2.5.4 Wydzielone pomieszczenia poza przedziatami maszymoww kto-
rych znajdu sie pompy zzowe obstugujce pomieszczenia tadunkowe przezna-
czone do przewozu cieczy palnych lub toksycznych powiby wyposaone
w oddzieln, wentylacg mechanicza zapewniajca co najmniej 6 wymian powie-
trza na godzia

Jesli do takiego wydzielonego pomieszczenia jestswiej z innego wydzielone-
go pomieszczenia, drzwi powinny dypu samozamykagego.

7.4.2.5.5 J&li instalacja osuszania pomieszazadunkowych rozwizana jest na
zasadzie odwadniania grawitacyjnedoieki powinny by odprowadzane bezpo-
srednio za burf lub do zamknjtego zbiornikasciekowego, umieszczonego poza
przedziatami maszynowymi. Zbiornik taki powiniené¢bwyposaony w rurocag
odpowietrzajcy wyprowadzony na poktad otwarty, w bezpieczne miejsce
Odwaodnienie z pomieszczenia tadunkowego do studzieaeéwych w po-
mieszczeniu znajdagym sk ponizej jest dozwolone tylko wtedy, §i& pomiesz-
czenie to spetnia takie same wymagania co pomiesiEcziadunkowe znajdujace
si¢ powyzej.
7.4.2.6 Zabezpieczenie osobiste

7.4.2.6.1 Oprocz wyposzenia straackiego wymaganego w punkcie 7.4.1
z Czsci V — Ochrona przeciwgarowa, nalezy dodatkowo przewidzie4 komple-

ty ubraa ochronnych odpornych na szkodliwe dziatanie chengczUbranie
ochronne powinno zakrywacah skor tak, a&ebyzadna czé¢ ciata nie pozosta-
wala niezabezpieczona.
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7.4.2.6.2 Oprécz aparatbw oddechowych wymaganych w punkcié.27.
z Czsci V — Ochrona przeciwpgarowa, nalezy zapewnt co najmniej dwa dodat-
kowe niezaleéne aparaty oddechowe. Dlazkego wymaganego aparatu oddecho-
wego naley przewidzi€ dwa odpowiednie fadunki zapasowe.

Jezeli okret wyposaony jest w odpowiednio umieszczone agdzenia do petne-
go fadowania butli sgezonym powietrzem wolnym od zanieczyszitzdo kadego
wymaganego aparatu wymagany jest tylko jeden tadmapisowy.

7.4.2.7 Dodatkowe wyposgenie strazackie

W pomieszczeniach tadunkowych nglegrzewidzi€ gasnice przenéne prosz-
kowe o pojemngci co najmniej 12 kg lub réwnowvzae. Ganice te naley trakto-
wat jako dodatkowe w stosunku do wymaganych w podrozdZi@e Czsci V —
Ochrona przeciwpiarowa.

7.4.2.8 lzolacja przegrod przedziatu maszynowego

7.4.2.8.1 Grodzie stanowdce granice pomdzy pomieszczeniami tadunkowymi
i przedziatami maszynowymi kategorii A powinnycdyolowane do klasy A-60.

W przypadku braku takiej izolacji towary niebezzee powinny by sktado-
wane w odlegtéci poziomej co najmniej 3 m od takich grodzi.

7.4.2.8.2 Inne przegrody pomdzy takimi przedziatami tepowinny by izolo-
wane do klasy A-60.

7.4.2.9 Instalacja zraszajca wodna

7.4.2.9.1 Kazda otwart przestrzé tadunkowy ro-ro, nad ktés jest poktad oraz
kazde zamknite pomieszczenie tadunkowe ro-ro, ktérego niezmaouszczelii
nalezy wyposay¢ w uznam, Stah cisnieniowa instalacg zraszajca sterowan
recznie, ktéra powinna chrahiwszystkie czsci kazdego poktadu oraz platformy
samochodowej w takim pomieszczendiastosowanie jakigjinnej statej instalacji
gasniczej podlega odbnemu rozpatrzeniu przez PRS. Proba takiej ingtalac
w petnej skali powinna wykazgej nie mniejsz skutecznég.

7.4.2.9.2 W kazdym przypadku instalacja odwadnieq powinna b§ zdolna do
usungcia wody w ilgci nie mniejszej i 125% hcznej wydajnéci pomp zrasza-
jacych i wymaganej liczby pdownic wezy pozarniczych.

7.4.2.9.3 Zawory instalacji odwadniagej powinny by sterowane spoza chro-
nionego pomieszczenia, z miejsca znajdego st w bliskim sisiedztwie miejsca,
Z ktérego steruje siinstalacy gasnicza.

7.4.2.9.4 Studzienki zzowe powinny mié wystarczajca pojemnd¢ i powinny
by¢ umieszczone przy poszyciu burtowym w e@sich zapewniagych skuteczne
odwadnianie tych pomieszaze
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7.4.2.9.5 Jeeli realizacja wymagazawartych w 7.4.2.9.2 do 7.4.2.9.4 nie jest
mozliwa, to naley wzia¢ pod uwag niekorzystny wplyw na stateczitookretu:
dodatkowego obatenia i powierzchni swobodnych waly

7.4.2.10 Oddzielenie pomieszcago-ro

7.4.2.10.1 Na oketach posiadagych pomieszczenia ro-ro, zamg@ pomiesz-
czenie ro-ro nalgy oddzielt od sisiadupcych z nim otwartych przestrzeni tadun-
kowych ro-ro. Oddzielenie powinno byakie, aeby zminimalizowé przenikanie
niebezpiecznych par i cieczy pagky tymi przestrzeniami.

Oddzielenie takie nie musi byastosowane, & pomieszczenie tadunkowe
ro-ro jest na catej swojej diugo zamknetym pomieszczeniem tadunkowym
i w petni odpowiada odnogegym sk do niego specjalnym wymaganiom niniejsze-
go podrozdziatu.

7.4.2.10.2 Na oketach posiadagych pomieszczenia ro-ro, zaméi@ pomiesz-
czenie ro-ro nalegy oddzielt od sisiadupcego z nim pokfadu otwartego. Oddziele-
nie powinno by takie, aeby zminimalizowé przenikanie niebezpiecznych par
i cieczy pomgdzy tymi przestrzeniami.

Oddzielenie takie nie musi byastosowane, §& rozwiazania dla zamketych
pomieszczé tadunkowych ro-ro g zgodne z tymi, jakie wymagane dla tadun-
kéw niebezpiecznych przewonych na gsiednich poktadach otwartych.

7.4.3 Dokument zgodn£ci

Kazdy okret, na ktorym zamierza giprzewozé towary niebezpieczne, powi-
nien by zaopatrzony w odpowiedni dokument potwierdegjzgodné¢ konstruk-
cji 1 wyposaenia z wymaganiami podrozdziatu 7.4. Wz6r takieg&udeentu
zostat zamieszczony w opublikowanym przez IMO okdlniksC/Circ.1027
z dnia 6 czerwca 2002.

D patrz Rezolucja IMO: A.123(V).
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8 WYMAGANIA ZWI AZANE Z MI EDZYNARODOWYMI PRZEPISAMI
O ZAPOBIEGANIU ZDERZENIOM NA MORZU (KONW ENCJA
COLREG)

8.1 Postanowienia ogolne
8.1.1 Zakres zastosowania

8.1.1.1 Wymagania rozdziatu 8 magastosowanie do:
.1 okretébw wojennych zarbwno bojowych, jak i pomocniczych -edniesie-
niu do zakresu wymaganego wypzsaia wsrodki sygnatowe;
.2 srodkow sygnatowych przeznaczonych do instalowaniakngach okrélo-
nych w .1- w odniesieniu do ich konstrukcji i umiejscowieni okecie.

8.1.1.2 W odniesieniu do olktdw pomochiczych obowzuje minimalny zestaw
srodkow sygnatowych podanych w zetniku do niniejszego rozdziatu.

8.1.2 Okreilenia i objasnienia
Dla potrzeb rozdziatu 8 prap nastpujace okrglenia:

Dtugos¢ i szeroka¢ okretu — dlugas¢ catkowita oketu i najwigksza
jego szerokg.

Gwizdek okrtowy - state urzgdzenie sygnatowe zdolne do wytwarzania
krétkich i diugich sygnatow avigkowych, okrélonych wymaganiami rozdziatu 8.

Lampa - przendne uradzenie do emisgwiatta bialego lub barwnego.

Latarnia — urzdzenie do emisjswiatta biatego lub barwnego, z oklenym
miejscem instalowania na akie.

Latarnia holowania — latarniwiecaca §wiattem zottym, wskazujca wy-
konywanie przez okt czynndci holowania. Nie jestzywana podczas holowania
przy burcie.

Latarnia horyzontalna dookdélna — latarnia emitajswiatto dookota
wiasnej osi, 0 horyzontalnej ptaszémje maksymalnego ngteniaswiatta.

Latarnia horyzontalna sektorowa — latarnia emdagwiatto w za-
danym sektorze, o horyzontalnej ptaszZerg maksymalnego ngteniaswiatta.

Poziom dzwieku A — poziom cénienia akustycznego mierzonego przy-u
ciu charakterystyki korekcyjnej A. (Charakterystytkajest okrélona w Publikacji
IEC 123/1961- Recommendation for sound level méters

Okret o ograniczonej zdolndci manewrowej— okret, ktory
z powodu charakteru jego pracy ma ogranigzzplng¢ manewrow i dlatego nie
moze usipi¢ z drogi innej jednostce.

Okreslenie ,0krt 0 ograniczonej zdolroi manewrowej” obejmuje nagiujace
okrety :
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.1 okrgt zagty uktadaniem, obstuglub podnoszeniem znaku nawigacyjnego,
kabla lub rurocigu podwodnego;

.2 okret zagty pracami pogibiarskimi, oceanograficznymi, hydrograficzny-
mi lub podwodnymi;

.3 okret zagty w drodze zaopatrywaniem lub przekazywaniem osapagéw

lub tadunku;

okret zagty wodowaniem lub podnoszeniem na poktad samolotow;

okret zagty taka czynndcia holownicz, ktéra powanie ogranicza zdol-

nos¢ okretu holupcego i obiektu holowanego do odchylenia adl swego

kursu.

SIS

Okret ograniczony swoim zanurzeniem - ¢ko nagdzie mecha-
nicznym, ktéry z powodu swego zanurzenia w stosunkuastpnej gebokasci,

szerokdci akwenu, jest przewaie ograniczony w swojej zdoléa do odchylania
si¢ od kursu jakim ptynie.

Sygnat - stan lub proces fizycznyetacy nasnikiem informacji (emisjawiatta

lub dzwieku, wytwarzanie dymu, eksponowanie znakéw o zadanydbrdah

i ksztaltach itp.).

Sygnat d&zwiekowy ditugi - sygnat dwiekowy trwapcy od 4 do 6 sekund.
Sygnat dzwigckowy krdtki — sygnat dwickowy trwapcy okoto jednej
sekundy.

Swiatto btyskowe - s$wiatto o blyskach powtarzanych regularnie
z czstotliwoscia 120 i wiecej bltyskdéw na minwgt

Urzadzenie podnoszone urzdzenie podnoszone na ustalone miejsce
uzycia.

Urzadzenie przenéne — uradzenie przenoszone na ustalone miejsgeia.
Urzadzenie state- urzadzenie zainstalowane na state w ékaoeym miejscu.

Wysokos¢ ponad kaditubem wysokaé ponad najwyszym poktadem
ciagtym, mierzona w miejscu zainstalowaniaaglzenia.

8.1.3 Zakres nadzoru

8.1.3.1 Nadzorowi PRS w czasie produkcji podlegaj
.1 latarnie sygnatlowo-pozycyjne;
2 lampy sygnalizacyjne;
.3 dzwickowesrodki sygnatowe;
.4 pirotechniczngrodki sygnatowe;
.5 reflektory radarowe;
.6 znaki sygnatowe.

8.1.3.2 Wyposaenie oketow w srodki sygnatowe i instalowanie ich na gtach
powinno odbywa si¢ pod nadzorem technicznym PRS.
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8.1.3.3 Przed rozpocxiem budowy okgtu naley przedstawdi PRS do rozpa-
trzenia i zatwierdzenia dokumentatgchniczia srodkéw sygnatowych w nagiu-
jacym zakresie:

.1 wykazsrodkow sygnatowych z podaniem ich zasadniczych changtyk;

.2 plan rozmieszczenia lataisygnatowo-pozycyjnych izvigkowych srod-
kow sygnalizacyjnych ze wskazaniem podstawowych wsgdiyzch ich
rozmieszczenia, jak rownieplan rozmieszczenia lamp sygnalizacyjnych
i pirotechnicznychirodkéw sygnatowych;

.3 plan zainstalowania latatburtowych we wekach z zaznaczeniem wymia-
réw wrek, latan oraz sektorowwiecenia: poziomego i pionowego;

4 plan sektorow przestaniania dla ldtao poziomym kcie widoczndci
$wiatta wynoszcym 360, z wyjatkiem latahn kotwicznych;

.5 plan widocznéci swiatet latah masztowych (tylnej i przedniej) z odlegbo
1000 m, mierzonej od dziobnicy ekn przy obserwacji z poziomu morza.

8.1.3.4 Po zatwierdzeniu przez PRS dokumentacji techniazalkegy przedtay¢
do rozpatrzenia dokumentaayykonawcza w nasgpujacym zakresie:

.1 rysunki zamocowanigrodkéw sygnatowych;

.2 program préb (na uwki i w morzu).

8.1.3.5 Zakres dokumentacji techniczngpdkow sygnatowych oktow w prze-
budowie lub odbudowie nalg kazdorazowo uzgodiiz PRS.

8.1.4 Oznakowanigrodkow pirotechnicznych

Oznakowanie pirotechnicznydftodkéw sygnatowych powinno bywykony-
wane w sposéb niezmywalny i powinno zawdetarmin wanosci, przeznaczenie
i krétka instrukcg uzycia. Oznakowanie takie powinno dymieszczone na ka
dym érodku pirotechnicznym (z wyjkiem rakiet jednogwiezdnych wystrzeliwa-
nych z rakietnicy) oraz na jego opakowaniu.

8.2  Wyposaenie okretow w srodki sygnatowe
8.2.1 Postanowienia ogdlne

8.2.1.1 Zestawsrodkéw sygnatowych podany w niniejszym rozdziale odipoa
wymaganiomMiedzynarodowej konwencji 0 bezpietaviezycia na morzul974
(potocznie okrédanej jako SOLAS 1974 wraz z kolejnymi zmianami oradlie-
dzynarodowych przepiséw o zapobieganiu zderzeniomaray 1972 (potocznie
okreslanych jakoCOLREG 197}, wraz z kolejnymi zmianami.



Wymagania zwizane z Midzynarodowymi przepisami o zapobieganiu zderzeniom 213

Tabela 8.2.1
Zasadniczy zestawsrodkow sygnatowych dla okgtow bojowych i pomocniczych
. . Lampy Dzwiekowe srodki .
. . Latarnie sygnatowo-pozycyjne . . Znaki sygnatowe
Lp. Rodzaj okgtow [szt] sygnalizacyjne sygnatowe [szt]
' [szt.] [szt.] '
: g
3 g T 3
© a 2 ] 2
2 ] o] N g S < x 5
2 s = < 0 = 2 c [] c ©
5o|e |8 |2 |§ |§ |2 |8 [§ |2 |2 | |[§ |2%
£ E E = 2 & £ 5 ) 8 =) 2 & se
2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
Okrety bojowe i 2/1Y 1 1 1 21P 2 1 1 P 3 N 1
pomocnicze 3 5 %

2 | Jednostki bez nagu| - 1 1 P 2/1Y 2 - £ 1 2 %3,’, 3 E 1%
przeznaczone do & 35 ggg
holowanid lub = ° N g
pchania S o g E B g

ko) ° o ° &
o — c © c <
89 s CR)
EH £2 ¥
T £
e g} ]
o g <2 o
g5 g s g e

D 2 - dla oketéw o diugdci 50 m i wikszej, 1 — dla oktéw o diugdci mniejszej ni 50 m. Okety o diugdici mniejszej nt 50 m mog by¢ wyposaone

w dwie latarnie.
9 Patrz 8.2.2.6.
9 Dla okretéw przeznaczonych do pchania — nie wymaga si
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4 Okrety i obiekty holowane trudno zauwualne, o zwikszonym zanurzeniu lub ich zestawy po-
winny by¢ wyposaone w :

2 $wiatta nawigacyjne biate, dookolno-horyzontalneg|eszerokéé obiektu jest mniejsza k5 m

4 latarnie jw. — jeeli szeroké¢ okretu lub obiektu wynosi 25 m i wcej

5 latan — jezeli dtugas¢ okretu lub obiektu wynosi 100 m i wetej

dodatkowo jeden rombjeli zestaw holowany ma diugbponad 200 m.

®  Dla okretéw przeznaczonych do pchania nie wymaga si

8.2.1.2 Do zestawusrodkéw sygnatowych obfych wymaganiami niniejszego
rozdziatu nalea:

.1 latarnie sygnatowo-pozycyjne;

2 lampy sygnalizacyjne;

.3 dzwickowesrodki sygnatowe;

.4 znaki sygnatowe;

.5 pirotechniczngrodki sygnatowe;

.6 reflektory radarowe.

8.2.2 Wyposaenie okretdw bojowych i pomocniczych

8.2.2.1 Zasadniczy zestawrodkdw sygnatowych wymaganych dla eidw
okredla tabela 8.2.1, przy czym wypasaie w pirotechnicznérodki sygnatowe
powinno odpowiadatabeli 8.2.3.

8.2.2.2 Na oketach bojowych i pomocniczych powinny bgtosowane elektrycz-
ne latarnie sygnalowo-pozycyjne. Zalecawsyposay¢ okret w komplet latafi zapa-
sowych zgodnie z 8.2.2.4. Zasilanie latatektrycznych powinno odpowiaglavy-
maganiom okrdonym wCzsci VIl — Instalacje elektryczne i systemy steroiaan

8.2.2.3 W przypadku zastosowania na ekie elektrycznych latéarpodwdéjnych
(tj. latarni z dwoma niezateymi zrodtami swiatta, z ktérych jedno zasilane jest
Z podstawowegarodia energii elektrycznej na akie, a drugie z awaryjnego
zrodfa energii elektrycznej) zaleca; siyposay¢ okrgt dodatkowo w zapasowy
komplet latah.

8.2.2.4 Do kompletu latar zapasowych powinny nalec:
.1 latarnie masztowe, burtowe, rufowa, awaryjne i kotwigz
.2 latarnie wskazujce rodzaj wykonywanych czyngm (holownicze, holo-
wania, pilotowe lub ograniczonej zdoked manewrowej).

8.2.2.5 Kazdy okret powinien by wyposaony w nastpujace czsci zapasowe
do latati i lamp:
.1 jeden filtr do kadej latarni (awaryjnej, burtowej, ograniczonej zusti ma-
newrowej, holowania), j&li w latarni nie zastosowano barwnej soczewki;
.2 dwie zaréwki do kadej latarni i lampy elektrycznej kompletu podstavege.

8.2.2.6 Dzwon i gong mog by¢ zasspione innymi urzgdzeniami o odpowiednio
takiej samej charakterystycévd ¢ckowej — z tym,ze zawsze powinno Bymazliwe
reczne nadawanie wymaganych sygnatow.
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8.2.2.7 Okregty ograniczone swoim zanurzeniem, w uzupetnieniudatgymaga-
nych w tabeli 8.2.1 dla oktdw z nagdem mechanicznym, magniec trzy latarnie
swiecace swiattem czerwonym o charakterystyce comej w Ip. 9 tabeli 8.3.1,
a take jeden walec.

Jezeli okret jest wyposaony w takie latarnie, magone by wliczone do zesta-
wu latah awaryjnych wymaganych w tabeli 8.3.1.

8.2.3 Wyposaenie okretow w pirotechnicznesrodki sygnatowe

Wyposaenie oketéw w pirotechnicznérodki sygnatowe powinno odpowiatla
wymaganiom tabeli 8.2.3.

Tabela 8.2.3
Wyposazenie okretow w pirotechnicznesrodki sygnatowe
Rakieta Rakieta Pochodnia | Pochodnia | Jednogwiezdna Jedno- Plawka
spadochronowadzwickowa | czerwond | biata? | rakieta zielona| gwiezdna | dymna
(okretowa) lub petarda rakieta pomara-
czerwona czerwona | czowa
12 129 129 12% 129 129 12%

Y Okretéw przeznaczonych do przewozu produktéw naftowyiemaley wyposaaé w pochodnie.
2 Nie wymaga si dla oketéw wyposaonych w lamp sygnalizacyja dzienn.
% Jlosci zalecane.

8.3 Wymagania konstrukcyjne
8.3.1 Latarnie sygnalowo-pozycyjne
8.3.1.1 Kategorie latah

Niniejszy rozdziat ustala wymagania dla trzech zasagoh kategorii latar
sygnatowo-pozycyjnych:
.1 latam kategorii | — przeznaczonych dla etdw o dlugdci 50 m i wikszej;

.2 latam kategorii Il — przeznaczonych dla eidw o dtugdci 12 m i wik-
szej, lecz mniejszej 750 m;
.3 latam kategorii lll — przeznaczonych dla etdw o diugdci mniejszej nt 12 m.

8.3.1.2 Wymagane charakterystyki latan

Zasadnicze cechyzytkowe poszczegélnych latapowinny odpowiada cha-
rakterystykom podanym w tabeli 8.2.1.

8.3.2 Ogoblne wymagania techniczne

8.3.2.1 W latarniach sygnatowo-pozycyjnych wymienionych w talBe3.1 po-
winno by stosowane elektryczrieddio swiatta — zgodnie z 8.3.6.1.

8.3.2.2 Latarnie powinny mié konstrukcg zabezpieczaga przed przedostawa-
niem sé wody na cgzsci przewodzce pad.
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Tabela 8.3.1
Zasadnicze cechy gytkowe latarn sygnatowo-pozycyjnych
Minimalny zas¢g widzialndciswiatta, Kat widoczndci swiatta latan w ptaszczynie
Lp. Nazwa latarni Barwa w milach morskich poziomej
Swiatta latarnie latarnie latarnie kat .
kategorii | kategorii Il kategorii Il catkowity uktad latow
1 2 3 4 5 6 7 8
1 |1. Masztowa biata 6 3) 2 228 Po 112,8 w obie strony od ptaszcz
2. Holownicza zny symetrii, licac od dziobu okstu
2 | Burtowa prawa zielona 3 2 1 112,5 | 112,53 w prawo od roéwnolegtej d
ptaszczyzny symetrii, liece od dzioby
okretu
3 | Burtowa lewa czerwona 3 2 1 112,5 | 112, w lewo od réwnolegtej do ptask
czyzny symetrii, liczc od dziobu okgtu
4 | Kombinowana zielona - 2 1 228 Po 112,83 w obie strony od ptaszcz
dwukolorowa czerwona zny symetrii, licac od dziobu okgtu:
prawa burta — sektor zielony, lewa
burta — sektor czerwony
5 | Kombinowana zielona — 29 12 360 Zielona — sektor 1125w prawo od
tréjkolorowa czerwona réwnolegtej do ptaszczyzny symetti
biata liczac od dziobu okgtu;

Czerwona — sektor 1125 lewo od
réwnolegtej do ptaszczyzny symetii
liczac od dziobu okgtu;
Biata — sektor 13% po 67,8 w obie
strony od ptaszczyzny symetrii, lgz
od rufy oketu

O
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1 2 3 7 8
6 | Rufowa biata 185 po 67,8 w obie strony od ptaszczyzny
symetrii, licac od rufy oketu
7 | Holowania z6kta 13% po 67,8 w obie strony od ptaszczyzny
symetrii, licac od rufy oketu
8 | 1. Kotwiczna biata 36D dookota, 366

2. Pilotowa

3. Ograniczonej zdolrici
manewrowej

9 | 1. Pilotowa czerwona 360 dookota, 360

2. Awaryjna

3. Ograniczonej zdolrici
manewrowej

4. Dla oketéw ograniczo-
nych swym zanurzeniem

10 | Dla poduszkowcow zolta 360 dookota, 360°
11 | Latarnie dla okitow biata 360 dookota, 360°

i obiektéw holowanych

trudno zauwzalnych, o

zwiekszonym zanurzeniu

D Na oketach o diugéci mniejszej nt 20 m minimalny zasiy widzialndici $wiatta — 3 mile.
2 Minimalny zaség widzialndci $wiatta biatego sektora — 2 mile.

9 Swiatto blyskowe.

4 Zaskg widzialndici powinien by nie mniejszy ni 1 mila, jednake nie wikszy od zasigu widzialndci innych latafi zainstalowanych na odaie,
emitujacych swiatto w kacie 360.
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8.3.3 Korpusy latam

8.3.3.1 Korpus latarni i jego egci powinny by wykonane z materiatéw odpor-
nych na dziatanie wody morskiej lub powinny¢hgabezpieczone odpowiednimi
powtokami antykorozyjnymi i powinny méekonstrukcg strugoszczekn(IP56).

8.3.3.2 Konstrukcja latarni powinna wykluczanazliwosé¢ takiego rozgrzewania
sig latarni, ktére mogtoby spowodowaiszkodzenie egci optycznych lub defor-
mackg korpusu przy zmianach temperatury spotykanych wsieza&ksploatacii
w kazdych warunkach klimatycznych.

8.3.3.3 Konstrukcja korpusu latarni powinna zapevénimozliwos¢ szybkiej
wymiany zaréwek.

8.3.3.4 Kazda latarnia powinna léytak wykonana, aby zapewnione byto odpro-
wadzenie skraplagej sk pary wodnej oraz doptyéwiezego powietrza odpowied-
nio do wymaganego stopnia ochrony.

8.3.3.5 Konstrukcja korpusu latarzasadniczych i zapasowych powinna zapew-
nia¢ niezawodne mocowanie ich w péémiu roboczym, a take — w razie ko-
nieczndci — mazliwos¢ szybkiego demonta i ponownego zainstalowania. Latar-
nie o poziomym kcie emisji swiatta wynosacym 360, zawieszane jedna nad
druga, powinny mi€ uchwyty do podnoszenia.

8.3.4 Soczewki

8.3.4.1 W latarniach sygnatowo-pozycyjnych mphy¢ stosowane soczewki lub
szkta gtadkie, przy czym cechyyikowe tych lataii powinny odpowiadéwyma-
ganiom okrélonym w rubrykach 4, 5 6 tabeli 8.3.1.

8.3.4.2 Wewretrzne i zewrtrzne powierzchnie soczewek i szkiet gtadkich po-
winny by dostatecznie gtadkie, a szkio wolne od zanieczy#zqx;cherzy po-
wietrznych i skaz wptywagych na pogorszenie charakterystyki latarni.

8.3.4.3 Soczewki do latdr elektrycznych powinny kiytakie, aby charakterysty-

ka kierunkowa w ptaszczpie pionowej zapewniata co najmniej utrzymanie:

— wymaganej w 8.3.6.3wiattosci w zakresie 6w widocznéci do 5 w obie
strony od poziomej ptaszczyzny symetrii soczewki;

—  60% wymaganejwiattosci w zakresie &oéw emisji do 7,85 w obie strony od
poziomej ptaszczyzny symetrii soczewki.

8.3.4.4 Charakterystyka kierunkowa w ptaszémie poziomej latar burtowych
powinna by taka, aby ustawiane na ekre latarnie miaty wymaganw 8.3.6.1
swiattos¢ w kierunku prosto w przéd, a w méawzrostu odchylenia od tego kie-
runku $wiattos¢ powinna zmniejszasie, az do osagniecia praktycznego zaniku
migdzy 1° i 3° poza okrélonymi sektorami.
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W latarniach rufowych i masztowych oraz w sektorze8¢ poza trawersem
latam burtowych przepisangéwiattos¢ powinna by utrzymana w olabie do 5 od
granic ktoéw okrelonych w tabeli 8.3.1. W obbie 5 wewrtrz okrelonych sek-
torow swiattos¢ maze zmniejszéa sie do 50% na granicy sektora, potémiattos¢
powinna stale mate az do osagniccia praktycznego zaniku nie dalejzré® na
zewntrz okrelonych granic.

8.3.5 Barwne filtry swietlne

8.3.5.1 Swiatto barwne w latarniach nae by uzyskane przez stosowanie odpo-
wiednich filtréw, jak i soczewek.

Barwne szkia gtadkie magoy¢ zastosowane, feli zapewnione zostarodpo-
wiednie wiasnéci chromatyczne filtru na catej ich powierzchni. Stwanie barw-
nych soczewek podlega widym przypadku oddbnemu rozpatrzeniu przez PRS.

8.3.5.2 Barwne filtry s$wietlne stosowane w latarniach mdoy¢ wykonywane ze
szkta barwionego w catej swej grufeo lub tez tylko barwione na powierzchni
(naktadane). Filtrywietine mog by¢ wykonywane z mas plastycznych, pod wa-
runkiem ze ich cechy charakterystycznedh w kazdym przypadku co najmniej
takie same jak filtrow wykonanych ze szkia.

8.3.5.3 Chromatyczn& $wiatla emitowanego przez latarnie ekr ma by
zgodna ze standardami diagramu barw, ustanowionegez fMigdzynarodow
Komisje Oswietleniowa (CIE). Dla przedmiotowych barw granice obszaréw
z tego diagramu wyznaczaspotrzdne punktéw przegcia linii granicznych,
okreslone w tabeli 8.3.5.3. Bamwwiatta latarni naley przyjmowa jako wyniko-
wa zastosowanego w ukladzie optycznym filtrérddta swiatta. Wspotczynniki
przepuszczania barwnych filtréw powinny mhieaka wartas¢, aby byly spetnione
wymagania okrdone w tabelach 8.3.1 oraz 8.3.5.3.

Tabela 8.3.5.3
Wspotrzedne x, y punktdéw przecigcia sig linii granicznych

Barwa Wspétrzdne Punkty przeecia
Czerwona X 0,680 0,660 0,735 0,721 - -
y 0,320 0,320 0,265 0,259 - -
Zielona X 0,028 0,009 0,300 0,203 - -
y 0,385 0,723 0,511 0,356 - -
Biata X 0,525 0,525 0,452 0,310 0,310 0,448
y 0,382 0,440 0,440 0,348 0,283 0,382
Zota X 0,612 0,618 0,575 0,575
0,382 0,382 0,425 0,406
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8.3.5.4 Wysoka¢ i diugas¢ tuku filtru barwnego powinny Wy takie, aby filtr
zakrywat cad wewretrzng powierzchng soczewki.

8.3.5.5 Wewrxtrzne i zewgtrzne powierzchnie filtrow powinny Byw mazliwie
najwigkszym stopniu pozbawione skaz i wgnigca szkto filtrow powinno by
mozliwie wolne od gcherzy powietrznych, ciat obcych i smug barwnych.

8.3.5.6 Filtry powinny by tak umocowane w latarniach, aby nie zachodzita
mozliwos¢ przemieszczaniaggich w czasie gytkowania latafi na okecie.

8.3.5.7 Uchwyty filtrow w latarniach burtowych oraz w kombinowahylatar-
niach dwukolorowych i tréjkolorowych powinny éytak wykonane, aby wyklu-
czona byta maiwos¢ wstawienia filtru czerwonego zamiast filtru zielonegud-
wrotnie.

8.3.6 Zrodto swiatta

8.3.6.1 Zrodtemswiatta w latarniach elektrycznych powinnachzaréwka elek-
tryczna.Swiattosé latarni elektrycznej dla wymaganego w tabeli 8.2skgu wi-
dzialnasci powinna by nie mniejsza od oké®onej wedtug wzoru:

| =3,43x10° x TxD*x K ®, [cd] (8.3.6.1)
gdzie:
I — wymaganawiattos¢ latarni dla zasigu widzialngci D, [cd];
— prog widzialnéci, réwny 2 x 107 [Ix];
— zastg widzialngci swiatta latarni, [mile morskie];
= wspoiczynnik przezroczystc atmosferycznej. Dla zapewnienia normatyw-
nych zasigéw widzialngci latan przyjmuje s¢ K = 0.8, co odpowiada
przezroczystéci atmosfery, przy ktorej meteorologiczna widzighavynosi

ok. 13 mil morskich.
Wartdsci swiattosci obliczone wedtug wzoru 8.3.6.4 podane w tabeli 8.3.6.1.

A0 -

Tabela 8.3.6.1
Wartosci swiattosci latarni

Zaskg wi_dzialnoéci_ Swiatta, 1 > 3 4 5 6
[mile morskie]
Swiattos¢, [cd]

dlak =0,8 0,9 4,3 12 27 52 94

Swiattosé latarni sygnatowo-pozycyjnej nie powinna przekrac¥a0 cd.
Swiattosé latarni nie lpdacej latarny elektryczm powinna odpowiada na tyle
na ile jest to maiwe, $wiattosci okreslonej wedtug powyszego wzoru.
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8.3.6.2 Zrodto swiatta w latarni powinno by ustawione pionowo w taki sposéb,
aby pozioma plaszczyzna symetrii soczewki dzieldgdcswiecaca na dwie, robwne
CZeSCl.

8.3.6.3 Miejsce ustawienigrodtaswiatta w latarni powinno bytak rozwhzane,
aby maliwe byto ustawienie go tylko w jednym okitenym potazeniu i w sposéb
wykluczapcy samoczynaq zmiarg tego potaenia w czasie zytkowania latarni na
okrecie oraz tak, aby nitiwa byta tatwa wymianarédtaswiatta w latarni.

8.3.6.4 Latarnie elektryczne powinny bywyposaone w oprawki izarowki
w wykonaniu okgtowym, o budowie wykluczagej ich samoczynne wydcanie st.

8.3.6.5 W latarniach elektrycznych — z wgkiem latafi podwdéjnych — nie nale-
zy stosowa wiecej niz po jednejzaréwce ani tezaréwek z podwojnynizarnikiem
(zasadniczym i zagbczym).

8.3.7 Lampy sygnalizacyjngwg SOLAS 74, rozdz. 11 i COLREG 72, zat. |, p. 12)
8.3.7.1 Wymagane charakterystyki lamp sygnalizacyjnych eaavtabela 8.3.7.1.

Tabela 8.3.7.1
Charakterystyki lamp sygnalizacyjnych

Zaskg widzialndci swiatta, | Katy emisjiswiatta

Lp. | Nazwa lampy Barwa [mile morskie] lampy w plaszczsnie
Swiatta poziomej
dla oketow dla okrtéw kat uktad
grupy | grupy Il catkowity | katow
1 Sygnalizacyjna biata 3y - dziatanie kierunkowg
dzienna (Swiatto lampy poka:

zywane jest w wyma-
ganym kierunku)
2 Manewrowa biata 5 - 360 | dookota

D 7askg widzialndci $wiatta w porze dziennej przy przejrzystym powietrzu
8.3.7.2 Lampy sygnalizacyjne powinny spelaiaymagania ogélne podane w 8.1.3.

8.3.7.3 Swiattos¢ jednego blysku w ptaszcayie powinna by nie mniejsza ri
Swiattos¢ wynikajaca ze wzoru:

02+t,

Iy I, [cd], (8.3.7.3)
b
gdzie:
I, — $wiattos¢ btysku, [cd];
t, — czas trwania btysku, [s];
I —swiatto$¢, zgodnie z 8.3.6.1, [cd].
W przypadku zastosowania pomsgego wzoru do lamp sygnalizacyjnych
dziennych — wart& | obliczory wg wzoru 8.3.6.1 naky pomnay¢ przez 5000.



222 Wyposaenie konwencyjne

8.3.7.4 Lampa sygnalizacyjna dzienna powinn& bgmm elektryczn, zasilam

Z ogllnej sieci elektrycznej i z awaryjnegabdta zasilania, w przypadku gdy nie

ma wlasnej baterii akumulatoréw. Lampa ta powinnatraleudowve typu 1P22.
Lampa powinna by tak wykonana, aby byla bezpieczna wyeiu i nadawata

sig do przenoszenia i obstugi przez jedisolz.

8.3.7.5 Lampa manewrowa powinna byamp elektryczm i zapewnié emito-
wanie sygnatéwéwietinych w czasie wykonywania manewru gtiem. Czas trwa-
nia jednego biysku powinien wyndsokoto 1 s, odgp pomedzy btyskami— oko-
to 1 s, odstp pomkdzy kolejnymi sygnatami nie mniej nz 10 s.

8.4  Diwigkowe srodki sygnatowe— (wg COLREG 72, zat. lll, p.1)
8.4.1 Postanowienia ogolne

8.4.1.1 Dzwigkowe srodki sygnatowe stosowane na e¢iach powinny by tak
wykonane, aby byly niezawodne w dziataniu vwdgch warunkach atmosferycz-
nych i zapewnialy wymagany poziom ¢hmsci, ciagtosci i czystéci dzwigku
poszczegdllnych sygnatéw.

8.4.2 Gwizdki

8.4.2.1 Cgstotliwosé¢ podstawowa i zasig styszalngci

Zasadnicze cechy gwizdkéw powinny odpowiadaymaganiom podanym
w tabeli 8.3.2. Podstawowacstotliwosé sygnatu dwigkowego powinna gimie-
sci¢ w zakresie 70—700 Hz (zakres dopuszczalnyeBto#diwosci podstawowych).
Zaskg styszalnéci sygnatu danego gwizdkiem powiniencbgkreilony przez te
czestotliwosci, ktdre mog obejmowa czestotliwos¢ podstawow oraz jedn lub
wiecej wyzszych cezstotliwosci, mieszcacych st w przedziale 186700 Hz (+1%)
i zapewniagcych poziom cinienia akustycznego podanego w tabeli 8.3.6.1.

8.4.2.2 Wiasnéci kierunkowe

Konstrukcja gwizdka powinna umlwiaé¢ spetnienie wymagania podrozdziatu
8.5.4.2.

8.4.2.3 Dzwiek gwizdka powinien mié€ jedm czestotliwos¢ dominupca i nie
powinna wyst¢powa fluktuacja natzenia, syczenie i inne znieksztatcenia. Recz
tek i koniec kadego sygnatu, niezaleie od czasu jego trwania, powiniencby
wyrazny i oderwany. Zaleca giprzewidzi€ urzadzenie do samoczynnego kiero-
wania nadawaniem sygnatéw gwizdkiem (w czasie mgty)wpadeace na regulo-
wanie czasu trwania sygnatéw orazane nadawanie sygnatow, przy czymaurz
dzenie samoczynne powinno w takich przypadkachoewgt sic samo.
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Tabela 8.4.2.3
Wymagania dla gwizdkow okrgtowych
Dlugos¢ okretu, Czestotliwosé Poziom w pémie 1/3 Zaskg styszalnéci 2,
[m] podstawowa gwizdka, oktawyl), w odlegt@ci [mile morskie]
[Hz] 1 m, w odniesieniu do
2x10° N/n,
[dB]
200<L 70-200 143 2,0
75<L <200 130-350 138 15
20<L <75 250-700 130 1,0
L<20 250-700 120 0,5

D Gwizdek zainstalowany na akie powinien zapewniaw kierunku najwikszego nagenia

dzwigku i w odlegtéci 1 m od gwizdka poziom g@iienia akustycznego w fraie o wartgci nie
nizszej ng 1/3 oktawy w granicach e¢gtotliwosci 180-700 Hz ¢&1%), nie mniejszy 1iito odpo-
wiednio podano w tabeli.

Zaskg styszalnéci podano dla informacji. Jest on w przyleliu zasigiem, przy ktérym gwiz-
dek mae by styszalny w kierunku maksymalnego ¢i@nia dwieku z prawdopodobiestwem
90%, w warunkach bezwietrznej pogody i pé&rgdnim poziomie tta hatasu na stanowisku ob-
serwacyjnym (przyjmujc 68 dB dla oktawy o estotliwosci srodkowej 250 Hz i 63 dB dla okta-
wy o czstotliwosci srodkowej 500 Hz).

2)

8.4.3 Dzwonigondwg COLREG 72, zal. lll, p.2)

8.4.3.1 Dzwon i gong powinny wytwarza poziom cénienia akustycznego
w plaszczynie poziomej nie riiszy niz 110 dB w odlegtéci 1 metra.

8.4.3.2 Dzwon oketowy i gong oketowy powinny mi€ donany i czysty
dzwick. Dzwon powinien b§ wykonany z materiatu nie wymagaggo stosowania
ochronnej powiloki antykorozyjnej. Malowanie dzwonu tjasedopuszczalne.
Dzwon przeznaczony dla ajtéw o diugéci 20 m lub wekszej powinien mié
zewrgtrzng srednic kielicha nie mniejsz niz 300 mm, a przeznaczony dla ekr
tow o diugdci od 12 do 20 m- nie mniejsz niz 200 mm. Masa serca dzwonu
powinna by nie mniejsza i 3% masy dzwonu.

8.4.3.3 Gong powinien by wykonany ze stali, azu lub innego rownorginego
materiatu. Gong powinien Bywyposaony w odpowiedni miotek i powinien nie
urzadzenie do zawieszania go na state, a gong pfrego typu— urzadzenie do
utrzymywania go wgku. Gong stalowy powinien miepowtoke antykorozyjm,
jednak nie powinien kiymalowany.

8.4.4 Znaki sygnatowgwg COLREG 72, zal. |, p. 6i zat. IV, p.1)

8.4.4.1 Znaki sygnatowe powinny 8y koloru czarnego i mie wymiary nie
mniejsze nt wymiary podane w tabeli 8.4.4.1.
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Tabela 8.4.4.1
Wymiary znakéw sygnatowych
Wymiary, [m]
Lp. Nazwa znaku dla okow o dhugdci 20 m dla okrtow o dlugdci mniejszej
i wickszej niz20 m
1 2 3 4
Kula srednica 0,60 $rednica 0,30
Staek srednica podstawy i wysoké srednica podstawy i wysoké 0,30
0,60
3 | Romb mata przeltna 0,6 mata przektna 0,3
(podwojny staek) | duza przeltna 1,2 duza przelgtna 0,6
4 | Kosz? - -
5 | Walec srednica 0,60 i wysokg 1,20 -

Dpatrz 8.4.4.3

8.4.4.2 Znaki sygnatowe powinny mieodpowiednie urgdzenia do mocowania
ich do linek, na ktoérychaspodnoszone oraz dadzenia ich z innymi znakami.
Znaki typu skladanego powinny niieirzadzenia do utrzymywania ich w stanie
roztozonym i do zapobiegania samoczynnemu sktadaniwrsakoéw. Uradzenia
do fczenia ze sap znakéw powinny zapewniazachowanie odgboéw midzy
znakami, wynoscych co najmniej 1,50 m na ajach o dtugéci 20 m lub wik-
szej oraz co najmniej 1 m na etach o dlugéci mniejszej nt 20 m. Staki po-
winny miet urzadzenia do bezpoedniego 4czenia ich ze sabwierzchotkami lub
podstawami.

8.4.4.3 Wymiary kosza powinny kiynie mniejsze od wymiaréw znakéw sygna-
towych naleacych do wyposzenia oketu, a jego ksztalt powinien #di¢ sie od
ksztattu tych znakow.

8.4.5 Pirotechniczn&rodki sygnatowe (wg Kodeksu LSA, rozdz. Ill)

8.4.5.1 0Ogolne wymagania techniczne

Pirotechniczn&rodki sygnatowe powinny méecechy uytkowe podane w ta-

beli 3.5.1 i odpowiadanastpujacym wymaganiom:

.1 nie powinny ulegauszkodzeniu przy przechowywaniu ich w temperaturze
powietrza od -36C do +65°C;

.2 obudowa ich powinna lBywodoszczelna i nie podleg&orozji;

.3 na obudowie powinna Byumieszczona krétka instrukcja lub rysunki wy-
raznie obj&niajace sposob zycia srodka pirotechnicznege w wykonaniu
niezmywalnym wod;

.4 jezeli srodek pirotechniczny uruchamiany jegtznie, powinno to nast
powa od strony podstawy lub dzid@a op&nieniem 2 s dla zapewnienia
bezpieczéstwa,
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.5 urzadzenie zapalage powinno by proste i nie wymagage przy obstudze
specjalnego przygotowania oraz tatwo uruchamiane vgprigjapcych
warunkach bez pomocy innych osébnawet mokrymi, zimnymigkami
lub rekami w rekawicach;

.6 urzadzenie zapalage rakiet i pochodni powinno stan@wntegralra catasé
Z wyrobem;

.7 ocechowanie wskazge okres gytkowania powinno by niezmywalne.

8.4.5.2 Rakiety spadochronowéwng Kodeksu LSA, rozdz. Ill, p. 3.1)

Rakieta spadochronowa powinna:

.1 by¢ umieszczona w wodoszczelnej obudowie;

.2 mie¢ wydrukowar na obudowie krétk instrukcg lub rysunki jasno ilu-

strujace sposéb jejaycia;

.3 stanowt integralr catas¢ zesrodkami zaptonu; oraz

.4 by¢ zaprojektowana tak, aby trzymanie jej obudowy w tiekeycia zgod-

nie z fabrycza instrukcp obstugi nie byto niewygodne.

Wystrzelona pionowo rakieta powinnagagié¢ wysokae nie mniejsz niz 300 m.
Na szczycie toru lotu lub w jego pahlirakieta powinna wyrzu€igwiazd; $wiecaca
na spadochronie. Gwiazda ta powinna:

.1 palc sk, swieci¢ barwg jaskrawoczerwaod

.2 $wieci¢ rownomiernie zérednp $wiattoscig nie mniejsz niz 30 000 cd;

.3 pali¢ sig przez okres nie krétszyadO s;

.4 opad& z prdkdicia nie wicksz niz 5 m/s;

.5 podczas paleniagnie uszkadzaspadochronu ani wzan.

8.4.5.3 Pochodnieg¢czne(wg Kodeksu LSA, rozdz. Ill, p. 3.2.2)

Pochodniagczna powinna:

.1 by¢ umieszczona w wodoszczelnej obudowie;

.2 mie¢ wydrukowarn na obudowie krétk instrukcg lub rysunki jasno ilu-

strujace sposéb jejaycia;

.3 by¢ zaprojektowana tak, aby trzymanie jej obudowy nit myewygodne
i aby pahce st lub rozarzone castki nie stwarzaly zagéenia dla jed-
nostki ratunkowej podczasycia pochodni, zgodnie z fabryezmstrukcp
obslugi;
palc sk, swieci¢ barwy jaskrawoczerwaod
swieci¢ rownomiernie zérednh swiattoscia nie mniejsz niz 15 000 cd;
pali¢ sig¢ przez okres nie krotszymni min;
pali¢ sig w dalszym cigu po zanurzeniu w wodzie naglgbkas¢ 100 mm
przez okres 10 s.

No o s



226 Wyposaenie konwencyjne

8.4.5.4 Plawki dymneg(wg Kodeksu LSA, rozdz. Ill, p. 3.3 3.3.2)

Ptawka dymna powinna:

.1 by¢ umieszczona w wodoszczelnej obudowie;

.2 nie zapalé sig w sposob wybuchowy, gdy jestywana zgodnie z fabrycz-
na instrukcp obstugi;

.3 mie¢ wydrukowamn na obudowie krétk instrukcg lub rysunki jasno ilu-
strujace sposob jejaycia;

4 wydziel& dym o bardzo dobrze widocznej barwie ze sstaydajnccia
przez okres co najmniej 3 min podczas unoszeniaaispokojnej wodzie
oraz przez okres 10 s, gdy jest zanurzona w wodzgikbakas¢ 100 mm;

.5 nie wytwarzé zadnego ptomienia podczas catego okresu wydziethmau;

.6 by¢ odporna na zalewanie.

8.4.6 Reflektory radarowe(wg Rez. A.384(X))

8.4.6.1 Okret o dtugaci mniejszej nt 20 m powinien b§, o ile jest to praktycz-
nie mazliwe, wyposaony w reflektor radarowy. Reflektor radarowy powinieye b
tak wykonany, aby ekwiwalentna powierzchnia odbiciaieslona do cgstotliwo-
$ci 9,3 GHz (dtugéc fali 3,2 cm) mogta by wykryta przy uyciu zwyktego radaru
nawigacyjnego w granicachdgu 360.

8.4.6.2 Reflektor radarowy powinien byreflektorem uznanego typu, o odpowied-
nim biegunowym wykresie radarowym i skutecznej goaghni odbicia, wynogzej,
jesli to praktycznie maliwe co najmniej 10 f jezeli reflektor zainstalowano na wy-
sokaci co najmniej 4 m nad poziomem wody lullijeo praktycznie niewykonalne,
co najmniej 40 ) jezeli reflektor zainstalowano na wysdkdco najmniej 2 m nad
poziomem wody. Reflektor powinien zapewngkuteczne dziatanie dla petneggak
azymutalnego (360dla typowego morskiego radaru nawigacyjnego).

8.4.6.3 Skuteczne powierzchnie odbicia, o ktorych mowa w 84 édpowiadaj
maksymalnym wart&iom gtownych listkow wykresu radarowego.

8.4.6.4 Wykres radarowy powinien Bytaki, aby poziom echa radarowego
w kacie 240 byt nie mniejszy i -6 dB w odniesieniu do wardoi maksymalnych
gtébwnych listkbw oraz taki, aby poziom echa radarcavegt nie mniejszy i

-6 dB dla dowolnegodta wickszego ni 10°.

8.4.6.5 Reflektor radarowy powinien BBytak wykonany, aby zachowat gwo-
wierzchne odbicia przy réanych stanach morza, wibracjach, wilgatoiooraz
zmianach temperatury, na jakie xedoy¢ naraony wsrodowisku morskim.

8.4.6.6 Reflektor powinien b§ przewidziany do monfa na state lub do pod-
wieszania na linach. Zeli wyrézniono kierunek montal, naley to wyranie za-
znaczy na reflektorze.

8.4.6.7 Aktywne reflektory radaroweasprzedmiotem oddzielnego rozpatrzenia
przez PRS.



Tabela 8.4.5.4

Cechy uzytkowe pirotechnicznychsrodkow sygnatowych

g

Barwa Swiattosc? Putap Zaskg Czas palenia si
, o - 2) (minimalny), .
Lp. | Nazwasrodka sygnatlowego Swiatta lub (minimalna), wzlotu styszalndci Przeznaczenie
dymu [cd] (minimalny), | (minimalny), [s]
[m] [mile morskie]
2 3 4 5 6 7 8
Rakieta spadochronowa czerwona 30 000 300 - 40 do wzywania pomocy
(okretowa)
2 | Rakieta dwigkowa lub - - - 5 - do wzywania pomocy
petarda
3 | Pochodnia czerwona 15 000 - - 60 do wzywania pomocy
4 | Pochodnia biata 2000 - - 60 do zwracania na siebie uwa
5 | Rakieta jednogwiezdna zielona 3000 80 - 6 do sygnalizacji ratowniczej
6 | Rakieta jednogwiezdna czerwona 3000 80 - 6 do sygnalizacji ratowniczej
7 | Plawka dymna pomatezowa - - - 180 do wzywania pomocy

1)
2)

Okreslona w warunkach laboratoryjnych.
Okreslony nad powierzchaiwody przy sile wiatru do°lw skali Beauforta i przy przejrzystym powietrza, tte hatasu otoczenia dochadego do 45 dB.

227
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8.5 Wymagania instalacyjne
8.5.1 Postanowienia ogdlne

8.5.1.1 Srodki sygnatowe powinny ly zainstalowane lub przechowywane na
okrecie w taki sposob, aby byty w stanie statej gotésvdo wycia.

8.5.1.2 Dla latah kompletu zasadniczego i zapasowego iyafFzewidzi€ state
miejsca ich instalowania na akie.

8.5.1.3 Podane w niniejszym rozdziale wysékd miejsc instalowania latar
nalezy uwaza¢ za minimalne. Wysokwi te naley odpowiednio zwikszye, jezeli
nadbudéwki lub uradzenia okgtu mogy przestanié swiatto latah. Wysokdci te
nie powinny jednak przekraczavartgsici maksymalnych podanych w niniejszym
podrozdziale.

8.5.1.4 Na okegtach wyposzonych w latarnie elektryczne zaleca sainstalowé
w sterowni rozdzielnig latan sygnatowo-pozycyjnych wypogam w sygnalizacy
optyczno-awickowa. Rozdzielnica latdr powinna spetniawymaganiaCzsci VI

— Instalacje elektryczne i systemy sterowap@rozdziat 6.8. Na oktach o dtugo-
sci mniejszej nt 50 m i na jednostkach bez rdp mazna nie instalowasygnaliza-
cji optyczno-awigkowej, jezeli umieszczanie latar sygnatowo-pozycyjnych za-
pewnia widzialné¢ ich swiatet ze stanowiska sterowania ¢lem lub — gdy brak
tego stanowiska — z pozycji wachtowego.

8.5.1.5 Przy instalowanisrodkéw sygnatowych zasilanych energlektryczn
nalezy uwzgkdni¢ magace zastosowanie wymagarGzesci VIII — Instalacje elek-
tryczne i systemy sterowania.

8.5.1.6 Latarnie o poziomym dcie emisji swiatta wynoszcym 360, z wyjat-
kiem lataf kotwicznych, powinny b§ instalowane w taki sposob, abwiatta ich
nie byly zastaniane przez maszty, stengi lub nadbdw sektorach wgkszych
niz 6°. Latarne nalery traktowa jako zrodio swiatta osrednicy réwnej zewgtrz-
nejsrednicyzarnika.

8.5.1.7 Jezeli spetnienie wymaga punktu 8.5.1.6 jest nieniwe, PRS mae
zgodzt sig na zastosowanie uktadu latazamiast jednej latarni. Uktad powinien
by¢ tak zaprojektowany, aby byta wykluczona widziaghposzczeg6inych latar
oddzielnie z dowolnego kierunku. Latarnie w uklada@vinny by umieszczone
na tym samym poziomie i zaekranowane tak, by byhoeade, o ile jest to nie
liwe, jako jednaswiatto z odlegtdci jednej mili.

8.5.1.8 Jdili wymagane jest umieszczenie dwoch lub trzech fiatalinii piono-
wej, odstép pomidzy nimi powinien by nastpujacy:
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.1 na oketach o dtugéci 20 m lub wgkszej odstp pomedzy latarniami po-
winien wynost nie mniej nk 2 m, a najnisza z nich- z wyjatkiem oktu
obowiagzanego do niesieniaviatta holowania- powinna znajdowasic na
wysokaci nie mniejszej i 4 m nad kadtubem;

.2 na oketach o dtugéci mniejszej nt 20 m odstp pomkidzy latarniami po-
winien by nie mniejszy m 1 m, a najnisza z nich- z wyjatkiem okrtu
obowiazanego do niesieniviatta holowania- powinna znajdowasic na
wysokasci nie mniejszej i 2 m nad kadtubem;

.3 jezeli wymaga sj trzech lataf, odstpy pomkedzy nimi powinny by jed-
nakowe;

8.5.2 Latarnie zasadnicze na olgtach bojowych i pomocniczych
(wg COLREG 72, zat. I,p.2a, b, c,d, e, f)

8.5.2.1 Latarnie masztowe

8.5.2.1.1 Przednia latarnia masztowa powinna lgainstalowana na maszcie
przednim lub przed tym masztem, &gk okrgt nie ma masztu przedniego, to
w przedniej cgsci okretu, w ptaszczynie symetrii, na wysoki nie mniejszej ri
6,0 m ponad kadtubem atu. Jezeli szerokdéé okretu przekracza 6,0 m, to latarnia
ta powinna by umieszczona ponad kadlubem, na wysokamie mniejszej ri
szerokdé¢ okretu, z tym jednakze nie musi znajdowasie na wysokéci wiekszej
niz 12,0 m ponad kadtubem. Latarnia masztowa jednostgkkich o stosunku
diugdsci do szerokéci mniejszej nt 3,0 mae by umieszczona na wysosm,
przyjmowanej w odniesieniu do szerdkbjednostki, mniejszej niprzewidziano
powyzej, pod warunkienze katy przy podstawie trojgta rbwnoramiennego ufor-
mowanego przezwiatta burtowe iswiatto masztowe, przedstawionego w rzucie
z tytu, @1 nie mniejsze i 27°.

8.5.2.1.2 Tylna latarnia masztowa powinnadyainstalowana w ptaszcaye
symetrii oketu. Pionowa odlegks miedzy przedni i tylna latarna masztow
powinna by nie mniejsza i 4,50 m, a ponadto taka, aby przy wszystkich normal-
nych stanach przegdienia oketu swiatto latarni tylnej byto z odlegkzi 1000 m

od dziobnicy widzialne ponaéwiattem latarni przedniej i oddzielnie od niego,
przy obserwacji z poziomu morza. Pozioma odlgégimiedzy przedry i tylna la-
tarnia. masztowy powinna by nie mniejsza ri potowa catkowitej diugeci okretu,

lecz nie musi by wieksza nk 100. Odlegté¢ przedniej latarni masztowej od
dziobnicy powinna b§ nie wieksza nk jedna czwarta diugei okretu. Jeeli na
okrecie o dlugdci mniejszej ni 50 m instalowana jest jedna latarnia masztowa, to
powinna ona znajdowssig na wysokéci podanej w 8.5.2.1.1.

8.5.2.1.3 Latarnie masztowe powinny byimieszczone z dala i ponad wszyst-
kimi innymi latarniami oraz ponad nadbudéwkami oggaajacymi ich widzial-
nos¢ — w taki sposob, abywiatta tych latafi byly wyraznie widoczne, kade

z osobna, w ustalonych dla nich sektor&etecenia.
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8.5.2.1.4 Pod latarniami masztowymi naleumiesci¢ poziome ekrany o takich
wymiarach, aby latarnie te nie rzucatyiatta na mostek nawigacyjny, ani na inne
pokiady.

8.5.2.2 Latarnie burtowe(wg COLREG 72, zat. I, p. 2 g, h, p.5)

8.5.2.2.1 Latarnk swiecaca zielonymswiattem naléy umiesci¢ na prawej burcie,
a $wiecaca czerwonymswiattem — na lewej burcie, w taki sposéb, aby obydwie
latarnie byly ustawione réwnolegle i symetrycznie wsshku do ptaszczyzny
symetrii oketu i na jednej linii prostopadtej do tej ptaszczyzila statkach may
cych dwie latarnie masztowe przedni i tylna — latarnie burtowe powinny gy
umieszczone za przedriatarna masztovg w kierunku rufy, nad kadtubem atu,
na wysokéci nie przekraczafgej trzech czwartych wysoko przedniej latarni
masztowej, przy czym miejsca ich zainstalowaniazyalek dobré, aby widzial-
nos¢ swiatet latarni burtowych nie byta zmniejszana praemtta poktadowe i aby
latarnie te w jak najwkszym stopniu byly zabezpieczone przed zalewanidm ic
woda.

Jezeli na okecie zainstalowano jednlatarne masztow, to latarnie burtowe
mog by¢ zainstalowane przed tatarnai.

Latarnie burtowe naky umieszcz& na skrzydtach mostka nawigacyjnego
w taki sposob, aby odlegi®migdzy nimi byta bliska szerokoi okretu.

Jeeli ze wzgbdow konstrukcyjnych oktu latarnie burtowe nie magby¢
umieszczone na skrzydtach mostka nawigacyjnegog tazgodnieniu z PRS mag
by¢ umieszczone na innym pokladzie.

8.5.2.2.2 Kazda latarnia burtowa powinna &pd strony okgtu odgrodzona ekra-
nem magcym dwie ostony poprzeczne (przedlintylna), ustawione prostopadle do
ekranu latarni.

Ekrany powinny mié taka dtugas¢, aby odlegté¢ od zewrtrznej kravedzi so-
czewki lub szkia gtadkiego latarni do tylnej krgdzi przedniej poprzecznej ostony
wynosita nie mniej i 0,90 m. Przednia ostona poprzeczna powinn& rak
szerokd¢, aby linia hczaca jej zewrtrzng krawedz z wewrgtrzng krawedzia zar-
nika byta réwnolegta do ptaszczyzny symetrii g@ir Tylna ostona poprzeczna
powinna mi€ taka szerokdé¢, aby zastaniag catkowicie latarrmi od strony rufy,
nie zaktdcata jednoczeie widocznéci swiatta latarni w sektorze 22%d trawer-
su ku rufie.

Wysokas¢ ekranu i oston powinna bynie mniejsza od wysokoi korpusu
latarni.

Wewrgtrzne powierzchnie ekranéw powinny dpomalowane czaanfarbg
matowa.

8.5.2.2.3 Ekrany latafi burtowych naleéy zainstalowa w taki sposob, aby ich
zewretrzne krawedzie nie wystawaty poza lieiburty oketu. Latarnie burtowe
powinny by pewnie zamocowane w ekranie.
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8.5.2.2.4 W przypadku stosowania lataburtowych sktadanych do winza burty
nalezy przewidzi€ urzadzenie wyposzone w sprawnie dzialge rygle, zapewnia-
jace prawidtowe ustawienie lataw potazeniu wychylonym.

8.5.2.2.5 Zamiast ekranéw magby¢ do tego celu wykorzystane zegirzne
scianki mostka lub sterowni, pod warunkiem spetniewigmaga punktéw od
8.5.2.2.1do 8.5.2.2.4.

8.5.2.2.6 Na jednostkach pchanych latarnie burtowe powinny hgtawione
w przedniej czsci kadtuba jednostki. Przy instalowaniu lataiektrycznych nale-
zy zastosowa rozwigzanie konstrukcyjne zapewniag spetnienie nagtujacych
warunkow:

.1 przy pchaniu kilku jednostek latarnie burtowe tydligtdw powinny by
zapalone jedynie na jednostce czotowej;

.2 przy pchaniu zespotu jednostek gi#onych ze sabparami na kadym
czotowym okecie powinna by zapalona tylko jedna latarnia burtowa, tzn.
na okecie znajdujcym sk z prawej strony- latarnia burtowa prawa, a na
okrecie znajdujcym sk z lewej strony- latarnia burtowa lewa.

8.5.2.3 Latarnia rufowa

Latarnia rufowa powinna ldyzainstalowana nitiwie jak najblizej rufy i ptasz-
czyzny symetrii okgtu.

8.5.2.4 Latarnie kotwiczne

8.5.2.4.1 Latarnie kotwiczne powinny lByzainstalowane w dziobowej i rufowe;j
czesci okretu, przy czym rufowa latarnia kotwiczna powinna lwmieszczona co
najmniej o 4,5 m riej niz dziobowa latarnia kotwiczna. Na @kach o dtugéci 50 m
lub wickszej wysoké¢ umieszczenia dziobowej latarni kotwicznej ponad kadt
bem oketu powinna by nie mniejsza 6 m.

8.5.2.4.2 Na oketach o dtugéci mniejszej ni 50 m zamiast dwoch latarmoze
by¢ zainstalowana jedna latarnia kotwiczna, w miejsclepigj widocznym. Na
okretach tych instalowanie rufowej latarni kotwicznej ipgst obowizkowe, lecz
w przypadku instalowania dwéch latanalezy je umigci¢ w sposéb wymagany
w 8.5.2.4.1.

8.5.2.4.3 Latarnie kotwiczne magby¢ zainstalowane na state na specjalnych
stojakach lub podnoszone za pomamdpowiedniego ukglzenia. Latarnie ko-
twiczne naley umieszcza mazliwie najblizej krancowych punktow dziobu i rufy,
w miejscu skd swiatta ich lzda najlepiej widoczne.
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8.5.2.5 Latarnie awaryjne

8.5.2.5.1 Dwie latarnie awaryjne powinny byumieszczone w miejscu najlepiej
widocznym, pionowo jedna nad deygzgodnie z wymaganiami punktéw 8.5.1.7
i 8.5.1.8.

8.5.2.5.2 Latarnie awaryjne magby¢ zainstalowane na state lub moby¢ za
pomoa odpowiedniego urddzenia podnoszone do miejscaadkwiatta ich eda
najlepiej widoczne.

Na oketach nowo budowanych latarnie awaryjne powinnyiogpcowane na state.

8.5.3 Lampy sygnalizacyjngwg SOLAS 74, rozdz. V, praw. 11)

8.5.3.1 Lampa sygnalizacyjna dzienna

Lampa sygnalizacyjna dzienna powinnat lrzechowywana w sterowni lub
w kabinie nawigacyjnej i powinna btale gotowa dozytku.

8.5.3.2 Lampa manewrowgwg COLREG 72, zat. I, p. 12)

Lampa manewrowa powinna ®yainstalowana w tej samej pionowej ptasz-
czyznie (réwnolegtej do ptaszczyzny symetrii okr), co latarnie masztowe igje
to jest maliwe — na wysokéci co najmniej 2 m ponad przedratarna masztovy,
przy czym powinna ona Byumieszczona nie mniej;n2 m ponkej lub powyej
tylnej latarni masztowej.

Na okecie majcym tylko jedm latarne masztow lampa manewrowa powinna
by¢ umieszczona w miejscu, &k bedzie najlepiej widoczna, ajeli jest to prak-
tycznie maliwe — w odlegtgci pionowej co najmniej 2 m od latarni masztowe;j.

Lampa manewrowa powinna dyainstalowana w taki sposob, aby §ejiatto
byto widoczne dookota oktu.

Jezeli przewidziano jednoczesne nadawanie sygnatdwetinych i drwieko-
wych, to naley przewidzié takze maliwos¢ oddzielnego nadawania sygnatow
swietlnych.

8.5.4 [Drxwigkowe srodki sygnatowe(wg COLREG 72, zat. Ill, p.1a, b, c,d, e, f, Q)
8.5.4.1 Wymagania ogdlne

8.5.4.1.1 Dzwickowe srodki sygnatowe powinny léyzainstalowane w taki spo-
s6b, abyzadna cgzs$¢ konstrukcyjna okitu lub jego wyposgenia nie stwarzata
przeszkdd dla rozchodzeniag silzwigkbw emitowanych przez térodki i nie
wplywata na zmniejszenie poziomu ich giosci i czystGci.

8.5.4.1.2 Urzadzenia do uruchamianiazwigkowych srodkéw sygnatowych po-
winny mie taka konstrukcg, aby wykluczona byta nmitiwos¢ samoczynnego wy-
dawania dwicku pod wptywem wiatrusniegu, oblodzenia itp.
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8.5.4.2 Gwizdki

8.5.4.2.1 Gwizdek powinien b§ zainstalowany tak, ab§rodek gwizdka byt na
wysokaici co najmniej 2,5 m nad najuszym pokladem mdzyburtowym i co
najmniej 0,5 m powsej nadbudowek i innych konstrukcji na tym poktadzieg-
cych stanowd przeszkod w rozchodzeniu gidzwigku.

Poziom dwigku A wtasnego sygnatu odiu zmierzony na stanowiskach nastu-
chu (pokfad nawigacyjny i namiarowy, sterownia i gkita poktadu nawigacyjne-
go) nie powinien przekraczal1l0 dB, a jeeli jest to praktycznie niiwe — nie
powinien przekraczal00 dB.

W pfaszczygnie poziomej, w czotowym sektorz#45’ w stosunku do osi
gwizdka spadek poziomuzdieku A nie mae by wiekszy niz 4 dB w stosunku
do poziomu dwieku A w jego osi. We wszystkich innych kierunkach ptzyzny
poziomej spadek ten nie mby wiekszy niz 10 dB wzgédem poziomu gwvieku A
w osi od czota gwizdka. Poziontwlicku A charakterystyki kierunkowej powinien
by¢ mierzony w pémie 1/3 oktawy okrdajacej zasig styszalnéci.

8.5.4.2.2 Ukiad doprowadzagry pae lub powietrze powinien kiytak rozwihza-
ny, aby doptyw tych czynnikéw, bez zawaitoskroplin, zapewniony byt w kaej
chwili i we wszelkich warunkach atmosferycznych.

8.5.4.2.3 Do sterowania gwizdkiem pneumatycznym uglerzewidzi€ dwa
niezalene obwody elektryczne, jeden zasilany z podstawowagiougi z awaryj-
negozrédta energii— albo jeden obwdéd elektryczny z wiavoscia zasilania go
zarbwno z podstawowego, jak i z awaryjnegédia energii, jednak pod warun-
kiem zapewnienia dodatkowo miwosci recznego sterowania gwizdkiem.
Przyciski lub dwignie reczne do sterowania gwizdkiem powinnychymiesz-
czone na stanowiskach sterowaniactdim. Na okgtach nieograniczonego rejonu
zeglugi i ograniczonego rejonu | najezainstalowa co najmniej jeden przycisk
(dzwignig) w sterowni i po jednym przycisku Zéigni) na zewatrz sterowni, na
kazdym skrzydle mostka (eli na okgcie @ zewrgtrzne skrzydta mostka). Na
innych oketach powinien znajdowasic co najmniej jeden przycisk faiignia)
z kazdej strony mostka, z tyree na okgtach o diugéci mniejszej ni 20 m mae
by¢ zainstalowany tylko jeden przyciskzgignia).

8.5.4.2.4 Jeeli na okecie gwizdki zainstalowaneasw odlegiaci wigkszej ni
100 m od siebie, to powinny &yak skonstruowane, aby nie dziataty rowncore
Jeeli z powodu obecrioi przeszkéd w polu akustycznym pojedynczego
gwizdka lub jednego z gwizdkéw m® wystpowa strefa znacznie ohronego
poziomu sygnalu, zalecaeszainstalowanie systemu pokonych gwizdkéw, aby
zapobiec obrieniu tego poziomu. System potonych gwizdkéw naly uwazaé
za jeden gwizdek.
Gwizdki wchodace w sktad systemu pmizonych gwizdkow powinny gy
umieszczone w odlegtoi nie wiekszej nk 100 m od siebie i tak patzone, aby

.....

od czstotliwosci pozostatych co najmniej o 10 Hz.
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8.5.4.3 Dzwon oketowy (wg COLREG 72, zat. lll, p.2 a, b, 3)

Dzwon powinien by zainstalowany na stale w dziobowejedd okretu,
W miejscu otwartym i polmonym w pobliu wciagarki kotwicznej lub kabestanu
i powinien zapewni@ poziom c§nienia akustycznego nie z3szy niz 110 dB
w odlegtéci 1 m od niego.

Dzwon powinien by zawieszony w taki sposéb, aby mogt swobodnie wyko-
nywaé ruchy wahadtowe do 8@v kazdym kierunku, bez dotykania jakichkolwiek
czesci konstrukeyjnych lub uedzen okretu.

8.5.4.4 Gong oketowy (wg COLREG 72, zal. Ill, p.2a, b, 3)

Gong naley dobr& w taki sposob, aby jegadick co do tonu i barwy wyta
nie r&nit sig od dzwigku dzwonu zainstalowanego na ¢tie i zapewniat poziom
cisnienia akustycznego niezsizy niz 110 dB w odlegtéci 1 m od niego.

Gong powinien b§ zainstalowany mdiwie jak najblizej kranca rufy oketu,
w takim miejscu, aby wydawane przez niegavidki nie napotykaly nazadne
przeszkody. Gong powinien éyawieszony zgodnie z wymaganiami podanymi
w 8.5.4.3. Jeeli masa gongu nie przekracza 5 kg, to zawieszemiragstate nie
jest obowazkowe. Do przechowywania takiego gongu pplprzewidzi€ specjal-
ne gniazdo, umieszczone w rufowej&z okrgtu. Miotek gongu powinien ldy
przechowywany w specjalnym guadzie, w bezpéredniej bliskdci gongu.

8.5.5 Uradzenia do podnoszenia i przechowywania znakéw sygoaych

8.5.5.1 Na okecie powinny znajdowasic odpowiednie urgzenia (maszty, sztagi
z dostateczpiloscia linek sygnatowych) do podnoszenia znakow sygnadtwy

8.5.5.2 Znaki sygnatlowe powinny lgyprzechowywane w polii mostka nawi-
gacyjnego lub w pohtu uradzen do ich podnoszenia.

8.5.5.3 Znaki sygnatowe oktow bez wilasnego nagu i bezzalogowych mag
by¢ przechowywane na adaie holupcym lub towarzysgcym.
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9 WYMAGANIA ZWI AZANE Z KONWENCJ A O LINIACH tADUNKO-
WYCH, LL 1966

9.1 Postanowienia ogolne

9.1.1 Dla kazdego oketu wojennego mina okréli¢, zgodnie z prawidtami za-
wartymi w zahczniku doKonwencji LL 1966zwanej dalejKonwencg), maksy-
malne dopuszczalne zanurzenie, oznageydokifadnie na burtach ajto oraz wy-
stawi Miedzynarodowedwiadectwo wolnej burtgwane dalepwiadectwem

9.1.2 Swiadectwowydaje st na okres nie ditszy ni: pie¢ lat.

9.1.3 Swiadectwomaze by wydane dla kadego oketu, ktéry zostat poddany
przeghdowi wymaganemu przeonwencg i zostat oznakowany zgodnie z wy-
maganiamKonwencji

9.1.4 Okret poddaje si nizej wymienionym przegdom:

.1 przeghdowi zasadniczemu przed oddaniemetkido eksploatacji,

.2 przeghdowi dla odnowienigwiadectwa

.3 przeghdowi rocznemu.

Swiadectwowydaje s¢ w formie odpowiadajcej wzorom zawartym w zadz-
niku doKonwenciji.
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10 SWIADECTWA POMIAROWE DLA JEDNOSTEK PLYWAJ ACYCH

10.1  Postanowienia ogdlne

Dla kazdego oketu wojennego magby¢ wystawione nasgpujace swiadectwa

pomiarowe:

— Miedzynarodoweéwiadectwo pomiarow&969 lubSwiadectwo pomiarowe

— Specjalneswiadectwo pomiarowe Kanatu Sueskig§uez Canal Special Ton-
nage Certificate),

— Swiadectwo pomiarowe Kanatu Panamskig§@anama Canal Tonnage Certifi-
cate.

10.1.1 Miedzynarodowewiadectwo pomiarowd 969 lubSwiadectwo pomia-
rowe powinno podawé wartags¢ pojemndci brutto i pojemnéci netto okgtu,
okreslonych zgodnie z Zatznikiem | doMiedzynarodowej konwencji o pomierza-
niu pojemnegci statkbwz 1969 roku.

Pojemndci brutto i netto wykazane w vgj wymienionychswiadectwach po-
miarowych mog by¢ zastosowane do ustalania obaguijacych oket odpowied-
nich wymaga wynikajacych z innych istniacych konwencji mgdzynarodowych
lub do okrglania wysokéci optat kanatowych i portowych, z wgtkiem optat za
przegcie przez Kanat Sueski i Kanat Panamski.

10.1.2 Specjalngwiadectwo pomiarowe Kanalu Sueskiaga zastosowanie do
ustalania wysoki opfat za przérie okrtu przez Kanat Sueski. Kkdy okrt
wojenny przechodgy przez Kanat Sueski powiniendwyposaony w takieSpe-
cjalne swiadectwo pomiaroweW przypadku jego braku pojemitonetto okegtu
zostanie okrdona przez obstugKanatu metod przyblizona i bedzie stosowana
przy kazdym przegciu przez Kanat, ado czasu przedstawienia przezepkwazne-
go Specjalnegewiadectwa pomiarowego Kanalu Sueskiego

10.1.3 Przy przejciu przez Kanat Panamski @ty wojenne, z wyjtkiem okre-
tébw pomocniczych, takich jak zbiornikowce, ekr do przewozu amunicji, pro-
wiantowce, warsztaty ptywae, szpitale, okity do przewozu dostaw wojskowych
itp., powinny by zaopatrzone w dokumentacha podstawie ktorej mina okre-
sli¢ wyporna¢ okretu przy kadym maliwym srednim zanurzeniu, poniewavy-
sokas¢ opfat za przdgie przez Kanat ustalana jest w odniesieniu do wygain
jaka okret ma w czasie prz&jia przez Kanat.

Okret pomocniczy o diugei catkowitej wikszej ni 30,48 metra (100 stop)
powinien by pomierzony i posiadaSwiadectwo pomiarowe Kanatu Panamskiego
Wysokdi¢ optat za przaérie przez Kanat ddzie dla takiego oktu ustalana na
podstawie pojemniai netto wykazanej Wwiadectwie pomiarowym

Okrgt pomocniczy o diugei catkowitej mniejszej i 30,48 metra (100 stop)
nie musi by pomierzany. Wysol optat za przégie takiego okstu przez Kanat
bedzie ustalana w zataosci od jego dtugéci catkowitej.
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10.1.4 Pojemndci brutto i netto podawane $wiadectwach pomiarowych in-
nych niz Specjalneswiadectwo pomiarowe Kanatu Sueskieggrazane g liczba
niemianowan. Pojemndéci brutto i netto podawane \Bpecjalnymswiadectwie
pomiarowym Kanatu Sueskiegwyrazane § w RT, tj. w tonach rejestrowych.
1RT = 100 st6p szeiennych = 2,83

10.2 Swiadectwa pomiarowe wedtugMiedzynarodowej konwencji o po-
mierzaniu pojemnéci statkéw 1969 (TONNAGE 1969)

10.2.1 Okret, dla ktérego wystawia sMie¢dzynarodowg&wiadectwo pomiarowe
1969 lub Swiadectwo pomiarowepowinien by pomierzony przez instytugjupo-
wazniong przez administragj morsky paistwa, ktérego okit podnosi bander a
jego pojemnéc netto i brutto powinny by ustalone wedtug Za¢znika | doMie-
dzynarodowej konwencji o pomierzaniu pojesenstatkéw 1969 (zwanej dalej
Konwencg TONNAGE 1969 z uwzgkdnieniem aktualnych interpretacji IMO
zawartych w cyrkularzach dotygzych pomierzania pojemsa statkow.

Wymiary do obliczé moga by¢ przyjmowane na podstawie pomiaréw ek
(tzw. pomiar podstawowy z natury) lub na podstawiemiéw linii teoretycznych,
wregdéw budowlanych lub tabeli ¢dnych, wzgédnie innych rysunkéw konstruk-
cyjnych.

Jezeli wymiary potrzebne do obliczenia pojendoiosa mazliwe do ustalenia na
podstawie dokumentacji, to w #dym przypadku muszby¢ wykonane pomiary
sprawdzajce (kontrolne) wymiaréw gtdwnych oitu oraz wyrywkowo pomiary
poktadéwek, nadbudéwek oraz innych przestrzeni zaghlah okrtu. Pomiar
kontrolny wymiaréw gtéwnych oktu maze by przeprowadzony przez budowni-
czego w obecrimi upowanionego inspektora pomiarowego.

Szczegolowy sposob ustalania pojesmmetto i brutto okrédony jest w wyda-
nych przez Polski Rejestr StatkdRrzepisach nadzoru konwencyjnego statkOw
morskich, Czs¢ X — Pomierzanie pojemsa statkbw Wyzej wymienionePrzepi-
sy, w czsci dotycacej statkow, do ktérych ma zastosowa@nwencja TONNA-
GE 1969 s zgodne z jej postanowieniami i uwgdhiajg aktualne interpretacje
IMO zawarte w cyrkularzach dotygzych pomierzania pojemsa statkow.

10.2.2 Dla okrtéw, ktére odbywaj podréze midzynarodowe, wystawia i
Miedzynarodoweswiadectwo pomiarowe 1969 dla oketéw nie odbywaicych
podré&y miedzynarodowych wystawia giSwiadectwo pomiaroweDefinicja po-
drézy miedzynarodowej zawarta jest onwencji TONNAGE 1969

10.3 Swiadectwo pomiarowe Kanatu Panamskiepayposazenie specjalne

10.3.1 Wymagania, jakie mugzspetnig okrety pomocnicze, o ktérych mowa
w punkcie 10.1.3, przechogz przez Kanat Panamski, w tym wymagania doty-
czace pomiarow dla ustalenia jego pojerstianetto oraz wypog&nia specjalnego,
zawarte g w Przepisach Kanatu Panamskiegariama Canal Regulations
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10.3.2 Pomiary i obliczenia pojemsoi netto powinny b§ wykonane przez upo-
wazniong instytucg zgodnie z ogcia tych przepiséw, dotyaza pomierzania stat-
kow, zatytutowan Rules for Measurement of Vessels

10.3.3 Na podstawie pomiar6w i obliczeupowaniona instytucja wystawia do-
kument pod nazwyPC/UMS Documentation of total volume, zawiacsj wszystkie
dane potrzebne do ustalenia pojesanaoetto.

10.3.4 Przy pierwszym przégiu okrtu przez Kanat dokument ten jest weryfiko-
wany przez administragjKanatu Panamskiego, ktéra wystawia na jego podstawie
Swiadectwo pomiarowe Kanatu Panamskip§wiadectwo to jest wane przy ka-

dym nastpnym przejciu okretu przez Kanat.

10.4 Specjalneswiadectwo pomiarowe Kanatu Sueskiego

10.4.1 Wymagania, jakie mugzspetni& okrety przechodgce przez Kanat Su-
eski, w tym wymagania dotygze wyposaenia specjalnego oraz obliczpojem-
nosci, zawarte g w przepisach nawigacjiRules of Navigationwydanych przez
administragg Kanatu Sueskiego. Postanowienia dogygez obliczania pojemroi
zawarte g w czsci zatytutowanejlonnage and Dues

10.4.2 Pomiary i obliczenia pojemioi brutto i netto powinny by wykonane
przez upowaniomg instytucg. Na ich podstawie wystawiane jeSpecjalneswia-
dectwo pomiarowe Kanatu Sueskiego

W Specjalnymswiadectwie pomiarowynpodawane g wartasci pojemndci
brutto i netto oraz wszystkie dane, na podstawieyktorte pojemnéci zostaty
ustalone.
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11 NADZOR NAD PRODUKCJA WYPOSAZENIA KONWENCYJNEGO
11.1 Postanowienia ogdlne

11.1.1 Wyroby stanowice wyposaenie konwencyjne oktu powinny by pro-
dukowane pod bezprednim lub pérednim nadzorem PRS, dziajeggo z upo-
waznienia Zamawiajcego. Rodzaj nadzoru, ktéry madstosowany, ustala PRS.

11.1.2 W trakcie nadzoru nad produkcurzdzenia nalgy poddd wymaganym
prébom i badaniom w wytwdrniach lub w uzgodnionychRSHaboratoriach i sta-
cjach bada.

11.1.3 Wyroby powinny by ocechowane w sposob pozwatsj na identyfika-
cje z dokumentem potwierdzggym, ze 9 wykonane pod nadzorem beZpednim
PRS lubze 9 typu uznanego przez PRS.

11.1.4 W uzasadnionych przypadkach PRSzmow wydawanych w wyniku
nadzoru dokumentach, okli€ dla poszczegoinych wyrobéw specjalne warunki
dotyczce stosowania tych wyrobow.

11.1.5 Za réwnowane wyrobom wyposania konwencyjnego nadzorowanym
wedtug postanowie niniejszego rozdziatu, PRS g uzn& wyroby posiadajce
odpowiednie certyfikaty i dokumenty wystawione w wynikastosowania proce-
dur oceny zgodrii okreslonych w dyrektywie Unii Europejskiej 96/98/WE, do-
tyczacej wyposaenia morskiego.

11.2  Nadzér bezpéredni

11.2.1 Nadzor bezpgedni prowadzony jest przez inspektorow PRS w oparciu
0 zatwierdzon dokumentag techniczi oraz stosowne Konwencje, przywotane
przez nie rezolucje, jak rOwrdev oparciu 0 Przepisy i normy uzgodnione z PRS,
z uwzgkdnieniem ewentualnych, mgjych zastosowanie, wymagadodatkowych.
Zakres ogidzin, pomiaréw i prob dokonywanych w trakcie nadzpowinien by
okreslony w programie préb i badapodlegajcym zatwierdzeniu przez PRS.

11.2.2 Na podstawie przeprowadzonego nadzoru i pozytywnychkéynprob,
PRS wystawia lub potwierdza ngstijace dokumenty:

.1 metryk; wyrobu;

.2 zawiadczenia o przeprowadzonych prébach.

11.2.3 W przypadku seryjnej produkcji wyrobow wytwarzanych patizorem
bezpadrednim, PRS mze zasipi¢ go nadzorem pgoednim, pod warunkiem asi
ghigcia przez wytworni wysokiego i powtarzalnego poziomu j&ko produkciji
seryjnej. Tryb i zakres nadzorugpedniego ustala PRS.

11.3  Nadzor pdredni

11.3.1  Nadz6r péredni nad produkagjwyrobdw, na ktére PRS wystawsaiadectwo
uznania typu wyrohuyprowadzony jest przez odpowiedniezbly producenta, na pod-
stawie dokumentacji technicznej zatwierdzonej pER3.
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11.3.2 Warunkiem wydania przez PRSwiadectwa uznania typu wyrobdia
urzadzea nowych i istnigjcych jest:
.1 zatwierdzenie przez PRS dokumentaciji technicznej byro
.2 zatwierdzenie przez PRS programu préb typu wyrobu;
.3 inspekcja przeprowadzona przez PRS u producenta;
4  pozytywny wynik préb, potwierdzagy zgodné¢ wykonania wyrobu z za-
twierdzory dokumentag.

11.3.3 Préby naley przeprowadzg wedtug zatwierdzonego programu, w labo-
ratorium producenta lub w innym laboratorium uznangreez PRS. PRS me
uzn& wyniki préb przeprowadzonych bez jego nadzorieljeproby te byly prze-
prowadzone w notyfikowanym laboratorium.

11.3.4 Kazdy egzemplarz wyrobu uznanego typu powinienénzigwiadczenie
producenta stwierdzgje jego zgodni& z typem okrélonym w Swiadectwie uzna-
nia typu wyrobuoraz zawier& dane, pozwalage na identyfikag wyrobu

z wystawionym dla niego dokumentem.

11.3.5 Swiadectwo uznania typu wyrobmoze by uniewanione, a wyréb skre-
slony z wykazu typéw wyrobow uznanych przez PRS, w prdipa
.1 niezadowalajcych wynikow eksploatacyjnych;
.2 zmian konstrukcyjnych lub materiatowych dokonanydr huzgodnienia
z PRS;
.3 zmiany w przepisach lub trybie uznawania.

11.4 Reklasyfikacja wyposaenia konwencyjnego

11.4.1 Jeeli wyrdb, ktéry ma by zainstalowany na okcie, nie posiada doku-
mentu potwierdzarego,ze zostat wyprodukowany pod nadzorem PRS, to wyréb
taki maze zosta poddany reklasyfikacji, za zgad na warunkach okionych
przez PRS.

11.4.2 Warunkiem reklasyfikacji jest:
.1 przedstawienie PRSwiadectwa uznania typwydanego dla tego wyrobu
przez inm Instytucg Klasyfikacyjm lub przez uznane laboratorium;
.2 przedstawienie PRBaswiadczenia zgodrsoi, wydanego przez producenta
tego wyrobu;
.3 zatwierdzenie przez PRS dokumentacji technicznepgnamu préb wyro-
bu; oraz
.4 przeprowadzenie prob wyrobu pod nadzorem PRS i, wadmienych
przypadkach, przez uznaprzez PRS firma serwisov, zakaoiczonych wy-
nikiem zadowalajcym.
W wyniku reklasyfikacji, PRS wydaje dla jednostkoweggrobu Metryk lub
Zaswiadczenie.
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12 UZNAWANIE STACJI BADA N, LABORATORIOW, FIRM SERWISO-
WYCH, ZAKLADOW REMONTU | KONSERWACJI

12.1 Postanowienia ogdlne

12.1.1 PRS mae uzn& stacje badg laboratoria, firmy serwisowe oraz zaklady
remontu i konserwacji (zwane w dalszeg&z podmiotami) za kompetentne do
wykonywania okr@onych ustug, mieszezych st w zakresie dziatalrigi nad-
zorczej na potwierdzenie czego wydaje odpowieémiadectwo uznania.

12.1.2 Jereli podmioty wymienione w 12.1.dwiadcz ustugi, ktorych rezultaty
mog by¢ wykorzystane przez inspektora PRS przy podejmowdaayzji o wy-
stawieniu Swiadectw zgodnai, to ich uznanie przez PRS odbywa ggodnie
z odpowiedry procedus, np. procedur podam w wydanej przez PR8ublikacji
Nr 51/P — Zasady uznawania firm serwisowych.

12.1.3 Jeeli rezultaty ustug swiadczonych przez podmioty wymienione
w 12.1.1 nie maj bezpadredniego wptywu na decygjnspektora PRS przy podej-
mowaniu decyzji o wydaniSwiadectw zgodnii, to ich uznanie przez PRS od-
bywa st zgodnie z odpowiedaiprocedus, np. proceduy podan w wydanej przez
PRSPublikacji Nr 14/1 — Zasady uznawania stacji badaraz zaktadéw remontu
i konserwacji.

12.1.4 Podstawowymi warunkami uznania #¢y okr&lonych podmiotow jest
posiadanie przez nie:
.1 personelu o odpowiednich kwalifikacjach;
.2 odpowiednich przyrdow pomiarowych, maszyn i wdzen, przy pomocy
ktérych dokonywaneaspréby i badania, magych wane swiadectwa lega-

lizaciji;

.3 odpowiednich technologii stosowanych w procesach rémdonserwaciji
lub produkciji;

.4 odpowiedniego systemu nadzoru nad wykonywanymi pra¢dati jako-
SCia.

12.1.5 Swiadectwo uznaniakrellonego podmiotu wydawane jest przez PRS
z okr&lonym terminem wz2nosci, np. do trzech lat. PRS zastrzega sobie prawo
przeprowadzenia inspekcji uznanych podmiotéw w potowekgesu wanosci
Swiadectwa uznania

12.1.6 PRS mae ograniczy, zawiest lub cofra¢ nadane uprawnienia w przy-
padku stwierdzenia znacznych nieprawidiéeiav dziataniu okréonego podmio-
tu i odpowiednio uniewani¢ lub zmiené wydane przez siebiswiadectwo uznania
tego podmiotu.
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